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A taldlmany targya eljaras a hengerelt felilet
javitasara csovek pilgerezésénél, valamint pilger-
hengersor az eljaris megvalositasara.

A talilmany szerinti eljaras lényege az, hogy a
tiiskére valo rapilgerezés utan az iitésszdmot meg-

hatarozott mérési szakaszon a hengerfordulatok -

segitségével meghatarozzuk, kijelezzik, dsszevet-
juk az eléirt értékkel, ahhoz hozzaigazitjuk, majd
a bedllitott Gtésszamot merési- folyamattal ellen-
Orizzik, s ennek eredményét szintén kijelezziik.
A fenti eljarast megvaldsitd pilgerhengersorra (4)

az jellemz6, hogy a rapilgerezdé szakasz (Y) utin
optikai mérocellakbol (1, 2) allo, a hengerlési ko-
zépvonallal (3) parhuzamos mérészakasz (X,) van
kialakitva, amelyet tetszdleges tavolsagban egy
vagy tobb, ellendrz6 szakaszként kialakitott. ha-
sonlo felepitésti mérdszakasz kovet

A talalmany szerinti megolddssal jelent6sen ja-
vithato a hengerelt feliilet mindsége, a hengerlési
szerszamok tirési értékei, teljesitménye, valamint
éltartama.
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A taldlmany targya eljards a hengerelt feliilet,
valamint a tiirési értékek és a hengerlési teljesit-
mény javitasara a hengerlési folyamat alatt csdvek
pilgerezésénél, tovabba pilgerhengersor az eljaras
megvaldsitasara.

Ismeretes, hogy csGvek pilgerezésénél a méteren-
kénti litésszdm empirikusan vagy szamitas alapjan
van megadva. Ezt kovetden az iitésszamot lépésen-
kent kozelitik a kovetkez6 hengerelt csénél az opti-
malis allapothoz. Az egyszer mar elért optimalis
allapot megtartasa azonban nem megy magatdl,
vagyis a kezel6személyzetnek allandd vizualis fel-
igyeletet kell tartania.

Tulsagosan kis iitésszam esetén ismeretes modon
ugynevezett pilgerpupok alakulnak ki, amelyek mé-
retre hengerléskor a kiils6 felilleten ugyan megsziin-
tethetdk, viszont megjelennek a csé belsé feliletén.

A talalmany altal megoldando feladat olyan elja-
ras kidolgozasa, amelynek révén az optimalis méte-
renkénti itésszam a hengeriés alatt folyamatosan
ellendrizheto és ennek alapjan ugy korrigalhato,
hogy minden csOrészt legalabb kétszer dthengerel-
Jjen a pilgerhenger simito része. Tovabbi megoldan-
do feladat olyan pilgerhengersor kialakitasa, amely
alkalmas a fenti eljaras megvalositisara.

A kitizott feladatot a taldlmany értelmében
olyan eljaras revén oldjuk meg, amelynek soran a
kiindulasi lyukasztott tusko tiiskére valo rapilgere-
zése utan az iitésszaimot meghatdrozott hosszisagu
szakaszon, példaul egy méteren, a hengerfordula-
tok segitségével meghatarozzuk, kijelezziik, tapasz-
talati vagy szamitott értékekkel osszehasonlitjuk és
az iitésszamot kozvetleniil ezt kovetden korrigal-
juk. Az iitésszam beallitasa utan az elért értéket
hasonlo folyamattal ellenérizzitk és szitkség esetén
korrigaljuk, mikozben az elsd kijelzést a kovetkezd,
azonos felépitésii ellen6rz6 szakaszig fenntartjuk €s
az ezt kovetd ellendrzo kijelzést a hengerelt szakasz
végéig meghagyjuk.

A fenti eljaras megvalositasara. alkalmas talal-
many szerinti berendezésre az jellemzd, hogy a ra-
pilgerezé szakasz utan egymastol meghatarozott
tavolsagra, példaul egy méterre levd, Gnmagukban
ismert optikai mérdcellakbol allo, a hengerlési ko-
zépvonallal pérhuzamos mérdszakasz van elren-
dezve. A hengerek hajtasara fordulatszimméro ké-
sziilék van csatlakoztatva. Kiértékelés utan ezeket
az adatokat a vezérlést végz6 személy el6tti kijelzé
szerkezethez vezetjik. Ezek a késziilékek is onma-
gukban ismert kiviteliek. Ezen elsé mérdszakasz
utan egy vagy tobb, vele azonos felépitésii egység
van egymastol tetszbleges tavolsagban ellendrzd
szakaszként felszerelve.

A talalmany szerinti eljarassal az iitésszam ellen-
Orzése révén folyamatosan kdvetni tudjuk a javi-
tott feliileti allapot, a tiirési értékek és a hengerlési
teljesitmény betartasat €s az eltéréseket kozvetle-
niil, vagyis még a hengerlési folyamat soran korri-
galni tudjuk. Ezenkiviil a fenti eljarassal biztositani
lehet, hogy a pilgerhenger simito része minden csé-
részt legalabb kétszer athengereljen.

Az optimalis iitésszam messzemenden megaka-
dalyozza a pilgerpupok képzOdését és javitja ezaltal
a tiirési értekeket.
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nye fakad abbol a ténybdl, hogy az optimalis folotti
iitésszam esetén a hengerlési szerszamok (pilger-
hengerek és tiiskék) a sziikségesnél jobban igénybe
vannak véve. A talalmany szerinti eljaras révén meg-
valdsithato litésszam-optimalassal tehat a hengerlési
szerszamok éltartamét ugyancsak optimalni tudjuk.

A taldlmany szerinti elrendezés fiiggetlen a hen-
gerelt cs6 méreteitol, vagyis a hengerlési program
atallitasakor a talalmany szerinti berendezést nem
kell valtoztatni.

A csatolt rajz a taldlminy szerinti berendezés
egyik lehetséges vazlatos elrendezését tiinteti fel.

Amint az a rajzon lathatd, az ,,Y” rapilgerez6
szakasz utan két optikai 1, 2 mérocellabol alto ,,X,”
mérdszakasz (példaul 1 méter hosszii) van a 3 hen-
gerlési kozépvonallal parhuzamosan elrendezve.
Tetszoleges tavolsagban legalabb egy tovabbi ,,X,”
mérdszakasz van ellendrzé szakaszként eldiranyoz-
va. A 4 pilgerhengerek hajtasara 6 kijelzd szerkezet-
relellatott S fordulatszammérd készilék van csatla-
koztatva.

A talalmany szerinti eljaras alkalmazasanal a
rapilgerezés utan a cs6 kezdetének az ,,X,” méré-
szakaszba torténd belépésétdl annak elhagyasaig a
4 pilgerhenger fordulatait az 5 fordulatszammeérd
készulék segitségével szamlaljuk, dnmagaban is-
mert modon megadott eldirt értékekkel Osszeha-
sonlitjuk, oly moddon, hogy az iitésszamot a lyu-
kasztott tusko eldtolasanak valtoztatasaval ezen
eldirt értékekhez kiigazithassuk.

Az ,X,” mérdszakasz kijelzése addig marad
fenn, mig az ,,X,” mérdszakasz ellendrzd kijelzése
meg nem jelenik. Ez utobbi kijezés megmarad a
pilgerezett cs6 hengerelt szakaszanak végeéig.

Szabadalmi igénypontok

1. Eljaras a hengerelt feliilet, valamint a henger-
1ési szerszamok tiirési értékeinek, teljesitményének
és éltartamanak javitasdra a hengerlési folyamat
alatt csovek pilgerezésénél, azzal jellemezve, hogy
a tiiskére vald rapilgerezés utan az litésszamot meg-
hatarozott mérési szakaszon a hengerfordulatok
szamanak segitségével meghatarozzuk, tényleges
értékkent kijelezzilk, és Osszevetjitk az eloirt értek-
ként szerepld tapasztalati és szamitott értékekkel,
majd az litésszamot ezekhez hozzaigazitjuk, és ezt
kévetden az igy beallitott iitésszamot mérési folya-
mattal ellenérizzik, mikdzben az els6 kijelzést ezen
ellendrzd szakaszig, mig a tovabbi, ellenérzott ki-
jelzést a hengerelt szakasz végéig fenntartjuk.

. 2. Pilgerhengersor az 1. igénypont szerinti eljaras
megvalositasara, szabalyozhatbéan hajtott pilger-
hengerekkel, azzal jellemezve, hogy a rapilgerezd
szakasz (Y) utan optikai mérdcellakbal (1, 2) allo,
a pilgerhengerek (4) mogott meghatarozott tavol-
sagban elrendezett és a hengerllési kdzépvonallal
(3) parhuzamosan huzédo meérdszakasz (X;) van
kialakitva, a hengerhajtomiire kijelz6szerkezettel
(6) ellatott fordulatszammeérd készulék (5) van csat-
lakoztatva, emellett a hengerlési kdzépvonal (3)
mentén egy vagy tobb azonos jellegli, tovabbi mé-
roszakasz (X,) van egymastol tetszéleges tavolsag-
ban ellendrzd szakaszként kialakitva.
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