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Vrtacf stroj pro vrtani odpichovych a vypustnych otvor(
obsahuje podpérnou konstrukci (14), montédZni podpéru (10) a
zAv&snd Gstroji (12), ptitemZ montéZni podpéra (10) je
upevnéna pomoci zavésného ustroji (12) na podp&mé
konstrukci (14). Zav&sné Gstroji (12) je vyfedeno tak, Ze
vyska a sklon osy vrtani jsou nastavitelné nezavisle na sobe.




Vrtaci stroj pro vrtani odpichovych a vypustnich otvoru

Oblast techniky

Vynadlez se tyka vrtaciho stroje pro odpichové a vypustni
otvory, zejména vrtaciho stroje pro vrtani nékolika odpicho-
vych otvorl na Sachtové peci. | '

Dosavadni stav techniky
Moderni vysoké pece nebo Sachtové pece maji obvykle

nékolik odpichovych otvort. Kazdy 2z téchto odpichovych otvoru
je obsluhovan svym vlastnim vrtacim strojem. ProtoZe u¢inny
vrtaci stroj pro odpichové otvory je pomérné ndkladny, bylo
by 2z cenovych duvodlu zajimavé vyvinout stroj, ktery by se
mohl pouZivat pro nékolik odpichovych otvoru souéasné.

Vrtaci stroj tohoto typu pro vrtdni vice neZ jednoho
odpichového otvoru jiZz byl popsédn v DE-A-19 62 953 Vv roce
1967. Tento stroj je opatfen pevnou konzolou a ramenem, jehoZ
prvni konec se mluZe natacet kolem prvni osy a je uchycen na
pevné konzole. Rameno, které se muZe 2 mista pred prvnim
odpichovym otvorem natadcet pohonem z prvni provozni polohy do
druhé provozni polohy pfed druhym odpichovym otvorem, nese na
svém volném konci svisly'otoény Gep, na kterém je upevnéna
vrtaci podpéra. Ovladaci ty¢ Jje pripojena otoCnymi spoji
k pevnému padkovému ramenu na konzole a ke klice pevné uloZené
na otodném &epu. Tyto casti vytvareji &tyrélankovy otoc¢ny
spojovaci mechanismus, u kterého otoény pohyb ramena kolenm
prvni osy vyvolavad otadc¢ivy pohyb podpéry kolem druhé osy. Pro
umoZnéni prizpusobeni uhlu sklonu vrtaci osy vi&i prislusnému
odpichovému otvoru, je vrtaci podpéra spojena vodorovnym
' oto&nym spojem se svislymi otoénymi &epy, pricemZ mezi podpé-
rou a prirubou, zajisténou pevné ke svislému otocnému éepu, 
je umistén naklapéci valec. Pro prizplisobeni vysky vrtaci osy
prislugnému odpichovému otvoru je na druhé strané navrzZeno,
aby se podpéra mohla premistovat do ruznych bodl v blizkosti




odpichového otvoru, to znamend, mél by se omezit rozsah otol-

ného pohybu ramena. Vysledkem tohoto zndmého resSeni je pouze’

to, <Ze mohou byt kompenzovany pouze velmi malé rozdily ve
vysce, protoZe v prvé radé oto¢ny pohyb ramena urcuje konec-
nou polohu podpory, a za druhé by méla byt vzdalenost mezi

koncem podpory a odpichovym otvorem vyhodné stejna.

Vrtaci stroje pro vrtdni hornin, Kkteré jsou pouZivany
v dolech, jsou zndmy z US-PS 3 374 975. Tyto vrtaci stroje
maji paralelogramovy mechanismus s ramem, tremi <&lanky
a ¢tyrfmi klouby, ktery umoZriiuje paralelni premistovani vrtaci
podpory pomoci prvniho tlakového valce. Druhy tlakovy valec
je vfazen mezi paralelogramovy mechanismus a vrtaci podpéru
a umozZnuje naklanéni vrtaci podpéry. Pridavny rotac¢ni motor
umozZnuje otaceni paralelogramového mechanismu kolem vodorovné
osy. Ucelem tohoto zarizeni je umozZnéni univerzalniho vyrov-
nani vrtaci podpéry prostfednictvim hydraulického ridiciho
systému vi¢i vodorovné ose, takZe vrtaci stroj pro vrtani

hornin mQZe vrtat nékolik otvorQ bez nutnosti premistovani.

Uzaviraci zarizeni pro uzaviradani odpichovych otvory,
u kterych je ucpavadka zavésena dvéma kloubovymi podpérnymi
¢lanky na podpeérné konstrukci, je zndmo z FR-A-2 604 511.
Otaceni ucpdvacky ve svislé roviné je umoZnéna tlakovym val-
cem a tim Jje zajistén tésny kontakt trysky ucpavacky
s odpichovym otvorem. Jeden ze dvou podpérnych &lanka je
podélné nastavitelny; takZe sklon ucpavacky se mlZe prizplUso-

bit sklonu odpichového otvoru.

Ukolem vynalezu je vyre$it vrtaci stroj pro vyvrtavani
odpichoVYch otvorl, ktery by meél slouzit dvéma odpichovym
otvorim a ktery by se mél optimdlnim zpusobem prisouvat ke
dvéma odpichonm otvorlm, umisténym v rlznych vyskach a maji-

cim rtzny sklon.




Podstata vynalezu

Tento ukol je vyresen vrtacim strojem pro odpichoveée
otvory podle vyndlezu, JjehoZz podstata je vyjadrena znaky
obsazenymi v patentovém naroku 1 a spo¢iva v tom, Ze zavesne
Ustroji obsahuje mechanismus s ramem, prvni pohon a dva spo-
jovaci body, pric¢emz mechanismus Je navrZen tak, Ze nuceneé
rizené premistovani dvou spojovacich bodl ve vztahu k ramu
miZe byt vyvoldno hnacimi impulsy prvniho pohonu, takzZe Spoj—

nice prolozend dvéma spojovacimi body zustava v prubéhu toho-

to pohybu rovnobézna se svou vychozi polohou, prvni pohon je .

tvofen tlakovym vdlcem a uUstrojim pro omezeni zdvihu jeho
pistu se dvéma nezavisle nastavitelnymi zdvihy, které je
integrovano do prvniho tlakového valce. Naklapéci dstroji Jje
opat¥eno pripojovacim kloubovym spojem, podpérnym kloubdvym
spojem a druhym pohonem a je navrZeno tak, 7e vzddlenost mezi
pripojovacim kloubovym spojem a podpérnym kloubovym spojem Jje
nastavitelna hnacimi impulsy druhého pohonu a nakléapéci
Ustroji je uchyceno prostrednictvim ptripojovaciho kloubového
spoje k prvnimu spojovacimu bodu z dvojice spojovacich bodud
mechanismu a druhy pohon je tvofen druhym tlakovym valcem, do
kterého je integrovano uUstroji pro omezeni zdvihu jeho pistu
se dvéma nezavisle nastavitelnymi zdvihy. V prvnim provedeni
je naklépéci dUstroji spojeno prostrednictvim podpérného klou-
bového spoje s montéini podpérou a prvni spojovaci bod mecha-
nismu je spojen podpérnym kloubovym spojem s montazni podpé-
rou a ram je spojen s podpérnou konstrukci. V druhém provede-
ni Jje naklapéci dUstroji spojeno prostfednictvim podpérného
kloubového spoje s podpérnou,konsﬁrukci a druhy spojovaci bod
mechanismu je spojen podpérnym kloubovym spojem s podpérnou
konstrukci a montézni podpéra je spojena s rémem. V obou for-
mach konstrukce se mize vyska podpéry nastavit pomoci jediné-

ho pohonu bez zmény sklonu podpeéry.

Podle vyhodného provedeni vyndlezu je mechanismus poha-

nén prvnim tlakovym vdlcem, opatfenym ustrojim pro omezovani




zdvihu se dvéma nezdvisle nastavitelnymi zdvihy. Vrtaci
podpéra, kterd se zvedd do klidové polohy po pribliZeni
k odpichovému otvoru, se tak mUZe snizit v provozni poloze do

urovné dvou odpichovych otvorl, nachadzejicich se v rliznych

vyskach. Nakldpéci uUstroji je pohdnéno druhym tlakovym val-

cem, ktery je podobné opatren dstrojim pro omezeni zdvihu se
dvéma nezavisle nastavitelnymi zdvihy, takzZe vrtaci podpéra,
~které je pri pribliZeni k odpichovému otvoru vyhodné ve vodo-
rovné klidové'poloze, se vyhodné mlZe v provoznli poloze pri-

zpusobit sklonu dvou odpichovych otvorud s rozdilnym sklonem.

Ve vyhodném jednoduchém provedeni vyndlezu, které je
prostorové Usporné, obsahuje mechanismus rdm a tri ¢lanky,
spojené mezi sebou d&tyrmi kloubovymi spoji A, B, C, D.
U tohoto mechanismu odpovidd vzddlenost mezi prvnim kloubovym
spojem A a druhym kloubovym spojem B vzdalenosti mezi ctvrtym
kloubovym spojem D a tretim kloubovym spojem C, pricemZ vzda-
lenost mezi prvnim kloubovym spojem A a podpérnym kloubovym
spojem E mechanismu odpovidd vzdalenosti mezi druhym kloubo-
vym spojem B a pfipojovacim kloubovym spojem F naklapéciho

dstroji.

V alternativnim provedeni by mohl mit mechanismus dva
¢lanky usporiadané do tvaru X a spojené ve svych stredech pri-
davnym kloubovym spojem. Ram a treti c¢lanek jsod potom vidy
spolu spojeny jednim otoc¢nym spojem a kombihovan?m otod&nym
a kluznym spojem s konci dvou ¢ladnkl usporadanych do tvaru X,
pricemZ geometrické usporadani téchto otoénych spojﬁ.VYhodné
odpovidd geometrickému usporiadani rohovych bodli pravoihelni-
ku. Tento typ konstrukce m& vyhodu spo&ivajici v tom, ze
pouze svislé premisténi podpéry mlze byt dosazeno bez vodo-
rovnych presunl soucasti. AvSak tato konstrukce je podstatné
komplikovanéijsi, coz je disledek pouziti otoénych a kluznych

spoju, a vyZaduje podstatné véts$i prostor.




Naklépéci uUstroji je vyhodné navrzeno ve formé pantogra-
fu. Druhy tlakovy valec potom miZe byt namontovan do tohoto
pantografu zv1lasté snadno. Druhy tlakovy valec umozZnuje roze-
virdnim a  uzaviridnim pantografu a tim Jje umoZnéno meénit
a nastavovat vzdalenost mezi spojovacim bodem a podpérnym

bodem naklapéciho uUstroji.

Prehled obrézkﬁ na vykresech

Vyndlez bude bliZe objasnén pomoci prikladu provedeni
zobrazenYch na vykresech, kde zndzornuji
obr. 1 boéni pohled na ¢&ast vrtaciho stroje pro otevirdni vy-
pustnich nebo odpichdv?ch otvorl v klidové poloze,
obr. 2‘pohled na ¢ast vrtaciho stroje z obr. 1 Vv provozni po-
loze, '

pohled na &ast vrtaciho stroje 2z obr. 1 Vv t¥eti poloze,

W

obr.

obr. 4 podélny osovy rez vyhodnym prikladnym provedenim tla-
kového valce pro zavésné Ustroji vrtaciho stroje pro
vrtani vypustnich nebo odpichovych otvorq, pricemz
hlavni pist je umistén v prvni koncové poloze, a

obr. 5 podélny osovy rez tlakovym valcem z obr. 4, u kterého

je hlavni tlaény pist v druhé koncové poloze.

Priklady provedeni vyndlezu

Podpéra 10, zobrazend jen z&asti, a zavésné Ustroji 12,
pomoci kterého jé podpéra 10 uchycena na podpérné konstrukci
14, je patrnd =z obr. 1 az 3. Pro vétsi prehlednost prikladu
je podpérnd konstrukce 14 zobrazena na vykresech jen schema-
ticky. Takova podpérnad konstrukce 14 muZe obsahovat napriklad
otoéné rameno, na jehoZ volném konci je zavésné ﬁstroji 12
zavégeno otodné kolem osy 16, znazornéné cerchovanou carou.
Vyhodné provedeni takové podperné konstrukce 14 s ramenem je
popsdno napriklad v LU-PA 88799 2z 01.08.1006 a LU-PA 88782
7z 28.06.1996. V alternativnim provedeni by v$ak podpérna
konstrukce 14 mohla obsahovat vozik pojizdny po kolejnicich,

ktery nese zavésné ustroji 12.




zavésné ustroji 12 je podrobneéji zobrazeno na obr. 2.
Toto zavésné uUstroji 12 obsahuje plochy ¢tyrélankovy mecha-
nismus se &tyrmi otodnymi kloubovymi spoji. Prvni ¢lének 18
je navrZen jako ram mechanismu a je upevneén na podpérhé kon-
strukci 14. Prvni ¢lanek 18 m& dvé nohy 20, 22, z nichz prvni
noha 20 je spojena prvnim kloubovym spojem A s druhym c¢lankem
24. Druhy ¢ldnek 24 md tvar L s prvnim ramenem 26 a s druhym
ramenem 28, pric¢emz prvni kloubovy spoj A je umisten v pruse-
&iku obou ramen 26, 28. Druha noha 22 prvniho ¢lanku 18 Jje
spojena druhym kloubovym spojem B s tretim ¢lankem 30, ktery
mia rovnéz tvar L a md& prvni rameno 32 a druhé rameno 34,
pric¢emz druhy kloubovy spoj B Jje umistén do pruseciku obou
téchto ramen 32, 34. Ctvrty <¢léanek 36, ktery Jje vytvoren
napriklad ve formé tyce, je spojen étvrtym kloubovym spojem
D s druhym ramenem 28 druhého <clanku 24 a tFretim kloubovym
spojem C s druhym ramenem 34 tFetiho &lanku 30. Ctyri &lanky
jsou navrzeny tak, Ze vzdalenost mezi prvnim kloubovym spojem
A a <&tvrtym kloubovym spojem D odpovidd vzdalenosti mezi
druhym kloubovym spojem a tfetim kloubovym spojem C a vzdale-
nost mezi prvnim kloubovym spojemlg a druhym kloubovym spojem
B odpovidd vzdalenosti mezi <ctvrtym kloubovym spojem
D a tretim kloubovym spojem C. Mechanismus m& dva spojovaci
body E', F'. Prvni spojovaci bod E' Je umistén na prvnim
ramenu 26 druhého ¢lanku 24 a prvni podpérny kloubovy spoj E,
spojujici mechanismus s podpérou 10, Je upraven‘ pro tento
Uicel. Spojovaci bod F' je umistén na prvnim ramenu 32 t¥etiho

.&lanku 30.

Pohon &tyré&lankového mechanismu, popsaného v predchozil

Gasti, je zajistovan prvnim tlakovym védlcem 38, uchycenym

svym prvnim koncem na prvnim ¢lanku 18 a svym druhym koncem

na druhém ramenu 34 tretiho ¢&lanku 30. V poloze zobrazené na
obr. 2 Jje pistnice 40 prvniho tlakového valce - 38 zatazZena,
zatimco na obr. 1 je pistnice 40 prvniho tlakoveho valce 38

vysunuta. Vysunuti pistnice 40 zplsobuje nataceni tretiho




¢lanku 30 kolem druhého kloubového spoje B. Toto nataceni se
prend$i na druhy &lanek 24 prostrednictvim ¢tvrtého ramena
36. Ucinkem popsaného usporadani kloubovych spoju A, B, C,
D v rohovych bodech paralelogramu se dosahuje - toho, Ze uUhel
natodeni druhého &lanku 24 kolem prvniho kloubového spdje
A odpovida presné uhlu natoceni tretiho ¢lanku ;g'kolem dru-

hého kloubového spojelg.

K prvnimu ramenu 32 tr¥etiho &lanku 30 Je prostrednictvim
pripojovaciho kloubového spoje F v misté spdjovaciho bodu F'
pfipojehb'naklépéci Ustroji 42, které je spojeno prostrednic-
tvim druhého podpérného kloubového spoje G s podpérou 10.
Vzdalenost mezi'prvnim kloubovym spojem A a prvnim podpérnym
kloubovym spojem E odpovidd vzdalenosti mezi druhym kloubovym
spojem B a pripojovacim kloubovym spojem F, coZ ma ten disle-
dek, #Ze hnaci impulzy prvniho tlakového valce 38 vyvolavaji
nuceny posuvny pohyb podpérného kloubového spdje_g a pripojo-
vaciho kloubového spoje F vi¢i ramovému prvnimu ¢lanku 18,
takZe my$lend spojnice prochdzejici dvéma spojovacimi body
E', F' zUstava v pribéhu pohybu stdle rovnobezna. To vede
k tomu, Ze podpéra 10 se miZe podobné zvedat a spoustét do
poloh rovnobéznych se svou vychozi polohou pomoci prvniho
tlakového valce 38. Vyska vrtaci osy tak miZe byt zajisténa
beze zmény sklonu podpéry 10 a tim také beze zmény sklonu
vrtaci osy. Zejména Jje treba doporucit, aby mechanismus
popsany v predchozi &asti mél extrémné kompaktni konstrukci
a aby soucasné prenasel sily pusobici v podélném sméru podpé-
ry 10 pomérné tuhym prenosovym retézcem do podpérné konstruk-
ce 14. '

Naklapéci ustroji 42 Jje navrZeno tékonm zpUsobem, Ze
vzddlenost mezi pripojovacim klubovym spojem - E a podpérnym
kloubovym spojem G je nastavitelnd. V zobrazeném prikladném
provedeni Jje moZnost nastaveni této vzdalenosti zajisténa

napriklad dvouclankovym pantografem 44 s vrcholovym kloubovym




sore
-

spojem H. K prvnimu &ldnku 46 tohoto dvou&lankového pantogra-
fu 44 Jje otoc¢né uchycen jeden konec druhého tlakového valce
50, jehoZ druhy konec je uchycen otoéné k druhému ¢lanku 48
pantografu 44 a tim Jje umoZnéno zvétsovat nebo zmensovat
vzdalenost mezi pfipojovacim kloubovym spojem F a podpéfnYm
kloubovym spojem G otevirdanim nebo =zaviranim pantografu 44.
Druhy tlakovy valec 50 by mohl byt samozrejmé také spojen
pfimo, to znamend bez pantografu 44, prostrednictvim pripojo-
vaciho kloubového spoje s prvnim ramenem 32 tf¥etiho <¢lanku
30 a prostrednictvim podpérného kloubového spoje G s montdzni
podpérou 10. Druhy tlakovy valec 50 vsak mlZe byt mechanicky
za¢lenén do zavésného dUstroji 12 mnohem vyhodnéji pomoci
pantografu 44. Z porovndni prikladd zobrazenych na obr. 2
a 3 vyplyva, Ze vzddlenost mezi kloubovymi spoji E, G Je
moZno zmensit zataZenim pistnice druhého tlakového valce 50.
V disledku toho se podpérny kloubovy spoj G zvedne vzhledem

k podpérnému kloubovému spoji E, takZe montdzni podpéra 10 se -

nakloni smérem kupredu.

Je treba pripomenocut, Ze stejného vysledku je dosaZeno,
jestliZe ram mechanismu je tvofen napriklad montdzZni podporou
a dva podpérné kloubové spoje E, G jsou pfipojeny k podpérné

konstrukci.

Vyhodné prikladné provedeni dvou tlakovych valca 38, 50
je zobrazeno na obr. 4 a 5. V téchto prikladech je tlakovy
vdlec 100 opatrfen hlavnim pistem 104, uloZenym ve valcové
komofe 102, pricemz jeho zdvih je nastavitelny pomoci pripo-
jeného omezovaciho Ustroji pro omezovani zdvihu. Toto omezo-
vaci ustroji obsahuje pfidavn§ pist 106 s pistoVYm nastavcem
108, ktery je utésnéné zaveden do valcové komory ;gg; Pridav-
ny pist 106 utésnuje tlakovou komoru 110, ve Které miZe plUso-
'bit tlakova 1latka. Z tlakové komory 110 je utésnéné vyveden
spojovaci kus 112 opatrfeny zavitem 114, na kterém jsou

nasroubovany dveé matice 116, 118.




V prikladu na obr. 4 neni v tlakové komore 110 Zadny
jej tlac¢it zpét tak daleko, aZ prvni matice 116 dosedne na

upinaci dil 120. Je ztrejmé, Ze v této poloze zasahuje pistovy

tlak. Hlavni pist 104 doseda na pistovy nastavec 108 a muZe

nastavec 108 pouze mirné do valcové komory 102, takZe zdvih
hlavniho pistu 104 odpovida témér celkové délce vélcové komo-

ry 102.

Tlakova komora ;;Q je v prikladu zobrazeném na.'obr.>5
vystavena stejnému tlaku jako zadni udsek valcové komory 102.
Pistovy ndstavec 108 nyni vyrazneji zasahuje do valcové komo-
‘ry 102 a omezuje zdvih hlavniho pistu 104. ProtoZe prurezava
plocha tlakové komory 110, utésnéné pridavnym pistem 106, je
vétsi nez prurezova plocha valcove kdmory 102, utésnéné hlav-

0

emlze jiZz hlavni pist 104 =zatlacovat zpeét

3

nim pistem 104,
pistovy nadstavec 108. Druhd matice 118 umoziiuje omezit hloub-

ku proniknuti pistového nastavce 108 do valcové komory 102.
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PATENTOVE NAROKY

1. Vrtaci stroj pro vrtdni dvou odpichovych otvort,
obsahujici podpérnou konstrukci (14), montazni podpéru (10)
a zavésné ustroji (12), pomoci kterého je montézZni podpéra
(10) zajisténa na podpérné konstrukci (14), a zévééné ustroji
(12) je opatreno nakléapécim ustrojim (42) pro montdzni podpé-
ru (10), vy znadujici se tim,6 Ze zadvésné ustro-
ji (12) obsahuje mechanismus s ré&mem (18), prvni pohon a dva
spojovaci body (E', F'), pricemZ mechanismus je navrzZen tak,
Ze nucené rizené premistovani dvou spojovacich bodd (E', F')
ve vztahu k ramu (18) miZe byt vyvolédno hnacimi impulsy
prvniho pohonu, takZe spojnice prolozZend dvéma spojovacimi
body (E', F') zGstdvd v pribéhu tohoto pohybu rovnobézna se
svou vychozi polohou, prvni pohon je tvofen tlakoV?m valcen
(38) a uUstrojim pro omezeni zdvihu jeho pistu se dvéma nezd-
visle nastavitelnymi zdvihy, které Jje integrovéno do prvniho
tlakového valce (38), nakldpéci ustroji (42) s pripojovacim
kloubovym spojem (F), podpérnym kloubovym spojem (G) a druhym
~pohonem Jje navrzeno tak, Ze vzdalenost mezi pripojovacim
kloubovym spojem (F) a podpérnym kloubovym spojem (G) je.
nastavitelnd hnacimi impulsy druhého pohonu a naklapéci
ustroji (42) je uchyceno prostfednictvim pripojovaciho klou-
bového spoje (F) k prvnimu spojovacimu bodu (F') =z dvojice
spojovacich bodd (E',F') mechanismu, druhy pohon je tvoren
druhym tlakovym valcem (50), do kterého je integrovano ustro-
ji pro omezeni zdvihu jeho pistu se dvéma nezdvisle nastavi-
telnymi zdvihy, pric¢emZz v prvnim provedeni je naklapéci
Ustroji (42) spojeno prostrednictvim podpérného kloubového
spoje (G) s montaZni podpérou (10) a prvni spojovaci bod (E')
mechanismu je spojen podpérnym kloubovym spojem (E) s montaZ-
ni podpérou (10) a ram (18) je spojen s podpérnou konstrukci
(14), zatimco v druhém provedehi je naklapéci ustroji (42)

spojeno prost¥ednictvim podpérného kloubového spoje (G)
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s podpérnou konstrukci (14) a druhy spojovaci bod (E') mecha-

nismu je spojen podpérnym kloubovym spojem s podpérnou kon-

strukci (14) a montaZni podpéra (10) je zajisténo k ramu.

2.
s e t im, Ze mechanismus je tvoren mechanismem s ramenm
(18), tremi &lanky (24, 30,
(A, B, C, D).

Vrtaci stroj podle naroku 1, vyznadcuijilci

36) a se ¢tyrmi kloubovymi spoji

3. vyznacdcuijici

tin,

Vrtaci stroj podle ndroku 2,

s e Ze vzdalenost mezi prvnim kloubovym spojem (a)

a c¢tvrtym kloubovym spojem (D) odpovida vzddlenosti mezi dru-
(B)

a vzdalenost mezi prvnim kloubovym

hym kloubovym spojem a tretim kloubovym spojem (C)
spojem (A) a druhym klou-
bovym spojem (B) odpovidd vzddlenosti mezi &tvrtym kloubovym
spojem (D) a trfetim kloubovym spojem (C),.pfiéemé vzddlenost
mezi prvnim kloubovym spojem (A) a podpérnym kloubovym spojem

(E)

spojem

mechanismu vzdalenosti mezi druhym kloubovym
(B) a

Uustroji (42).

odpovida

pripojovacim kloubovym spojem (F) naklapéciho

4. vyznadcuijici
t im, Ze radm (18) m& dvé spojovaci nohy (20, 22), opa-

(A, B), druhy Clanek (24)

Vrtaci stroj podle naroku 3,

s e
tfené kloubovymi spoji ma& tvar L,

je tvofen dvéma rameny (26, 28), nesoucimi &tvrty kloubovy

spoj (D) a podpérny kloubovy spoj (E) a je spojen v prisediku.

obou svych ramen (26, 28) prostfednictvim prvniho kloubového

spoje (A) s ramem (18), treti <¢lanek (30) md tvar L, je tvo-
fen dvéma rameny (32, 34), nesoucimi treti kloubovy spoj (C)
a pripojovaci kloubovy spoj (F) a je spojen v prusediku obou
svych ramen (32, 34) prostrednictvim druhého kloubového spoje
(B) s ramem (18), a &tvrty ¢lanek (36) je tvoren tyéi, kterbu

jsou spolu spojeny kloubové spoje (C, D).
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5. Vrtaci stroj podle narokiu 1 az 4, vy znacuiji-
cl se tim, Ze nakldpéci uUstroji (42) Jje vytvoreno ve

formé pantografu (44).

6. Vrtaci stroj podle narokil 1 az 5, vy znac¢uj i~

ci se tim, Ze dustroji omezujici zdvih pistu v prvnim

nebo druhém tlakovém valci (38, 50) obsahuje pfidavny pist

(106) pro omezeni zdvihu.

7. Vrtaci stroj podle naroku 6, vyznacdcuijici
s e tim, Ze tlakovy valec (38, 50) obsahuje hlavni pist
(104), uloZeny posuvné ve valcové komote (102), a. pridavny
pist (106) v tlakovém valci (38, 50) utésnuje samostatnou
tlakovou komoru (110) s vetsi prﬁfezbvou plochou neZ ma

valcova komora (102) a je opatfen pistovym nastavcem (108),

ktery je utésnéné zaveden do védlcové komory (102) pro omezeni

zdvihu hlavniho pistu (104).

8. Vrtaci stroj podle naroku 7, vyznac¢cuijici
s e tim, ze pridavny pist (106) je opatfen spojovacim ku-
sem (112), ktery Jje utésnéné vyveden ven =z tlakové komory
(110) a je opatfen zavitem (114) se dvéma nasroubovanymi
maticemi (116, 118) pro vymezeni nastavitelného zdvihu pri-

davného pistu (106).

9. Vrtaci stroj podle narokid 1 az 8, vyznadcuijil-
ci se tim, Z2e podpérnd konstrukce (14) obsahuje rameno
pro natad¢eni montdZni podpory (10) mezi dvéma odpichovymi

otvory Sachtové pece.
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