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OZET

GAZ MUSLUKLARI iCIN KONTROL CIHAZI

Gazli aletlere yonclik bir kontrol cithazi bir gaz musluguna (10)
birlestirilebilen bir destek yapisina sahip en az bir kontrol moduli (20)
igerir ve bir yuvayr tamimlar, bunun i¢inde ise bir devre diizeninin en
azindan bir birinci kismu bulunur. Kontrol modulll (20), bir gaz
brillorinin en az bir zamanlama fonksiyonunun ve/veya bir atesleme
fonksiyonunun  aktiflestirilmesi  amagli, kullanici  tarafindan
calistirilabilen kumanda vasitalar1 igerir. Devre duzeninin birinci
kismi, kontrol vasitalari, elektrik ara baglanti vasitalarnn ve kumanda
vasttalarimin - akthasyonunun saptanmasi ve kontrol vasitalarina
karsilik gelen sinyallerin verilmesi i¢in konfigire edilmis saptama
vasitalar1 (45) igerir. Devre diizeni ayrica kontrol ve/veya kumanda
vasitalart (PSD, IS, F, LE, BC, ISC) ve/veya vardimer modil (PSD)

1¢erir.
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ISTEMLER

1. Ozellikle bir termo-elektrik jeneratorin (TC) araciliiyla besleme
vapilabilen bir elektro-miknatis (EM) igeren bir emniyet valfina sahip
en az bir gaz muslugu (10) igeren aletlere (1) yonelik bir gazl alet
kontrol cithaz1 olup, buradaki cihaz, dzellikle bir gazli aletin (1) bir
govdesi (2, 3) iginde bir gaz musluguna (10) birlestirilebilen bir destek
yvapisina (21, 23) sahip en az bir kontrol modulll (20) igerir; destek
vapist (21, 23), bir yuvayr (21) tanumlar, bunun iginde ise bir devre
diizeninin (25; PSD) en azindan bir birici kismi (25) bulunur, burada:
- kontrol modulil (20), bir gaz brulorintin (5a) en az bir zamanlama
fonksiyonunun ve/veya bir atesleme fonksiyonunun aktiflestirilmes:
amagcli, kullanici tarafindan ¢calistirilabilen kumanda vasitalan (22; 27)
igerir, ve

- devre diizeninin (25, PSD) birinci kismu (25), kontrol vasitalar1 (MC,
Ql), birinci elektrik ara baglant1 vasitalan (25¢, 25d+, 25d-, 47) ve
kumanda vasitalarmin (22, 27) aktiasyonunun saptanmasi ve kontrol
vasttalarma (MC, Q1) karsihik gelen sinyallerin verilmesi ig¢in
konfigure edilmis saptama vasitalar1 (44, 45) igerir,

cihazin karakterize edici o0zelligi, devre duizeninin (25, PSD), en az
bir kontrol moduliinden uzak bir pozisyonda montaj igin tasarlanmis
bir yardimci modiul (PSD) i¢ermesi; yardimci modulin (PSD)
asagidakilerin en az birini igermesidir:

- yardimc1 modulim (PSD), bir AC elektrik sebekesi (220Vac) ile en
az bir kontrol modilii (20) arasma baglanmasi i¢in ikinci elektrik ara
baglant1 vasitast (CD, J2, 13, J4); ve

- en az bir kontrol modulimiin (20) devre duizeninin (25) birinci

kismunin digiik voltaj DC beslemesi i¢in bir besleme devresi (F).
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2. Istem 1'e gore cihaz olup buradaki devre diizeni (25, PSD), dzellikle
yardimc1 modill (PSD), asagidakilerin en az birini icerir:

- tercihen AC beslemeli bir gaz ¢akmak devresinin (IS) yonetilmesi
igin bir gug devresi (ISC); gig devresi (ISC) ozellikle bir MOSFET
(Q2')y gibi bir clektronik anahtar ve bir foto-kuplerden (OC1) en az
birini i¢erir; ve

- tercihen kontrol modiliniin (20) calisma kosullarmin bildirilmesi
igin konfigiire edilmis bir sinyalleme devresi (BC); giig devresi (ISC)
ve sinyalleme devresinden (BC) en az biri, ozellikle devre diizeninin
(25; PSD) birinci kisnu (25) tarafindan Uretilen algak voltajh sinyaller

aracihigiyla kontrol edilebilir.

3.Istem 1'e gore cihaz olup buradaki birinci ara baglanti vasitalan
(25¢, 25d+, 25d-, 47) ve ikinci ara baglant1 vasitalar (CD, 12, J3, J4),
kontrol moduliiniin (20) birinci baglant1 vasitalarini (25¢) ve yardimci

modiiliin (PSD) ikinci baglant1 vasitalarin {CD) igerir.

4, Istem 3'e gore cihaz olup burada birinci ve ikinci baglant1 vasitalar
(25¢; CD) arasinda, tercthen devre duzeninin (25, PSD) birinci
kisminin (25), yardime1r modilin (PSD) bir besleme devresi (F)
tarafindan algak volta] ile beslenmesi amagli iletkenler (LI, LS5)
ve/veya yardimel modulim (PSD) bir sinyalleme devresi (BC) ve bir
giic devresinden (ISC) en az birinin tahriklenmesi amagh bir veya
daha fazla iletken (L2; L3, L4) iceren ¢ok 1iletkenli bir kablolama (L1-

L5) uzanir.

5. Onceki istemlerden herhangi birine gore cihaz olup, buradaki

birinct baglant1 vasitalart (25¢, 25d+, 25d-, 47), sunlar igerir:
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- bir emniyet valfinin bir elektro-miknatisma (EM) baglant1 i¢in
konfigure edilmis birinci baglant1 vasitalan (47); ve
- bir termo-elektrik jeneratoriine (TC) baglant: i¢in konfigire edilmis

ikinci baglanti vasitalar: (25d-+; 25d-).

6. Istem S'e gore cihaz olup burada:

- kontrol modulimin (20) kumanda vasitalart (22, 27), bir zaman
araligmin belirlenmesi igin bir manuel kontrol vasitasi (22) igerir,

- devre duzeninin (25, PSD) birinci kisminin (25) saptama vasitalar
(44, 45), manuel kontrol vasitalarmm (22) aktilasyonunun saptanmasi
ve kontrol vasitalarina (MC, Ql) karsilik gelen sinyallerin verilmesi
i¢in konfigiire edilmis birinci saptama vasitalan (44) igerir; ve

- kontrol vasitalann (MC, Q1), yukarida bahsedilen zaman araligi sona
erdiginde birinci baglanti vasitalar1 (47) ile ikinci baglanti vasitalar
(25d+, 25d-) arasindaki elektrik baglantisi durumunu degistirmek

tizere konfigiire edilir.

7. Istem 1'e gore cihaz olup buradaki devre diizeni (25, PSD), dzellikle
bunun birinci kismui (25), asagidakileri igeren bir alev saptama devresi
(FD) igerir:

- bir devrenin, dzellikle bir emniyet valfinin bir elektro-miknatisina
(EM) baglanti i¢in konfigiire edilmis birinci baglanti vasitalar (47) ile
bir termo-elektrik jeneratorine (TC) baglanti i¢in konfigiire edilmis
ikinci baglanti vasitalann (25d+; 25d-) arasindaki bir devrenin kisa
stireli agilmasini saglamaya yonelik vasitalar (MC, Q, C5); ve

- ad1 gegen devrenin adi gegen kisa agilmalar1 Uizerine olasi voltaj

degisimlerini veya asir1 voltajlari saptamaya yonelik vasitalar.
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8. Onceki 1stemlerden herhangi birine gore cihaz olup, buradaki devre
diuzeni (25, PSD), asagidakilerden en az birini icerir:

- gorsel uyan vasitalar (43, 43", 43", D) ve ad1 gecen gorsel uyar
vasttalarimin (43, 43", 43", D) bir tahrik devresi (I); gorsel uyari
vasitalar ve karsilik gelen tahrik devresi tercihen devre dizeninin (25,
PSD) birinei kisminda (25) uygulanir; ve

- akustik uyar1 vasitalan (BC, BZ), akustik uyan vasitalan tercihen

yardimci modillde (PSD) uygulanir.

9, Istem 1 veya Istem 8'e gore cihaz olup buradaki devre diizeni (25,
PSD), ozellikle gorsel uyarn vasitalarl ve/veya akustik uyari vasitalan
aracih@iyla, kontrol modilinin (20) farkhh calisma durumlarnm
belirtmek izere tasarlanmis, asagidakilerden birini veya daha fazlasim
iceren birgok farkli tipte uyariyr vermek tizere onceden duzenlenir:

- kontrol modiliniin kullanici tarafindan programlanmayi bekledigini
gostermek i¢in bir uyari;

- modiilin kullanicr tarafindan programlanamadigi durumu gostermek
i¢in bir uyart;

- kontrol modulonin  kullanmic1  tarafindan  programlandigimin
konfirmasyonuna dair bir uyari;

- programlamanin kullanici tarafindan iptal edildigim gostermek i¢in
bir uyars;

- gaz beslemesinin kesilmesine dair bir 6n ikaz;

- Ozellikle sayisal tipte bir ekran ile gaz besleme siresini gostermek
i¢in bir uyari;

- ozellikle geri saymali tipte bir ekran ile gaz beslemesinin kalan

siiresini gostermek igin bir uyari; ve
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- gaz beslemesinin cihaz tarafindan kesildigini gostermek i¢in bir

uyarl.

10. Istem 1'e gdre cihaz olup birgok kontrol modulil veya cihaz (20)
igerir, buradaki devre diuzeninin (25, PSD) karsilik gelen birinci
kistmlar1 (25), omegin ortak kullamlan sinyallerin ve/veya devre
vastitalarmin (BC, ISC, F) paylasimini yonetmek amaciyla birbirlerine

baglanir.

11. istem 1 veya Istem 10'a gore cihaz olup buradaki devre dilzeninin
(25, PSD) birinci kisimlart (25) ve/veya yardimci modiillit (PSD),
yardimct modilun (PSD)  bir uyan devresinin (BC) ve/veya
sinyallerin, devre duzeninin birinc1 kisimlan (25) tarafindan

paylasimini yonetmeye yonelik vasitalar (L3, RD, R15) igerir.

12. Istem 11'e gore cihaz olup burada sinyallerin ve/veya bir uyari
devresinin paylasiminin yonetilmesine yonelik adi gegcen vasitalar,
devre diizeninin (25, PSD) en azmdan birinci kisimlarina (25) ortak
bir ¢lektrik hatti (L3) igerir, bu hat Gizerinde devre diizeninin (25,
PSD) her birinci kismi (25), uyart devresinin (BC) bir kumanda
sinyalini modille etmek Ozere tasarlanir ve devre diizeninin her birinci
kaismu (25), adi gegen hattin durumunun izlenmesi i¢in Onceden

diuzenlenir.

13. Bir gazh alet, 0zellikle bir ev aleti olup onceki istemlerden birine

veya daha fazlasina gore bir kontrol cihazi igerir.
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TARIFNAME

GAZ MUSLUKLARI iCIN KONTROL CiHAZI

Bulusun alam

Mevcut bulus, bir veya daha fazla gaz brulorine veya benzeri alev
Jeneratoriine sahip aletler igin gaz beslemesinin kontroliine ve/veya
saptanmasina yonelik cihazlar ile ilgilidir. Daha 6zel olarak bulus,
ornegin 1lgili bir brulore ve/veya benzerine gaz beslemesinin arzu
edilen bir zaman arah@min belirlenmesini ve/veya ayarlanmasim
ve/veya saptanmasim saglamak icin ve/veya brulorin yanar halde
kaldig1 surenin kontrol edilmesi ve/veya saptanmasi igin bir
zamanlama fonksiyonuna sahip bir kontrol ve/veya saptama cihazi ile

ilgilidir.

Bilinen teknik

Ocaklarda ve benzerlerinde yaygin sekilde kullanilan gaz musluklar:
genellikle metalden yapilma, bir gaz besleme hattina baglanti i¢in bir
giris ve musluk tarafindan kontrol edilen brillore gazin verilmesi
amagch bir kanala baglanti i¢in bir ¢ikis 1le donatilmis bir govdeye
sahiptir. Musluk govdesi ig¢ine, gaz akisimn ayarlanmasi amacl,
ornegin bir manevra ¢ubugu ve/veya baska kollar veya dahili
mekanizmalar aracilhifiyla konumu ayarlanabilen bir a¢ma/kapama

elemant veya boliiciiden olusan vasitalar monte edilir. Cubuk, musluk
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govdesinin bir yakin ucundan eksenel olarak ¢ikar ve yukanda
bahsedilen akis ayarlama amacli olarak kendi ekseni etrafinda
donecek sekilde tasarlanir. Manevra ¢ubuguna bir topuz baglanir:
topuza ¢lle verilen bir donme, ¢ubugun donmesini ve sonug olarak

akisin ayarlanmasini saglar.

Musluk govdesinin altinda bir emniyet valfi bulunur ve bu, bir
elektro-miknatis tarafindan 1lgili agik durumda tutulabilir; valf,
brilére gaz akismin saglanmasi veya oOnlenmesi igin sirasiyla
agik/kapali tiptedir. Elektro-miknatisa bir termo-elektrik jeneratori ile
besleme yapilir, bu ise tipik olarak musluk govdesiin karsilik gelen
bir eklentisine veya elektrik konektoriine baglanan bir termokuptan
olusur. Termokubun karsi ucuna yani hassas kismina veya sicak
birlesme yeri, musluk tarafindan kontrol edilen briilloriin yakinina
monte edilir. Brulor vandiginda termokubun hassas parcasi, alev
tarafindan briilore tiretilen 1s1ya tepki olarak bir elektromotit kuvvet
(e.m.f.) Uretir, bu da emmiyet valfinin elektro-miknatisina saglanan bir
akimi belirleyerck valfin agma/kapama c¢lemani (clektro-miknatis
tarafindan ¢ekilen, harcketli bir gobek ile birlestirilmigtir), bir yaymn

etkisinin dengelenmesi suretiyle ilgili agik durumda tutulur.

Temel olarak bruilor yandig stirece termokup, elektro-miknatisin valfi
agik tutmasim saglayan bir akis Giretir; briilor clle kapatildiginda veya
istem dis1 sondigiinde elektro-miknatisa elektrik beslemesi sona erer
ve valf kapamir, muslugun girisi ve c¢ikist arasinda gaz gegisini
onleyecek yonde yukarida bahsedilen yay tarafindan itilir.

Yukarida belirtilen nedenlerle muslugun ¢ubugu, musluk govdesinin

iginde bulunan elastik vasitalarin etkisine karsi bir aktilasyon yoniinde



10

15

20

25

kendi ekseni boyunca otelenebilir. Bu eksenel yer degistirme, musluk
topuzunun itilmesi ve dondurillmesi suretiyle saglanabilir. Bu hareket
ile hem emniyet valfinin ilk ac¢ilmasi hem de brilore gaz akisi
meydana gelir ve brulor Gizerinde alev yanana kadar topuz, bastirilmis
halde tutulur. Bahsedildigi gibi alev varliginda termokup, akim uretir
ve bu da elektro-muiknatis araciligiyla valfi a¢ik durumda tutar.

Boylelikle alevin ateslenmesinde sonra kullanici topuzu birakabilir,

Musluga islevsel sekilde baglanmis olarak ayrica alevin ateslenmesini
saglamak i¢gin briloriin yakininda kivileim retme amagh bir gaz-
cakmak sisterm  bulunabilir. Bu sistem genellikle bir elektrik
bosalmas1 1izerine yukarida bahsedilen kivilcimlarin - bunlarin
aralarmda Uretildigi elektrotlar iceren bir elektrik devresi icerir. Bazi
gazl aletlerde ¢akmak sistemi, muslugun konfigirasyonundan ve
ozellikle g¢ubugunun eksenel sekilde otelenme olasiliZindan
faydalamilarak aktiflestirilic. Sonu¢ olarak muslugun topuzu en
azindan bir miktar donduruldukten sonra buna bastirilarak, emniyet
valfinin ilk agikliginin belirlenmesine ve brillore gaz akisina ek olarak

c¢akmak sistemi de aktiflestirilir,

Bu amagla genel olarak muslugun ¢ubugu ile birlestirilmig, ¢ubugun
eksenel yer degistirmesi sirasinda, c¢akmak sisteminin elektrik
devresine ait olup normalde agik tipte bir mikro diigmenin
calistimlmasini saglayan bir aktilasyon elemamdir. Mikro digme,
cesitli kullanimlar i¢in piyasada yaygin sekilde bulunan bir tipte
olabilir ve bu amagla karsilik gelen bir sabitleme vidasi i¢in en az bir

disli delige sahip musluk govdesine direkt olarak sabitlenir.
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Daha once bahsedilen tipte bir gaz musluguna, karsihk gelen bir
brillore gaz beslemesinin zamanh kontroliine yonelik, yani briilorun
calismasi i¢in arzu edilen bir zaman araliginin belirlenebilmesi amagh

bir cithaz baglanabilir.

llgili bir gaz musluguna islevsel sekilde baglannus ve muslugun
topuzuna onemli ol¢ude ortak eksenli, karsilik gelen bir topuza sahip
zamanlayic1 cihazlar1  bilinmektedir. Cihazin topuzu aracihigiyla
kullanici, arzu edilen besleme zaman aralifim belirleyebilir ve sonra
brulordl yakabilir. Belirlenen zaman arahigi sona erdiginde cihaz,
brulore verilen gaz beslemesini kesecek sekilde muslugun ig¢indeki
emniyet valfimin kapanmasim saglar. Bu amagcla bilinen cihaz, temel
olarak karsilik gelen topuz aracilifiyla belirlenebilen zamanlayici
vasitalart ve gaz muslugunun emniyet valfinin termokupu ile elektro-
miknatis1 arasma baglanan, kontrol edilebilen elektrik anahtarlama
vasitalar1 igceren bir kontrol devresi diizeni barindirir. Olasi bir
duzenekte bilinen cihazm devre dilizeni ayrica cakmak sisteminin
devresine ser1 baglanan, geleneksel tipte musluklar fizerinde sunulmug
olarak daha once belirtilen mikro dugme fonksiyonlarm yerine
getirmek Uizere tasarlannus, kontrol edilebilen elektrik anahtarlama

vasitalari igerir.

Istem 1’in giris boliminin ozelliklerine sahip cihazlar WO
2011/007331 A, WO 2010/134040 A ve GB 1452463 A'da aciklanir.
Bulusun ozeti

Genel baglamda mevcut bulusun amaci, yukarida belirtilen tipte,

bilinen teknige kiyasla gelismis yapiya ve fonksiyonlara sahip bir
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kontrol cihaz1 ve ozellikle igsel olarak emniyetli, kompakt ve
uretilmesi  pahall  olmayan, montap kolay, smirh  maliyetli,

glvenilirligi yitksek ve kullanimi elverisli bir cihaz saglamaktir,

Asagida daha detayli sckilde anlatilan yukaridaki amaglar ve digerleri
de, mevcut bulusa gore, gazh aletlere yonelik, 6zellikle bir termo-
elektrik jeneratori araciligiyla besleme yapilabilen bir elektro-
miknatis igeren bir emniyet valfina sahip en az bir gaz muslugu igeren
aletlere vonelik bir kontrol cihazi ile gergeklestirilir, buradaki cihaz,
bir gaz musluguna karsilik gelen bir pozisyonda monte edilmek izere
konfigiire edilmis bir destek yapisina sahip en az bir kontrol moduli
icerir, 0zellikle bir gazh aletin govdesi iginde destek yapisi, bir yuvayi
tanimlar ve en azindan kismen bunun icinde, karsilik gelen bir birinci
devre diizeni bulunur.,

Tercihen:

. kontrol modulii, bir gaz britloriiniin bir zamanlama fonksiyvonu
ve bir atesleme fonksiyonundan en az birinin aktiflestirilmes: amagh
kumanda vasitalari, ormegin kullanici tarafindan g¢alistinlabilenler
1gerir; ve

. birinct devre dilzeni; kontrol wvasitalari, birinci elektrik ara
baglanti vasitalar1 ve kumanda vasitalarmin  aktllasyonunun
saptanmas1 ve kontrol vasitalarma karsihk gelen sinyallerin verilmesi

icin konfigiire edilmis saptama vasitalar igerir.

Cihaz, asagidakilerden en az birinin gelistirilmesi i¢in konfiglire
edilmis yapisal vasitalar ve/veya devre vasitalart ve/veya elektrik
baglantisi vasitalari igerir:

. cithazin kullanici i¢in kullanim emniveti;
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. calisma hassashg;

. bir gaz cakmak sisteminin kontrolii;

. kullanicimin gorsel olarak bilgilendirilmesi,

. kullanicinin isitsel olarak bilgilendirilmesi;

. cthazin elektrik baglantisi;

. elle kontrol vasitalarimin saptama vasitalarma baglanmasi;

. cihazin destek yapisimin gazli aletin gaz musluguna ve/veya

govdesine baglanmasi; ve
. gaz muslugunun aktilasyon vasitalarimin kontrol cihazina ve

ozellikle birinci devre dilzenine baglanmasi.

Bulusa uygun kontrol cihazmin tercih edilen karakteristikleri, bulusla
ilgili olarak burada saglanan teknik O0gretinin ayrilmaz bir parcas: olan
istemlerde belirtilmistir,

Cizimlerin kisa tarifi

Mevceut bulusun diger amaglari, karakteristikleri ve avantajlari, takip
eden detayll tarifnameden ve ckteki ¢izimlerden net bir sekilde
anlagilacaktir; bu ¢izimler sadece smirlayict olmayan ve agiklayici
ornek yoluyla verilmistir ve burada:

. Sekil 1, bulusun olasi bir diizenegine uygun bir kontrol cihaz:
ile donatilmus, gaz beslemeli bir aletin sematik perspektif bir
goriintsidur;

. Sekil 2, Sekil 1’in bir detayidir;

. Sekil 3, Sekil 2’ve benzer bir goriintil olup aletin bir kismu
cikarilmstir;

. Sekil 4 ve 5, gaz beslemeli bir aletin bir gaz ¢akmak sisteminin

bir pargasint olusturan bir anahtar ile donatilmig, bilinen bir gaz



10

15

20

25

muslugunun perspektif bir goruntiisi ve yandan yukseltmeli bir
gorintusidir;

. Sekil 6, Sekil 4 ve 5°in tipinde bir¢ok musluk ile kombinasyon
halinde kullanilan bir gaz ¢akmak sistemini ornekleyen sematik bir
temsildir;

. Sekil 7, bulusun olast bir diizenegine uygun bir kontrol
cihazinin sematik bir temsilidir;

. Sekil 8, bulusun baska bir olasi diizenegine uygun bir kontrol
cihazinin sematik bir temsilidir;

. Sekil 9, bulusa uygun bir kontrol cihazimin, alet izerine monte
edilmig durumda kismi ve sematik perspektif bir goruntasudir;

. Sekil 10, Sekil 9’a ait cihazin farkli bir acidan ve cihazin bir
kismi ¢ikarilmis olarak kismi ve sematik perspektif bir goruntiisudiir;

. Sekil 11-14, Sekil 9 ve 10’a ait cihazin farkl agilardan parcalar
dagitilmms gorintileridir;

. Sekil 15 ve 16, Sekil 9 ve 10°a ait cihazin bir devre diizeninin
farkh acilardan perspektif gortintuleridir;

. Sekil 17, Sekil 9-10’a ait cihazin kismen monte edilmis olarak
kismi perspektif bir goruntusudur;

. Sekil 18, Sekil 9 ile ayni tipte, ancak dondurilmus ve kismen
kesitlenmis olarak perspektif bir goruntiisudir;

. Sekil 19, bulusa uygun bir cihazin, bir termokup ile bir gaz
muslugunun clektro-nmiknatisi arasinda baglanmis bir devre diizeninin
basitlestirilmis bir blok diyagrarmdir;

. Sekil 20, bulusa uygun bir cihaza besleme amagh bir diizenin
basitlestirilmis bir blok divagrammdir;

. Sekil 21, Sekil 19’un devre diizeninin olas1 bir diizeneginin

detayl bir diyagramudir;
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. Sekil 22, Sekil 20°nin besleme diizeninin olasi bir diizeneginin
detaylh bir diyagrammdr;

. Sekil 23-27, bulusa uygun bir cihazin bir uyar1 sisteminin
isleyisinin olas1 durumlarimi 6rnekleme amagh sematik temsillerdir;

. Sekil 28, bulusa uygun bir cihazin olasi bir ¢alisma modunu
omekleme amach bir akis semasidir; ve

. Sekil 29 wve 30, bulusa ait olasi varyantlarin perspektif

goruntuleridir.

Bulusun tercih edilen duzeneklerinin tarifi

Sekil 1, bundan boyle kolay referans amaciyla “zamanlayici cthaz1”
olarak da tanimlanacak, mevcut bulusa uygun bir kontrol cihaz1 veya
sistemi ile donatilmis, gaz beslemeli bir aletin (1) sematik bir

temsilidir.

Gosterilen Ornekte alet (1), kendi basina bilinen genel konseptte bir
ocak ve daha fazla ozellikle bir ocak 1zgarasi olup bunun sadece
bulusun anlagilmas1 i¢in faydah e¢lemanlart sunulmustur. Bulusa
uygun zamanlayici cihazi her durumda en az bir gaz brillort veya
benzeri bir alev jeneratoril 1le donatilmsg, ilgili bir musluk araciliiyla
kontrol edilen baska tiplerde cihazlarda, ©Ornegin Ozellikle ev

1sitmasinda kullanilan kazanlarda da kullanilabilir.

Aletin (1) yapisi veya govdesi, bir Tist kapaga (3) sabitlenmis, i¢inde
¢esitli pisirme konumlarinin (5) tanimlandigi bir ¢alisma alaninin (4)
vani sira bir kumanda alanimi (6) tanimlayan bir alt kutu (2) igerir.

Bilinen teknige gore alet (1) yapist igine ¢esitli fonksiyonel bilesenler
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monte edilir, bunlar arasinda — burasi i¢in 1lgili konusu olacak sekilde
— cesitli pisirme konumlarina (5) ait, brulorlere (burada detayl olarak
sunulmamistir) gaz beslemesinin  kontroliine yonelik musluklar
bulunur. Bu amacla Sekil 2°de belirtildigi gibi kapagm (3) bir ¢eperi
(3a) — kumanda alanina (6) karsilik gelen bir pozisyonda — bir dizi
butin agikliga (7) sahiptir, bunlarin her birinden de karsilik gelen bir
brulorin muslugunun (10) aktuasyon gubugu (11) ¢ikar. Sekil 3’ten
takdir edilebilecegi gibi musluklar (10), tamami bilinen teknige uygun
agikliklara (7) karsihik gelen pozisyonlarda aletin vyapisi igine
sabitlenir. Musluklar (10), kendi bagina bilinen tipte, 6zellikle mevcut

tarifnamenin girig kisminda tarif edilen tiptedir.

Ornek olarak sunulan dizenegin dmeginde musluklardan (10) sadece
biri, bulusa uygun sunulan bir zamanlayici cihazi ile donatilir ve bu da
biitiin olarak 20 ile gosterilir. Yine drnek olarak Sekil 3’0n cihaz (20)
ile donatilmamug dort muslugu (10), geleneksel basma diigmeli mikro
anahtarlar ile donatilir, bunlarin bazilari, geleneksel olarak bir gaz
cakmak sisteminin e¢lektrik devresine ait tipte olup MS seklinde
tanimlanir. Mikro anahtarlar (MS), karsilik gelen musluk govdesine

bir vida (S) ile sabitlenir.

Sekil 4 ve 5, mevcut tarifnamenin giris kisminda tarif edildigi gib;,
genel olarak piyasada bilinen tipte bir gaz muslugunu (10) omekler.
Genel baglamda muslugun (10) govdesi, karsilik gelen cubugun (11) —
karsilik gelen kontrol topuzu (12) tarafindan kenetlenmedik¢e burada
gorilmemektedir, ancak A ile tamimlanan eksen boyunca uzanir —
cikint1 yaptigi bir 6n kisma (10a) ve iginde gaz ig¢in giris ve ¢ikisin

yvam sira termokup i¢in eklentinin bulundugu bir arka kisma (10b)
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sahiptir, buradaki on kisim (10a), genel olarak arka kisma (10b) gore
kucik genel boyutlara sahiptir. Sekil 4 ve 5’te gaz icin girig ve ¢ikis,
10c ve 10d ile gosterilirken termokup i¢in eklenti, 10e ile gosterilir,
Gosterilen musluk (10) durumunda ayrica sektorde iy1 bilinen bir
tekmge gore karsilik gelen kontrol ¢ubugu ile sadece cksenel vonde
hareket edecek sekilde buna islevsel olarak smirlandirilmis bir
aktuasyon elemani (10f) da gorulebilir, Pratikte eleman (10f), gubuga
birlestirilir, boylelikle A ekseni etrafinda donduruldiginde eleman
(10f) dnemli dlgiide sabit kalir. Bunun yerine ¢ubuk (11), A ekseni
boyunca eksenel olarak dtelendiginde eleman (10f), ¢ubugun eksenel
hareketini takip eder. Adi gecen eksenel hareket ile - ve Ozellikle
cubuga, topuz (12) vasitasiyla bastirlldiginda — eleman (10f), bir saft:
(10g) iter, bu da daha once aciklandigr gibi muslugun (10) emniyet
valfinin agilmasini saglar; adi gecen valf daha sonra brillorun alevi
yandiginda karsilik gelen elektro-miknatis sayesinde agik tutulur.
Kullanict topuzu (12) biraktiginda aktiiasyon elemani (10f), kontrol

cubugunun eksenel doniis hareketini takip eder.

Geleneksel uygulamalarda daha once bahsedildigi gibi aktiiasyon
elemant (10f), ayrica ¢akmak sisteminin bir pargasini teskil eden,
muslugun gdvdesine vida (S) ile sabitlenen bir mikro anahtarin (MS),
tipik olarak bir ev elektrik kablo sisteminin a.c. voltajina, ornegin bir
220-V a.c. voltapna baglanan bir mikro anahtarin kapanmasim

anahtarlamak i¢in avantajh sekilde kullanilabilir.

Sekil 6, Sa ile tanimlanan bes gaz bruloriiniin gosterildigi bir ocakta
musluklar (10) tizerine monte edilen mikro anahtarlar (MS) ile gaz

gakmak sistemi arasmdaki geleneksel baglantiyr son derece sematik
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bir formda sunar. Sektorde 1yi bilinen bir konsepte sahip, IS ile
tanimlanan c¢cakmak modula, ilgili brulorler (5a) arasinda gazin
cakilmasini saglamak Uzere tasarlanmis kivilcimlar tretmeye yonelik,
bunlara karsilik gelen bir ¢ift elektrot — burada E+ referans: ile

topraklama semboli ile gosterilir — saglar.

Mikro anahtarlar (MS), module (IS) tek tek baglanabilir veya bilinen
adiyla bir “zincir egrisi” olusturacak sekilde birbirlerine hali hazirda
paralel bagli sekilde sunulabilir. Cakmak modiliine (IS), 220-Vac
sebeke besleme gerilimi ile besleme yapilir ve bunun kablolar
boyunca mikro anahtarlar (MS) baglanmir. Sonug olarak bilinen teknige
gore cesitll musluklar (10) 0izerine monte edilen mikro anahtarlara
(MS), 220-Vac sebeke besleme geriliminin verildigi, bunun ise
ornegin elektrik dispersiyonu durumunda kullamict i¢in potansiyel bir

risk kaynag1 oldugu takdir edilecektir.

Sekil 7 ve 8, bulusa uygun bir zamanlayici sisteminin olasi prensip
diyagramlarim1 gosterir. Temsil edilen g¢esitli elemanlar arasidaki
baglantmin modellermin sadece ornek olarak sunuldugu, bunun
amacinin  sistemin  genel yapisi agiklamak oldugu, sistemin
kendisinin bir dizi ortak kaynagini, 6rnegin bir diisitk gerilim besleme
kademesi veya devresi, bir cakmak kontrol kademesi veya devresi, bir
sesli uyan ve/veya gorsel uyan kademesi veya devresini yogunlastiran
sadece bir tek bir cihaz kapsaminda gelen bir veya daha fazla
zamanlayic1 cthazi (20) varlhigr ile ayirt edildigi belirtilmelidir. Bu
yapida cihazlar (20), ¢esitli musluklar (10} ile baglantili kontrol

modilleri saglarken cihaz (PSD), bir merkezi veya ortak modill sunar.
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Sekil 7, bulusa uygun bir zamanlayici sisteminin birinci olasi prensip
diyagramimi gosterir. Bu diizenekte sistem, ortak kaynaklara besleme
yapilmasi veya bunlarin yonetilmesi amagli, bundan boyle basitlik
saglamak i¢in “besleme cihazi” seklinde amlacak olan ve butiin
halinde PSD ile gosterilen bir Uinite veya modil igerir. Cihaz (PSD),
220-Vac elektrik sebeke beslemesi ile ¢cakmak modillu (IS) ve kontrol
modillerini olusturan ve her biri 1lgili musluga (10) birlestirilen bir
veya daha fazla zamanlayici cihazi (20) arasina baglanir. Cihaz (PSD),
ev aletinin Gizerine, tercihen bunun yapisi igine, karsilik gelen kablolar
voluyla baglandigi cihazlara (10) gore uzak bir pozisyona monte

edilir.

Ozellikle avantajh bir dizenekte besleme cihazi (PSD), cihazlara (20)
diisitk gerilim beslemesi amagh, drmegin 10 Vdc nominal gerilimli ve
12 Vdc maksimum gerilimli, Sekil 7°de SS ile gosterilen bir kademe
veya devre (F) igerir (sekillerde gosterilen maksimum deger 12
Vdc’dir). Tercih edilen bir diuzenekte cihaz (PSD) ayrica elektrik
sebeke beslemesi ile modiulin (IS) kendisi arasma islevsel sekilde
baglanmis, ¢akmak modilliniin (IS) kontrolil amagh bir giic kademesi

veya devresi (ISC) igerir.

Yukarida bahsedilen diizenege uygun zamanlayici sistemde kademe
(ISC), dustk gerilimli zamanlayici cithazlan (20} ile sebeke gerilimi
Vac’deki ¢akmak modilil (IS) arasmnda bir ¢esit kontrol ara yiizil
saglar, Bir duzenekte kademe (ISC), bir sinyali saptamak veya
cthazlarin (20) bir dusik gerilim kontagim (45) kapatmak ve ¢akmak
modiiliin@ (IS) buna gore kontrol eden, kendisine ait bir elektronik giig

anahtari (drnegin bir triac, bir opto-triac, bir MOSFET veya bir role)
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yonetmek Uzere konfigure edilir. Bu sekilde ¢oziim, bilinen tekmige
gore uygulanan seklin aksine direkt olarak muslugun (10) tzerine
220-Vac sebeke geriliminin tagmmas: gerekliligini onlemesi agisindan
igsel olarak guivenlidir (tipik olarak metal materyalden yapilan musluk
(10) ve/veya karsilik gelen saft (11), ornegin bilindik temizleme
islemleri sirasinda topuz (12) cikanildiginda kullamici ile temas

edebilir, bu da elektrik ¢arpmasi risklerini dogurur).

Seckil 7°de temsil edilen drnekte kontaga ulasan dusiik gerilim sinyali,
ISCS ile gosterilir ve 5-Vde’lik bir sinyaldir. Kontak (45), mekanik
veya elektromekanik veya elektronik tipte olabilir, direkt olarak
muslugun (10) kontrol ¢ubugu (11) tarafindan tahriklenebilir (6rmegin
bir kontak veya bir Hall sensoril, cihazin (20) zamanlayic1 devresinden
bagimsiz olarak dogrudan c¢ubuk (11) tarafindan uygulanabilir).
Kontak (45) her durumda baska bir sekilde, hatta dolayli olarak
ornegin cihazin (20) bir halka somununa bastiran musluk topuzu ile

harekete gecirilebilir ve ad1 gecen halka somunu kontagi calistirr.

Sekil 8, bulusun ozellikle avantajli bir diizenegine gore bir cihazmn
veya zamanlayict sisteminin baska bir olasi prensip diyagramini
gosterir. Bu dlizenekte besleme cithazi (PSD), daha dnce bahsedilen F
ve ISC kademelerine ek olarak ayrica ozellikle sesli uyariya yonelik,
BC 1ile gosterilen ve bunun altinda gelen zamanlayict cihazlarinin
cesitli ¢aligma kosullarimin gosterilmesini amaglayan bir sinyalleme
veya uyarit kademesi igerir, Uyarn kademesi (BC) ornegin bir sesli
uyari cihazi, 6rnegin bir vizildayan veya bipleyen cihaz igerebilir, bu
da ozellikle besleme cihazinin (PSD) servis yaptigi cithazlarin (20) her

biri tarafindan firetilebilen bir diisitk gerilimli analog veya dijital
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sinyal 1le kontrol edilebilir. Sekil 8’de temsil edilen omekte
kademenin (BC) digiik gerilimli kontrol sinyali, BCS ile gosterilir ve
5-Vdc’lik bir sinyaldir (ozellikle 2 kHz’lik bir kare dalga ara sira
uretilir, yani uyart durumunda 5-Vdc’lik sinyal, wvizildayan zilin

tahriklenmesi i¢cin Vdc’de beklemelerle 5 Vp-p’de modile edilir.

Olas1 bir diizenekte (sunulmamustir), her durumda ¢akmak modilini
(IS) yonetmek tizere tasarlannus kademe (ISC), yukarida bahsedilen
elektronik gii¢ anahtarinin yonetilmesi i¢in cihaz (20) tarafindan
iiretilen bir diigiik gerilim sinyalinin durumunu veya diizeyini (drnegin
5Vdc’de, analog veya dijital olabilir; ornegin d.c. geriliminde veya
baska sekilde bir ser1 smyalde degisim) saptamak uzere konfigire

edilir.

Olas1 bir duzenekte (sunulmamustir) uyar1 kademesi (BC), bir sesli
uvar1 cihazina ek veya alternatif olarak bir ekran gibi bir izleme
vasitast icerebilir. Ayrica bu duzenekte ekran parcasi, gorsel uyari

uretmek amaciyla bir cithazdan (20) sinyal (analog veya dijital) alir,

Sekil 8’de sunulan gibi bir diizenekte cihaz (PSD), ayrica ¢akmak
modilinil (IS) entegre edebilir, ancak bunun, tek bir elektrik cihazi -
yani, cithaz (PSD) — i¢inde, a.c. sebeke gerilimine tabi bir dizi
kademeyi veya devreyl konsantre etme amac¢h sadece bir opsiyon
oldugu anlasilacaktir; cihazi en uygun gorillen gazli alet alanminda,
cihazlara (20) gore uzak bir pozisyonda barindirmak da mimkundir.
Sekil 8’de gosterilen tipte temel bir konfigiirasyonda bile modulin
(IS), cihazdan (PSD) ayri ve bunun disinda olabilecegi takdir

edilecektir. Ayrica bulusun konusunu olusturan zamanlayici sistemin
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prensipte ayrica bir cakmak sisteminin bulunmadigi gazh aletlerde
kullamlabilecegi vurgulanmahdir, boylelikle modulim (IS) ve
kademenin (ISC) varlig1 opsiyonel olarak anlasilacaktir. Sonug olarak
genel baglamda bulusun tercih edilen duizeneginde besleme cihazi
(PSD), besleme kademesini (F) ve kontrol kademesi (ISC) ile uyarn

kademesi (BC) arasindan en az birini igerir.

Sekil 9 ve 10°da bulusun olasi bir dizenegine uygun bir zamanlayici
cihazi (20) gorulebilir. Cihazin (20) destek vapisi, - en azindan kismen
karsilik gelen bir devre dizeninin barindirilmasi amagli — kutu benzer:
bir muhafazanin (21) yam sira karsilik gelen musluk (10) tarafindan
kontrol edilen, brilore en az bir kez gaz beslemesinin belirlenmesi
amach bir kumanda vasitasi (22) igerir. Cihazin (20) alet uzerine
takildigi durumda (Sekil 9) muhafaza (21), yapr (2-3) i¢inde
barindirilir ve boylelikle sadece kumanda vasitalar1 (22) disaridan
gortilebilecek sekilde gizlenmis pozisyondadir. Tercihen muhafaza
(21), muslugun (10) bir arka kism ile bundan en azindan aktilasyon
cubugunun (11) ¢iktigr aciklik ile donatilmis yapinin ¢eperi (3a)
arasida ayarlanir. Oldukga tercihen muhafaza (21), muslugun (10) bir
on kismunin en azindan bir pargasini iginden alacak sekilde
bigimlendirilir. Bu amagla tercih edilen bir diizenekte muhafaza (21),
icine yukarida bahsedilen musluk on kismimin sokuldugu bir pasap
tanimlayacak seckilde bicimlendirilir. Asagida goriilecegi gibi bir
diizenekte cihazin (20) ¢esitli bilesenleri (0rnegin asagida 25, 40 ve 41
ile gosterilenler) kasith olarak yukarida bahsedilen pasajn varligim

belirlemek amacryla konfigure edilir.

Tercith edilen bir diizenekte kumanda vasitasi (22), muslugun (10)
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cubugunun (11) elle harekete gecirilmesine yonelik bir topuz (12) 1le
ceperin (3a) disg yizil arasina islevsel sekilde konulan bir halka somun
elemant veya topuz icerir. Cihazin (20) birlestirilmis halinde kontrol
vasitast (22) — bundan boyle basitlik i¢in "halka somun" olarak
amtlacaktir — hareketli, ozellikle donebilir sekilde monte edilir ve
temelde topuzla (12) ortak eksenlidir. Bir dizenekte (sunulmamstir),
halka somun (22) ayrica omegin muslugun (10) ve/veya cihazin (20)
kontrol elemanlarimin anahtarlanmasim saglamak amaciyla eksenel
sckilde hareket ettirilebilir. Stiphesiz gosterilen halka somunun (22)

bigimi ve topuza (12) gore oranlar1 sadece gosterimseldir.

Tercih edilen bir diuzenekte halka somun (22) — 1sikli uyan
fonksiyonlarmmm da yerine getirilmesi icin 11kl kilavuz  gorevi
gorebilir — cihazin (20), alet (1) yapisinin disindan gorulebilen ve
calistirilabilen tek bilesenini temsil eder. Diger olas1 diizeneklerde
yukarida bahsedilen yapinin disindan, cihazin (20) ayrica diger
bilesenleri de, domegin bir 151kl uyar1 elemam da en azindan kismen

fark edilebilir.

Tercih edilen bir duizenekte cihazin (20) yapisi, muhafazanin (21)
musluk (10) govdesine birlestirilmesi igin  vasitalara sahiptir,
Gosterilen Ornekte baglama vasitasy, tercihen metalden veya
termoplastik materyalden yapilma ve muhafaza (21) ile musluk (10)
govdesi arasma islevsel sekilde yerlestirilmis bir bilezik (23) icerir.
Avantajh olarak bilezik (23), sabitlenmesi i¢in en az bir delige (23a)
sahiptir, bu ise normalde musluk (10) govdesine baglanan en az bir
vidadan, ornegin bunun alet (1) yapisina sabitlenmesi i¢in kullanilan

bir vidadan veya bilinen teknige gore daha once bahsedilen mikro
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anahtarm (MS) sabitlenmesi i¢in  kullamlan bir wvidadan (S)
yararlanilarak yapilabilir (Sekil 3 ve 4). Ayrica muhafazanin (21)
bilezige (23) sabitlenmesi, vidalarla veya baska sekilde karsilikh
birlestirme ve kenetleme vasitalari, 6rnegin kenetleme ¢oztimleri veva
ilgili  yuvalara oturan disler yoluyla e¢lde edilebilir. Varyant
duzeneklerde (sunulmamustir) bilezik (23), 6rnegin muhafazamn (21)
bir kisminin plastik materyalinin bilezik (23) tuzerine kaliplanmasi
veya muhafaza (21) govdesinin bir kisminin bir bilezik sekilde
sekillendirilmesi suretiyle, musluk govdesine baglama fonksiyonlarini
dogrudan yerine getirmek amaciyla muhafazaya (21) baglanabilir
veya bununla entegre hale getirilebilir. Diger olas1 diizeneklerde
(sunulmamstir) cithazin muhafazasi (21), alet (1) yapisina, bu amagla
saglanan bir bilezik aracihigiyla veya baska sekilde dogrudan

sabitlenebilir.

Sekil 11 ila 14, bulusun bir diizenegine uygun cihazin (20)
bilesenlerinin yani sira daha once bahsedilen bazi alet (1) bilesenlerini
farkl agilardan gosterir. Bu sekillerde; musluk (10), montaj bilezigi
(23), muhafazanin (21) bir birinci bolumu (40), cithazi donatan bir
devre diizeni (25), Sekil 7 veya Sekil 8’in besleme cihazina (PSD)
baglant1 i¢in bir harici kablolama sistemine (sunulmamistir) ait bir
konektor (26), devre duzenmin (25) bir anahtarlama vasitasi i¢in bir
kontrol veya devinim iletme elemant (27), duzenmin (25) bir
sensorimiin  hareketli parcast 1le birlikte c¢aligan bir transmisyon
elemant (28), eleman: (28) buna gore dondirmek i¢in halka somun
(22) tarafindan caligtirilabilen bir bagka transmisyon elemani (29),
transmisyon elemani (29) ile halka somun (22) arasinda bir eleman

(30), muhafazanin (21) bir ikinci pargas1 veya kapagi (41), tercihen
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halka tipi, halka somun (22) ile ¢eperin (3) on ylzeyi arasinda
calisacak sekilde tasarlanmig bir sizdirmazlik elemam (31) ve
muslugun (10) topuzu (12) ile halka somun (22) arasinda islevsel
sckilde ayarlanmak tizere tasarlanmis ve somun uzerinde, topuzun
(12) 1¢ kismu 1le ara halka seklindeki ecleman (32) arasinda
duzenlenmis bir vay - sunulmamustir — tarafindan itilen bir ara halka

seklinde eleman (32) gorilebilir,

Hali hazirda bahsedildigi gibi musluk (10), mevcut tarifnamenin girig
kisminda ve Sekil 4 ve 5’e istinaden tarif edildigi gibi, piyasada kend:
basina bilinen bir tipte olabilir. Bahsedildigi gibi geleneksel
uygulamalarda aktilasyon elemam (10f), ayrica cakmak sisteminin bir
parcasim  teskil eden mikro anahtarin  (MS) kapanmasinin
anahtarlanmast i¢in avantajli sekilde kullanilabilir, Goriillecegi gibi
bulusun dzellikle avantajli bir diizeneginde cihazin (20) devre diizeni,
ayrica bilinen teknmige gore saglanan, yukarida belirtilen mikro
anahtarin (MS) da fonksiyonlarim yerine getiren bir anahtarlama
vasitas: igerir, Zamanlayict cithazinin bu diizenege gore kullanilmasi
durumunda burada orneklendigi gibi gelencksel mikro anahtar (MS)
kullanilmayabilir ve normalde bunun sabitlenmesi i¢in kullanilan vida
(S) (Sekil 3 ve 4), bilezigin (23) musluk (10) govdesine sabitlenmesi

i¢in kullanilabilir.

Bilezigin (23) olas1 bir diizenegi, Sekil 11 ve 12’de gorilebilir,
buradaki yap1 iginde bir vidanin gegmesi amacgh (sunulmamustir),
ornegin musluk (10) govdesi Gzerinde bulunan bir dahili vida (10h)
igine kenetlenme amagli delik (23a) bulunur. Dahili vida avantajh

olarak bilinen teknige gore sunulan mikro anahtarin (MS) sabitlenmesi
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i¢cin vida (S) i¢in genellikle dongdritlen tipte olabilir. Bilezik (23) yapisi
boylelikle muhafazanm (21), drmegin vidalar aracih@iyla sabitlenmesi
i¢in delikler (23b) dngorir, Bilezik (23) igin gosterilen bigimin sadece
ornek olarak anlasilmasi gerektigi; muslugun bicimine ve/veya alet
vapisina gore diger bigimlerin de ag¢ikga miumkim oldugu

belirtilmelidir.

Muhafazanin, asagida basitlik i¢cin “kap” seklinde tanimlanacak
pargast (40), onemli dlgiide kutu seklindedir ve plastik materyalden
vapilmistir; taban ¢eperi ve ¢evre geperleri, devre diizeninin (25) ve
transmisyon elemanlant (28-30) dahil transmisyon duzeninin en
azmdan bir kismmin barndirilmasi i¢in bir kaviteyl veya bir yuvay
tanimlar. Tercihen cevre ¢eperlerinden (40b) biri, kabin (40) karsihik
gelen tarafini sadece kismen kapatir, bu sekilde bir yan ac¢ikligr (40c¢)
tanimlar (Sekil 12). Ad1 gegen yan agiklikta (40c), taban ¢eperinden
(40a) bir uzant1 (40d), disart dogru ¢ikar ve biitin halinde Sekil 5°te
gorilen bir konektor govdesinin bir birinei  pargasm  saglama

amachdir, bunun i¢ine ise konektor (26) takilir,

Tercih edilen bir diizenekte ¢evre ¢eperlerinden (40b) biri, bir agikliga
veya bosluga (40e) (Sekil 12) sahip olup bunun fonksiyonu daha sonra
aciklanacaktir ve buna tercihen taban g¢eperinde (40a) tamimlanan bir
yarik (401f) (Sekial 11) karsilik gelir. Sunulan gibi bir diizenckte taban
ceperi (40a) ayrica muhafazanin bilezige (23) sabitlenmesi i¢in
deliklerin (40g) yan1 sira tercihen genel olarak paralel sekilde ve
uzantiya (40d) gore yan yana diuzenlenmis bir pozisyonda bir ¢ift

varik (40h) (Sekil 11) ile donatilir.
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Cihazin (20) muhafazasi1 (21), musluk (10) govdesi ile birlesmek uizere
konfigure edilir ve bu amagla muslugun karsilik gelen bir parcasinin
icinden gececek sekilde alinabilmesi i¢in bir pasaja sahiptir. Ornegin
gosterilen duzenekte taban g¢eperi (40a), sart olmamakla birlikte
tercthen Onemli olgude daire seklinde olan bir butun agikliga (42)
sahiptir. Tercthen ek olarak kap (40), acikhigin (42) bulundugu karsilik
gelen kavite iginde ¢ikinti yapan bir oyuk kismi tanimlar. Oldukga
tercihen ayrica kap (40), muslugun (10) aktiiasyon elemaninin (10f)
kismen ve hareket olasiligi ile barindirilmasi igin bir harici girintiyi

tarimlar.

Gosterilen diizenekte taban ¢eperi (40a) ve bosluga (40e) sahip ¢cevre
ceperi (40b) birlikte, kap (40) i¢inde, en azindan kismen silindir
seklinde bir dis profile sahip, yukarida bahsedilen oyuk kismi (42a)
tanimlar. Sekil 11°de goriilebildigi gibi ayrica taban ¢eperinin (40a)
bir parcasi, aciklik (42) ile ilgili ¢eper (40b) arasinda yukarida
bahsedilen harici girintiyi (42b), dzellikle bosluga (40e) sahip olam

tamimlar,

Yine Sekil 15 ve 16’ya istinaden devre diizeni (25) tercihen 25a ile
tammlanan bir baskilt devre kartt (PCB) igerir, bu ise en azindan
kismen muhafaza (21) i¢cinde barmdirilir ve bunun tizerine elektrikli
ve/veya elektronik bilesenler monte edilir ve devre karti (25a)
uzerinde tanimlanan, elektrik iletken materyalden yapilma c¢izgilere
(sunulmamustir) baglanir. Sekillerde sadece bulusun anlagilmasi i¢in
faydali bilesenler gosterilir, bununla birlikte diger elektronik
bilesenler, ornegin aktif veya pasif bilesenler veya mikro-kontrolor

devreleri veya hafizalar da olasilikla bulunabilir.
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Bir diizenekte devre kart1 (25a), muhafazanin (21) pasajim en azindan
kismen cevreleyen ilgili bir pasaja sahiptir. Diizenegin orneginde
devre kartinin (25a) pasaji, kabin (40) taban ¢eperinin (40a) agikligina
(42) ve/veya karsilik gelen oyuk kisma (42a) en azindan kismen
benzer veya bununla uyumlu bir profile sahip bir agiklik veya slot
(25b) formundadir ve devre kart1 (25a), genel olarak taban ¢eperine
(40a) yakin bir pozisyona monte edilir. Ornekte slot (25b), devre
kartinin (25a) kenarma kadar uzanir ve ¢evrenin bir yayina benzer
bigcimlendirilmis, en azindan karsilik gelen bir kisma sahiptir. Diger
diizeneklerde devre kartinin (25a) pasaji Ornegin kisim (42a) genel
olarak silindir seklinde ise veya yoksa bir delik gibi daire seklinde

olabilir.

Devre karti (25a) uzerinde bulunan kontrol devresinin spesifik
dizenefi — genel baglamda - WO 2010/134040°ta tarif edilen
bilesenleri, ad1 gegen dokiimanda tarif edilen fonksivonlarin ve/veya
mevcut bulusa gore ongorulen baska spesifik fonksiyonlarin yerine
getirilmesi amaciyla igerebilir, Bir devre domegi her durumda asagida
Sekil 217°¢ istinaden tarif edilecektir. Burada 6zel ilgi konusu olarak -
ve ayrica Sekil 15 ve 16°ya istinaden - bir diizenekte devre kartinin
(25a) bir ¢ikintih kismi (25¢), bir erkek konektdr saglar; bunun
terminalleri, elektrik ¢izgilerinden elde edilir, ozellikle bir kenar
konektor veya kart-kenar tipindedir ve cihazm (20) monte edildigi
durumda kabin (40), harici konektdor (26) ile baglanti i¢in saglanan
uzantisia (40d) karsilik gelen bir pozisyondadir.

Bir diizenekte devre diizeni (25), 6rnegin bir LED tipi bir veya daha

fazla yayici igerebilen 151k yayan vasitalar igerir. Tercithen bu yayici
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vasitalar, devre kartinm (25a) bir yuzii — burada ust yiz olarak
tanimlanir- tizerine, muhafazanin (21) pasajinin yakimna monte edilir.
Sunular ornekte slotun (25b) c¢evresinde araliklarla diizenlenmis bir
dizi yayici (43) sunulur. Buna gore ornekte slot (25b), devre kartimin
(25a) bir kenar1 kadar uzanir, yayicilar (43), slotun kendisinin vay
seklindeki kisminmn profiline gore, tercthen onemli dl¢iide duzenh

araliklarla duizenlenir.

Devre diizeni (25), halka somunun (22) agili pozisyonunun saptanmasi
ve buna gore musluk (10) tarafimdan kontrol edilen, brillore besleme
yapma zaman araligim temsil eden bir sinyalin verilmesi amagh
sensor vasitalart icerir. Ornekte bu sensor vasitalan, tercihen devre
kartinin (25a) Gist ylizi izerine monte edilmis duragan bir bilesen (44)
icerir. Bir diizenekte sensor vasitalar, halka somunun donmesi iizerineg
doner hale getirilebilen, karsilik gelen bir parga tarafindan harekete

gecirilen bir doner potansiyometre veya trimer gibi direngli tiptedir.

Bir  duzenekte cihazin  (20) zamanlama  fonksiyonunun
aktiflestirilmesine yonelik sinyal, devre dilzenine (25) bir kontrol
eleman tarafindan verilir. Tercihen bu kontrol eleman, ozellikle 1 V
ile 24 V arasinda degisen voltajlar i¢in bir anahtarlama vasitasi,
ornegin bir basma dugmeli anahtar, tercihen dusiik giclii bir anahtar
igerir ve bu, muslugun ¢ubugunun (11) cksenel ver degistirmesi
Uzerine anahtarlanabilir, ormegin Sekil 7 ve 8’de 45 ile gosterilen
anahtardir, Avantajli sekilde cihazin (20) devresi dnceden ayrica aletin
(1) bruldrlerinin ¢akilmasi amacli bir sisteme baglanmak uUzene
diizenlenmis ise kontrol elemaninin anahtarlanmas: yoluyla tretilen

sinyal ayrica Sekil 7 ve 8’de gosterilen durumda oldugu gibi ¢akmak
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sistemiin yonetilmesi i¢in kullamlabilir. Sekil 15 ve 16’da sunulan
omekte basma diigmeli anahtar (45) tarafindan temsil edilen kontrol
elemani, devre kartinin (25a) Ust y0zu Uzerine konulur. Sart

olmamakla birlikte tercihen anahtar (45), ¢ift kontakli bir anahtardir.

Bir diizenekte (sunulmamustir), Kontrol elemam (45) 1le birlikte cihaz
(20), sadece c¢akmak sisteminin kontrolll igin (ve boylelikle
zamanlama fonksiyonlar1 olmadan) sunulabilir, burada adi gegen cihaz
(20) tercihen besleme cihazina (PSD) veya olasilikla sadece giig
kademesine (ISC) baglanir.

Devinim iletme elemam (27), muslugun (10) kontrol cubugunun (11)
eksenel hareketinin anahtara (45) iletilmesi i¢in konfigiire edilir ve bu
amagla muhafaza (21) Uzerine, 0zellikle kaydirilabilir sekilde monte
edilir. Devinim iletme eleman1 (27), muslugun (10) aktilasyon elemani
(10f) ile etkilesim kurabilmek veya bununla birlesmek ig¢in
muhafazanin (21) dis kismuna bakar. Sunulmamis duizeneklerde ayrica
¢ubuga (11) dogrudan baglanmak uzere konfigure edilmis bir devinim

letme elemaninin saglanmas1 mimkundir,

Orneklenen diuzenekte eleman (27), bir taban pargasina (27a) ve bir
dik parcaya (27b) sahiptir; dik parca bosluk (40e) (Sekil 12) ve yank
(40f) (Sekil 11) iginde dikey yonde siurgiilii sekilde kenetlenmek tizere
bicimlendirilir. Gergekte ve takdir edilebilecegi gibi, omegin Sekil
10°’da eleman (27), kaba (40) birlestirilir, bu sekilde taban pargas
(27a), anahtarin (45) basma digmesi Uzerine gelerek ozellikle araya
konulmus baska elastik vasitalar araciligryla bunun anahtarlanmasini

saglar (referans i¢in bakimiz Sckil 16). Elemanimn (27), muhafazanm
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(21) disina bakan dik parcast (27b), muslugun elemaninin (10f)
kenetlenmesi i¢in bir yuvaya sahiptir; ad1 gecen yuva burada aralarina
elemanin (10f) bir parcasinin alindig iki ¢ikinti (27¢) (Sekil 11 ve 15)
tarafindan tammmlanir. Bu sekilde muslugun ¢ubugunun c¢ksenel
harcketi, topuza (12) uygulanan basinca bagl olarak, clemanin (27)
karsilik gelen dikey bir hareketini (Sekil 10°da bakildiginda asagi

dogru) meydana getirir.

Tercih edilen bir diizenckte anahtar (45) ile temsil edilen kontrol
elemani ile karsilik gelen aktiiasyon elemani (27) arasinda, ozellikle
anahtarin (45) basma dugmesinin ¢alistirilmas: ve olas1 Gretim ve
montaj toleranslarinm dengelenmesi ve/veya eleman (27) tarafindan
anahtara (45) uygulanan asin stres risklerinin donlenmesi fonksiyonuna
sahip, yukarida belirtilen elastik vasitalar veya amortisor vasitalar
konulur. Orneklenen dizenekte ve takdir edilebilecegi gibi, drnegin
Sekil 16°da adi1 gegen vasitalar, eleman (27) ile anahtarin (45) basma
digmesi arasma islevsel sekilde konulmus bir elastik eleman (46),
0zellikle helis bir yay igerir. Ornekte yayin (46) bir ucu, elemanin (27)
bas kisminin (27a) alt yiiziinden ¢ikint1 yapan bir pim (27d) (Sekil 11)
tizerine takilir ve karsi ucu, anahtarin (45) basma diigmesi Uzerine
kenetlenir. Yaym (46) belirli bir derecenin {izerinde sikismasi
durumunda anahtarm (45) basma digmesine, anahtarlama i¢in gerekh
kuvveti aktaracak sekilde yay ayarlamir; adi gecen yay (46) ayrica
olas1 asir1 baskilar1 absorbe edebilir veya dengeleyebilir. Sunulmamis
diuzeneklerde amortisor fonksiyonu, devinim iletme elemanina,
ornegin bunun govdesi i¢ine yay fonksiyonlarina sahip, elastik
deforme olabilen bir par¢anin saglanmasi suretiyle dogrudan entegre

edilebilir.
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Cihazin devre dizeni (25), muslugun (10) emniyet valfinin elektro-
miknatisina elektrik baglantis1 amagh birinci baglanti vasitalan igerir.
Yine Sekil 11-12 ve 15-16’nin omegine istinaden, cihazin (20)
devresinin muslugun (10) elektrik eklentisine veya konektortine (10e),
vani termokubun gelencksel olarak baglandigr eklentiye baglanmasi
i¢in sematik sekilde temsil edilen elektrik iletkenleri (47), devre
kartina (25a) baglanir. Muslugun (10) eklentisine ve/veya emniyet
valfinin elektro-miknatisimn elektrik konektériine tamamlayici tipte,
karsilik gelen bir konektor (47a), dizenin (25) iletkenlerine (47)
baglanir. Tercihen konektor (47a), burada ele alinan tipte musluklar
tizerinde kullamilan termokuplar i¢in geleneksel konektorler, ozellikle
bir eksenel tipte veya bir radyal tipte veya bir Faston tipinde bir
konektor (47a) icin uygun baglanti fonksiyonlarm yerine getirmek

iizere tasarlanmus tiptedir.

Sunulan ornekte konektor (47a), gosterilmemis, genel olarak ortak
eksenli 1ki parca ve ozellikle bir orta parca ve bir cevre parcas: igerir.
En azindan kismen silindir seklindeki orta parga, elektrik yalitkan bir
materyalden yapilir ve merkezde bir cksenel yuvayr (Sckil 13)
tanimlar, bunun i¢inde ise iletkenlerden (47) birine baglanmug, karsilik
gelen bir kontak bulunur. Diger iletkene (47) baglanan ¢evre pargasi,
merkez parga Uzerine oturtulan, bigimlendirilmis bir metal tabaka
formundadir ve genel olarak yayli, karsilik gelen bir kontak kismu,
yalitici orta pargcay1 buna mesafeli olarak en azindan kismen cevreler.
Konektorin (47a) orta parcasi, termokuba ait eklenti (10e) igine
sokulabilir (bakimz Sekil 10), bu sekilde karsilik gelen eksenel yuva
igine, eklentinin (10¢) merkezi pimine sahip bir terminal oturtulur

(bakiniz, ornegin Sckil 5), boylelikle yuvanin kendisinin dahili
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kontagina elektrik baglantis1 saglamr. Konektoriin (47a) cevre
parcasinin yayl kismi, bunun belirli bir elastikiyetinden faydalanarak,

eklentinin (10e¢) dis silindir seklindeki pargas Gizerine dayanir.

Sunulmamis varyantlarda iletkenler (47) bulunmayabilir; konektor
(47a), devre duzeninin (25) destegine baglanir veya dogrudan
birlestirilir; cihazin (20) adi gegen konektorii, destegi ve muhafazasi,
muslugun (10} konektdorine (10e) baglantt saglamak i¢in uygun

sekilde bigimlendirilir.

Daha genel olarak elektrik konektorleri, ornegin muslugun emniyet
valfinin elektro-miknatisina yonelik bir birinci konektor ve termokuba
yonelik bir ikinci konektor, ayni tipte veya farkh tiplerde olabilir:
farkli tiplerde olmalart durumunda zamanlayici cihazi, farkh
konektorler arasinda, yani bir birinci konektor tipine sahip bir
termokup ile bir ikinci elektrik konektorli tipine sahip bir gaz
muslugunun bir elektro-miknatis1 veya emniyet valfi veya bir ikinci
konektdr (47a) tipinden farkli bir birinci konektore (25d) sahip bir

zamanlayici (20) arasinda “adaptor” gorevi gorebilir.

Diizen (25) benzer sekilde muslugun (10) termo-elektrik jeneratoriine,
yani karsilik gelen termokuba elektrik baglantisi i¢in 1kinci baglanti
vasitalan igerir. Sunulan cihazda (20) muslugu (10) donatan termokup
iletkenleri - sunulmamustir -, devre diizenine (25a), tercihen bigakh
konektorler, ©megin Faston konektorleri olan hizli  baglama
konektorleri yoluyla baglanir. Sunulan 6rnekte devre kartinin (25a) alt
viziinden, Ozellikle bir erkek Faston tipinde, genellikle L seklinde ve
birbirlerine paralel iki bigakli kontak (25d+ ve 25d-) (bundan bdyle
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mutlaka gerekli olmadik¢a basitce (25d) seklinde tamimlamir) ¢ikar.
Kontaklar (25d), kabm (40) tabanimin (40a) yariklann (40h) icinden
gecer, bu sekilde bunlarm kontak pargasi, ornegin Sekil 18°de
gorillebilecegi  gibi, termokup i¢in cithazin (20) bir elektrik
konektoriinil saglayarak disar1 dogru ¢ikint1 yapar. Kontaklarin (25d)
yukarida bahsedilen ¢ikintili parcasi izerine, termokubun, bu durumda

bir disi Faston tipi olan konektorleri takilabilir.

Sunulan 6rnekte termokup i¢in uygun baglant: vasitalar (burada disi
Faston konektdrleri), musluk tarafindan saglanan termokubun baglant:
vasitalarindan (burada ortak eksenli tip eklenti (10e)) farklhi bir
tiptedir: sonug olarak cthaz (20), yukanda aciklandig1 gibi “adaptor”

gorevi goriir.

Kontaklar (25d), bir termokup i¢in bir konektor ile donatilmis iki
iletkenli bir kablo ile degistirilebilir.

Zamanlayict cihazimin (20) tercith edilen bir diizeneginde pozisyon
sensor vasitalarmin hareketh pargcast — 28b ile tanimlanan saft
tarafindan harekete gecirilir veya bunu igerir - , etrafinda halka
somunun (22) dondigi eksenden farkli bir eksen etrafinda donebilir,
ozellikle buna onemli Olgtide paraleldir ve halka somun (22) ile sensor
vasitasinin harcketli parcas1 arasinda bir transmisyon dilzeni islevsel
sekilde yerlestirilir; yani cihaz (20), kontrol eleman1 veya halka somun
(22) ile pozisyon sensor vasitasi arasma yerlestirilmis bir transmisyon

diizeni igerir.

Tercih edilen dizenckte adi gegen transmisyon dilzeni, halka somuna
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(22) dnemh dlgiide ortak eksenli olan ve bununla birlikte donebilen bir
birinci transmisyon elemani icerir. Bu birinci transmisyon elemani, bir
eksenel kaviteye sahiptir, bunun i¢ine 1se muslugun (10) karsilik gelen
bir pargasi alinabilir ve halka somun (22), bu transmisyon elemanina

ayrilabilir sckilde birlestirilir.

Tercihen transmisyon duzeni, en az bir ikinci transmisyon elemam
igerir, bu ise donme sirasinda birinci donen eleman ile kenetlenir ve

pozisyon sensoOr vasitasinin hareketli pargasini déner hale getirebilir.

Sunulan Ornekte transmisyon diizeni, daha once 29 ve 28 ile
tammmlanan ve sirastyla yukarida bahsedilen birinci ve 1kinei

transmisyon elemanlarimi temsil eden, doner elemanlar icerir.

Yine Sekil 11 ve 12’ye istinaden, i¢ine sensoOr vasitalarimin hareketli
pargasinin dogrudan entegre edildigi doner elemanin (28) olasi bir
diizeneginden bahsedilebilir. Bu amacla eleman (28), pozisyon sensor
vasitasinin - duragan bileseni (44), Omegin asagida basitlik igin

“potansiyometre” seklinde tanimlanan bir degisken direng ile isbirligi

yapar.

Tercih edilen bir diizenekte eleman (28) temelde bir disli igerir; bunun
donme ekseni B, bunun st yluziinden ¢ikinti yapan bir pim (28a)
tarafindan tanimlanir ve adi gecen pim, kapagin (41) ilgili silindir
seklinde bir donme yuvasi (41d) i¢ine kenetlenmek Uzere tasarlanir

(Sekil 13).

Bunun yerine elemanin (28) alt yliziinden, pozisyon sensor vasitasinin
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hareketli parcasini saglayan ust pim (28a) ile ortak eksenli bir saft
(28b) cikinti yapar. Saft (28b) tercihen en azindan kismen kare
seklinde (daire degil), potansiyometrenin (44) dahili hareketli
elemanina mekanik olarak baglanmak Uzere tasarlanmis bir enine
kesite  sahiptir:  pratikte 1se clemanin  (28) safti  (28b),

potansiyometrenin (44) aktilasyonu amacli elemani saglar.

Tercih edilen bir diizenekte elemanin (28) dondurulmesi amagli,
tercihen elemanin kendisi tarafindan tasinan ve bir duragan kontrast
elemani ile etkilesime girmek Uizere tasarlanmis bir eleman igeren,
mekanik, hareket sonu vasitalart saglanir. Bu amagla sunulan durumda
elemanin (28) alt yuzinden, kabm (40) sabit bir kontrast elemanina
(gorulmemektedir) miidahale etmek uzere tasarlanmms bir yakalama
elemant (28c) ¢cikinti yapar., Kontrast elemaninin (40i) yakmimda —
ornegin saat yoninde — komple bir doniise karsilik gelen agisal alan,
bir sifir mekanik alanii veya pozisyonunu tamimlar. Yaklasik 12°
genigliginde olabilen bu agisal alan, cihazin (20) calistirilmast i¢cin
0zel bir anlama sahiptir; yukarnida bahsedilen alan 1¢ine konumlanan
halka somun (22) ile birlikte genel olarak hareketsiz haldedir. Bu
ornekte brilloriin beslenme aralig stiresi, halka somunun (22) ters saat
yonunde donmesi ile artar. Sunulmamis varyantlara gore sifir mekanik
acisal pozisyonunu veya agisal alanimi tanimlayan bir sipsak baglanma
veya kenetlenme saglamaya yonelik vasitalar, cihazin halka somun

(22) ve/veya eleman (29) gibi diger elemanlan 1le birlestirilebilir.

ikinci donen eleman (29), eksenel olarak i¢i bos bir transmisyon
elemanint olusturur, bu ise halka somuna (22) ayrilabilir sekilde

birlestirilebilir ve ¢esitli sekillerde A ile gdsterilen, ayrica muslugun
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(10) sapinin (11) donme eksenine karsihk gelen eksene gore donmek
icin buna ortak eksenlidir. Bu amacla gosterilen drmekte eleman (29),
halka seklinde bir disli (29a) igerir ve bunun Ust yiiziinden kenetlenme
elemanlari (29b) ¢ikar. Tercihen en az iki kenetlenme elemani (29b),
capsal olarak zit pozisyonlarda konulur. Oldukca tercihen kenetlenme

elemanlan (29b) onemli dlctide silindirik bir bigime sahiptir.

Avantajli olarak transmisyon elemani (29), muhafazanin (21) karsilik
gelen kisnmu tarafindan, karsilik gelen pasajda desteklenir. Bu amagla
sunulan drnekte halka dislisinin (29a) disleri tarafindan tanimlanandan
daha kiigiik bir ¢evreye sahip, silindirik halkali parca (29c¢), dairesel
halka diglisin (29a) alt yizinden ¢ikinti yapar. Silindirik parga
(29¢), kabm (40) taban c¢eperinin (40a) butin acikhigr (42) icine
minimum oynama veya hafif enterferans ile girecek sekilde tasarlanir,
boylelikle A ekseni etrafinda bunun i¢inde donebilir. Cihazin (20)
monte edilmis halinde ve drnegin Sekil 17°de fark edilebilecegi gibi
k1 elemanmin (28 ve 29) disleri birbirlerine geger, bu sekilde elemanm
(29) donmesi, clemanin (28) ve boylelikle potansiyometre (44) ile
temsil edilen agisal sensore birlestirilmis saftin (28b) donmesine

neden olur.

Simdi Sekil 12-13e gelirsek tercih edilen bir diizenekte transmisyon
diizeni ayrica yaygin olarak cihazin (20) muhafazasi i¢inde bulunan
ara eleman (30) igerir. Ara eleman (30), ilgili bir eksenel kaviteye
sahiptir ve halka somun (22) ile transmisyon elemani (29) arasinda,
bunlarla birlikte A eksenine gore donecek sekilde islevsel olarak
verlestirilir. Yaygin sekilde aletin (1) disina konumlandirilan halka

somun (22) tercihen saydam bir materyalden, drnegin bir saydam
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termoplastik materyalden, dmegin polikarbonat veya metakrilattan,
151k 1ginimin1 almak ve/veya ozellikle aletin (1) icinden dismna dogru
transfer etmek amaciyla 11k kilavuz  veya optik  kilavuz

fonksiyonlarin yerine getirmek amaciyla yapilir.

Elemanin (30) butin kavitesi tercihen elemaninkinden (29) daha
buyuk bir ¢apa sahiptir. Tercihen ara eleman (30) genel olarak
halkasal bir bigime sahip olup bir ucu, en azindan kismen dislh

clemana (29) dayanabilmek i¢in bunun Uist yiiziine bakar.

Avantajli bir karakteristige gore cihazin (20) ve/veya aletin (1) iginden
aletin (1) disina bir 151k sinyalinin transfer edilmesi i¢in tercihen
saydam termoplastik materyalden yapilma bir optik kilavuz — burada

elemanlar (22 ve 30) gibi bir dizi par¢adan olusur — sunulur,

Bir diizenekte eleman (30), vayict vasita (43) tarafindan uretilen 151k
istmmunin halka somuna (22) transferi i¢in 151k kilavuzu veya optik
kilavuz fonksiyonlarini yerine getirir. Bu diizenekte eleman (30) ve
halka somunun (22) en azindan bir kismi, bir saydam materyalden,
ornegin metakrilattan veya her durumda yayicilar (43) tarafindan

iiretilen 15181 1letebilen bir materyalden yapilir.

Bu amagla tercih edilen bir diizenckte elemanin (30) tabanindaki cap,
elemanin (29) disler1 tarafmdan tamimlanan captan daha buyuktur,
boylelikle elemanin (30) st yiuziniin ¢evresel halka seklindeki
bolgesi, ornegin Sekil 17°den anlasilabilecegi gibi dogrudan yayicilara
(43) bakar. Tercihen ara cleman (30), kit koni bi¢imli bir dis profile

sahiptir, dzellikle bunun ¢evre ¢eperinin egimi, tabana gore dnemli
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olcude 45°°ye esittir. Bu sekilde yayicilar (43) tarafindan tretilen 151k
1stmimi, elemamn (30) alt yuzimin, elemamin (29) dtesine uzanan
halka seklindeki bolgesine ¢arpar. Isik 1sinimi, elemanin (30) govdesi
iginde, ¢evresel geper tarafindan, onemli 0l¢tide ortogonal veya radyal
vonde, yani e¢lemanin (30) eksenel kavitesinin yuizeyine dogru
vansitilir. Daha sonra goriilecegi gibi elemanin (30) eksenel kavitesi
icine, tercthen ayrilabilir sekilde, halka somunun (22) karsihk gelen
bir kismu alimir, bu ise 15181 frontal olarak, aletin ¢eperinin (3a) Otesine

transfer edebilir.

Elemanin (30) i¢ yiizeyi, eksenel girintiler formunda, elemanin (29)
kenetlenme elemanlarimin (29b) dis profiline en azindan kismen
tamamlayic1 olan bir bicime sahip, bu sekilde ornegin Sekil 17°de
gorulebilecegi gibi elemanmn (29) bir donusunun elemana (30)
iletilmesini saglayan karsilikli birlesmeyi gergeklestiren yuvalari (30a)
tanumlar. Gosterilen duizenegin orneginde ise c¢apsal olarak zit
pozisyonlarda, tercihen donemh dlgude yar silindirik bir profile sahip

en az iki yuva (30a) bulunur.

Plastik materyalden yapilma muhafaza kapagi (41), ilgili bir taban
¢eperine (41a) sahiptir, bunun iginde ise burada daire seklinde olan bir
butin agikhik (41b) tanimlanir, bu ise muhafazanin (21) yukanda
bahsedilen pasapnin bir pargasini olusturur ve bunun i¢ine muslugun
(10) bir parcas1 girer. Ornekte biitiin aciklik (41b), kabm (40)
acikhigina (42) dnemli dl¢ude karsilik gelen ve/veya muslugun (10),
Uzerine monte edildigi kisminin ¢apina onemli 6l¢iide karsilik gelen
bir ¢apa sahiptir. Kapagin (41) taban ¢eperi (41a) ayrica kapagin ve

kabin birlikte ve/veya bilezige (23) gore sabitlenmesi igin kullanilan
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vidalarin gegisi 1¢in deliklere (41c) sahiptir; vidalar ayrica daha once
bahsedilen ara burclar (25f) arasindan gecer. Kapagm (41) i¢ yuzi
uzerinde aynica digli elemanm (28) piminin (28a) karsilik gelen

kisminin alinmasi i¢in silindirik yuva (41d) tanimlanur,

Kapagm (41) ayn1 yuzinden, tercihen karsihik gelen cevre boyunca,
kapagm kendisinin kap (40) Gizerinde ortalanmasi amagl kabartmalar
(41e) ve ayrica kabin (40) agikliginmi (40c) kapatmak Uizere tasarlannmis
bir van ¢eper (41f) ¢ikint1 yapar (Sekil 12). Kabm (40) uzantisina
(40d) karsilik gelen bir pozisyonda bir uzanti (41g), yukarida
bahsedilen ¢eperden (41f) disarnt dogru ¢ikinti yapar. Cihazin (20)
monte edilmis halinde uzantilar (40d ve 41g), bir elektrik konektor
govdesini tamimlar, bu ise tizerine konektoriin (26) birlestirildigi devre
diizeni (25) kisminm (25¢) barindinir (referans igin bakiniz Sekil 10
veya Sekil 18, burada Sekil 7 ve 8’in besleme cihazina (PSD) baglant:
amagl kablolarin bir kismu da goriilebilir). Bir tarafta kisim (25c¢)
ve/veya karsilik gelen konektor govdesi (40d, 41g) ve diger tarafta
konektor (26), avantajli sekilde sadece oOnceden tanimlanmus bir
konektor (26) ile ve/veya benzersiz bir yonde clektrik baglantis
yapabilmek i¢in kenetlenme vasitalann ve/veya polarizasyon veya
sifreleme vasitalar1 ile donatilabilir. Polarizasyon veya sifreleme
vasitalann ormegin devre kartinda (25a) ve/veya konektorde (25c¢)
ve/veya konektor govdesinde (40d, 41¢g) yapilmis ve konektoriin (26)
ilgili polarizasyon veya sifreleme vasitalarnn ile baglanti i¢in
tasarlanns yuvalar ve/veya kaviteler ve/veya delikler igerebilir,
Benzer sekilde kenetlenme vasitalar1 ornegin konektor (26) Uizerinde

kenetlenme i¢in en az bir dis ve devre kart1 (25a) ve/veya konektor
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(25c) ve/veya karsihik gelen konektor govdesi veya tam tersi iizerinde

kenetlenme icin karsilik gelen bir yuva icerebilir.

Gosterilen duzenekte konektor uzantilart veya kisimlar (40d ve 41g),
onceden tanimlanmus konektor (26) ile essiz baglanti i¢in kenetlenme
vasitalarindan ve polarizasyon vasitalarmdan en az birini1 tanimlar.
Daha fazla 0zellikle uzanti (41g), konektorin (26) govdesinin karsilik
gelen bir yuvasi icinde baglanmak tizere tasarlannus bir dis icerirken
(bakimiz, ornegin Sekil 15) uzant1 (40d), konektoriin (26) 1lgili, dnemli
ol¢iide tamamlayict bir pargast ile baglanti i¢in kabartmalar veya
kaviteler (Sekil 14°te kismen gorulebilir) igeren bir sokma

“anahtarina” sahiptir.

Konektor (26) tercihen konektorin (25¢) 1lgili elektrik terminalleri ile
temas etmek {Uizere tasarlanmus, tercihen devre karti (25a) lizerinde
elektrik ¢izgileri formunda yapilnug elastik elektrik terminalleri veya
baglantilar1 1le donatilir, ancak ayrica bunlar kati metal terminallerden
de olugabilir. Konektorun (26) karsilik gelen kablolara baglantisi,

ornegin yalitici-zimbali baglant: vasitalar yoluyla elde edilebilir.

Verilen dizenegin drneginde halka somun (22), eksenel bir kaviteye
sahiptir, bunun i¢ine ise gaz muslugunun, tercihen gubugun (11) en
azindan bir kismini igeren karsilik gelen parcasit amilabilir. Halka
somun (22), tercithen tirtillama veya benzeri sekilde ylzey uzerine
saglanan bir kavrama kismina (22a) sahiptir. Kavrama kisminin (22a)
dis profili tercihen onemli olgiide kiit koni bigimlidir; buyuk ¢ap,
aletin ¢eperinin (3a) karsisindaki yiizi izerinde bulunur ve 6zellikle

gevresel geperinin (22)) egimi donemli dlgiide 45°°dir. Tercihen ayrica
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halka somunun eksenel kavitesinin Gist ucunda kavrama kismi (22a),
onemli olgiide 45°°lik bir egime sahip ve harici ¢gevresel ¢ceperin (22,)

karsisinda bulunan, egimli, halka seklinde bir ¢eperi (22,) tamimlar.

Kismm (22a) zit yizi uzerinde, sizdirmazlik elemani (31) i¢in,
tercthen bir O halka tipi halka seklinde bir conta olan bir yuva (22b)
tamimlanir. Cihazm (20) monte edildigi durumda eleman (31), aletin
¢eperinin (3a) on yuzi ile sizdirmaz sekilde isbirligi yapmak tizere

tasarlanir.

Kavrama kismimin (22a) alt yiiziinden, silindirik bir oyuk kisim (22c¢)
yukselir, bunun dis yiizeyr izerinde, eksenel girintiler formunda ve
halka somunun (22) bir dontistinim elemana (29), ormegin Sekil 18°de
gorulebilecegi gibi aktarilmasini saglayan karsilikli baglanti elde
etmek amacryla disli elemanin (29) kenetlenme elemanlarinm (29b)
dis profiline en azindan kismen tamamlayict bir bigime sahip yuvalar
(22d) tanimlanir. Gosterilen diizenegin 0rneginde 1se ¢apsal olarak zit
pozisyonlarda, tercihen Onemli olgiide yan silindirik bir profile sahip
en az 1ki yuva (22d) bulunur. Genel olarak 1se ara clemanm (30)
yuvalan (30a) ve halka somunun (22), eksenel girinti formundaki
vuvalart (22d), tercihen birbirler1 ile birlesecek veya birbirlerine
bakarak doner elemanim (29) ilgili kenetlenme elemanlarinin (29b) dis
profiline Oonemli 0l¢iide komplementer bir bigime sahip yuvalar,
ozellikle onemli dlgiide silindirik bir profile sahip yuvalar saglayacak

sekildedir.

Tercihen silindirik kismun (22c¢) dig ¢api, aletin geperi (3a) lizerinde

bulunan ag¢ikligin (7) ¢apmdan kigiktiur ve kapagin agikliginim (41b)
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capindan ¢ok az miktarda daha kugcuktir, bu sekilde halka somun (22)
elle dondirtilebilir. Silindirk kismin (22¢) dis capr ayrica elemamin
(30) eksenel kavitesinin ¢apindan bir par¢a daha kiiguktir, bu sekilde
bunun ig¢ine girebilir; ornegin Sekil 18°den takdir edilebilecegi gibi
karsilik gelen wyuvalar (22d), kenetlenme e¢lemanlarmin (29b),
elemanin (30) yuvalar1 (30a) i¢cine kenetlenen parcamin karsisindaki
parga Uizerine oturur. Sonug olarak elemanin (29) elemanlarinin (29b)
elemanin (30) ve halka somunun (22) sirasiyla yuvalar (30a ve 22d)
ile birlestifi dikkate alindiginda halka somun (22) fuzerine elle
uygulanan donme, hem disi elemana (29) hem de ara elemana (30)
iletilecek sekilde diizen saglanir. Elemanim (29) donmesi, saft (28b) ile
elemanin  (28) donmesini  meydana getirir  ve  boylelikle

potansiyometrenin (44) ayar degeri farklilasir.

Ara eleman (32) ayrica genel olarak halka sekline sahiptir ve ornegin
Sekil 18’de goriilebilecedi gibi, tercihen en azindan kismen gizlenmis
bir pozisyonda halka somun (22) ile topuz (12) arasina 1slevsel sekilde
monte edilmek Uzere sunulur. Elemana (32) benzer ara elemanlarin
normalde gaz musluklarina ait topuzlar i¢ine konuldugu; yukarida
bahsedilen bilinen ara elemanlar Gizerine, aletin dis yluzeyi Uizerinde
sizdirmaz sekilde calismak fzere tasarlannms, halka seklinde bir
contanin monte edildigi belirtilebilir. Tercih edilen bir diizenekte
eleman (32), topuzun (12) i¢gine monte edilmis, halka somunu (22)
aletin yiizeyine (3a) dogru bastirma amacli bir yay (32a)
(sunulmamugtir) tarafindan itilir; bu sekilde halka somunun (22)

sizdirmazlik elemani (31), yizeye (3a) dogru bastirilir.

Sunulan drnekte muslugun (10) topuzu (12), silindirik bir ¢eper (12a)
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ve bir st kapama ceperi1 (12b) igeren bir ana pargaya sahiptir; bunun
bir alt yliziinden, c¢epere (12a) donemli ol¢iide ortak eksenli, silindirik
bir mafsal (12¢) uzamir. Mafsal (12¢) i¢inde, muslugun (10) ¢ubugunu
(11) almak ve bunu kenetlemek amagh eksenel bir yuva (12d)
bulunur, buradaki baglanti, topuza (12) uygulanan donme, ¢ubugun
(11) donmesini saglayacak sekildedir. Ara elemanin (32) eksenel
pasajinin ¢api, mafsaldan (12c¢) bir par¢a daha bityikken elemanin
(32) dis ¢api, topuzun silindirik ¢eperinin (12a) i¢ ¢apindan ¢ok az
miktarda daha kiigiiktiir. Bu sekilde topuz (12) ayrica muslugun (10)
c¢ubugunun (11) eksenel kaymasimi saglamak amaciyla bastirilabilir,
burada topuzun kendisi, eleman (32) Uizerinde kayabilirken bu, halka

somuna (22) dayanir.

Halka somunun (22) eksenel pasajmin i¢ capmin, topuzun (12)
mafsalindan (12c¢) ¢ok az miktarda daha biyik oldugunu ve
clemanlarin (29 ve 30) eksenel pasajlarinin i¢ ¢aplarmin, bunlarin,
muslugun (10) bas kismu (10a) (Sekil 11-12) i¢inden sokulmalarim
saglayacak sekilde oldugunu sdylemeye gerek yoktur, bu ise ayrica
kabm (40) ve muhafaza (21) kapagmm (41) agikliklart (42 ve 40b)

iginden geger.

Sekil 17, zamanlayic1 cithazimin kismi monte edilmis halim temsil
eder, bunun i¢inde, i¢inde devre dizeninin bulundugu kabin (40) yani
sira disli transmisyon elemanlarnn (28 ve 29) ve ara eleman (30)
gorulebilir, Tarif edilen transmisyon diizeni, elemanlarin (29 ve 30)
eksenel kaviteleri sayesinde, halka somun (22) ¢ikarildigi durumda

bile muhafazanin (21) i¢ kismunin yeterli sekilde korunmasini saglar.
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Sekil 18, cthazi (20) kismi enine kesitte gosterir; bu sekil ayrica
elemanin (29) elemanlann (29b) vasitasiyla birbirlerine baglannmis
elemanlar (28-30) tarafindan olusturulan transmisyon diizenini ve
ayrica halka somun (22) ile ¢eperin (3a) O0n yuzeyi arasina konulmus

contayi (31) gosterir.

Hali hazirda agiklandig gibi cihaz (20) tercithen en azindan musluk
(10) tarafindan kontrol edilen, brilore gaz beslemesinin zamanlanmasi
fonksiyonunu yerine getirmek tizere dnceden diizenlenir ve bu amagla
en azndan bir zamanlayici devresi ve besleme araliginm manuel
ayaria yonelik bir vasita igerir, burada bu halka somun (22) ile temsil
edilir ve alet yapisinm disindan cahstirnlabilir ve muslugun (10)
topuzu (12) ile 6nemli dl¢iide ortak eksenlidir. Daha once tarif edilen
gibi bir duzenekte topuz (12) ve halka somun (22), tercihen
birbirlerinden bagimsiz olarak, A ekseni etrafinda kullanici tarafindan
donduriilerek bir yandan briilore izin verilen gaz akisinin ayarlanmasi
ve diger yandan brillore besleme zamanimn belirlenmesi saglanabilir.
Topuz (12) da halka somunun (22} aksine cksencl sckilde harcket
edebilir (diger yandan bahsedildigi gibi olasi varyant diizencklerde

halka somun (22) da eksenel 6telenebilir).

Sekil 19°da sematik olarak gosterildigi gibi zamanlayici devresi (MC),
devre duzeninde (25) uygulanir, bu i1se benzer sckilde birinci
anahtarlama vasitas1 (Q1) icerir, bu ise halka somun (22) araciligiyla
belirlenen zaman araligt sona erdiginde muslugun (10) emniyet
valfinin elektro-miknatisina (EM) elektrik beslemesinin kesilmesini
saglayacak sckilde kontrol edilebilir ve boylelikle yukarida bahsedilen

valfin 1lgili kapali duruma gegirilmesi saglamir. Bu amagla birinei
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anahtarlama vasitast1 (Q1) tercthen musluk (10) 1¢cin saglanan
termokup (TC) ile karsilik gelen emniyet valfimin elektro-miknatisy

(EM) arasina seri sekilde baglanir,

Zamanlayic1 devresi (MC), bilinen herhangi bir sekilde elde edilebilir,
omegin devre dizenine (25), ticari olarak temin edilebilen, saat veya
zamanlayic1 fonksiyonu 1le donatilmig bir mikro-kontrolor dahil
edilebilir, bunun dusik d.c. voltaji (drnegin 3 - 12 Vdc), a.c. voltajini
Sekil 7 veya Sekil 8’in besleme cihazindan (PSD) alan bir besleme
kademesi veya stabilize edilmis gii¢ kaynagi yoluyla beslenebilir.
Boylelikle cihaz (20) tercihen bir algak gerilimli cihazdir. Cihazin
kontroline yonelik programin veya yazilimin uygulanabildigi,
yukarida bahsedilen mikro-kontrolor (MC), burada potansiyometre
(44) ile temsil edilen, belirlenmis zaman aralig ile ilgili bilgilerin

alindi1g1 pozisyon-sensor vasitasina sinyal iletisimi halinde baglanir.

Birinci anahtarlama vasitas1 (Q1) tercthen halka somun (22)
araciligiyla belirlenen, brulorun (5a) yamk kalacagi zaman aralig
geetiginde termokubun (TC) elektrik devresinin  agilmas1  veya
degistirilmesi i¢in kontrol edilebilen en az bir anahtar igerir. Kontrol
edilebilen anahtar, bir elektro-mekanik tipte, drnegin bir rdle veya bir
elektronik tipte, ornegin bir MOSFET olabilir ve sart olmamakla
birlikte tercihen normalde agik tipte, zamanlayict devresi (MC)
tarafindan yonelik bir puls veya sinyal ile a¢ip kapatilabilen bir
anahtardir. Tercih edilen bir diUzenekte anahtar (Q1), bir elektronik
anahtar, ozellikle son derece dusik bir kanal direncine sahip,
termokup (TC)-elektro-miknatis (EM) devresine seri sekilde

diizenlenmis bir MOSFET tir. Bu tiir bir anahtar, iletim durumunda



10

15

20

25

40

devrenin son derece dusuk direncim garanti eder ve minyaturlestirme

gerekliliklerinin yerine getirilmesini saglar.

Olas1 varvantlara gorc anahtarlama vasitasi, termokubun elektrik
devresini, ornegin aktif hale getirildiginde elektro-miknatisa (EM)
giden akimi azaltan bir yukil (o6rmegin bir direnci) degistirmek uzere

konfigure edilmis bir cihaz veya devre igerebilir.

Bahsedildigi gibi, bulusun miinhasir olmamakla birlikte tercih edilen
bir diizeneginde cihaz (20) ayrica bir ¢akmak sisteminin kontroli
amaciyla onceden duzenlenir. Cakmak sistemini ilgilendiren devre
parcast ve ©Ozellikle bunun modili (IS), bilinen bir sekilde elde
edilebilir ve mutlaka devre diizeni (25) i¢inde uygulanmak zorunda
degildir. Bir diizenekte Sekil 7 ve 8’in ¢akmak modillintin (IS)
kontroline yonelik giic kademesi (ISC), karsilik gelen kontrol
vasitalart igerir, bunlar ise ornegin karsilik gelen kontrol edilebilir bir
anahtar, Ornegin bir role veya bir MOSFET veya bir opto-triac
igerebilir, Bahsedildigi gibi boyle bir giie anahtari, Sekil 7 ve 8’in
ISCS referans: ile gosterilen, diizen (25) tarafindan Uretilen bir puls

veya sinyal sonrasinda anahtarlanabilir.

Potansiyometre (44) veya bunun yerini alan bagka bir bilesen temelde
bir¢ok olast pozisyon arasindan, halka somun (22) ile temsil edilen
manuel  kontrol  vasitasinin @ aldi@i  pozisyonun  saptanmasi
fonksiyonuna sahiptir; bu pozisyon, belirlenen zaman aralidi siiresini
temsil eder. Bahsedildigi gibi tercih edilen bir duzenekte duragan
bilesen (44), ozellikle direngli tipte, tercihen bir devre karti (25a)

tizerine monte edilmek ve/veya dogrudan kaynaklanmak uzere
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tasarlanmis tipte, oregin bir trimmer gibi doner bir potansiyometre
tarafindan olusturulur, ancak bunun fonksiyonlann agik¢ca baska
elektrikli ve/veya elektronik bilesenler, 6rnegin optik veya manyetik
sifreleyiciler ve sensorler yoluyla elde edilebilir. Teknikte uzman bir
kisi boylelikle sensor vasitasinin harcketli parcasimin mutlaka saft
(28b) gibi doner bir saft ile temsil edilmek zorunda olmadigni, bunun
baska bir tipte hareketli eleman ile elde edilebilecegini takdir

edecektir.

Burada ele alinan diizenegin orneginde cihazin (20) konektor (25¢),
alet (1) tizerinde uzak bir pozisyonda olan besleme cihazi (PSD) ile,
ozellikle konektor (26) uzerinden ara baglanti icin bes kontaga

sahiptir.

Sekil 19°dan L1°den L5’e kadar numaralandirilmis karsilik gelen bes
¢izgl, su sinyallere/devrelere karsilik gelir:

L1: devre duzeninin (25) beslenmesi i¢in 12-Vdc beslemesi;

L2: sesli uyart devresinin (BC) tahriki; bu ozellikle cihazin (PSD)
uyar1 devresinin  {BC) tahriklenmesi i¢in cthazm (20) mikro-
kontrolorin (MC) tarafindan ¢ikarilan bir sinyal, 6rnegin bir akustik
sinyalin dalga formuna karsihik gelen bir elektrik sinyalidir;

L3: sesli uyar1 devresi (BC) paylasiminin kontrolii, bu ise cihazin
(PSD) uyar1 devresinin (BC) bir dizi cithaz (20) arasimnda paylasim
yonetimini saglar;

L4:; cakmagin kontrol kademesi (ISC);

L5: topraklama; sifir beslemeyi ve diger sinyaller i¢in referansi temsil

eder.
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Muslugun emniyet valfinin elektro-nuknatisma (EM) baglant,
dogrudan devre kart1 (25) Uzerine baglanmis veya kaynaklannmsg ve
diger ugta kasith olarak konulmus konektore (47a) sahip iletkenler
(47) yoluyla elde edilir. Dahili sekilde topraklanmis termokubun
ncgatif kutbu (0rncgin bir yalitici 1le korunmasi sart olmayan bir
iletkene sahiptir) ve termokubun pozitif kutbu (6rnegin bir yalitici ile

korunan iletken), sirasiyla kontaklara (25d- ve 25d+) baglanir.

Sekil 20, besleme cithazinin (PSD) olasi bir vapisini, basitlestirilmis
blok diyagram yoluyla gosterir. Tercihen ayri ve tek bir kart igeren bu
cihaz, bahsedildigi gibi sistemin ortam kaynaklarimi saglar. Baglica
amaci, kademe (F) aracihigiyla cihazlar (20) i¢in bir algak gerilim
beslemesi uretmektir (ormekte d.c. besleme gerilimi yaklasik 10
Vdc’dir). Avantajli olarak cihaz (PSD) ise ISC ve BC kademelerinden
en az birini i¢erir. Cihaz (PSD) tercihen alet (1) Gizerinde cihazlara
(20) ve musluklara (10) gore uzak bir pozisyona monte edilmis,
kendisine ait bir muhafaza icerir. Bu muhafaza (amaca uygun
tasarlanan ~ bir  bigime  sahip  olabileceginden  sekillerde
gosterilmemuistir) tercihen en azindan kismen e¢lektrik iletken bir
materyalden yapilir ve 220-Vac sebeke kaynagina ve cihazlara (20)

ara baglanti i¢in vasitalar icerir.

Bir duzenekte besleme cthazi (PSD) tzerinde, tercthen g¢esith
cihazlarin (20) konektorine (25c) benzeyen ve sinyallerin aymi
diizenini koruyan bir konektor (CD) bulunur. Bu konektore (CD),
karsilik gelen cihazlara (20) yonelik kablo sistemleri baglanir; bu
kablo sistemlerinin her biri, ilgili bir konektor (26) ile sonlanir (bu

kablo sistemlerinden biri, Sekil 18°de gorlebilir, belirtilmemistir ve
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karsilik gelen konektore (26) baghdir). Bir diizenekte 1se besleme ve
kontrol sinyalleri, cihazlar (PSD ve 20) arasinda, bes iletkenli kablolar
yoluyla, ornegin papatya zinciri konfigirasyonunda dagitilir, burada
iki iletken (L1 ve LS5), beslemeye ayrilmustin iki iletken (L2 ve L3),
uyart devresinin (BC) sirasiyla tahriklenmesine ve paylasim
kontroliine ayrilir ve bir iletken (L4), cakmak modulu (IS) kontrolime
ayrilir, Cihaz (PSD) ise en az ug¢ kontak (J2, J3 ve J4), ormegin
ozellikle Faston tip1 bigak kontaklar1 igerir. Kontaklar (J2 ve 13), 220-
Vac sebeke girisini olustururken kontaklar (J2 ve J4), c¢akmak

modiline (IS) baglantih olusturur.

Sekil 21 ve 22, bir cithazmm (20) ve besleme cihazinin (PSD) devre
diuzeninin (25) olas1 detayh diyagramlarini gosterir. Burada aciklanan
fonksiyonu uygulamak i¢in sunulanlardan farkli sekillerde elde
edilebileceklerinden devrelerin detayli bir tarifi burada verilmemistir.
Her durumda diyagramlarin kendileri bu konuda uzman bir kisi igin
aciktir. Asagida sadece belirtilen kademelerin/devrelerin  genel
fonksiyonlar1  ve  bunlarin  bulussal  ozelliklerinin  bazilan

ozetlenecektir,

Ozellikle Sekil 21°e istinaden ve yukanda goriildiign gibi dizen (25)
tercihen kontrol yazihminin (sonlu mekanizma) uygulandigr bir
mikro-kontrolor devresi (MC) ile donatilir. Mikro-kontrolor (MC),
asagidaki devreleri/bilesenleri yonetir:

. diren¢ sensoril (44) dahil halka somun (22) pozisyonunun
saptanmasina yonelik devre; bunun degeri, mikro-kontrolorin (MC)

bir dahili A/D konverteri tarafindan okunur;
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. cthazin (PSD) BC kademesinin tahriki amagh, L2 hatt1 altindan
gelen ve bir ton jeneratoril igeren, dogrudan mikro-kontrolorde (MC)
uygulanan devre; bu devre kendi dijital ¢ikiglarindan biri aracihiiyla
BZ kademesinin bir sesli uyari aygitiu (BC) direkt olarak tahrikler;
bir duzenckte sinyal, 0 ile 5 Vdc arasindan olusan ve 2 ile 4 kHz
arasinda bir frekansa sahip kare dalgadir; sunulan ornekte jeneratdr
empedansi, 1 kQ’dur (direng R17);

. BC kademesinin paylasim kontroliine yonelik, L3 hatt1 altindan
gelen devre; bu devre, mikro-kontroloriin (MC) bir analog girisini ve
bir dijital ¢ikigint igerir; cihazin (PSD) besleme kademesi (F), L3
hattim, +12 Vdc ile toprak (LS5 hatt1) arasma baglanms bir direngh
boluctt (RD, Sekil 22) ile statik sekilde besler; L3 hatti boylelikle
yaklasik 2.5 Vdc’lik bir denk jeneratore, yaklasik 1.7 k€7luk bir ser
direng ile stabil sekilde baglanir; cihazlar (20), L3 hattina, 1 kQ’luk
bir R15 direnci ile ara yiz yapar, mikro-kontroloriin bir pimine
baglanir (9 - PTB3): sessizlik durumunda mikro-kontrolor (MC), bu
pimi yuksek empedansta tutar; bu smyalin ele alinma mekanizmasi
asagida tanf edilecektir; gorulecegi gibi L3 hatti analog tipte olup
gerilim degeri, O ile 5 Vdc arasmdadir ve¢ minimum empedanst, birkag
yuz ohm’dur;

. 151tk yayic1 devresi (LE): mikro-kontrolorin (MC) bir ¢ikisi,
yayicilarin (43), ornegin kirmuzi LED’lerin tahrikine ayrilmistir; olasi
bir varyantta mikro-kontrolorin (MC) bir ikinci ¢ikisi, istege bagh
olarak farkl bir renkte, drnegin yesil renginde baska bir yayici serisini
(sadece Sekil 21°de 43’ ile gosterilir) tahrikleyebilir.

. termokup (TC)-elektro-miknatis (EM) devresinin elektronik
anahtart (Q1), buradaki anahtari, bahsedildigi gibi tercihen bir
MOSFET olusturur;
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. Sekil 21°de FD ile gosterilen alev saptama devresi; bu devre,
termokup (TC)-elektro-miknatis (EM) devresinde akim akisimin
(gosterge olarak > 100 mA akim) saptanmast i¢in konfigiire edilir;
prensibi tercihen sirkille olan akimda keskin kesintiler sonrasmda
elektro-miknatis  (EM) boyunca iretilen asiri  gerilimlerin
saptanmasina dayamir; MOSFET in (Q1) kendisi, programlanan sure
sona erdiginde akimin kesilmesinden sorumlu olup son derece kisa bir
sire i¢in (ornegin her 10 ms’de birkag mikro-saniye) devreyi
perivodik olarak agacak sekilde tahriklenir; yeterli akim (= 100 mA)
varhiginda, elektro-miknatista (EM) akimin kesilmesinden hemen
sonra, bir gerilim degisikliginin veya asirn gerilimin varhigi, bir
kapasitorin  (C5) yuklenmesini saglar, bunda gecerli gerilim ise
mikro-kontrolorin (MC) bir konverteri (A) ile dl¢ulir; akimin son
derece kisa periyodik kesilmesi, muslugun emnfiyet valfinda sekteye
neden olmayacak sekildedir; vyukarida bahsedilen gerilim
degisikliginin veya asirt gerilimin varlifi, son derece kisa kesinti
sonrasinda termokubun (TC) bir e.m.f. Girettiginin ve boylelikle alevin
varliimin gostergesidir;

. muslugun (10) topuzuna (12) uygulanan basincin — burada ¢ift
kumandali tipte, mikro-kontroloriin (MC) bir dijital girisine baglanmis
anahtar (45) araciligiyla saptanmasina yonelik devre;

. besleme cihazinm (PSD) ISC kademesinin, mikro-kontrolorin
(MC) L4 hatt1 altindan gelen dijital bir ¢ikisi araciligiyla saptanmasina
yonelik devre; cihazlar (20), acik kolektdorlil transistor ile bu hat
uzerine paralel (Q5) ¢ikar; diger tarafta cihaz (PSD), 12-Vdc
kaynagina baglanmis bir ¢ekme direnci saglar (R4 10 k€2, Sekil 22);
muslugun (10) topuzuna (12) basildig1 olagan manevra {izerine cihazin

(20) devinim iletme elemani (27), anahtar (45) Gizerinde etki yaparak
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bunun kapanmasini saglar; anahtarin (45) anahtarlanmasi, baglama
gore, asagida net bir bicimde anlasilacagi gibi farkli anlamlara sahip
olabilir; genel olarak anahtarm (45) anahtarlanmasi, bir kontrol
dizisinin baslangic1 olarak kontrol lojigi tarafindan kesilir; ¢cakmak
modulimiin (IS) aktivasyonu, ancak anahtarin (45) diigmesine basilmis
ise gerceklesir, bunu belirli bir stire iginde (ormegin, 2 s), baska bir
kontrol elemani, Ornegin halka somun (22) uzerinde bir ikinci
manevra takip etmez, genel olarak topuza (12) basit bir basing
uygulanir, bunun sonucunda anahtarin (45) anahtarlanmasi, dnceden
tanimlanmig bir stireden, ornegin birka¢ saniyeden sonra g¢akmak

modulimiin (IS) aktivasyonunu tretir;

. VR ile tanimlanan otonom gerilim ayarlama devresi; cithazin
(PSD) F kademesi tarafindan saglanan voltajdan baslayarak mikro-
kontrolorin (MC) beslenmesi i¢in gerekli voltaj uretir; bahsedildigi
gibi ornekte, kademe (F), yaklasik 12 Vdc’lik bir voltaj tiretirken
voltaj regiilator devresi (VR) tarafindan uretilen volta), 5 Vdc’dir;
yayicilar (43) (ve olasilikla 43") dogrudan cihazin (PSD) F kademes:

araciligiyla beslenen, yar regiile edilmis voltaj ile beslenir.

Tercih edilen bir duzenekte alev saptama devresinin (FD) isleyisi
soyledir. Termokup ve emmniyet valfi bobininin olusturdugu devre
igindeki akim aniden kesilerek — bu devrede bir akim sirkiile oluyorsa
— kendiliginden induklenen bir e.m.f., bobin boyunca uretilir.
Boylelikle MOSFET (Q1) gegici olarak (her 10 ms’de birkag
mikrosaniye siireyle) agilir. Q1 agildiginda kendiliginden induklenen
e.m.f., transistorun (Q2) yvayicist ile bazi arasinda bir akim tretir. Q2

doymaya gegerek kapasitorit (C5) sarj eder ve TP5 dugimiind 0’a
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yakin bir voltaj degerine gonderir (normalde bu dugom, 5 V’dedir).
Mikro-kontrolor (MC), Q1 agildiktan sonra hemen TP5 dugimii
uzerinde bir voltaj okumasi yapar ve voltaj degerinin belirli bir barajin
altinda oldugunu teyit eder. Tercihen bir R3 direnci, C5’in desar]
edilmesi amaciyla, Q1, termokup-bobin devresini kapattiktan sonra
saglanir ve TPS dugumi tekrar 5 V’ye geri getirilir. Tercthen bir kez
daha C35 1¢in sar] tanka gorevi goren bir kapasitor (C4) ve ayrica C4’un
yeniden sarj edilmesi i¢in, thm devre tarafindan emilen impulsif akimi
sinirlayan bir R2 direnci saglanir. Bir RS direnci, termokup-bobin
devresinin agilmasi Uzerine kendiliginden indiklenen voltajn

sinirlanmasi igin kullanilabilir ve devrenin hassashigini regiile eder.

Olas1 bir alternatif diizenekte (gosterilmemistir), FD devresi bir kez
daha MOSFET’in (Q1) ag¢ilmasma dayamr. Q1 agildiginda termokup
baglantis1 kesilir. Termokup uzerindeki voltaj olciilerek voltajdaki
farklilik kaydedilmelidir. Sonug olarak uygulamada

1) termokup voltajn, Q1 a¢ilmadan once odlgulir;

11} Q1 agilir;

111) 6l¢iim tekrarlamir; ve

1v) bu iki dlgtim arasinda esasl bir fark olup olmadiga teyit edilir.

Bu voltajlar1 olgmek i¢in (bunlar milivolt diizeyindedir), ornegin bir
kapasitor yardimiyla giristen ayrilmis sadece bir transistor d.c. ile elde

edilen yuksek kazangli bir amplifikator kullanilmasi miimkindir.

Gosterilen ornegin devre diuzeninde (25) donamim kesintilerine
vonelik  kullamim  yoktur. Mikro-kontrolorin - (MC) dahili  bir

zamanlayicisi, 10 ms’de bir yazilim kesintisinin Uretilmesi igin
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programlamir. Adi1 gegen kesintinin yonetilme rutini, asagidaki
islemlerden birini veya daha fazlasim yerine getirir:
1) bunun altindan gelen brulorin gaz besleme zamanlamasini
belirleyen ana sistem saatinin yonetilmesi ve arttirilmasi;
2) kontrol algoritmalarinm isleyisinin dayandig1 bekleme surelerini
ve calismama zamanlarim belirleyen sayaglarm yonetimi ve
arttirilmasi;
3) vericilerin (43) yonetilmesi (agma, kapama veya yanip sonme);
4) sesli uyart aygitinin (BZ) temel yonetimi (kapanma, sabit ses
veya aralikl ses);
5) basma dugmeli anahtarin (45) yonetilmesi: buna uygulanan
basincin saptanmasi ve kontagin "anti-geri tepme" filtrelemest;
6) alev saptama devresinin (FD) yonetilmesi, saptama devresi
iizerindeki voltajin periyodik olgimit  ve filtreleme (alev
durumunun birden fazla konfirmasyonu tercihen adi gecen olayin

yonetilmesi i¢in programa iletim oncesinde gereklidir).

Mikro-kontrolor (MC) tercihen bir otomatik kontrol mekanizmasi
veya bekgist ile donatilir, bu sckilde burada uygulanan yazilim
tarafindan kontroliin kaybedilmesi durumunda, nedeni ne olursa olsun,
bu kendi kendini resetleyebilir, yani program otomatik olarak yeniden
baglatihr. Her durumda sonug¢ olarak cihazin (20) yeniden
baslatilmasi, ©zellikle emniyet amagh olarak alevin otomatik

sonduriilmesine yol agar.

Mikro-kontrolorde (MC) uygulanan yazilimda bir emniyet fonksiyonu
tasarlanabilir, bu sekilde alevin ateslenmesi lizerine cihaz (20), her

durumda zamanlanmis bir sondiirme dongiisiinu baslatir: bu durumda
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kullanicinm, cithazin kendi kendisini gonullii olarak kapatmasi yerine
kesin bir pisirme siiresi belirleyerek cihazi (20) programlamas:

gerekir.

Simdi Sekil 22°ye gelirsek I kademesi, stabilize bir giug kaynagi
saglamak tUzere tasarlanms bir transformator (T1), karsilik gelen
rektifiye edici bir koprii (B1), pasif bilesenler (ornegin kapasitorler,
diyotlar, direngler) ve aktif bilesenler (ornedin transistorler veya
entegre devreler) igerir. Bu kademe temelde varn regiile edilen
(voltajin sinirlanmasi ve stabilizasyon i¢in bir devre basit sekilde elde
edilir) d.c. besleme voltaj (yaklasik 10 Vdc nominal ve 12 Vdc

maksimum) Uretme amacina sahiptir.

Besleme cihazimin (PSD) ISC kademesi temel olarak en az bir
elektronik anahtar iceren ¢akmak modilline (IS) yonelik bir
elektriksel ara yliz devresi saglar. Sunulan ornekte ISC kademesi,
ozellikle cihazin (20) ¢akmaga (IS) gore ayrilmasi ve/veya elektriksel
olarak yalitilmasi, yani algak voltaj devrelerinin veya sinyallerinin
(orm., 5 veya 12 Vdc’de) yuksek wvoltaj devrelerinden veya
sinvallerinden (orn., 220 Vac) ayrilmasi amaciyla bir elektriksel
ayirma veya yahtim cihazi (OCl), drnegin bir foto-kupler (veya
optotransistor veya opto-triac) igerir. Ozellikle tek bir elektrik hatti
tizerinde “kablolu-or” konfigiirasyonda ayarlanmis g¢esitli cihazlarm
20 acik kolektor ¢ikislar1 (L4 hatt), aletin donatildign IS modiliine
besleme yapan sebeke voltaj hatt1 (220Vac) i¢in anahtar gorevi goren
foto-kupleri (OC1) aktiflestirebilir.

Bir foto-kupler (veya optotransistor veya opto-triac) se¢imi, ocaklar
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uzerinde normal olarak kullanilan ¢akmaklarn disik absorpsiyon
akimlarmda (tipik olarak 1 VA, 5 mA) bile aktiflestirilebildigi surece

¢ok daha avantajlidir.

Sunulan ornckte alcak voltajlarda ¢alismak Uzere tasarlanmis bir
transistor ¢ikisina sahip foto-kupler (OC1), viksek voltaji MOSFET
Q2" “y1 tahrikler. B2 ile gosterilen diyot koprusu, MOSFET Q2' ‘ye,
her zaman pozitif olan bir voltaj sunmak i¢in kullanilir. R8-R10
direngler1, D2 ve DZ3 diyotlar1 ve C5' kapasitdoriiniin olusturdugu ag,
foto-kuplere (OC1) besleme yapilmast ve MOSFET Q2' ‘nin tahriki

icin yeterl d.c. voltajinin saglanmasi i¢in kullanmlir.

Cihazin (PSD) uyar1 devresi (BC), en az bir sesli uyar aygit1 (BZ)

ihtiva eder, bu ise asagida tarif edilen sekilde yonetilebilir,

L2 hatti, tek tek cihazlarin (20) thm karsilik gelen ¢ikislarina paralel
sekilde baglanir. Normalde tekli mikro-kontrolor (MC), bu ¢ikisi acik
tutar (i¢ durumlu). Paralel paylasilan L3 hatt1 ise sesli uyarn aygitini
(BZ) aym anda kullanmast gercken cihazlar (20) arasmdaki
¢atismalarin  ve/veya oOnceliklerin kaba yonetimini saglamada
kullanihir. Daha fazla ozellikle cihaz (PSD) — burada BC kademes
baglaminda — RD ile tamimlanan direngl boluciinim temsil ettigi,
ornegm yaklasik 2.5 Vdc ile 1.7 kQ’luk bir empedansta bir voltaj
referans jeneratoriine sahiptir. Bu referans, L3 hatti izerinde tim
cihazlara (20) paralel dagitilir. Her cihaz (20), L3 hatti izerindeki
voltaji Olgebilir ve bir R15 direnci sokabilir (ornekte mikro-
kontrolorin  (MC) besleme voltajina (+5 Vdc) veya 0 Vdc'ye
(topraklama) yonelik 1 kQ degerine sahiptir, bu sekilde L3 hatt
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uzerindeki voltaj duzeyi degistirilir). Boylelikle bu hat, analog tipte
olup voltaj degeri, 0 V ile 5 V arasindan olusur ve minimum

empedansi, birkag¢ yiiz ohm’dur.

BC kademesinin paylasilan sesli uyar aygitt (BZ) vasitasiyla bir ses
cikarmas1 gereken bir cthaz (20), L3 hattinm durumunu, mikro-

kontrolortim (MC) karsilik gelen A girigi tizerinden izler.

Bolict (RD) (2.5 Vdc) tarafindan tiretilen ¢evresindeki bir dizi voltaj
igin sesli uyan aygitt (BZ) bos bulunur ve cihaz (20), L2 hattim
kullanabilir. Kendi vizlama veya bip sesimi Uretmek i¢in cihaz, L3
hattm 1sgal ederek R15 direncini 0 Vdc veya 5 Vdc’ye baglar ve
hattin kendisinin voltajm degistirir. Bip sesi kisa verilecekse ve
oncelikli kabul edilirse 0 Vdc’ye baglant1 yapilir, Bu durumda baska
bir cihaz, bu sesi kesemez. L3 hatti, yaklasik 0.5Vdc’ye gecer. Bunun
yerine verilecek bip sesi uzun ise ve boylelikle oncelikli kabul
edilmemisse 5 Vdc’ye baglanti vapilir ve bu nedenle kesilebilir. L3
hatt1, yaklasik 4 Vdc’ye geger. Vizildama veya bip sesinin sonunda
R15 direnct ayrilir ve L3 hatt1, 2.5 Vdc degerine doner. Sonug olarak
boluci (RD) (2.5 Vdc) tarafindan uretilenden daha ylksek voltaj
aralig1 i¢in sesh uyart aygiti isgal edilir, ancak sadece uzun bip sesleri

i¢in; yani kisa biplerle kesilebilir.

Adi gecen volta] arahigindan dusiuk degerler icin sesli uyar1 aygiti,

kesilemeyen kisa bip sesleri tarafindan isgal edilir,

Bir ikinci cihazin (20) bip sesi vermek istemesi durumunda bunun

mikro-kontroloril, birine1 cihazda (20) oldugu gibi L3 hattinin
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durumunu kontrol eder. L3 hatti, 0.5 Vdc’ye yakin degerlerde
bulunursa mikro-kontrolor (MC), sesli uyan aygitinin (BZ) mesgul
oldugunu anlar ve devam eden ses emisyonunun (kisa bip sesleri)
sonunu bekler. L3 hatti izerindeki voltaj, 2.5Vdc’ye geri dondugu
anda sona gelindigi belirlenir. Bunun yerine L3 hatti, yaklasik 4
Vdc’de bulunursa ikinei cihazin (20) mikro-kontrolori (MC), uzun
bip seslerinin verildigini anlar. Bu durumda ¢ikanlacak bip sesi kisa
ise ve bu nedenle oncelikli bir bip sesi ise ikinci cihaz (20), kendi R15
direncini topraga baglar. Birinci cihaz (20), L3 hatt1 Uizerindeki bu
durumu fark eder, kendi ses emisyonunu keser ve sesli uyari aygitini

(BZ) ikinci cihaz (20) i¢in bos birakir.

Gorulebilecegi gibi 1.3 hatti1 aracih@iyla temel olarak sesli uyar aygiti
(BZ) uzerinde farkli cihazlar (20) arasinda olusabilecek catismalar

yoneten ve/veya onleyen basit bir protokol uygulanir.

Bir diizenekte bir birinci cihazin (20) sesli uyar1 aygiti aracihigiyla ses
cikarmaya karar vermesine yonelik genel prensip su sekildedir:

. sesli uyar aygit1 (BZ) bos 1se bip sesi hemen verilir;

. sesli uyar aygiti (BZ), bir ikinci cihazdan (20) gelen uzun sesli
bir emisyon ile mesgul ise ve ¢ikarilacak ses kisa (kisa bip sesleri) ise
birinci cihaz (20), L3 kontrol hattimin durumunu degistirir (voltaj 2.5
Vdc’den diisiik), bu sekilde ikinci cihaza (20) kendi ses emisyonunu
kesmesi gerektigi bildirilir. Ardindan birinci cihaz (20), sesli uyar
aygitinin (BZ) kontroliinti alarak (L2 hatt1) kendi sesini verir ve sonra
L3 hattinin durumunu eski haline getirir, boylelikle ikinci cihaz (20),
devam edebilecegini anlar. Ikinci cihaz (20), sesli uyar1 aygitim (BZ)

uzun bir bip sesi ile isgal ediyorsa ve birinei cihaz (20) da uzun bir bip
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sesi uretecek 1se birinci cihaz (20), devam eden ses emisyonunu
surdugh surece bekler ve sonra sesli uyart aygitinin (BZ) kontrolunii
alir ve kendi emisyonunu tamamlar. Aym anda yani iki farkli cihaz
(20) tarafindan yonetilen iki kisa bip sesi durumunda bunlar her

sckilde siraya konulur.

Sekil 23, sesli uyar1 aygitimin (BZ) sadece bir zamanlayici cihazi (20)
tarafindan kullanildigi durumu  omekler. Seklin st kismundaki
diyagram, uzerinde mikro-kontrolorin (MC) frekans modulasyonlu
bir sinyal (drnekte 2-kHz modulasyonu) irettigi sesli uyart aygitinin
(BZ) tahriklenmesi i¢in L2 hattinin durumunu ifade eder. Basitlik i¢in
L2 hattmm durumu, 2-kHz modilasyonu gorilmeden yiksek
durumdaki sinyaller ile temsil edilir. Bagka bir deyisle burada temsil
edilen her kiiguk vyiksek puls i¢in gercek durumda 2 kHz’deki
pulslarin olusturdugu bir tren karsilik gelir. Bu diyagramlarda takip
edenlerde oldugu gibi voltaj, ordinat ekseni tizerinde iken siire, apsis

eksem Uizerindedir.

Goraldiugu gibi L2 hatt1 izerinde, "kisa bipler" ve "uzun bipler" olarak
tanimlanan iki farkli ton Uretilebilir, burada énemli 6l¢iide degisiklik
gosteren 0ge, sesh uyart aygitina (BZ) enerji verildigi ve enerjisinin

kesildigi stredir (periyot ve yarim periyot).

Sekilde ortadaki diyagram, akustik uyar1 onceliklerinin yonetilmesi
amaciyla sesli uyar1 aygitimin (BZ) paylagiminin kontrol edilmesi i¢in
L3 hattinin durumunu ifade eder. L2 hatti gibi L3 hatt1 da sunulan tim
cihazlar (20) ig¢in ortaktir. Hangi cthazin (20) ileti yapacagini, yani

hangi cihazin en yiiksek doncelige sahip oldugunu tespit etmek igin L3
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hatt1 kullanilir. Daha 6nce agiklandigr gibi her cihaz (20}, L3 hattinin
durumunu saptar, bu ise burada orek olarak 2.5 Vdc’de olan bir ara
duruma gore algak veya yuksek olabilir; yani 0 Vdc’de bir algak
durum, 5 Vdc7de bir yuksek durum ve 2.5 Vdc’de bir notr durum
vardir, buradaki algak durum, daha yuksek onceligi tamimlarken
yviuksek durum, daha diisiik bir dncelige belirtir. Ornekte daha viiksek
oncelige sahip seshi uyarnlar (kisa bipler ile temsil edilir),
programlama konfirmasyonu (PC) ve besleme sonu (FSE) 6n ikaz ile
iligkilidir. Daha duisiik oncelige sahip sesli uyari (uzun bipler ile temsil
edilir), son besleme kesintisi (SE) ile ilgilidir. Yukarida bahsedilen
"kisa bipler" ve "uzun bipler”, farkh bir ses belirlemek 1¢in daha uzun
veya daha kisa bir stireyle aktif tutulabilir, bu da sesh bir uyariyi
digerinden daha 1yi ayirt etmeyi mumkim kilar; 6zellikle 6rnegin Sekil
23’e istinaden programlama konfirmasyonu (PC) uyarisindan daha
uzun stire aktif tutulan bir besleme sonu (FSE) 6n ikazim fark etmek

mumkuindir.

Alttaki diyagram, cihazin (20) verebilecegl sesli uyarmin tipik
adimlarmi gosterir, burada PC, programlama konfirmasyonudur; FSE,
gaz besleme sonu 0n ikazidir ve SE, brillore gaz beslemesinin nihai

olarak kesilmesidir.

Bahsedildigi gibi L3 hatt1 tizerinde dustik onceligi (5 Vdc’de yiiksek
sinyal) saptayan bir cihaz (20), tim diger cihazlara (20) kendisinin
daha yiuksek oncelige sahip oldugunu bildirmek i¢in hattin kendisinin
distk durumunu (0 Vdc’de) “zorlayabilir” ve boylelikle 2 hatti
tizerinde kendi sinyalini iletir; bu yeni durumu saptayabilen cihazlar

(20), kendi uyart onceliklerine gore, drnegin daha diisik oncelige
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sahip olas1 bir iletimi veya modulasyonu askiya alarak buna uygun

davranir.

Bazi olas1 ¢atisma durumlar: Sekil 24-27°de gosterilir. Bu sekiller,
Sekil 23’e¢ benzerdir, ancak 20(a) ve 20(b) ile gosterilen iki
zamanlayict cthazmm isleyisinin  farkli adimlarimi  gosteren 1ki

diyagram 1le bundan farklilagir.

Sckil 24, cihaz (20(a)) uzun bipler ¢ikarirken cihazin (20(b)), L2 hatti
fizerinde kisa bipler ¢ikartmak istedigi, bu amagla L3 hatt1 {izerinde

dusik durumu zorladigr durumu gosterir.

Sekil 25, cihaz (20(a)) kisa bipler ¢ikarirken cihazin (20(b)), 2 hatt
uzerinde uzun bipler ¢ikartmak istedigi durumu gosterir: bu durumda
L3 hatti Gizerinde cihaz (20(a)) tarafindan dusik durum zorlanir,
boylelikle cihazin (20(b)) beklemesi ve kendi sesli uyarisin L2 hatti

Uzerinde kuyrugun sonuna koymasi gerekir.

Sekil 26, cithaz (20(a)) hali hazirda kisa bipler ¢ikarirken cthazin
(20(b)), L2 hatt1 uizerinde kisa bipler ¢ikartmak istedigi durumu
gosterir: bu durumda L2 hatti1 tizerinde temel olarak ayn: tirden
sinyallerin iletimi s0z konusudur, yam kisa biplerin iletimi L2 hatti
tizerine bindirilir veya baska sekilde kuyruga sokulur, burada L3 hatt1

disuk durumdadir.

Benzer sekilde Sekil 27, cihaz (20(a)) hali hazirda uzun bipler
¢ikarirken cihazin (20(b)), L2 hatt1 Gizerinde uzun bipler ¢ikartmak

istedigi durumu gbdsterir: yine bu durumda L2 hatti1 Gizerinde temel



10

15

20

25

56

olarak aymi turden sinyallerin iletimi s6z konusudur, yani uzun
biplerin iletimi L2 hatt1 Gizerine bindirilir veya baska sekilde kuyruga
sokulur, burada L3 hatt1 yiksek durumdadir.

Daha once tarif edilen Ornekte tercihen muslugun (10) bas kismu
cevresinde daire seklinde dagitilmig yayicilar (43), saydam plastik
materyalden yapilma veya her durumda 11k kilavuzu gorevi gormek
tizere tasarlannus halka somunun (22) vakilmasim saglar. Ayrica
donme hareketinin iletilmesine yonelik diger mekanik pargalar da - en
azindan ara eleman (30) ve tercihen ayrica disli eleman (29) — tercihen
optik kilavuz gorevi gormek iizere benzer bir materyalden, ornegin
polikarbonattan yapilir. Bu sekilde yayicilar (43) tarafindan uretilen
151k, muhafazanin (21) dismmdan gorulebilir. Zamanlayici devresinin
(MC) kontroli altinda yayicilar (43) tarafindan uretilen 151kl uyarilar,
cihazmn (20) kullanicisi i¢in faydahdir. Ornegin:

. hizla yvanip sonen bir 1sik, cihazin, brilor besleme siiresinin
programlanmasini bekledigini gostermek i¢in kullanilabilir;

. yanik kalan bir 151k, cihazin (20) programlanmamus oldugunu
gostermek i¢in kullanilabilir;

. yavas yavas yanip sonen bir 11k, cihazin programlandigmi ve
bir otomatik sondiirme donglisiiniin devam ettifini gdstermek igin
kullanilabilir;

. hizla yamip sonen bir 151k, besleme siiresi sonunun yakin
oldugunu ve kisa bir sure iginde alevin sdnecegini gostermek i¢in

kullanmilabilir,

Yukarida bahsedildigi gibi ¢k veya alternatif olarak ayrica bagka bir

tipte, ornegin akustik tipte, sesli uyarr aygit1 (BZ) gibi uyar: vasitalar
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da bulunabilir. Boyle bir durumda d6megm farkh akustik sinyaller,
programlama konfirmasyonu, belirlenen besleme siiresinin sonunun
yaklastig1, belirlenen besleme suresiin etkin sonu gibi farklh olaylan

gosterebilir.

Devre duzeninin (25), burada anahtar (45) ile gosterilen kontrol
elemani temel olarak mikro-kontrolor devresinin (MC), anahtarin (Q1)
ilk kapanismin belirlenmesi veya kontrol edilmesi ve bir zaman
sayiminin baglatilmasi veya bagka islemleri igin ele aldigi kumanda
sinyalini iiretme fonksiyonuna sahiptir. Anahtar (45) tarafindan
uretilen sinyal ayrica diizen (25) ve ozellikle bunun mikro-kontrolorii
(MC) tarafindan, ¢akmak sisteminin devresi ile baglantili kontrol

vasitalarimin anahtarlama pulsunun tiretilmesi i¢in kullanilabilir.

Cihazin (20) montaj ¢ok basittir. Muhafaza (21), bilezik (23) Uzerine
monte edildiginde bu, alet (1) yapisin pargast (2) uzerine hali
hazirda monte edilmis, karsihk gelen musluk (10) govdesine
sabitlenir. Boylelikle muslugun bas kismi (10a), muhafazanin (21)
butin agikhgr ig¢ine sokulurken muslugun aktilasyon elemani (10f),
kabin (40) girintisine (42b) karsilik gelen bir pozisyonda bulunur ve

cthazin (20) devinim iletme elemanma (27) baglanir.

Konektor (47a), muslugun karsilik gelen eklentisine (10¢) baglanirken
termokup (TC) iletkenleri, bigakl kontaklara (25d) baglanir. Alet (1)
yapismin pargast (3) monte edildikten sonra halka somun (22), yapin
¢eperinin (3a) butin acgikligi (7) ig¢ine oturtulur, boylelikle bunun
silindirik alt kismu (22¢), disli eleman (29) i¢ine sokularak bu sekilde

ayrica kenetlenme elemanlar1 (29b) ve yuvalar (22d) arasinda baglama



10

15

20

25

58

saglanir. Sonra muslugun sapma (11), topuz (12) birlestirilir, bunun
mafsal (12¢) tizerine daha once eleman (32) takilmistir. Sap (11) ve
mafsal (12¢) arasindaki baglant1, drnegin temizleme amaciyla topuzun
(12) ve halka somunun (22) kendisinin kullanici tarafindan

¢ikarilabilmesi i¢in konfigre edilir.

Cihazin genel isleyisi, en azindan kismen okuyucuya referans olarak
gosterilen WO 2010/134040 no.lu dokiimanda tarif edilene benzer
olabilir. Kisaca briloriin yanik halde kalacagi arzu edilen zaman
araligmin programlanmasi amaciyla kullanici, drmegin 1 ile 120
dakika arasinda degisen arzu edilen siireylr belirlemek i¢in halka
somunu (22} dondurmelidir. Kullanici daha sonra topuzu (12)
donduriir ve buna bastirarak emniyet valfinm ilk acilisim ve gaz
cakmagimin aktivasyonunu saglar. Topuza (12) uygulanan basing,
sapin (11) ve aktilasyon elemaninin (10f) eksenel yer degistirmesine
ve boylelikle devinim iletme elemaminin (27) harcket etmesine neden
olur; bunun sonucunda anahtar (45) ile temsil edilen kontrol elemani
anahtarlamir, Anahtar (45) tarafindan uretilen sinyal, zamanmin
sayllmasimi baglatmak ve bu fonksiyon ongoruldiginde c¢akmak
sistemi ile baglantili anahtarin kumanda sinyalini iretmek amaciyla
devre diizeni (25) fizerinde bulunan ve termokup (TC) i1le emniyet
valfinin elektro-miknatis1 (EM) arasina seri sekilde baglanmis bulunan
anahtarlama vasitasinin (QQ1) kapanisinin kontrol edilmesi i¢in cihazin
(20) kontrol lojigi tarafindan kullanilir. Bralor (Sa) yandiktan sonra
alev tarafindan uretilen 1s1, termokubun (TC), muslugun (10) emniyet
valfini agik tutmak i¢in gerekli akim Uretmesini saglar. Halka somun
(22) araciligiyla belirlenen zaman aralimin sonunda kontrol lojigi,

anahtarlama vasitasinin {Q1) anahtarlanmasi igin yeni bir sinyal Uretir,
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bu da bu sekilde elektro-miknatism (EM) devresimi acar, bunun
sonucunda muslugun (1) emniyet valfi kapatihir. Boylelikle onceden

belirlenmis siire gegtiginde briulor kapatilir,

Cihaz (20) tercihen zamanlama fonksiyonu aktiflestirmeden muslugun
(10) ve karsilik gelen bruldriin normal kullanimim saglamak amaciyla
onceden tamimlannug bir miidahale edilmeme pozisyonuna sahiptir.
Bu pozisyon elverisli olarak halka somunun (22) "sifir" agisal
pozisyonu ile temsil edilebilir, bu ise amaca uygun olarak uygun
gostergeler ile donatilacaktir, Halka somun (22), transmisyon diizeni
(28-30) ve sensor (44) araciligiyla saptanan bu pozisyonda oldugunda
zaman sayimi ile baglantih devrenin fonksiyonlar aktif olmayacaktir.
Bununla birlikte topuz (12) iizerine basing, yukanida tarif edilen
sekilde, emniyet valfimin agilmasi i¢in gerekli elektrik surekliligini
garanti etmek i¢in termokup ile elektro-miknatis arasinda seri
baglanmis anahtarlama vasitasinin kapanisint  belirleyen sinyalin
uretilmesini saglayacak ve/veya cakmak moduliniin kontrolu i¢in bir

sinyalin Uretilmesini saglayacaktir,

Farkli bir duizenekte cihazin (20) kontrol lojigi, programlamanin,
brulore (5a) verilen alev yakildiktan sonra kullanici tarafindan
yapilmasimi ongoriir. Bu durumda kullanici, yukarida tarif edilen
sekilde (topuzu (12) dondiirerek ve buna bastirarak, sonucunda
anahtar (45) anahtarlanarak ve c¢akmak sistemu aktiflestirilerek)
brulorin ¢+ yakilmasimi  gergeklestirmek  zorundadir,  Alevin
ateslenmesinden sonra cihaz (20), 6rnegin halka somunun (22) hizh
vanip sonmesi ile sinyallenen bir programlama modunda aktiflestirilir.

Ardindan belirli bir zaman araligr i¢inde kullanici, halka somunu (22)
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dondiirmezse gaz beslemesi geleneksel sekilde (yani zamanlanmis
kapatma olmadan) devam eder, 6rnegin halka somun (22), yayicilar
(43) tarafindan surekli olarak yakilir. Bunun yerine cihazmn (20)
programlanmasi istendigi durumda kullanici, halka somunu (22)
donduriir ve sonra programlama konfirmasyonu olarak topuza (12)
bastirir; bu durumda cihaz, programlama konfirmasyonunu (ormegin
akustik gekilde veya halka somunun hizla yanip sonmesi ile) ve gen
sayimin basladigmi (halka somunun yanip sonmesinin 6rnegin daha

vavas hale gelmesiyle) sinyalleyebilir.

Asagida bulusa uygun zamanlayici sisteminin en az bir tercih edilen
modalitesinin veya ¢alisma kuralimin detayh bir tarifi verilmistir. Bu
kurallar veya modaliteler, bulusa uygun cihazda butin halinde veya
sadece kismen uygulanabilir ve olasilikla cihazi kullanma veya
kontrol yonteminin bir veya daha fazla adimina karsilik gelebilir.

1. Genel ¢calistirma kurallar1 veva modaliteleri

Cihazin (20) genel calistirma kurallarnmin veya modalitelerinin bir
ornegi su sckilde ozetlenebilir.

1.1) Halka somunun (22) pozisyonu ile ilgili olarak, bahsedildigi gibi
iki agisal alan ayirt edilir; "sifir mekanik" alani (veya pozisyonu)
(halka somun (22) mekanik yakalamaya (40d) kadar tamamen
dondiiriiliir); bu genel olarak cihazin aktif olmadigi bir alana karsilik
gelir ve geri kalan "aktif" alan (veya pozisyon), gaz besleme siiresinin
belirlenmesi igindir.

1.2) Alev sonduginde cihaz (20), sessiz durumda kalir.

1.3) Alev ateslendiginde cihaz (20) hemen bekleme durumuna gegerek

bir komut bekler. Daha once bahsedilen kendinden sonme
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fonksityonunun ongorildagua durumda kullamci, bir gaz besleme
stresini belirleyerek veya zamanlayiciyr gonulli olarak devre disi
birakarak (bakiniz asagidaki 5. paragraf) halka somunu (22) hareket
cttirmezse otomatik zamanlamali alev sondurme dongusti hemen
baslar (0rnegin on bes saniyelik onceden belirlenmis bir sureyle).
Emniyet amacli olarak bu avantajhdir.

1.4) Zamanlayic1 devre dis1 birakilirsa (bakiniz asagidaki 5. paragraf),
brillore gaz beslemesi, herhangi bir zaman siuri olmadan normal
sckilde yapilabilir.

1.5) Zamanlayici programlanirsa (bakiniz asagidaki 4. paragraf)
otomatik zamanlamali alev sondiirme dongusit (gaz beslemesinin
kesilmesi), halka somun (22) araciligryla belirlenmis zamana esit bir
stireyle baslar.

1.6) Mikro-kontrolore (MC) vuklenmis program tipine gore,
asagidakilerden biri veya daha fazlasi gibi farkli manevralarla
programlama elde edilebilir:

. 1. tip manevra: muslugun (10) topuzu (12) (ve bu sekilde
basma dugmeli anahtar (45)) strekli basili tutulurken halka somun
(22) dondurulmelidir;

. 2. tip manevra; muslugun (10) topuzuna (12) (ve bu sekilde
basma digmeli anahtara (45)) kisa bir siire basilmalidir (6rnegin 1ki
saniye sonra birakilir) ve ornegin yayicilar (43) ¢ok hizli yamp
sonmeye basladigr anda halka somun (22) onceden belirlenmis bir
siire (0rnegin g saniye) i¢inde dondurillmelidir; halka somun duragan
iken ve omegin yayicilar (43) yine ¢ok hizli yamp sonerken topuza

(12) yine kisa bir stire basilmalidur.

Cihaz (20) igin bir sirenin ayarlanmasi ve/veya belirlenmesi
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manevralarimda tercihen en az 1ki ayrn adim veya aksiyon, oldukca
tercihen cesitli niteliklerde aksiyonlar, dzellikle daha yiiksek emniyet
amaciyla ve ayrica kullanicinin bahsedilen ayar1 ve/veya belirlemeyi
vapma arzusunun yerine getirilmesi ile iliskili olarak ongorulir.
Burada ele alman ornekte bir ayar adimu ve bir konfirmasyon adimui,
omegin halka somunun (22) donduriilmesi suretiyle bir zaman ayari
ve topuza (12) basilarak bir konfirmasyon aksiyonu oOngorulur.
Cesitll durumlarda manevra, dogru sekilde veya gerekli suire iginde
yapilmazsa programlama islemi iptal edilir.

1.7) Tercihen hali hazirda gegmis olan stireye bakilmaksizin toplam
sire modifiye edilerek veya hali hazirda gecmis olan zamandan
baslayarak ayarlanan siirenin belirtilen bir sire kadar uzatilmas:
suretiyle, hali hazirda belirlenmis gaz besleme siiresinin en az iki
farkli modalitede (bakiniz asagidaki 6. paragraf) modifiye edilmesi
mumkindur.

1.8) Programlanan siire sona ermeden once tercihen bir “Oon ikaz
stres1” (bakimz asagidaki 7. paragraf) Ongorulir, bu sitre i¢cinde
kullanic1 arzu ederse alev otomatik olarak sdonmeden Once yemi bir
sire programlayabilir,

1.9) Her durumda alevin manuel sonduriilmesi, cihazin (20)

kapatilmasma (sessiz durum) yol agar.

Gorsel ve akustik uyarilar her zaman oOzellikle bulusa uygun cihazin
en az bir durumunu ve/veya calisma adimini tamimlamak amaciyla
kesin ve/veya dnceden tanimlanmis bir anlama sahiptir. Ornegin:

. yanik kalan bir 151k, cihazin (20) programlanmaya hazir oldugu

anlamina gelir;
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. yavas yavas yanip sonen bir 1s1k, cthazm (20) programlandigim
ve bir zamanlama veya otomatik sondirme donglsunin devam
ettigini gosterir;

. tercthen uygun bir akustik sinyal (6rnegin kisa bipler) ile
birlikte hizla yanip sonen bir 1sik, otomatik sdnme dongustinun
sonunun yakin oldugunu ve kisa bir sure (d6rnegin birkac saniye)
icinde alevin kapatilacagimi gosterir;

. kesintisiz ve uzun sureli bir akustik sinyal (6rnegin bir saniyelik
stireye sahip uzun bipler), otomatik sonme donglsiiniin sonunu
gosterir;

. zamann programlanmasi adiminda uygun bir akustik sinyal
(0megin, 1kili kisa bir bip), cithazm (20) bir birinci programlamayi
aldigim gostermek i¢cin kullamlabilirken farkli bir akustik sinyal
(ornegin U¢  kisa bip), daha Onceden ayarlannug siirenin

modifikasyonunun alindigmi gostermek icin kullanilabilir.

2. tip belirleme manevras1 durumunda vukarida bahsedildigi gibi
uygun bir 151k uyansi: (omegin LED’lerin ¢ok hizli yanip sonmesi),
cthazin (20) halka somun (22) veya topuz (12) (anahtar (45)) iizerinde
tanimli siraya uygun bir sonraki manevrayr bekledigini gostermek igin
kullanilabilir.

2. Cihazin acilmasi

Cihaza (20) ilk besleme yapildig1 anda (6rnegin aletin (1) kurulumu
ve/veya acgilmasi lzerine veya bir elektrik kesintisi sonrasinda)
asagidakiler gibi karakteristik bir sesli uyari verilir;

. bes kisa bip;

. yuklil yazilim versiyonuna bagli olarak bir dizi kisa bip;
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. son bir uzun bip.

Bu genellikle cihazin (20) yeniden kuruldugu veya yeniden
ayarlandigr ve yeniden baslatildigi anlamia gelir. Bu baglatma
adiminda cihaz (20), ozellikle anahtar1 (Q1) dnceden belirlenmis bir
siire kadar acarak (baslatma adiminda anahtarin (Q1) a¢ilma siiresi
ornegin aygit yaziliminda belirlenebilir) onlem olarak alevi sondurir
(muslugun (10) emniyet valfi, drnegin bes saniye siireyle agilmaya
zorlanir). Bu asil olarak ariza durumunda emniyet amagli yapilir,
ornegin bir “bekgilik™ olay1r meydana getirilir, bunun sonucunda cihaz
resetlenir.

3. Alevin ateslenmesi

Alev yakildiginda (nasil olduguna bakilmazsiniz manuel sekilde),
cihaz (20), bu olay1 (FD devresi aracilifiyla) alir ve kendisini bekleme
durumuna gegirerek bir komut bekler. Bu noktada kullanici, onceki 1.
paragrafta 1.6. maddede tarif edilen bir programlama manevrasim
gergeklestirerek  brillore gaz besleme suresini  belirlemeye  karar
verebilir. Bahsedildigi gibi olasi bir diizenekte dnceden belirlenmis bir
sirede otomatik sonme donglsiniin  aninda  aktiflestirilmesi
miimkiindir. Bu durumun sinyali uygun akustik ve/veya gorsel
uyarilar (ornegin hizla yamp sonen 151k ve aralikli ve izl bir akustik
sinyalin- kisa biplerin verilmesi) ile verilir. Bu durumda kullanici,
arzu edilen sureyi belirlemek ve/veya bir zamanlayici aksiyonunu iptal
etmek i¢in cihaza (20) miidahale etmeye sevk edilir (bakimiz asagidaki

5. paragraf).
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4, Gaz besleme siiresinin standart programi

Cihaz (20), uygun bir gosterge (Oornegin bir 1s1kli uyar, 6rnegin agik
kalan bir 1s1ik) gosterdiginde bu, programlanmaya hazir oldugu
anlamma gelir. Pisirme siiresinin  programlanmasi, onceki 1.
paragrafta, 1.6. maddede tarif edilen bir programlama manevrasi
gergeklestirilerek yapilir, Programlama 1slemi ornegin
programlamadan baslayarak onceden belirlenmis bir stire gectikten
sonra alevin sonmesini saglayabilir; bahsedildigi gibi zaman bitmeden
once bir ikinci programlama yapilmasi mimkiindiir, bu program ise

asagidaki 6. paragrafta tarif edilen farkli bir anlama sahiptir.
Bagka bir sinyal (0rnegin bir ses sinyali, omegin iki hizli bip),
otomatik alev sonme donglsiniin, programlanana esit bir siire sonra

basladigin gosterir.

5. Programlamamn iptali

Halka somun (22), yukandak: 1. paragrafta, 1.6. maddede tarif edilen
bir programlama manevrasinda sifir pozisyonuna getirilerek
ilerlemekte olan gegerli otomatik sdbnme programu iptal edilir. Calisma
kosulundaki bu degisiklik tercihen cihaz tarafindan, ornegin akustik
ve/veya gorsel dizeyde, drmegin yanik kalan, yanip sonmeyen bir 151k
vasitasiyla bildirilir. Cihaz (20) devre dis1 birakilir ve briilore gaz

beslemesi simirlanmus bir stireyle devam edebilir,

6. Belirlenmis zamanin modifikasyonu
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Hali hazirda baslatilnuis bir otomatik alev sonme dongiisii sirasinda
belirlenmis besleme siiresinin modifiye edilmesi miimkiindir. Birinci
programlama sonrasinda yukaridaki 1. paragrafta, 1.6. maddede tarif
edilen bir ikinci programlama manevrasi, oncekini iptal eder ve bunun
verini alir. Bu sekilde gaz kesilmeden ©Once, Onceki sayima

bakilmaksizin arzu edilen yeni bir siire belirlemek mumkiindiir.

7. Zaman skalasi ve besleme sonu on ikazimin zamani

Standart zaman skalasimin cihazi (20) kullanma tipine bagli oldugu
aciktir. Ocaklar s0z konusu oldugunda Ornegin zaman skalasi, 0
saniye ila 60 dakika arasmda degisebilir. Son bahsedilen zaman,
potansiyometrenin (44) hareket sonuna karsilik gelir (vani ters saat
yoniinde sonuna kadar dondiirilmesi). Bir briilorin ¢ok kisa bir siire
kullanilmasi genellikle kullanicinin ocagin basinda oldugunu gosterir,
boylelikle programlamaya gerek yoktur: bu nedenle drnegin 2 dakika
30 saniyelik bir minimum programlama siresinin  Ongodrilmesi

mumkindur,

Bir duzenekte sure bitmek uzere oldugunda cihaz (20) tercihen
kullaniciya alevin kapatilmak wzere oldugunu bildirmek i¢in bir
akustik sinyal ve bir gorsel sinyal (0ormegin kisa bipler ve yamp sonen
151k) verir. Stiphesiz yukandaki 6. paragrafta tarif edilen modaliteler
ile yeni bir sire ayarlamaya veya ayarlamamaya karar vermek

kullaniciya kalmstir.

Gaz besleme sonunun on ikaz siiresi, baslangigta halka somun ile

belirlenen zamana bagli olabilir; érnegin,
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Belirlenen zaman Uyar1 zamani
0 saniye - 15 saniye 5 saniye

16 saniye - 30 saniye 7 saniye

31 saniye - 60 saniye 10 saniye

61 saniye - 2 dakika 30 saniye 20 saniye

2 dakika 31 saniye - 5 dakika 30 saniye

5 dakika - 60 dakika 60 saniye

8. Alevin otomatik sonmesi

Zaman saymminin sonunda cihaz (20), tercihen bir akustik ve bir gorsel
sinyal ile alevin sonmek tizere oldugunu bildirir. Stre sona erdiginde
alev soner (anahtar (QIl), termokup (TC)-elektro-miknatis (EM)
devresini uygun bir sire, Ornegin en az 5 saniye sureyle elektriksel
olarak acar). Bu islem, uygun bir sinyal, drmegin bir akustik sinyal,
ornegin birbirlerinden (ornegin 5 saniye kadar) ayrilmis iki uzun bip
(1 saniye uzunlugunda) ile belirtilir. Ardindan cihaz (20) kendisini
sessiz duruma getirirken alevin  otomatik dongu  vasitasiyla
kapatildigmi gdstermek i¢in yamp sonen bir 151k gibi belirli bir
gostergeyl muhafaza eder. Bu gosterge 1se Ornegin halka somun (22)
hafif¢e hareket ettirilerek veya sifir pozisyonuna getirilerek kullanici

tarafindan kesilebilir.

9. Alevin manuel sondurulmesi

Herhangi bir anda ornegin karsilik gelen topuz (12) dondurulerek

muslugun (10) kapatilmasi suretiyle alevi manuel olarak sondirmek
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mumkindur; sessiz duruma gegen cihaz (20), gorsel veya akustik bir

uyariyi keser.

10. Halka somunun (22) bir programlama manevrasi disinda

hareketleri

Hali hazirda baslatilmis bir sonme dongiist sirasinda halka somun
(22), yukaridaki 1. paragrafta, 1.6b maddede tarif edilen bir ayarlama
siralamasinin - disinda  (0rnegin topuza (12) basilarak konfirme
edilmeden) istem dig1 hareket ettirilirse cihaz (20), bu anormal duruma
ve/veya halka somunun (22) pozisyonunun artik etkin zaman ayarina
karsilik gelmedigine kullanicinin dikkatini gekmek amaciyla, dregim

kisa bipler ¢ikararak bu durumu bildirir.

Sekil 28’in akis semasi, bulusun bir dizeneginde bunun konusunu

olusturan sistemin ¢aligma lojiginin bir 6rnegini tarif eder.

Blok 101, baslama blogudur ve alevin olmadigr ve cihazin (20)
programlanmamis, yani sessiz halde oldugu durumu vurgular. Blok
102, muslugun (10) topuzunun (12) donduriilmesi ve buna bastirilmasi
suretiyle elde edilebilen, bruloriin ateslenmesi adimini vurgular:
dondiirme, brulore ilk gaz akisina i1zin verirken topuza bastirilmasi,
anahtarim (45) anahtarlanmasini, tercthen ¢akmak modiliniin (IS)
aktiflestirilmesini belirler. Blok 103, brillor Gzerinde yakilan alev
durumunu vurgular, bunun tzerine cthaz (20) kendini aktiflestirir veya
programlama modunda aktiflestirilebilir. Olas1 bir duzenekte bu
modda aktivasyon, anahtarin (45) anahtarlanmasi (blok 102) ile

belirlenir ve bu da cihazin (20) kontrol devresi tarafindan saptanir.
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Tercih edilen bir diizenekte programlama moduna gegcis, etkin alev
ateslemesinin, alev saptama devresi (FD) tarafindan saptanmasi
suretiyle belirlenir. Programlama modunda aktivasyon o0rnegin
vayicilarin (43) hizla yanip sonmesi suretiyle kullaniciya bildirilir, bu
da halka somun (22) izerinde saptanabilir. Blok 104, bir test blogu
olup burada halka somun (22) sifir pozisyonu Otesine donduriilerek
kullamci tarafindan cthazin (20) belirli bir zaman programlamasinin
yvapilip yvapildigini teyit etmek icin bir kontrol yapilir. Yapilmanmissa
(¢ikt1 HAYIR), kontrol blok 105°¢ geger, burada uyart modu durum
degistirir, ornegin vayicilar (43) siirekli yanik kalir ve ardindan blok
106’ya gegirilir, burada briilore gaz beslemesinin normal sekilde, yani
zorunlu kapanma suresi belirlenmeden ilerlemesi saglamir. Bunun
yerine kullanici programlama yapmissa (blok 104°ten ¢ikti EVET),
kontrol, halka somunun (22) agisal hareketinin derecesini ve
boylelikle kullanici tarafindan belirlenen streyi, karsihik gelen
gosterge ile saptamak i¢in blok 107°¢ geger. Kullanict daha sonra
muslugun topuzuna (12) kisa bir stire bastirarak programlamayi teyit
eder (blok 108); bu aksiyon, cihazin (20) devresi tarafindan, anahtarin
(45) anahtarlamas: yardimiyla saptanir. Kontrol, programlamanin
devam ettigini konfirme etmek ve gostermek i¢in blok 109°a geger.
Gosterge, cihazin (20) komutu iizerine besleme cihazinin (PSD)
akustik uyar1 kademesi (BC) tarafindan uretilen, Oornegin iki bip
araciligiyla akustik tipte olabilir. Kontrol daha sonra blok 110°a geger,
burada zamanlayic1 devresi (MC), tercihen uyar1 151gimm durumunu
degistirerek, dmegin yayicilarin (43) yavas yanip sonmesi ile brilorin
besleme siresini geri saymaya baslar. Blok 111, brulore gaz
beslemesinin sonuna dair 6n ikaz suiresinin sona erdigini belirtir, bu

1se yukarida agiklandig gibi halka somun (22) araciligiyla belirlenen
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toplam suireye bagh olabilir. Bu on ikaz siires1 gectiginde bir akustik
ve/veya 151kl1 uyar1 verilir, dmegin bir dizi sik bip, BC kademesi
tarafindan cihazm (20) komutu izerine Uretilir ve yayicilar (43) hizla
vanip soner. Kontrol daha sonra bir test blogu olan blok 112°ye geger,
burada halka somun (22) dondiriilerek (ve/veya topuza (12} kisa bir
stire basilarak) kullanicinin britlore gaz beslemesini uzatmayi isteyip
istemedigini teyit etmek i¢in kontrol yapilir, Istemiyorsa (gikti
HAYIR), kontrol, blok 113’e geger, burada halka somun (22)
araciligiyla belirlenen stirenin sonunda cihaz, anahtarlama vasitasinin
(Q1), termokup (TC) ile elektro-miknatis (EM) arasindaki baglantiy
kesmek, bu sekilde alevi sondurmek tizere anahtarlanmasina yonelik
bir komut verir. Tercihen ayrica uygun bir akustik ve/veya 1sikh
sinyal, ormegin birbirlerinden ayri iki uzun bip verilir ve yayicilar
stirekli olarak yanmip soner. Cihaz (20) sessiz durumdadir. Kullanicinim
besleme stresini uzatmasi durumunda (blok 112°den ¢ikti EVET),
kontrol, blok 114’e gecer, burada topuza (12) uygulanan kisa bir
basing (ve/veya halka somunun (22) donduriilmesi) saptanir. Blok
115°te yayicilarm (43) hizla yamp sonmesi gibi programlama
modunun aktivasyonunu belirten bir gosterge verilir ve cihaz, drnegin
muslugun topuzuna (12) uygulanan, blok 116°da saptanan kisa bir
basing yoluyla ileri programlama konfirmasyonu ig¢in belirli bir stire
beklemeye devam eder. Kontrol daha sonra yeniden programlamanin
yapilip yapilmadigim teyit etmek ve buna dair bir gosterge vermek

amaciyla blok 109’a doner.

Sekil 29, yayicilara (43) ek veya alternatif olarak devre diizeninin (25)
en az bir yayici (43') icerdigi, bununla da bir duragan 1sik kilavuzunun

(LG) birlestirildigi bir varyanti gosterir. Ornekte yayicr (43") direkt
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olarak devre kart1 (25a) Uizerine monte edilir ve buna karsilik gelen bir
pozisyonda muhafazanin kapag (41), 11k kilavuzu (LG) icin bir
konumlandirma yuvasm (41h) tamimlar, bu ise muhafazanin (21)
disina ¢ikint1 yapar veya burada sona erer. Bu durumda ¢eper (3a),
151k kilavuzunun (LG) 1zlenmesi i¢in bir agikligi veya pencereyi (3b)
tanimlar. Diger varyantlarda (sunulmamustir) 151k kilavuzu (LG)
bulunmayabilir, burada yayici (43"), muhatazanin digina, kasith bigim
verilmis bir yuvada (41h) monte edilir veya direkt olarak burada
cikinti yapacak sekilde konfigiire edilir, olasilikla bu yuvayla bir

¢evresel conta gibi sizdirmazlhk vasitalart bagdastirilir.

Daha once kullamci i¢in gorsel uyar vasitalarimin g1k yayicilar,
omegin LED’ler ile temsil edildigi diizeneklere spesifik atifta
bulunuldu; bunlar ©zellikle cithazn (20) muhafazas: (21) icine
yerlestirilir ve 151k 1smimim disar iletmek Uizere tasarlanmig bir 11k
kilavuz sistemine sahiptir, Diger diizencklerde cihaz (20) i¢in uygun
uyari vasitalar, alfabetik ve/veya sayisal ve/veya soyut karakterlerden
olusan, ormegin bir LED veya LCD tipi, gaz musluguna yonelik bu
amagla konulmus bir topuza direkt olarak baglanan bir c¢kran
igerebilir. Boyle bir durum, Sekil 38°de sematik olarak gosterilmis
olup burada topuz (12) iginde, D ile tanimlanan bir ekran barmdirilir,
Bu turden bir diuzenekte suphesiz Sekil 19 ve 21°de orneklenen
kontrol devreleri, yayicilar (43 ve/veya 43") yerine ekran (D) kontrolii
icin dnceden duzenlenir. Diger yandan bir ve aym cihaz (20) i¢inde
hem bir ekranin (D) hem de bir veya daha fazla yayicinin (43 ve/veya
43' ve/veya 43") saglanmasi olasiligi da hari¢ birakilmaz. Ekranin (D)

beslenmesi ve/veya kontrolll, kablolu modda (bu durumda topuz,
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elektrik 1letkenleri 1¢in uygun pasajlar 1le donatilacaktir) veya

kablosuz modda saglanabilir.

Daha once yayicilar (43) tarafindan ¢ikarilan olasi uyarilara istinaden
tarif edilen lojigm ayrica ekran (D) kullanimi durumu i¢in de gegerli
olabilecegi takdir edilecektir, burada ekranda gosterilen karakterlerin
yanip sonmesine ek ve/veya alternatif olarak kullanici 1¢in spesifik
sozcukler ve/veya bilgi sembolleri de ongoriulebilir. Bir diizenekte
ekran (D), halka somunun (22) donduriilmesi suretiyle programlama
siiresi belirlenirken bunu kullaniciya kesin sekilde gorsel olarak
gostermek 1¢in kullamlabilir ve/veya kullamciyl, alev ateslendikten
sonra kalan siireyi ve/veya gecen gaz besleme stiresini bildirmek i¢in

kullanilabilir.

Ornegin tercih edilen bir diizenekte cihazin (20) kontrol lojigi
konfigiire edilirken brulor ateslendikten ve kullanici tarafindan bir
zaman programlamasi yapildiktan sonra kalan stire ekranmmin, 6rnegin
geri sayma tipinde bir ekran ile aktif kalmasi saglamir. Avantajli bir
duzenekte kontrol lojigi, kullanicr britlorn yakar ancak karsilik gelen
musluga ait cihazin (20) programlanmasini gergeklestirmezse
ilerleyen pisirme siresinin bir ekraminmn, artimh tipte bir ekran ile
aktiflestirilmesi i¢in konfigire edilir (bu durumda artimli zaman
sayimi, Oomegin FD devresi araciligiyla veya termokup tarafindan
uretilen elektrik sinyali 1le elde edilen alev saptamasindan
baslayabilir). Avantajli olarak kontrol lojigi ayrica ilerleyen sure
ekrammnin  sifirlanmasi, bu sekilde yeni bir ilerleyen sayimin

baslatilmasi i¢in konfigiire edilebilir (6rnegin topuz (12) izerine kisa
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bir basing uygulanarak). Bu dizeneklerde ekramin (D) aktif durumu

acikc¢a brilor tizerinde alev ateslenme durumunu da temsil eder.

Daha once oOrneklenen duzencklerde hem g¢akmak sisteminin
aktivasyonu hem de cthazin (20) zamanlama ile baglantili
fonksiyonlari, bir ve ayni kontrol elemani (45) ile bagdastirilmustir,
ancak birden fazla kontrol elemaninin, drmegin iki ayn kontagin veya
anahtarin saglanabilecegi agiktir. Boyle bir varyantta oOrnegin
zamanlama ile bagdastirilan kontrol elemani, halka somun (22)
aracihigiyla anahtarlanabilir, bu da bu durumda eksenel hareket
edebilecek sekilde monte edilecektir. Ayrica daha once bahsedildigi
gibt cthaz (20), brulorin ateslenmesi ile baglantili fonksiyonlan

yapmayabilir.

Daha once kontrol vasitalarmin kullanimindan bahsedilmistir; bunlar
arasinda anahtar (Ql), elektrik baglanti vasitalar1 (47 ve 25d)
arasindaki elektrik baglantist durumunu degistirmek, yani halka
somun (22) araciligryla belirlenen zaman araligr gegtiginde termokup-
solenoid elektrik  devresimi  agmak Uzere tasarlamir,  Yukarida
bahsedildigi gibi olasi varyantlara gore kontrol vasitalari, mutlaka
vukarida bahsedilen devreyi agmadan, ancak basitge bunu degistirerek
(ornegin solenoide giden akimu azaltan bir yukiin veya bir direncin
termokuba paralel sokulmasi suretiyle) yukarida bahsedilen baglanti

durumunu degistirmek izere Onceden diuizenlenebilir.

Yukarida bahsedildigi gibi sesli uyariya ek veya alternatif olarak
besleme cihazi (PSD), daha once uyart devre cihazina (BC) istinaden

tarif edilenlere benzer fonksiyonlart ve ayrica cihazlarin (20) tek tek



10

15

20

25

74

devre duzenler1 (25) tarafindan Ttretilen bilgilerin  sunulmas:
fonksiyonlarim yerine getirmek amaciyla, ozellikle sayisal ve/veya
alfabetik ve/veya soyut karakterler sunmak Uzere tasarlanmis uygun

bir ckran cihazina ara yiizlenmis bir ekran devresi igerebilir.

Daha dnce agiklanana alternatif olarak cihazlar (20 ve PSD), yukarida
tarif edilen parcalarin veya fonksiyonlarin sadece bir kismim

igerebilir.
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« WO 2011007331 A [0010] « GB 1452463 A [0010]
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SEKILLERDEKI YAZILARIN ANLAMLARI

SEKIL 28
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