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{54) Zpiisob nastaveni dodateéného zdvihu u plochého relé a zafizeni pro provadéni
tohoto zpisobu

Vyndlez se tykd zplsobu pro dodated-
né nestavovdni zdvihu a za¥fzeni k provddé-
ni tohoto zplsobu u plochého relé, u kterého
pohyblivé kontektni pruZiny vZdy spolupra-
cujf s jednim nebo dvdma pevnymi protikon-

)

takt
yﬁéelem vyndlezu je, realizovat nastave-
nf dodate¥ného zdvihu jednoduchymi prost¥edky 10 2 7 7 F 77 12
na lehce pFfistupném mist® pro automatickou i
vyrobu.

Ukolem vyndlezu je, aby se_p¥i velkjch
tolerancich #fdic{ lilty, tloudtky kontakt-
nich pru%in a vysky kontaktd nastavila
v jedné pracovni operaci velikost dodate&-
ného zdvihu v3ech sad kontaktnich pruZin
v udzkych rozmezich zcela automaticky, ani% ;>
by se potfebovaly pridavné jednotlivé Zds-
ti, PPitom je tieba vyrovnat nerovnomérnosti
celkovych toleranci.

Podle vyndlezu se nastavenf dodate¥ného
zdvihu provddi plsobenim dvou navzdjem na
sobd nezdvisle Fiditelnych tladnyeh ndstro-
&, které plisobi na pruZné vystupky, vytva-
rované na kotvé ve sm¥ru k ${dici 1i¥té&.
Ohebné vystupky se ohybaji tak dlouho, dokud
se neskon&{ v disledku elektrického
vyhodnoceni sepnuti posledntho kontaktu
Espofédaného pod kaZdym ohebnym vystupkem

otvy.
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Vynélez se tykd zplsobu nastaveni dodate¥ného zdvihu a za¥fzeni pro provddén{ toho-
to zpisobu u plochého relé s jddrem ve tvaru pismene E, s budicim vinutim ne st¥ednfm ra-
menu jédra, s kotvou ve tvaru pismene U nebo pismena E, s p¥epinacimi kontakty, které majd
vidy dv& pevnd a jednu pohyblivou kontektni pruZinu a/nebe s pracovnimi kontekty, kteréd
majil §2dy jednu pevnou a jednu pohyblivou kontaktnf pru¥inu, jeko¥ i s #idicf li%tou
jeko spojovac{ &dsti mezi kotvou & pohyblivymi kontasktnimi pruZinemi.

U tekovéhoto plochého relé je kontaktnf sila pracovni strany kontektd z4visld na ve-
likosti dodateného udvihu., Pod pojmem dodatedny zdvih je nutno chdpat tu &4st zdvihu,
kterou je¥t& urazi kotva po dotyku kontsktl za dSelem vytvoFeni kontektni sily. Pro dosae~
Zeni minimélni hodnoty kontektni sily je u takovychto plochych relé zapotbeb! minimé&lni
hodnoty dodateénéhc zdvihu. PPitom je nutno brét v uvahu, Ze se kontaktn{ s{ls v pr&bshu
doby provozu plochého relé zmen3uje ndsledkem opalovdni spinacich souddst{ pFi elektrickém
zatiZeni kontaktll. Ve stavu, kdy je relé nové, je nutno tuto skute¥nost respektovat, vétsi
hodnotou poZadovaného dodate&ného zdvihu, aby bylo dosaZeno toho, Ze kontsktni sfle nepo-
klesne pod minimdlni hodnotu ani ke konci Zivotnosti plochého relé. Na druhé strand po-
Zadovand magnetickd sila siln¥ vzrastd, je-1li dodatedny zdvih zv&tSovén, tak¥e velikost
dodate&ného zdvihu je sm&rem nahoru omezena buzenim plochého reld.

U plochych relé vySe popsené konstrukce kolisd p¥i jednou zvolenych konstrukdnich
rozmérech velikost dodatedného zdvihu v zdvislosti.ne tolerancich ¥fdici 1i¥ty, toleran-
cich soustavy kontaktnich pruZin, nesoucich pevné kontaktni pruZiny, na sile materidlu
kontaktnich pruZin a vyZce spinacich souddsti.

Ve vyrob& vedou tyto tolerance k tomu, Ze u jedné &asti plochych relé nevykazuje
dodatedny zdvih poZadovanou minimélnf hodnotu, zatimco u druhé &dsti je v3ak tak velky,
Z%e pPi predpokléddeném vybuzeni nedostaduje magneiickd sile k tomu, aby do3lo k vybaveni
relé.

Posledné jmenovany problém by bylo moZno eliminovet uZitim v&t3f{ho megnetickéno
obvodu, ndsledkem &ehoZ by v3ak byle v&t31{ spoifeba materidlu a vEt3i objem. ZiZeni tole-
ranci by sice zvy3ilo p¥i vyrob& podet bezvadnych plochych relé, avdak na druhé strané pod-
statné zdrazilo vyrobu.

Je zndmo, viz vyklddaci spis NSR 2 039 939, ulinit pracovni kontakini sflu prepinacich
kontaktd nezévislou na dodate&ném zdvihu a tim i na vy3e uvedenych tolersnci tim, .Ze pohyb-
1ivé kontaktini pruZina sestdvé ze dvou jazydkl, vzdjemnd spPaZenych,které jsou elektricky
i mechanicky spojeny v bloku kontektnich pruZin. Prvni, pohyblivy jezj&ek kontektni pruZiny,
kterym lze pohybovat prost¥ednictvim ovlddaciho &lenu, tvoff s pevnou kontaktni pruZinou
kiidovy kontakt. Na distan®ni vloZku prvniho pohyblivého Jazy&ku kontaktni pru%iny dosedé
druhy pohyblivy jazy&ek kontektni pruZiny. PPi uvedeni relé v &innost se tento jazy&ek pohy-
buje volné s prvnim, pfifemZ po uzavieni pracovniho kontaktu je jeho kontaktini sfls urtens
pouze predpdtim druhého ponyblivéhe Jazylku kontaktni pruZiny.

Nevyhodné je, %e vyroba pevnych a pohyblivych kontektnich pruZin s Jejich &4steéns
zkosenymi 2 zalomenymi konci je ndkladnd., Tim nabyva pFepinaci kontekt té% v&t3i rozlony
do 8irky. Ddle je nastavovéani kontektnich pruZin obtiZné a Yasov® ndro&né, jelikoZ pro kaZ-
dy jednotlivy pPepinaci kontekt relé je zapot¥ebi provdddt dve odd&lené nastavovaci pocho-
av, které jsou ve svém vysledku jed3t& zdvojeny.

Ddle Je zndmo, viz vyklddaci spis NSR ' 948 725, uspordédet ns kotv& nastavovaci desku
s prufnymi Jezylky. Ohybanim t&chto prufnyech jezylkd, které pusobi na Ffdicf lidtu, lze
nastavovat dodatedny zdvih na ur&itou hodnotu. Nevyhodné je, Ze musi byt zhotoven pPfdavny
df{l, ktery musi byt upevn&n na kotv&., To zdraZuje vyrobu reié.
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U%elem vynélezu Je realizovat zplisob nastavovdn{ dodatefného zdvihu u plochého relé
Jednoduchymi prostfedky na mist$, pFistupném pro nastavovaci ndstroje, za d¥elem umo¥nini
eutomatizace nastavovédni dodatedného zdvihu pro raciondlnf vyrobu a zerfzeni pro provédéni
tohoto zpisobu.

Ukolem vyndlezu Je navrhnout zpisob nastavovéni dodatedného zdvihu zatizenl pro pro-
védd&n{ tohoto zpisobu u plochého relé, u ndho% lze i p¥es povolenf co mo%ng nejvét3fich to-
leranci Fidicf 1listy, tolersnci soustavy kontaktnich pru¥in, nesouc{ pevné kontaktni pruZiny,
sily materidlu kontektnich prufin a vy3ky spinacich sou¥dstf automaticky nastavovat v je-
diném pracovnim pochodu velikost dodate&ného zdvihu v3ech soustav kontektnich pru%in ploché-
ho relé v dzkych mezich, eni¥ by k tomu bylo zapotfebf p¥idavné souddsti. Nesoumdrnosti
vyskytujicf se celkovych tolerenct, tykajic{ se obou koncll podélné rozlohy Fidfcf 1isty se
vyrovndvaji spolu s nastavovédnim dodate&ného zdvihu.

Tento kol se Fe31 zplsobem podle vyndlezu tim, Ze ploché relé s p¥ipoji se pro nasta-
veni a vyhodnocen{ pevn& upne v upinacim pfipravku, nade% se mezi kotvu a konec st¥edniho
remene jédra vloZi distandni vlozka, jejfz tloud¥ka odpovidd velikosti dodatedného zdvihu
pro dosaZeni piedem zadené minimélni kontektn{ sily, poté se na ka%¥dy ohebny vystupek
kotvy nasad{ odd&lend ¥iditelny tladny néstroj a oba ohebné vystupky kotvy se navzdjem
na sob& nezdvisle ohybaji tak dlouho ve sm&ru k Fidiei 1i3t&, dokud nastavovdni dodatedného
zdvihu se neskondf v disledku vyhodnoceni sepnuti posledniho kontaktu uspofddaného pod
kaZdym ohebnym vystupkem.

Zatizeni k provddéni tohoto zplisobu u plochého relé s jddrem ve tvaru pismena E, s bu-
dicim vinutim na st¥ednfm ramenu Jddra, s kotvou ve tvaru pismena U nebo pismena E, s pPepi-
nacimi kontakty, které majf vZdy dv& pevné a jednu pohyblivou kontektni prufinu a/nebo s pra-
covnimi kontekty, které majf vidy jednu pevnou a Jedna pohyblivou kontaktni prufinu s s #{-
dief listou jako spojovaci souddsti mezi kotvou a pohyblivymi kontaktnimi pruZinemi, je podle
vyndlezu vyznadeno tim, %e kotva mé na svém konei, piivrdcendm k ¥fdici 1i5t&, ohebné vystup-
ky, které svymi dolnimi stranami dosedaji na $idici 1liZtu.

Rozvinuti vyndlezu pak spodivd v tom, e konce ohebnych vystupkd kotvy jsou vypouklé
a dolni streny ohebnych vystupkd kotvy dosedaji na ¥{dicf liStu ve dvou bodech.

Vyhody FeSeni podle vyndlezu spo¥ivaji v tom, Ze dodatedny zdvih mife byt nastavovén
Jednoduchym zplsobem, eni% by bylo zapotiebi n&jakych p¥idavnyeh dild. Tolerance Jjednotli-
vych &4sti plochého relé mohou byt tak velké, jako vyZaduje eknomickg vyroba, ani%¥ by tim
trpéle funkéni bezpednost.

Vyndlez bude v dal¥fm textu bli¥e vysvitlen na p¥ikladu provedeni, zndzorn&ného na
pFipojeném vykresu.

Kotva 1 plochého relé vykazuje na svém koneci, sméfujfcim k Ffdic{ 1i%ts 6 dva ohebné
vystupky 2, 3, které svymi vypukle utvédienymi spodnimi stranami 4, 2 dosedsj{i bodovym sty-
kem na #idici lidtu 6. PFi vybuzeni plochého relé Je kotva ] p¥itaZena a uvede v &innost
Ifdief 1i%tu 6 a tim i kontakty. Chebné vystupky 2, 3 Jsou p¥i raieni kotvy | vytvdieny
v Jjednom pracovnim pochodu. Vybrénimi 7, 8 u chebnych vystupkld 2, 3 na kotvd ! je v tomto

mist& zmenSena jejich 3i¥ke a zjednodudeno jejich ohybdni.

Nastavovéni dodatedného zdvihu je provddéno automaticky v hotovém smontovenémp stavu
plochého relé. Toto relé se zasune do upinaciho pfipravku a mechenicky upne. P¥itom se
soulasné pripojf elekirické kontskty, nutné k elektrickému vyhodnoceni, Mezi konec stied-
niho ramene jédra 12 a kotvu ! je ulo¥%ena distandni vloZka 2. Sila distan¥ni vloky 9 se
r1d1 podle nutného dodateného zdvihu pro dosafenf piedem stenovend minimdlnf kontaktn{
sily p¥i respektovdni elastického zp&tného pruZeni ohebnych vystupkd 2, 3 kotvy 1.

Na ka%dy ohebny vy¥stupek 2, 3 kotvy 1| je nasazen tladny ndstroj 10, 11, ktery pisobf silou
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F ve sméru k ¥#fdicf 1i3t& 6. Ohebné vystupky 2, 3 kotvy 1 se pfitom ohybajf. Tla&né ndstroje
10, 11 plsob{ vzdjemnd nezdvisle na kaZdy ohebny vystupek 2, 3 kotvy tek dlouho, dokud neni
uzavien vZdy posledni kontekt, uspofddeny pod ka¥dym ohebnym vystupkem 2, 3 kotvy 1. To se
tykd p¥ikladu provedeni plochého relé, u ného% jsou pod ka¥dym ohebnym vystupkem 2, 3 kotvy
1 uspodddny pod fidici liStou 6 dva pracovni nebo p¥epinaci kontekty.

Tim je moZno vyrovndvat nesoumdrnosti celkovych toleranci, tykajici se podélného rozm&-
ru Fidicd listy 6.

Tle¥nym nédstrojem je nap¥ikled zdvihdtko, které pisobi na ohebné vystupky 2, 3
kotvy ! prostfednictvim kiivkového kotoude, ktery je pohdndn motorem.

PREDMET VYNALEZU

1. Zplsob nastevovéni dodatedného zdvihu u plochého relé, vyznadujici se tim, Ze plo-
ché relé s pfipoji se pro nastaveni a vyhodnocen{ pevnd upne v upinacim p¥ipravku, nafe? se
mezi kotvu (1) & konec stredniho jédra (12) vloZi distandni vlo¥ka (9), jejiZ tloudfka
odpovidd velikosti dodateéného zdvihu pro dosaZeni p¥edem zadané minimdln{ kontaktni s{ily
a poté se na kaidy ohebny vystupek (2, 3) kotvy (1) nasadi odd&lend *iditelny tla&ny né-
stroj (10, 11) a oba ohebné vystupky (2, 3) kotvy (1) se navzdjem na sob& nezdvisle ohyba-
Ji tak dlouho ve sm&ru k Pfdici 1i3t& (6), dokud nastavovéni dodate&ného zdvihu se neskon&{
v disledku vyhodnoceni sepnuti posledntho kontaktu uspofddeného.pod kaZdym ohebnym vystup-
kem (2, 3) kotvy (1).

2. Zar{zeni k provédéni zplisobu podle bodu 1, u plochého relé s jddrem ve tvaru pIsme-
na E, s budicim vinutim, na stPednim ramenu jédra, s kotvou ve tvaru pismena U nebo pismena
E, s prepinacimi kontekty, které maji viZdy dv& pevné a Jednu pohyblivou kontaktnf pruZinu
a/nebo s pracovnimi kontakty, které majf vZdy jednu pevnou a jednu pohyblivou kontaktini
prufinu e s P{dici 1iStou jeko spojovaci souddsti mezi kotvou a pohyblivymi kontsktnimi
prufinemi, vyznadujici se tim, %e kotve (1) m& na svém konci, piivrdceném k Pidici 1i3t¥
(6), ohebné vystupky (2, 3), které svymi dolnimi strenami (4, 5) dosedajf na ¥fdici listu
(6).

" 3. ZaPfzeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e konce ohebnych vystupkd (2, 3) kotvy
(1) Jsou vypouklé a dolni strany (4, 5) ohebnych vystupkd (2, 3) kotvy (t) dosedajf na
#{dic{ 1i8tu (6) ve dvou bodech,

1 list vykresi

Severografia, n. p., zévod 7, Most
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