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Foéreliggande uppfinning hanfér sig till ett férfarande f6r nivareglering hos et

fordon medelst fordonets nivaregleringssystem innefattande steget att styra

(S1) en nivastyrenhet hos ndmnda nivaregleringssystem for att utfora

begérda nivaregleringar, varvid nivaregleringssystemet erbjuder olika

bérvdrdesintervaller som grund fér reglering av nivahalining, varvid begérda

nivaregleringar tillférs en styrenhet mellan funktionsenheter hos fordonet och

nédmnda nivastyrenhet for att tilldta ndmnda funktionsenheter att paverka

bérvardesintervall fér ndmnda nivareglering.

Foreliggande uppfinning hanfér sig ocksa till ett system for nivareglering hos

ett fordon medelst fordonets nivaregleringssystem. Foreliggande uppfinning

hanfor sig ocksa till ett motorfordon. Féreliggande uppfinning hanfér sig

ocksa till ett datorprogram och en datorprogramprodukt.
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PATENTKRAV

1. Forfarande for nivareglering hos ett fordon (1) medelst fordonets
nivaregleringssystem innefattande steget att styra (S1) en nivastyrenhet
(100) hos ndmnda nivaregleringssystem for att utfora begéarda
nivaregleringar, varvid nivaregleringssystemet erbjuder olika
borvardesintervaller som grund for reglering av nivahallning, kdnnetecknat
av att begéarda nivaregleringar fran funktionsenheter (310, 320, 330) tillfors
en styrenhet (200) mellan funktionsenheterna (310, 320, 330) hos fordonet

och ndmnda nivastyrenhet (100) for att tilldta namnda funktionsenheter (310,

320, 330) att paverka bérvardesintervall for namnda nivareglering.

2. Forfarande enligt krav 1, varvid namnda reglering av nivahallning
inbegriper saval bdrvardesintervallstorlek som tid for varaktighet hos

avvikelser fran namnda boérvardesintervall.

3. Forfarande enligt krav 1 eller 2, varvid paverkan av borvardesintervall for
namnda nivareglering i huvudsak sker i sa grad att namnda funktionsenheter

(310, 320, 330) tillats att begéra direktreglering hos ndmnda nivareglering.

4. Forfarande enligt ndgot av kraven 1-3, innefattande steget att presentera

begéarda nivaregleringar for en fordonsoperator.

5. Forfarande enligt nagot av kraven 1-4, innefattande steget att 6verrida en

begéard nivareglering av en fordonsoperator.

6. System for nivareglering hos ett fordon (1) medelst fordonets
nivaregleringssystem innefattande medel (200) for att styra en nivastyrenhet
(100) hos namnda nivaregleringssystem for att utféra begérda
nivaregleringar, varvid nivaregleringssystemet erbjuder olika
borvardesintervaller som grund for reglering av nivahalining, kdnnetecknat
av en styrenhet (200) mellan funktionsenheter (310, 320, 330) hos fordonet
och ndmnda nivastyrenhet (100), vilken styrenhet (200) &r anordnad att
tillféras begarda nivaregleringar fran funktionsenheterna (310, 320, 330) for
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att tilldta n@mnda funktionsenheter (310, 320, 330) att paverka
borvardesintervall for namnda nivareglering.

7. System enligt krav 6, varvid namnda reglering av nivahallning inbegriper
saval borvardesintervallstorlek som tid for varaktighet hos avvikelser fran

namnda borvardesintervall.

8. System enligt krav 6 eller 7, varvid paverkan av borvardesintervall for
ndmnda nivareglering i huvudsak &r avsedd att ske i s& grad att namnda
funktionsenheter (310, 320, 330) tillats att begara direktreglering hos namnda

nivareglering.

9. System enligt nagot av kraven 6-8, innefattande medel (220) for att

presentera begarda nivaregleringar for en fordonsoperator.

10. System enligt nagot av kraven 6-9, innefattande medel (230) for att

Overrida en begard nivareglering av en fordonsoperator.
11. Motorfordon innefattande ett system (l) enligt nagot av kraven 6-10.

12. Datorprogram (P) foér nivareglering hos ett fordon medelst fordonets
nivaregleringssystem, dar namnda datorprogram (P) innefattar programkod
som, d& det kors av en elektronisk styrenhet (200) eller en annan dator (500)
ansluten till den elektroniska styrenheten (200), férmar den elektroniska
styrenheten (200) att utféra stegen enligt krav 1-5.

13. Datorprogramprodukt innefattande ett digitalt lagringsmedium som lagrar
datorprogrammet enligt krav 12.
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