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ABREGE

L'invention concerne un dispositif de bielle a longueur variable
commandable. Elle comprend une premiere demi-bielle (12) ayant une
premiere extrémité (12a) de connexion a systéeme menant (16), et une
deuxieme extrémité (12b), une deuxieme demi-bielle (14) ayant une
premiere extrémité (14a) de connexion a un systéme mené (18), et une
deuxieme extrémité (14b), un organe rotatif de déplacement (20)
comportant un arbre de mise en rotation (22), et une téte rotative
(24, 26) cooperant avec lesdites deuxiemes extremités (12b, 14b)
desdites bielles pour provoquer un déplacement inverse desdites demi-
bielles, des moyens formant palier (34, 36) dans lesquels est monte ledit
arbre de mise en rotation (22), deux moyens de guidage en translation
(38, 40) selon deux directions au moins paralléles desdites deux demi-
bielles (12, 14), lesdits moyens de guidage étant mécaniquement liés
auxdits moyens formant palier ; et des moyens d’entrainement en rotation
dans les deux sens dudit arbre (22) selon une loi prédéterminée.

Fig. 1
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Bielle a longueur a longueur évolutive en fonctionnement.

La présente invention a pour objet un dispositif de bielle a
longueur variable commandable utilisable notamment mais non
exclusivement pour la cinématique de transmission dans un systeme de
commande d’aubes a calage variable, un dispositif de commande pour
aubes de redresseur utilisant une telle bielle, un compresseur de turbo-
machine utilisant un tel dispositif de commande et un turboréacteur
utilisant ledit dispositif de bielle.

Les compresseurs de turbomachine et plus particulierement le
stator des turboréacteurs peut comporter un etage d'aubes de redresseur
a calage variable agencé sur un carter. Pour commander le
positionnement de ces aubes, on utilise un anneau rotatif qui est relie a
chaque aube redresseuse par une biellette. Ainsi I'angle d'attaque des
aubes peut étre contrdlé en fonction des conditions de vol par un systeme
d'asservissement qui commande la rotation de l'anneau. La bielle selon
'invention peut étre avantageusement utilisée dans le systeme d'asser-
vissement.

Plus généralement, dans de nombreuses chaines cinématiques,
on utilise une bielle pour transmettre un mouvement rotatif menant vers
un mouvement rotatif mene. Dans les systemes connus, cette bielle a une
longueur constante.

On connait également des bielles a longueur variable mais pour
lesquelles les possibilités de modification de la longueur de la bielle ne
peuvent étre utilisees que lorsque la bielle n’est pas en fonctionnement.

Dans certains systemes de transmission, il est nécessaire de
pouvoir mettre en ceuvre une loi de transmission d‘un mouvement rotatif
vers un autre mouvement rotatif qui soit relativement complexe.

Un objet de la présente invention est de fournir une bielle dont
la longueur est variable lorsque cette bielle est en fonctionnement.

Il est également intéressant qu'une telle bielle puisse étre
montée dans le systeme cinématique pour remplacer une bielle a
longueur fixe sans que le reste de la chaine cinématique n‘ait a étre
modifiée. Un premier objet de la présente invention est de fournir un
dispositif de bielle qui, d'une part a une longueur variable en
fonctionnement et qui, d’autre part a une constitution telle qu’elle puisse
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étre substituée a une bielle de longueur fixe dans un systeme de
transmission cinématique.

Pour atteindre ce but selon l'invention, le dispositif de bielle a
longueur variable commandable se caractérise en ce qu’il comprend :

- une premiere demi-bielle ayant une premiere extrémité de connexion a
systeme menant, et une deuxiéme extrémite,

- une deuxieme demi-bielle ayant une premiere extrémité de connexion a
un systéme mené, et une deuxieme extrémite,

- un organe rotatif de deplacement comportant un arbre de mise en
rotation, et une téte rotative coopérant avec lesdites deuxiemes
extremités desdites bielles pour provoquer un déplacement inverse
desdites demi-bielles,

- des moyens formant palier dans lesquels est monté ledit arbre de mise
en rotation,

- deux moyens de guidage en translation selon deux directions au moins
paralleles desdites deux demi-bielles, lesdits moyens de guidage étant
mecaniquement lies auxdits moyens formant palier ; et

- des moyens d’entrainement en rotation dans les deux sens dudit arbre.

On comprend que, grace au fait que les deux demi-bielles sont
reunies entre elles par un organe rotatif de déplacement comportant un
arbre de mise en rotation, il est possible de donner a l'organe rotatif de
déplacement une loi de rotation qui permettra ainsi d’obtenir une loi de
variation de longueur de la bielle et donc de la relation cinématique entre
les systemes menant et mené.

On voit également que les premiéres extrémités des deux
demi-bielles se présentent exactement comme les extrémités d’une bielle
de type classique et que la bielle selon I'invention peut étre substituée a
une bielle classique dans un systeme cinématique sans que les autres
parties de celui-ci aient a étre modifiées.

De préference, les moyens de guidage du dispositif de bielle
comprennent d'une part une portion d'une demi-bielle proche de sa
deuxieme extréemité présentant une surface externe cylindrique a
generatrices paralleles a I'axe de la demi-bielle et d'autre part un élément
de guidage rigidement relié aux moyens formant palier présentant un
passage conjugué de ladite surface cylindrique pour assurer le guidage en
translation de la demi-bielle.
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Par surface cylindrique, il faut entendre toute surface
engendrée par le déplacement d'une génératrice sur une courbe fermée
qui peut étre un cercle, une ellipse, un carre, un rectangle, etc.

On comprend que, grace a ces éléments de guidage, la course
relative des deux demi-bielles est realisée dans une direction parfaitement
définie.

De préférence encore, elle comprend un boitier dans lequel
sont montés les moyens formant palier et les deux éléments de guidage.

Selon un premier mode de mise en ceuvre du dispositif de bielle
la téte rotative de |'organe rotatif est un palonnier comportant deux bras
s'étendant radialement par rapport audit arbre, chaque bras étant relié a
la deuxieme extrémité d’'une demi-bielle.

On comprend que, dans ce premier mode de réalisation, en
imprimant a |'arbre de |'organe rotatif une loi particuliere de rotation les
deux demi-bielles reliees aux extremités des bras du palonnier verront
leur longueur varier en fonction de la loi choisie.

Selon un deuxieme mode de mise en ceuvre du dispositif de
bielle chaque demi-bielle comporte a proximité de sa deuxieme extrémité
une portion formant cremaillere et en ce que la téte de I'organe rotatif est
un pignon engrenant avec lesdites crémailleres.

On comprend que ce deuxieme mode de mise en ceuvre
présente les mémes avantages que le premier et que de plus, il permet
d'avoir une course de chaque demi-bielle plus importante que dans le
premier mode de mise en ceuvre du fait que la téte de l'organe rotatif
peut effectuer plusieurs tours.

Un deuxieme objet de la présente invention est de fournir un

dispositif de commande pour aubes de redresseur a calage variable
caracterise en ce qu'il comprend un dispositif de bielle du type mentionné
Ci-dessus.

Un troisieme objet de l'invention est de fournir un compresseur
de turbomachine caractérisé en ce qu'il comprend un dispositif de bielle

du type défini ci-dessus.

Un quatrieme objet de linvention est de fournir une
turbomachine caracterisée en ce qu'elle comprend un dispositif de bielle
du type défini ci-dessus.
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D'autres caractéristiques et avantages de l'invention
apparaitront mieux a la lecture de la description qui suit de plusieurs
modes de réalisation de linvention donnés a titre d’exemples non
limitatifs. La description se réfere aux figures annexees sur lesquelles :

- la figure 1 est une vue en perspective éclatée d'un premier
mode de realisation de la bielle selon linvention sous une forme
simplifiée, - la figure 2 est une vue en perspective éclatée de la partie de
la bielle de la figure 1,

- la figure 2A est une vue partielle en perspective éclatée de la
bielle équipée d'un premier systeme de commande,

- la figure 2B est une vue partielle en perspective éclatée de Ia
bielle équipée d'un deuxieme systeme de commande,

- la figure 2C est une vue partielle en perspective éclatée de la
bielle équipée d'un troisieme systeme de commande ;

- la figure 3 est une vue de dessus partielle d'un deuxieme
mode de réalisation de la bielle selon I'invention ;

- la figure 4 est une vue en perspective partielle de la bielle
selon la figure 3 ;

- la figure 5 est une vue en perspective de l'ensemble de la
bielle selon le deuxieme mode de mise en ceuvre ; et

- [a figure 6 est une vue en coupe médiane de la partie centrale
de la bielle selon le deuxieme mode de mise en ceuvre montrant un
systeme de reglage de l'entre-axe des deux demi-bielles, par bagues
formant excentriques ; et

- les figures 6A a 6C montrent en perspective les différents
elements des bagues permettant leur rotation et leur immobilisation.

En se referant tout d'abord a la figure 1, on va décrire

I'ensemble d'un premier mode de realisation du_dispositif de bielle 10 a
longueur variable.

La bielle est constituée par deux demi-bielles 12 et 14 qui
comportent chacune une premiere extremité 12a 14a de raccordement
respectivement a un systeme rotatif menant 16 et a un systéme rotatif
mené 18 et deux extrémités 12b et 14b de raccordement a un systéme
de palonnier 20. Le palonnier 20 est constitue€ par un arbre de mise en
rotation 22 et par deux bras 24 et 26 s'étendant perpendiculairement a
I'axe geométrique XX’ de I'arbre 22. Les extrémités 12b et 14b des demi-
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bielles 12 et 14 sont raccordées aux extrémités des bras 24 et 26 du
palonnier. Le palonnier 20 est monté dans un boitier 28 formé, par
exemple par une plaque inférieure 28a munie de deux bords d’extrémité
30 et 32 et par une plaque supérieure 34 fixée sur les rebords 30 et 32 de
la plaque inférieure. Les plaques inférieure 28a et supeérieure 28b
comportent, lorsqu’elles sont solidarisées, deux paliers alignés 34 et 36
dans lesquels sont montés respectivement |'arbre 22 de mise en rotation
du palonnier et une extension 22a de cet arbre.

Les rebords d'extrémité 30 et 32 de la plaque inférieure 28a
comportent deux passages alignés 38 et 40 dans lesquels peuvent se
déplacer a coulissement les extrémites 12b et 14b des demi-bielles 12 et
14. Comme on |'expliquera plus en détail ultérieurement, les passages 38
et 40 constituent des éléments de guidage des extrémités des demi-
bielles et donc des bielles.

On comprend des a présent le mode de fonctionnement du
premier mode de realisation de la bielle 10 a longueur variable. Un
systeme de commande de rotation de l'arbre 22 du palonnier permet
d'imposer a celui-ci une loi propre de rotation autour de I'axe XX’ par
rapport au boitier 28. Cette loi de rotation provoque bien slr la rotation
des bras 24 et 26 du palonnier et donc la modification de la longueur
totale L de la bielle. En imposant au palonnier 20 une loi de mise en
rotation convenable, on confere a la bielle 10 une loi de variation de sa
longueur correspondante.

Comme le montre mieux la figure 2, a leur deuxieme extrémité
12b et 14b, les demi-bielles 12 et 14 sont constituées par des pieces
d’extrémité 42 et 44 dont la section droite est carrée ou rectangulaire et
supérieure a celle de la partie courante des demi-bielles. Ces pieces
d'extrémité 42 et 44 définissent ainsi deux faces paralleles latérales 46 et
deux faces supérieure et inférieure 48. Ces quatre surfaces des piéces
d'extrémité 42 et 44 sont rectifiées pour constituer des faces de guidage.
Les pieces d'extrémité 42 et 44 sont assujetties a se déplacer a
coulissement dans les passages 38 et 40 meénagés dans les bords
d'extrémité 30 et 32 de la partie inférieure 28a du boitier 28. Les faces
latérales 50 des passages 38 et 40 ainsi que le fond 52 de ces passages
sont également rectifiés. Il en va de méme de Ia face inférieure 54 de la

plague 28b du boitier. Ainsi, les pieces d'extrémité 42 et 44 des demi-
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bielles sont guidées en translation par les passages 38 et 40 du boitier,
ces passages étant alignés sur un méme axe YY’ qui constitue en méme
temps |'axe longitudinal de la bielle 10. Les pieces d'extréemite 42 et 44
des demi-bielles se terminent par une portion d’épaisseur réduite 56 et 58
dans lesquelles sont ménagés des trous oblongs 60 et 62 pour le
raccordement des demi-bielles aux bras 24 et 26 du palonnier 20. De plus,
les parties terminales 56 et 58 sont coudeées par rapport aux axes
longitudinaux des demi-bielles 12 et 14 de telle maniere que celles-ci
soient alignées. Les bras 24 et 26 du palonnier constituent des étriers
dans lesquels sont engagés des axes 59 et 61 pénétrant dans les trous
oblongs 62 et 60.

On comprend qu‘ainsi, lorsque le palonnier est animé d’un
mouvement de rotation, cette rotation est convertie en un mouvement de
translation des demi bielles 12 et 14 selon |'axe longitudinal YY' de Ia
bielle. De préférence, les trous 34 et 36 dans lesquels sont montés |'arbre
22 du palonnier et son extrémité 22a sont munis de palier.

Ainsi qu’on |'a déja indiqué brievement, différents systemes de
commande S. de la loi horaire de rotation du palonnier 20 peuvent étre
utilises selon la loi de variation de la longueur de la bielle que I'on
souhaite obtenir. Sur la figure 2A, on a représenté un premier systeme
référencé 70 qui est constitué par un demi-arbre 72 monté pivotant dans
un palier 73 solidaire d’'un bati fixe. Ce demi-arbre qui est parallele a
'arbre de commande 22 est raccordé a un demi-bras 74 orthogonal a son
axe de pivotement. L'extremite 74a du demi-bras 74 est elle-méme
solidaire de I'arbre 22 du palonnier en étant orthogonale a celui-ci, alors
que sa deuxieme extrémité 74b coulisse dans un manchon formant palier
75 solidaire de I'extrémité du demi-arbre vertical 72.

On obtient ainsi une loi de rotation de |‘arbre 22 du palonnier
qui consiste dans le fait que, lors des deplacements de la bielle, I'arbre 22
du palonnier est assujetti a rester sur un cercle de rayon variable centré
sur |'axe geomeétrique du demi-arbre 72 du systéme de commande 70.

Sur la figure 2B on a représenté un deuxieme mode de
realisation du systeme de commande S, de la loi de rotation du palonnier.
Ce systeme est constitué par un bras 80 orthogonal a l'arbre 22 du
palonnier dont la deuxieme extrémité 80a est équipée d'un galet 82. Le
galet 82 est assujetti a se déplacer dans une fente 84 ménagée dans une
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plague 86 solidaire d’un bati. La fente 84 a une forme convenable pour
imposer a l'arbre 22 du palonnier une loi de rotation correspondant a la
loi de variation de la longueur de Ia bielle 10 souhaitée.

Sur la figure 2C, on a représenté un troisieme exemple de
réalisation du systeme de commande S. de la loi de rotation du palonnier
20. Ce systéme est constitué par un moteur pas a pas 86 dont le boitier
est directement fixé sur la partie inférieure 28a du boitier 28 de la bielle
10. En commandant convenablement la rotation du moteur pas a pas 86
en relation avec la rotation du systeme menant S, on obtient une loi de
variation de la longueur de la bielle souhaitee.

Sur la figure 3, on a représenté de facon tres simplifiée un
deuxieme mode de réalisation de la bielle a longueur variable selon
Iinvention. Celle-ci est toujours constituée par deux demi-bielles qui
portent les références 12’ et 14'. Les deuxiemes extremités 12’b et 14'b
des demi-bielles sont équipées sur leurs faces en regard d'une crémaillere
100 et 102. Le palonnier 20 du premier mode de réalisation est remplacé
par un pignon denté 104 dont I'axe de rotation est orthogonal aux axes
longitudinaux des demi-bielles 12’ et 14’. On comprend que le pignon 104
engrene avec les crémailleres 100 et 102 des demi-bielles 12’ et 14’. Ainsi
selon le sens de la rotation imprimée au pignon 104 chaque demi-bielle
sera deplacee dans des directions paralleles opposées correspondant soit
a une diminution de la longueur totale de la bielle soit a une
augmentation de cette longueur.

La figure 4 est une vue éclatée en perspective simplifiée du
deuxieme mode de réalisation. Sur cette figure, on voit les crémailléres
100 et 102 des demi-bielles 12’ et 14’ ainsi que le pignon de commande
104. Le pignon de commande 104 est solidaire d'un arbre de commande
106 dont |'extrémité 106a se prolonge au dela du pignon 104.

Comme le montre la figure 5, les extrémités 12b et 14b des
demi-bielles 12’ et 14’ ainsi que le pighon de commande 104 sont montés
dans un boitier 110 constitué par une demi-coquille supérieure 110a et
une demi-coquille inférieure 110b. Le boitier 110 définit dans son plan
median deux paliers 112 respectivement ménagés dans chacune des
demi-coquilles pour le montage de |‘arbre de commande 106 et de son
extension 106a. Le boitier 110 definit également des passages de guidage
en translation des extremités 12'b et 14’b des demi-bielles. Dans le mode
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de réalisation particulier considéré, les demi-bielles 12’ et 14’ sont a
section droite circulaire et les passages de guidage 114 et 116 sont donc
également a section droite circulaire. Bien entendu, ces passages sont
paralléles puisque les demi-bielles sont décalées. Le boitier 110 définit
également un volume interne communiquant avec les passages de
guidage 114 et 116 pour recevoir le pignon 104 et [ui permettre
d’engrener avec les crémailleres 100 et 102.

Il va de soi que les trois systemes de commande de la loi de
rotation de I'arbre 22 du palonnier 20 du premier mode de réalisation
peuvent étre utilisés pour fixer la loi de rotation du pignon 104 utilisé
dans le deuxieme mode de mise en ceuvre de l'invention.

Il faut noter également que le deuxieme mode de realisation
présente tous les avantages du premier mode de réalisation. Il presente
en outre 'avantage de permettre une variation de la longueur totale de la
bielle plus importante puisque dans le cas du palonnier, I'angle de rotation
de celui-ci est limité alors que dans le cas du pignon 104 engrenant avec
les crémailléres 100 et 102, la rotation du pignon, elle, n’est pas limitée.

Dans le cas du deuxieme mode de réalisation de la bielle, il est
important de pouvoir régler avec une grande précision l’'entre-axe entre
les deux demi-bielles 12’ et 14’ afin d'assurer un engrenement a jeu
minimal entre le pignon 104 et les crémailleres 100 et 102 des demi-
bielles. La figure 6 montre un exemple de réalisation d’'un systeme de
reglage de cet entre-axe.

Sur la figure 6, on a representé un exemple de realisation du
systeme de reglage de |'entre-axe des deux demi-bielles 12’ et 14'. De
facon simplifiece, ce réglage est obtenu a l|‘aide de deux bagues
excentrées montées sur chaque demi-bielle de part et dautre de la
crémaillere et engagées dans les passages ménagés dans le boitier.

Plus précisement sur la figure 6, on a représenté la demi-
coquille inferieure 110b du boitier110. Dans chaque passage 114, 116 on
menage a ses extrémités un premier alésage interne 118 de diameétre
supérieur au diametre courant des passages 114 et 116 épaulé par un
lamage de diametre encore supérieur mais de longueur réduite 120. Dans
chacun des alésages 118 120, on monte une bague formant excentrique
122, chaque bague étant constituée par une portion tubulaire 122a
engagee dans l'alésage 118 et une collerette d’extrémité 122b engagée
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dans le lamage 120. La face externe des bagues formant excentrique est
coaxiale avec les axes YY’ des passages 114 et 116 alors que le diametre
interne d1 de ces bagues définit une surface interne excentrée par
rapport aux axes YY' destinés a recevoir les portions des demi-bielles
disposées de part et d'autre des crémailleres 100 et 102. Ces bagues 122
forment des paliers de guidage pour les demi-bielles. Ainsi en reglant
I‘orientation angulaire des quatre bagues formant excentrique 122, on
peut régler de facon précise I'entre-axe e entre les demi-bielles 12" et 14",

Il va de soi que les bagues formant excentrique 122 doivent
pouvoir étre immobilisées en translation et en rotation par rapport au
boitier 110 lorsqu'on leur a donné l'orientation angulaire convenable pour
obtenir I'entre-axe souhaité entre les demi-bielles.

Les figures 6A a 6C montrent un exemple de réalisation des
moyens d'immobilisation des bagues 122.

Pour autoriser la rotation des bagues 122 et leur immobilisation
en rotation apres avoir amené la bague dans sa position angulaire
requise, on interpose entre la collerette 122b et le fond de l'alésage 120
deux rondelles 124 et 126. La rondelle inférieure 126 présente sur sa face
inférieure deux crabots 128 qui peuvent pénétrer dans des rainures 130
ménagées dans le fond du lamage 120. La face supérieure de la rondelle
126 présente des crans 132 disposés radialement. La rondelle 124
présente sur sa face supérieure deux crabots 134 qui peuvent penétrer
dans des encoches 136 menagées dans la collerette 122b de la bague
122. Sa face inferieure est munie de crans 138 conjugués des crans 132
de la rondelle 126. L'ensemble constitué par la bague 122 et les rondelles
124 et 126 est immobilisé en translation dans les alésages 118 et 120 par
une plaquette 140 vissée sur le boitier 110. Chaque plaquette 140

présente une extension 142 qui appuie sur la face externe de la collerette
122b de |la bague 122.

Lorsque les plaquettes 140 sont vissées sur le boitier 110, les
crans 132 et 138 sont en prise et la bague est immobilisee en rotation. Au
contraire, lorsque les plaquettes sont dévissées, les crans 132 et 138 ne
sont plus en prise et il est possible de faire tourner la bague 122 et Ia
rondelle 124 par rapport a la rondelle 126 solidaire en rotation du boitier.
Grace au grand nombre de crans 132 et 138, il est possible de régler avec



CA 02557717 2006-08-28

10

précision l'orientation angulaire des bagues 122 et donc I'entre-axe entre

les demi-bielles 12' et 14'.
Il va de soi que d'autres systemes de réglage de l'entre-axe des
deux demi-bielles pourraient étre utilisés.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de bielle a longueur variable commandable,
caractérisé en ce qu’elle comprend :

- une premiére demi-bielle ayant une premiere extrémité de connexion a
systeme menant, et une deuxiéme extremite,

- une deuxiéme demi-bielle ayant une premiere extrémité de connexion a
un systeme meng, et une deuxieme extremite,

- un organe rotatif de déplacement comportant un arbre de mise en
rotation, et une téte rotative coopérant avec lesdites deuxiemes
extrémités desdites bielles pour provoquer un déplacement inverse
desdites demi-bielles,

- des moyens formant palier dans lesquels est monte ledit arbre de mise
en rotation,

- deux moyens de guidage en translation selon deux directions au moins
paralleles desdites deux demi-bielles, lesdits moyens de guidage étant
meécaniguement liés auxdits moyens formant palier ; et

- des moyens d’entrainement en rotation dans les deux sens dudit arbre
selon une loi prédéterminée.

2. Dispositif de bielle selon la revendication 1, caractérisé en ce
que lesdits chaque moyen de guidage comprend une portion d’'une demi-
bielle proche de sa deuxieme extrémité présentant une surface externe
cylindrique a génératrice parallele a I'axe de la demi-bielle et un élément
de guidage mécaniquement relieé aux moyens formant palier présentant
un passage conjugué de ladite surface cylindrique.

3. Dispositif de bielle selon la revendication 2, caractérisé en ce

qu’elle comprend un boitier dans lequel sont formés lesdits moyens
formant palier et les deux éléments de guidage.

4. Dispositif de bielle selon I'une quelconque des revendications
1 a 3, caractérisé en ce que la téte rotative de |'organe rotatif est un
palonnier comportant deux bras s'etendant radialement par rapport audit
arbre, chaque bras étant relié a la deuxieme extrémité d’'une demi-bielle.

5. Dispositif de bielle selon la revendication 4, caractérisé en ce
que lesdits passages des eléments de guidage sont alignés.

6. Dispositif de bielle selon I'une quelcongue des revendications
1 a 3, caractérisé en ce que chaque demi-bielle comporte a proximité de
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sa deuxieme extrémité une portion formant crémaillere et en ce que Ia
tete de l|'organe rotatif est un pignon engrenant avec lesdites
crémailleres.

7. Dispositif de bielle selon la revendication 6, caractérisé en ce
que les passages des éléments de guidage ont des axes paralleles entre
eux.

8. Dispositif de bielle selon I'une quelconque des revendications
6 et 7, caractérisé en ce que lesdits moyens de guidage de |'extrémité de
chaque demi-bielle comprennent en outre deux bagues formant
excentrique dans lesquelles sont montées a coulissement les demi-bielles
— chaque bague etant disposee de part et d'autre de la portion formant
créemaillere.

9. Dispositif de bielle selon la revendication 8, caractérisé en ce
que les moyens de guidage comprennent en outre des moyens d'immobi-
lisation en rotation et en translation desdites bagues.

10. Dispositif de bielle selon |'une quelconque des
revendications 1 a 9, caractérisé en ce que lesdits moyens de mise en
rotation comprennent un moteur dont I‘arbre de sortie est
meécaniquement relié a |'arbre de |'organe rotatif.

11. Dispositif de bielle selon I|'une quelconque des
revendications 1 a 9, caractérisé en ce que lesdits moyens de mise en
rotation comprennent un bras orthogonal a |'arbre de commande dont
une extrémité est solidaire de I|'arbre de commande et dont I‘autre
extréemité est montée coulissante dans un palier solidaire d’un axe de
pivotement fixe par rapport a un carter.

12. Dispositif de bielle selon ['une quelconque des
revendications 1 a 9, caractérisé en ce que lesdits moyens de mise en
rotation comprennent un bras orthogonal a |'arbre de commande dont
une premiere extrémité est solidaire dudit arbre et dont I'autre extrémité
est solidaire d'un galet assujetti a se déplacer dans une fente fixe.

13. Dispositif de commande pour aubes de redresseur a calage
variable caracterisé en ce qu'il comprend un dispositif de bielle selon I'une
quelconque des revendications 1 a 12.

14. Compresseur de turbomachine, caractérisé en ce qu'i
comprend un dispositif de bielle selon I'une quelconque des revendica-
tions 1 a 12.
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15. Turbomachine caractérisée en ce qu'elle comprend un
dispositif de bielle selon I'une guelconque des revendications 1 a 12.
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