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Stanowisko napraw stojakéw zmechanizowanych obudéw scianowych

Przedmiotem wynalazku jest stanowisko napraw stojakéw zmechanizowanych obudéw $cia-
nowych stosowanych w podziemiach kopal do zabezpieczania stropu w wyrob®kach §cianowych.

Stosowane do zabezpieczenia stropu zmechanizowane obudowy wyposazone s3 w stojaki
hydrauliczne stuzace do rozpierania i utrzymywania w zadanym potozeniu stropnic. Cigzkie
warunki panujace w podziemiach kopalfi oraz charakter pracy obudéw zmechanizowanych s
przyczyna, ze stojaki ulegaja po pewnym czasie réznego rodzaju uszkodzeniom. Uszkodzenia te
eliminujg stojaki z dalszej eksploatacji.

Dla sprawdzenia stanu technicznego stojaka, jak rOwniez przeprowadzenia przegladu okreso-
wego, zachodzi konieczno$¢ przekazania go do specjalistycznego zaktadu remontowego. Wymaga
to wybudowanie stojaka z obudowy i wytransportowanie na powierzchni¢ kopalni oraz przetrans-
portowania do zaktadu remontowego. Bardzo cz¢sto ulega uszkodzeniu jedynie uszczelnienie, jego
wymiana jednak w warunkach dotowych jest niemozliwa z uwagi na brak odpowiednich urzadzen.

Znane jest z opisu patentowego nr 103133 urzadzenie demontazowe stojakéw zmechanizowa-
nych obudéw $cianowych, ktdrego istota polega na tym, ze w prostokatnej ramie umieszczony jest
sitownik dwustronnego dzialania w przymocowanym na stale do ramy cylindrem. Rdzennik
sitownika zamocowany jest do wozka jezdnego, ktory posiada kota umozliwiajace jego przemie-
szczanie si¢ wewnatrz ramy urzadzenia. Wozek jezdny wyposazony jest w czg§¢ chwytowa, w ktore;j
mocowana jest glowica demontowanego stojaka. Boczne przgsta ramy maja wykonane w réwnych
odstgpach otwory, w ktére wkiadane sa trzpienie blokujace uchwyt staly stuzacy do mocowania
stopy stojaka.

Jakkolwiek urzadzenie to spelnia stawiane mu wymagania w zakresie demontazu nie nadaje
si¢ w zupetno$ci do montazu stojaka.

Celem wynalazku jest opracowanie takiego stanowiska, ktore w sposob prosty i bezpieczny
pozwoli zdemontowa¢ stojak i po usunigciu usterek i wymianie uszczelnief na jego zmontowanie
bez potrzeby stosowania innych urzgdzen. ‘

Cel ten osiagni¢to za pomoca stanowiska do napraw stojakow zmechanizowanych obudéw
$cianowych bgdacego przedmiotem niniejszego wynalazku.
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Istota tego stanowiska polega na tym, ze ma podwozie osadzone na kotach, na ktérym
umieszczona jest konstrukcja w ksztalcie ramy. W przedniej czg¢$ci ramy, pomigdzy wspornikami,
znajduje si¢ staly uchwyt mocujacy, natomiast wewnatrz ramy znajduja si¢ dwa sitowniki przy
czym cylinder jednego sitownika potaczony jest przegubowo z podstawa wozka jezdnego, a jego
rdzennik z rama, natomiast cylinder drugiego sitownika potaczony jest przegubowo z rama, a
rdzennik z podstawg drugiego wdzka jezdnego.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przykladzie wykonania na rysunku, na ktorym
fig. 1 przedstawia stanowisko w widoku z boku, fig. 2 stanowisko w widoku z gory, fig. 3 stanowi-
sko w catkowitym przekroju wzdtuz linii A-A zaznaczonej na fig. 2 w widoku z boku.

Jak przedstawiono na rysunku stanowisko napraw sklada si¢ z podwozia 1, wyposazonego w
dwie pary két jezdnych 2. Na podwoziu 1 umieszczona jest konstrukcja nosna w postaci ramy 3, na
Kktorej.w czgsci;przedniej pomigdzy wspornikami 415 znajduje sig staty uchwyt mocujacy 6, ktorego
. gémé»ruchdma cz¢$¢ 7 osadzona jest na Srubach 8. Wewnatrz ramy 3 umieszczone sg sitowniki 9 i

10. Sitownik 9 potaczony jest cylindrem 11 przegubowo z podstawa 12 wozka 13, a jego rdzennik 14
z ramg 3, natomiast sitownik 10 ma cylinder 15 przegubowo potaczony z rama 3 a rdzennik 16 z
podstawg 17 wozka 18. Wozki 13 i 18 wyposazone sa w elementy mocujace 19 i kota jezdne 20
przemieszczajace si¢ po jezdni 21 umieszczonej w ramie 3. Sterowanie sitownikoéw 9110 odbywa si¢
za pomocg rozdzielaczy 22, 23 i 24 potaczonych przewodami z agregatem zasilajacym.

Naprawa stojakéw za pomocg stanowiska wedlug wynalazku odbywa si¢ w nast¢pujacy
sposdb. Przeznaczony do demontazu stojak umieszcza si¢ na wspornikach 4, 5i uchwycie statym 6.
Po natozeniu ruchomej gornej czg¢éci 7 uchwytu 6 dociska si¢ ja do stojaka za pomoca srub 8.
Uruchomienie sitownika 10 powoduje wysuwanie si¢ rdzennika 16 potaczonego z podstawa 17
wozka 18 i jego przemieszczenie w kierunku wspornika §, na ktérym spoczywa przeznaczony do
demontazu stojak. W ten sam sposdb przesuwa si¢ wozek 13 za pmoca sitownika 9. Po zdemonto-
waniu wszystkich zabezpieczen stojaka jak kotki rozprgzne i druty zabezpieczajace, mocuje sig jego
cylinder w uchwycie 19 woézka 18 natomiast rdzennik w uchwycie wozka 13. Przesterowujac
rozdzielacz 24 powoduje si¢ wsunigcie rdzennika 14 sitownika 9 itym samym wysunigcie rdzennika
z cylindraéemontowanego stojaka obudowy zmechanizowanej. Po jego wysunigciu przesterowuje
si¢ rozdzielacz 23, a wsuwajacy si¢ rdzennik 14 sitownika 10 przemieszcza wozek 18, na ktérym
zamocowany jest cylinder stojaka po jezdni 21 ramy 3 powodujac jego wysunigcie z ostony stojaka.
Po usunigciu wadliwych uszczelnien oraz przeprowadzeniu przegladu stanu poszczeg6lnych ele-
mentdw ponownie przesterowuje si¢ zasilanie sitownikéw 101 9, co powoduje wsunigcie kolejno
cylindra do ostony oraz rdzennika do cylindra stojaka. ZaloZenie elementdw zabezpieczajacych
czeSci stojaka, konczy proces remontowy, a wyremontowany stojak po odmocowaniu $rub 8 i
zdjeciu gornej czgsci 7uchwytu 6 zdejmuje sig ze stanowiska i przekazuje do dalszej eksploatacji. Po
zatozeniu nowego stojaka proces remontowy powtarza si¢. Dzi¢ki umieszczeniu ramy 3 na podwo-
ziu 1 wyposazonym w kota jezdne 2, ktorych rozstaw odpowiada przeswitowi szyn kolejek
dotowych, stanowisko mozna przemieszcza¢ w dowolne miejsce, eliminujagc tym samym bardzo
uciazliwy transport przeznaczonych do remontu stojakéw obudéw zmechanizowanych.

Zastrzezenie patentowe

Stanowisko napraw stojakow zmechanizowanych obudéw §cianowych majace podwozie z
konstrukcje no$na w ksztalcie ramy, wyposazone w jezdni¢ oraz wozki z kotami jezdnymi,
znamienne tym, Ze ma w czgsci przedniej staly uchwyt mocujacy (6) umieszczony mi¢dzy wsporni-
kami (4i5), a w srodku ramy (3) sitowniki (9 i 10), przy czym cylinder (11) sitownika (9) potaczony
jest przegubowo z podstawa (12) wozka (13), a jego rdzennik (14) z rama (3), natomiast cylinder
(15) sitownika (10) jest potaczony przegubowo z ramg (3), a rdzennik (16) z podstawa (17)
wozka (18)
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