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Joint dynamique d'interface entre deux piéces mobiles en rotation I'une par

rapport a I'autre, intégrant un opercule sécable.

La présente invention reléve des joints dynamiques entre deux pieces
mobiles en rotation l'une par rapport a l'autre, intégrant au moins une lévre
d'étanchéité. Plus spécifiqguement, une application d'un tel joint concerne
I'étanchéité entre un arbre moteur et un palier d'une boite de vitesses le recevant,
motoréducteur notamment. Ainsi, l'invention concerne plus spécifiguement les

modalités d'interface entre un arbre moteur logé a l'intérieur d'un palier fixe.

D'une maniére générale, un arbre moteur d'une machine motrice est
accouplé en rotation a un arbre récepteur a entrainer qui est logé dans un boitier.
Le boitier comporte en entrée de I'arbre moteur un palier qui le recoit et/ou qui loge
un joint dynamique d'interface entre l'arbre moteur et le palier. Le joint est
couramment pourvu d'au moins une levre flexible d'étanchéité frottant contre 'arbre

moteur, pour conférer au boitier une étanchéité vis-a-vis de I'extérieur.

Pour l'assemblage entre l'arbre moteur et l'arbre récepteur, ceux-cCi
comportent des reliefs d'accouplement coopérants propres a procurer leur jonction
l'un a l'autre en rotation, tels que par exemple des cannelures. La lévre flexible que
comporte le joint dynamique porte alors sur une surface lisse de l'arbre moteur,
ménagée en amont dudit relief suivant le sens d'introduction de |'arbre moteur a
l'intérieur du palier. Cependant, il se présente un risque de blessure de la lévre
flexible par I'arbre moteur lors de son introduction a l'intérieur du palier, ce qui par
suite affecte I'étanchéité obtenue entre le palier et I'arbre tournant, voire aussi induit

finalement un risque de déchirement de la levre lors de son utilisation.

Pour palier cet inconvénient, il est connu d'adjoindre au joint dynamique
une lévre en PTFE (d'aprés l'acronyme de PolyTétraFluoroEthyléne), réputée plus
robuste que les levres flexibles d'étanchéité, tel qu'il ressort par exemple du
document FR 3 007 485 A1.
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La levre en PTFE est placée sur le joint dynamique en amont de la lévre
d'étanchéité flexible qu'il comporte, suivant la direction d'emmanchement de l'arbre
moteur a l'intérieur du palier. Autrement dit, la levre en PTFE est placée sur le joint
dynamique entre son entrée de réception de l'arbre moteur et la lévre flexible
d'étanchéité. Ainsi, la levre en PTFE procure une reprise de l'effort généré par
I'emmanchement de l'arbre moteur a travers le joint dynamique, et permet de
centrer I'arbre moteur a l'intérieur du palier préalablement a sa mise en contact

contre la lévre d'étanchéité flexible du joint dynamique.

Par ailleurs, il peut se présenter un cas selon lequel un boitier de
réception d'un arbre moteur est stocké dans l'attente de son utilisation. Tel est par
exemple le cas pour un motoréducteur destiné a recevoir un arbre moteur d'une
machine motrice. En effet, le motoréducteur et la machine motrice sont produits
industriellement distinctement I'un de l'autre. Ceci implique qu'un moteur réducteur
et/ou une machine électrique prévus d'étre accouplés postérieurement a leur
fabrication individuelle, peuvent étre stockés pendant une période plus ou moins

longue dans l'attente de leur utilisation.

Dans ce cas, il se pose le probléme d'un risque d'intrusion de particules
a l'intérieur du boitier du motoréducteur pendant sa période de stockage. En effet
pendant le stockage du motoréducteur, des particules peuvent étre admises a
l'intérieur du boitier a travers la ou les ouvertures que comporte le boitier pour la
réception de l'arbre moteur de la machine motrice, dont au moins une ouverture

d'entrée d'admission de l'arbre moteur a l'intérieur du boitier.

Ceci étant a éviter, il est alors traditionnel d'installer un bouchon
d'obturation desdites ouvertures dans l'attente de ['utilisation du motoréducteur. De
tels bouchons sont installés en sortie de fabrication du motoréducteur, et sont retirés
lors de son assemblage avec la machine motrice. Les bouchons étant des articles
consommables, ceux-ci sont alors jetés. Par suite, ceci induit un surplus de déchet

inopportun et un surcolt de la machine motrice qui sont a éviter.
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Un objet de la présente invention est un joint dynamique d'interface entre
deux pieces mobiles en rotation I'une par rapport a l'autre, comportant au moins une
lévre flexible d'étanchéité. Un autre objet de la présente invention est un dispositif
d'étanchéité équipant un palier de réception d'un arbre tournant, le palier étant muni
d'un joint dynamique conforme a l'invention. Un autre objet de l'invention est un
procédé d'assemblage entre un arbre récepteur et un arbre moteur s'étendant
axialement a travers au moins un palier muni d'un joint dynamique conforme a
l'invention. Un autre objet de la présente invention est une boite a variation de
vitesses comprenant un boitier ménageant un palier muni d'un dispositif
d'étanchéité conforme a l'invention. Un autre objet de l'invention est un groupe
motopropulseur d'un véhicule automobile comprenant une machine motrice et un
motoréducteur configuré en une boite a variation de vitesses conforme a l'invention,

ainsi qu'un véhicule automobile équipé d'un tel groupe motopropulseur.

Un but de l'invention est de proposer un joint dynamique apte a protéger
un palier de réception d'un arbre tournant vis-a-vis d'une intrusion de particules a
I'intérieur d'un boitier ménageant ledit palier. Il est plus particulierement visé par
l'invention d'obvier a une dite intrusion de particules a l'intérieur du boitier, tant en

phase de stockage du boitier qu'en phase d'utilisation du boitier.

Un autre but de l'invention est de proposer une solution a moindres colts
pour protéger ledit boitier vis-a-vis d'une dite intrusion de particules. Il est plus
particulierement visé par l'invention de limiter les colts de la solution recherchée
concernant notamment les colts structuraux et/ou les colUts de mise en service du

joint dynamique relevant de l'invention.

Un autre but de la présente invention est de proposer une solution pour
protéger ledit boitier vis-a-vis d'une dite intrusion de particules qui n'affecte pas,

voire qui améliore, la pérennité de fonctionnement du joint dynamique.

Les buts visés par la présente invention sont atteints isolément ou en

combinaison par application des dispositions qui suivent.
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Un joint dynamique d'interface entre deux piéces mobiles en rotation
l'une par rapport a l'autre conforme a l'invention, comprend au moins une lévre
flexible ménagée entre deux ouvertures axialement opposées du joint, dont une
ouverture d'entrée configurée en passage d'admission de I'une mobile desdites

pieces a travers le joint.

Dans ce contexte, le joint dynamique de l'invention est reconnaissable
en ce qu'il comprend au moins un opercule d'obturation de 'ouverture d'entrée du

joint, qui est sécable sous l'effet d'une poussée axiale exercée contre ledit opercule.

Autrement dit, le joint de l'invention intégre un opercule faisant obstacle
au passage de particules a travers le joint depuis son ouverture d'entrée, ou
inversement au passage de lubrifiant vers I'extérieur du joint tel que visé plus loin.
Ainsi lorsque le joint est installé dans un palier ménagé a l'intérieur d'un boitier et
axialement traversé par ladite pieéce mobile, le boitier est préservé d'une intrusion
de particules en amont du joint suivant le sens axial d'introduction de la piéce mobile
a travers le joint vers l'intérieur du boitier, ou inversement d'un écoulement de
lubrifiant hors du boitier tel que visé plus loin. L'opercule est notamment aisément
intégrable au joint @ moindres colts et permet d'isoler le boitier vis-a-vis de son
environnement extérieur, tant en phase de stockage préalablement a sa mise en

service qu'en phase d'utilisation du boitier et donc du joint.

Par suite de l'introduction axiale de la piece mobile a travers le joint, la
piece mobile exerce un effort de poussée axiale contre |'opercule, ce qui provoque
sa rupture par poingonnage lorsque le joint est mis en service, I'opercule étant alors
déchiré, ou préférentiellement découpée, par I'arréte périphérique de la face de bout

de la piece mobile axialement introduite a travers le joint.

En outre, la protection du boitier vis-a-vis de I'environnement extérieur

est obtenue sans nécessiter une opération spécifique de retrait de I'opercule lors de
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la mise en service du joint, ou autrement dit lors de l'introduction de ladite piéce

mobile & son travers.

L'opercule procure aussi une assistance a un opérateur effectuant
manuellement l'introduction de la piece mobile a travers le joint. Le glissement axial
de la piéce mobile vers la levre flexible est freiné par la résistance de I'opercule a
sa rupture. L'opérateur est alors contraint de porter son attention sur l'effort de
poussée qu'il exerce contre l'opercule via la piece mobile pour en adapter
I'amplitude, avec pour effet de limiter le risque d'une détérioration de la lévre flexible

par la piéce mobile introduite a travers le joint.

De préférence, ledit au moins un opercule comporte une ligne de

fragilisation circulaire formée d'empreintes discontinues.

Une telle ligne de fragilisation permet de provoquer une découpe de
l'opercule suivant un périmeétre de découpe prédéfini par la ligne de fragilisation. La
découpe de l'opercule par la piéce mobile peut ainsi étre réalisée par I'opérateur
sous l'effet d'un effort de poussée modéré. Le diamétre de la ligne de fragilisation
peut étre avantageusement défini de maniére a guider radialement I'opérateur lors
de l'introduction de la piéce mobile a travers le joint, pour l'assister dans le centrage

de la piece mobile au moins par rapport a la levre flexible.

Ainsi selon une forme de réalisation, le diametre de ladite ligne de
fragilisation est défini selon un diamétre nominal de centrage de la piéce mobile a
travers le joint. Le diametre de la ligne de fragilisation est de préférence inférieur au
diamétre intérieur de la |lévre flexible prévue de porter contre une surface lisse de la
piéce mobile ménagée en amont, selon le sens d'introduction de la piéce mobile a
travers le joint, d'un trongon de la piéce mobile comportant au moins un relief

d'emboitement avec une piéce a entrainer en rotation.

L'opercule est de préférence issu d'un matériau plus rigide que celui dont

est issue la levre flexible, tel que par exemple en étant issu d'un PTFE. Plus
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particulierement selon une forme de réalisation, |'opercule est formé d'un disque en

PTFE intégré audit joint.

Ainsi par suite de la rupture de l'opercule par la piece mobile, une
conformation initiale de 'opercule en disque est alors mise selon une conformation
en anneau lors de la mise en service du joint. L'évidement intérieur de l'anneau
forme un organe de guidage axial de la piece mobile vers la lévre flexible et un
organe de centrage de la piece mobile par rapport a la lévre flexible. Ceci procure
encore une assistance a l'opérateur lors de la mise en service du joint. Ceci procure
aussi une mise en contrainte radiale de la pieéce mobile par I'anneau issu de
l'opercule lorsqu'elle le traverse, ce qui améliore le centrage de la piece mobile par

rapport au joint.

L'invention a aussi pour objet un dispositif d'étanchéité d'un boitier vis-a-
vis de I'environnement extérieur. Le boitier ménage au moins un palier de réception
d'une dite piéce mobile qui est ouvert sur I'environnement extérieur du boitier. Selon
l'invention, le dispositif d'étanchéité est reconnaissable en ce qu'il comprend au
moins un joint dynamique conforme a l'invention. Ledit au moins un joint dynamique
est monté a l'intérieur dudit au moins un palier a I'une au moins de ses extrémités

axiales ouverte sur I'environnement extérieur du boitier.

Tel que précédemment mentionné et outre les avantages procurés par
l'invention déja indiqués, I'opercule forme aussi un obstacle a un épanchement vers
I'extérieur du boitier d'un éventuel surplus de lubrifiant contenu dans le boitier aprés

sa fabrication et/ou apres un contrble de qualité du boitier.

L'invention a aussi pour objet un procédé de montage d'une dite piéce
mobile a l'intérieur d'un dit boitier équipé d'un dispositif d'étanchéité conforme a

l'invention.
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Le procédé de l'invention est reconnaissable en ce qu'il comprend une
étape de rupture de I'opercule par ladite pieéce mobile lors de son introduction axiale

a l'intérieur dudit au moins un palier.

L'invention a aussi pour objet une boite a variation de vitesses
comprenant un boitier ménageant au moins un palier de réception d'un arbre
moteur. La boite a variation de vitesses de l'invention est reconnaissable en ce
qgu'elle est équipée d'au moins un dispositif d'étanchéité conforme a l'invention, ledit

arbre moteur étant constitutif de ladite piéce mobile.

Selon une forme de réalisation, la boite a variation de vitesses
comprenant deux dits paliers ménages a ses extrémités axiales respectives, chacun

desdits paliers est équipé d'un dit dispositif d'étanchéité.

L'invention a aussi pour objet un ensemble d'organes a transmission de
mouvement, comprenant une machine motrice pourvue d'un dit arbre moteur
d'entrainement en rotation d'au moins un arbre récepteur équipant une boite a
variation de vitesses conforme a linvention. Ledit ensemble d'organes a
transmission de mouvement est notamment participant d'un groupe motopropulseur

d'un véhicule automobile.

L'invention a aussi pour objet un véhicule automobile reconnaissable en

ce qu'il est équipé d'un ensemble conforme a l'invention.

La machine motrice est potentiellement une machine motrice a
combustion. L'invention est de préférence appliquée dans le cadre d'une machine
motrice a énergie électrique. Une telle machine a énergie électrique de propulsion
du véhicule est susceptible d'équiper un véhicule exclusivement a énergie
électrique de propulsion ou un véhicule a énergie hybride dont la propulsion est

sélectivement fournie par une machine électrique ou un moteur a combustion.
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Un exemple de réalisation de la présente invention va étre décrit en
relation avec les figures de la planche annexée, dans laquelle :
-) la figure 1 est une illustration en coupe axiale d'un joint dynamique selon un
exemple de réalisation de l'invention.
-) la figure 2 est une illustration en perspective d'un opercule que comprend le joint
dynamique représenté sur la figure 1.
-Yla figure 3 est composée de plusieurs schémas (a), (b) et (c), illustrant
successivement en coupe axiale un procédé de montage d'un arbre moteur a
I'intérieur d'un boitier équipé d'un joint dynamique représenté sur la figure 1.
-) la figure 4 est une vue en perspective de l'opercule représenté sur la figure 2,

apres sa découpe par l'arbre moteur représenté sur les schémas de la figure 3.

Les figures et leurs descriptions détaillées d'un exemple de réalisation de
l'invention peuvent servir a mieux la définir, si besoin en relation avec la description

générale qui vient d’en étre faite.

Sur les figures 1 a 4, un joint 1 dynamique annulaire d'axe A1 est
configuré pour procurer une étanchéité entre deux pieces mobiles en rotation I'une
par rapport a l'autre, représentées sur les schémas de la figure 3. Sur les schémas
de la figure 3, une premiére piéce est une piece fixe formée d'un boitier 2 et une

deuxieme piéce est une piéce mobile en rotation formée d'un arbre moteur 3.

Le joint 1 est logé dans un palier 4 ménagé par le boitier 2, et comprend
une levre flexible 5 procurant I'étanchéité entre le boitier 2 et I'arbre moteur 3. Le
périmetre intérieur de la lévre flexible 5 est prévu a cet effet de porter contre une
surface lisse 6 de l'arbre moteur 3 ménagée par un trongon 15 amont de l'arbre
moteur 3, qui est placé en amont du joint 1 suivant le sens S1 d'introduction de
I'arbre moteur 3 a travers le palier 4, et dont a travers le joint 1, depuis I'extérieur du

boitier 2 comme illustré sur le schéma (c) de la figure 3.

Le boitier 2 est notamment un boitier d'une boite a variation de vitesses

équipée au moins d'un arbre récepteur 7 prévu d'étre entrainé en rotation par l'arbre
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moteur 3. A cet effet, l'arbre moteur 3 comporte typiquement un organe
d'entrainement en rotation de l'arbre récepteur 7, formé d'un relief 8 d'emboitement
coopérant avec unrelief 8 de forme complémentaire que comporte l'arbre récepteur

7, comme par exemple des cannelures selon la forme de réalisation illustrée.

Sur les figures 1 et 2, ainsi que sur le schéma (a) de la figure 3, le joint 1
comprend un opercule 9 d'obturation d'une ouverture dentrée 10 ménagée
axialement sur le joint 1, en formant un passage d'admission de l'arbre tournant 3 a
travers le joint 1 vers l'intérieur du boitier 2. L'opercule 9 est formé par une paroi
que comporte une bague 11 intégrée au joint 1. La bague 11 est issue d'un
matériau, PTFE notamment, qui est plus rigide que I'élastomere dont est issue la

lévre flexible 5.

Suivant le sens S1 d'introduction axiale de I'arbre moteur 3 a l'intérieur
du boitier 2, et donc a travers le joint 1 comme illustré sur les schémas de la figure
3, l'opercule 9 est ménagé entre la levre flexible 5 et I'ouverture d'entrée 10 que
comporte le joint 1. Lorsque le joint 1 est installé a l'intérieur du boitier 2 comme
illustré sur le schéma (a) de la figure 3, 'opercule 9 fait obstacle a I'introduction de
particules vers l'intérieur du boitier 2 et/ou a I'écoulement hors du boitier 2 d'un fluide

lubrifiant potentiellement présent a l'intérieur du boitier 2.

Sur la figure 1 et la figure 2, l'opercule 9 comporte une ligne de
fragilisation 12 circulaire pour provoquer sa découpe par la périphérie de la face de
bout 13 de l'arbre moteur 3 qui est orientée vers le joint 1 lors de son introduction
axiale a l'intérieur du palier 4. Le diamétre D1 de la ligne de fragilisation 12 est

sensiblement égal au diameétre D3 de ladite face de bout 13 de I'arbre moteur 3.

Ainsi sous l'effet d'un effort de poussée axiale exercé contre I'opercule 9
lors de l'introduction par un opérateur de I'arbre moteur 3 a l'intérieur du boitier 2,
ladite face de bout 13 de I'arbre moteur 3 découpe I'opercule 9 suivant la ligne de
fragilisation comme illustré sur le schéma (b) de la figure 3. Plus particulierement

visible sur le détail 2a de la figure 2, la ligne de fragilisation 12 est formée
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d'empreintes 12a discontinues affaiblissant I'opercule 9 suivant son épaisseur qui

est orientée suivant I'axe A1 d'extension du joint 1.

Plus particulierement visible sur la figure 1 et sur les schémas de la figure
3, laligne de fragilisation 12 présente un diameétre D1 inférieur au diamétre intérieur
D2 de la levre flexible 5. Lorsque I'arbre moteur 3 découpe et traverse I'opercule 9
comme illustré sur le schéma (b) de la figure 2, la lévre flexible 5 est ainsi
diamétralement éloignée de l'organe d'entrainement formé dudit relief
d'emboitement 8 que comprend l'arbre moteur 3 pour l'entrainement de l'arbre

récepteur 7.

Sur le schéma (a) de la figure 3, l'opérateur approche axialement A1
I'arbre moteur 3 vers le joint 1 suivant ledit sens S1 d'introduction axiale A1 de l'arbre
moteur 3 a l'intérieur du palier 4, et donc a travers le joint 1. Ceci a pour effet de
découper l'opercule 9 suivant la ligne de fragilisation 12 dont le diamétre D1
correspond au diamétre D3 de l'extrémité de 'arbre moteur 3, qui est pourvue des
reliefs d'emboitement 8 formant 'organe d'entrainement équipant I'extrémité 16 de
I'arbre moteur 3 prévue d'étre accouplée avec l'arbre récepteur 7. L'opercule 9

présente alors une conformation en anneau 17 comme illustré sur la figure 4.

L'opérateur poursuit alors l'introduction de I'arbre moteur 3 a travers le
joint 1 comme illustré sur le schéma (b) de la figure 3. La rigidité du matériau dont
est issu I'opercule 9 procure une assistance a I'opérateur pour le guidage axial et le
centrage axial A1 de l'arbre moteur 3 a travers le joint 1, via I'évidement axial 14

meénageé par l'anneau 17 formé par I'opercule 9 préalablement découpé.

Lorsque l'arbre moteur 3 est accouplé a l'arbre récepteur 7, la levre
flexible 5 porte sur ledit trongon 15 de I'arbre moteur 3 a surface lisse 6 ménagé en
prolongement de son extrémité 16 munie des reliefs 8 d'emboitement, comme
illustré sur le schéma (c) de la figure 3. Lorsque I'arbre moteur 3 et |'arbre récepteur

7 sont accouplés, ledit trongon 15 a surface lisse 6 de I'arbre moteur 3 repousse
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vers l'intérieur du boitier 2 la portion 18 de l'anneau 17 issue de l'opercule 9 et

perdurant aprés son découpage.

Selon lI'exemple de réalisation illustré, le joint 1 est monté a l'intérieur
d'un palier 4 d'entrée a travers lequel I'arbre moteur 3 est introduit a l'intérieur du
boitier 2. Selon une forme de réalisation non représentée, I'arbre moteur 3 peut
aussi comprendre un trongon terminal s'étendant axialement vers l'intérieur du
boitier 2. L'arbre moteur 3 est alors de préférence soutenu via ledit trongon terminal
par un palier de sortie ménage par le boitier 2 a son extrémité, dite de sortie, qui est
axialement opposée a son extrémité d'entrée via laquelle l'arbre moteur 3 est
introduit a l'intérieur du boitier 2. L'arbre moteur 3 émerge alors potentiellement hors
du boitier 2 a travers son extrémité de sortie ménagée par ledit trongon terminal.
Dans ce cas, le palier de sortie étant ouvert sur I'extérieur du boitier 2, le palier de

sortie est aussi muni d'un joint 1 dynamique conforme a l'invention.
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REVENDICATIONS

1.- Joint (1) dynamique d'interface entre deux pieces (2,3) mobiles en
rotation I'une par rapport a l'autre, le joint (1) comprenant au moins une lévre flexible
(5) ménagée entre deux ouvertures axialement (A1) opposées du joint (1), dont une
ouverture (10) d'entrée configurée en passage d'admission de I'une mobile desdites
pieces (3) a travers le joint (1), caractérisé en ce que le joint (1) comprend au moins
un opercule (9) d'obturation de I'ouverture (10) d'entrée du joint (1), qui est sécable

sous l'effet d'une poussée axiale exercée contre ledit opercule (9).

2.- Joint (1) selon la revendication 1, caractérisé en ce que ledit au moins
un opercule (9) comporte une ligne de fragilisation (12) circulaire formée

d'empreintes (12a) discontinues.

3.- Joint (1) selon la revendication 2, caractérisé en ce que le diamétre
(D1) de ladite ligne de fragilisation (12) est défini selon un diamétre nominal de
centrage de la piece mobile (3) a travers le joint (1), le diametre (D1) de la ligne de

fragilisation (12) étant inférieur au diameétre (D2) intérieur de la levre flexible (5).

4.- Joint (1) selon 'une quelconque des revendications 1 a 3, caractérisé

en ce que l'opercule (9) est formé d'un disque en PTFE intégré audit joint.

5.- Dispositif d'étanchéité d'un boitier (2) vis-a-vis de I'environnement
extérieur, le boitier (2) ménageant au moins un palier (4) de réception d'une dite
piece mobile (3) qui est ouvert sur l'environnement extérieur du boitier (2),
caractérisé en ce que le dispositif d'étanchéité comprend au moins un joint (1)
dynamique selon 'une quelconque des revendications 1 a 4, ledit au moins un joint
(1) dynamique étant monté a l'intérieur dudit au moins un palier (4) a l'une au moins

de ses extrémités axiales ouverte sur I'environnement extérieur du boitier (2).

6.- Procédé de montage d'une dite pieéce mobile (3) a l'intérieur d'un dit

boitier (2) équipé d'un dispositif d'étanchéité selon la revendication 5, caractérisé
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en ce que le procédé comprend une étape de rupture de l'opercule (9) par ladite
piece mobile (3) lors de son introduction axiale (A1) a l'intérieur dudit au moins un

palier (4).

7.- Boite a variation de vitesses comprenant un boitier (2) ménageant au
moins un palier (4) de réception d'un arbre moteur (3), caractérisée en ce que la
boite a variation de vitesses est équipée d'au moins un dispositif d'étanchéité selon

la revendication 5, ledit arbre moteur (3) étant constitutif de ladite piece mobile.

8.- Boite a variation de vitesses selon la revendication 7, caractérisée en
ce que la boite a variation de vitesses comprenant deux dits paliers (4) ménagés a
ses extrémités axiales respectives, chacun desdits paliers (4) est équipé d'un dit

dispositif d'étanchéité.

9.- Ensemble d'organes a transmission de mouvement comprenant une
machine motrice pourvue d'un dit arbre moteur (3) d'entrainement en rotation d'au
moins un arbre récepteur (7) équipant une boite a variation de vitesses selon la
revendication 7 ou 8, caractérisé en ce que ledit ensemble d'organes a transmission
de mouvement est participant d'un groupe motopropulseur d'un véhicule

automobile.

10.- Véhicule automobile caractérisé en ce que le véhicule est équipé

d'un ensemble selon la revendication 9.
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