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Dziedzina techniki. Przedmiotem wynalazku jest
elektroniczny przekaznik czasowy, majgcy zasto-
sowanie zwlaszcza w urzadzeniach trakcyjnych.

Stan techniki. Znane obecnie uklady czasowych
przekaZnik6w elektronicznych sg przeznaczone do
pracy przy stosunkowo niskim napieciu zasilania,
uwarunkowanym maksymalnym dopuszczalnym
napigciem gmiter — kolektor tranzystoréw zasto-
sowanych w ukladzie uwzgledniajgcym przepigcia
lgczeniowe, w obwodzie zasilania. Uzyskiwana
zwloka czasowa w ukladach z czlonami czasowy-
mi RC polega na ladowaniu lub roziadowaniu kon-
densatora czlonu czasowego, przy czym czas tado-
wania lub roziadowania do okre§lonego napigcia
zmieniajgcego stan przekaznika czasowego jest u-
zalezniony od przylozonego w danej chwili napie-
cia do czlonu czasowego RC przy zalozeniu, ze
warto$é statej czasowej RC nie ulegla zmianie.

Dla zachowania stalej gotowosci do pracy zna-
ne przekaZniki czasowe, realizujace zwloke czaso-
wa przez rozladowanie kondensatora czlonu czaso-
wego RC musza byé na stale przylgczone do Zr6-
dla napiecia zasilajacego. Jest to powodem mniej-
szej ich trwalosci i niezawodnosci, gdyz czesé e-
lement6w takiego przekaznika z konieczno$ci mu-
si. stale znajdowa¢ si¢ pod napieciem, co powo-
duje po jakim$ czasie o ile nie uszkodzenie; to
zuzycie na skutek starzenia sie tych elementow
w czasie diugotrwatej pracy.
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Uklady przekaZnikéw realizujgcych zwloke cza-
sowg przez ladowanie kondensatora czlonu czaso-
wego RC nie posiadajg tej niedogodnosci i pozwa-
laja na realizacje zwloki czasowej bez konieczno-
$ci podlgczenia ich na state do Zrodia sieci zasi-
lajgcej, ale wymagajg dodatkowo zastosowania u-
kiadu roziadowania kondensatora czlonu czasowe-
go RC po odliczeniu zwloki czasowej. Jest to nie-
zbedne dla przygotowania przekaZnika do realiza-
cji kolejnej zwloki czasowej.

W znanych rozwigzaniach przekaZnik6w czaso-
wych z czlonami czasowymi RC mozna uzyskaé
jedna z dwoch realizacji programéw, a mianowi-
cie z opbinionym przelgczeniem styké6w przeka-
znika po odliczeniu zwloki czasowej, wzglednie z
natychmiastowym przelgczeniem styk6éw przekazni-
ka, przy czym rzeczywisty czas wigczenia lub wy-
laczenia obwodu przez przekaZnik czasowy jest
zalezny nie tylko od nastawionej zwhoki, ale i od
diugosci czasu sygnalu sterujacego, gdyz zwiloka
czasowa jest liczona. dopiero od momentu zaniku
sygnalu sterujgcego. .

Dokladno$é odliczania zwloki czasowej w prze-
kaznikach elektronicznych z czlonami czasowymi
RC jest uzalezniona, gléwnie z jednej strony od
statosci napiecia zasilania tego czlonu czasowego
RC niezaleznie od zmian napigcia. siéei zasilajacej
i temperatury otoczenia, a z drugiej strony od
wplywu tej temperatury na czlon czasowy RC
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i uklad pomiarowy napiecia na kondensatorze tego
czlonu czasowego RC. Z tego powodu w przekazni-
kach z czilonami czasowymi RC uzyskiwane do-
kladnosci odliczania zwlok czasowych sa niewiel-
kie i silnie zaleiq od wplywoéw zmian napiecia

‘zasilajgcego i temperatm-y otoczenia, jak to ma
‘miejsce np. w t'rar;zystorowym przekaZniku czaso-

wym — patent PRL Nr 96322.

~--Istota. wynalazkjp. Celem wynalazku jest wyeli-
minowanie wymienionych wad wystepujacych w
dotychczasowych rozwigzaniach przekaZnikéw z
czlonami czasowymi RC, a ponadto rozszerzenie
liczby realizowanych programéw na bazie nie-
zmienionego podstawowo ukladu elektronicznego
przekaznika.

W elektronicznym przekazniku czasowym we-
diug wynalazku réwnolegle do -czlonu czasowego,
zlozonego z polaczonych elementéw R i C jest
wigczone skompensowane termicznie Zrédlo napie-
cia zadanego, skladajgce sie’ z polaczonych ze
sobg szeregowo rezystoréw i potencjometru oraz
termistora, polgczonego réwnolegle z jednym :z
rezystor6w. Dla realizacji opéinionego przelgcze-
nia stykéw wykonawczych suwak potencjometru
2r6dla napiecia zadanego jest polaczony z ujem-
nym weJéclem komparatora, a punkt polaczeniowy

rezystora i kondensatora czlonu czasowego jest:

potaczony z dodatnim wejSciem tego komparatora.

Natomiast dla realizacji natychmiastowego prze-
laczenia styk6w wykonawczych na czas zwioki,
suwak potencjometru jest polgczony z -dodatnim
wejSciem komparatora, a punkt polaczeniowy re-
zystora. i kondensatora jest polgczony z ujemnym
wejSciem komparatora. Punkt polgczeniowy rezy-
stora i kondensatora jest kazdorazowo polgczony
z jednym ze styk6w przelgcznych przekaznika wy-
konawczego, wchodzacych w sklad ukladu realiza-
cji programu.

Elektroniczny przekaZnik czasowy wedlug wy-
nalazku spelnia wszstkie wymagania okreslone nor-
ma, a jego podstawowe parametry umozliwiajg za-
stosowanie w trakcji i innych urzgdzeniach pra-
cujgeych w ciezkich warunkach eksploatacyjnych,
gwarantujagc dlugg i bezawaryjng eksploatacje.
Szczegblnie prawidlowo sg rozwigzane poszczegbl-
ne czlony przekaZnika ozasowego, kt6érych prze-
znaczénie ‘funkcjonalne zapewnia bardzo dokladne
odmierzenie nastawionej zwloki czasowej niezalez-
nie od warunkéw zewmnetrznych otoczenia, a zwla-
szcza od femperatury i zmienno$ci napiecia zasi-
lania. Opr6cz bardzo istotnych cech eksploatacyj-
nych przekaznik wedlug wynalazku odznacza  sie
technologiczno$cia i niskim kosztem wytwarzania.

Objas$nienie figur rysunku. Wynalazek zostanie
blizej objasniony na podstawie przykiadowych u-
kladéw przedstawionych na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia uklad blokowy ' elektronicznego
przekaznika czasowego fig. 2 — uproszczony sche-
mat ideowy elektronicznego przekaZnika czasowe-
go z opdinionym przelgczeniem zestykéw wyko-
nawczych, fig. 3 — uproszezony schemat ideowy
elektronicznego przekaznika czasowego z natych-
miastowym przelgczeniem stykéw wykonawczych,
przy czasie impulsu sterujacego mniejszym lub
réwnym czasowi zwloki, fig 4 — uproszczony sche-
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mat ideowy elektronicznego przekaznika czasowego
z natychmiastowym przelaczeniem stykéw wyko-
nawczych, gdy czas zwloki jest odliczany po za-

niku impulsu .sterujacego, a fig. 5 — uproszczony

schemat ideowy elektronicznego przekaZnika cza-
sowego z natychmiastowym przelgczeniem stykéw
wykonawczych, przy czasie impulsu ‘sterujgcego
niezaleznym od czasu zwloki.

Przyklad wykonania wynalazku. W elektronicz-
nym przekazniku czasowym wedlug wynalazku sg
przewidziane — czlon czasowy I z ‘'ukladem selek-
tywnego wyboru zwloki czasowej, Zrédlo napiecia
zadanego II z kompensacjag ukladu pomiarowego
i komparator K zasilane z jednego stabilizowane-
go i skompensowanego termicznie Zrédia napiecia
III. Oprécz tego wystepuje czilon wykonawezy IV,
skladajgcy sie ze wzmacniacza wyjsciowego, steru-
jacego elektromagnetyczny przekainik wykonaw-
czy, zasilany z drugiego stabilizowanego zZrédia na-
piecia V. Oba te Zr6dia napiecia III, V sg polg-
czone ze sobg ujemnym biegunem ukladu, lgczo-
nym z ujemnym biegunem zZrédla napiecia zasila-
jacego poprzez lacznik Z.

Réwnolegle do czlonu czasowego I, zlozonego z
polaczonych elementéw R i C jest wlgczone skom-
pensowane termicznie Zrédlo napiecia zadanego II,

- skladajgce sie z polaczonym ze sobg szeregowo

rezystorem R1, R2, R3 i potencjometru R4 oraz
termistora R5, polgczonego réwmnolegle z rezysto-
rem R2, Suwak potencjometru R4 Zrédia napiecia
zadanego jest polgczony z ujemnym wejSciem kom-
peratora K, a punkt polgczeniowy 1 rezystora R
i kondensatora C czionu czasowego jest polgczony
z dodatnim wej$ciem tego komparatora K, co po-
zwala realizowaé opbdZnienie przelgczenia stykéw
wykonawczych.

Natomiast przy realizowaniu natychmiastowego
przelgczenia styk6w wykonawezyech na czas zwlo-
ki suwak potencjometru R4 jest polaczony z do-
datnim wejsciem komparatora K, a punkt polacze-
niowy 1 rezystora R i kondensatora C jest polg-
czony z ujemnym wejSciem komparatora K. Jed-
nocze$nie punkt polgczeniowy 1 rezystora R i kon-
densatora C jest kazdorazowo polaczony z jednym
z zestyk6w przelgcznych P1 lub P2 przekaznika
wykonawczego P, wchodzgcych w sklad ukladu
realizacji programu VL .

W elektronicznym przekaZniku czasowym istnie-
je mozliwo$é realizacji czterech réznych progra-
mé6w pracy przez zastosowanie ukladu realizacji
programu VI zlozonego z rezystora R6, diod D1 i
D2 oraz dwé6ch zestyk6éw przelgcznych P1 i P2
przekaznika wykonawczego P. Te cztery progra-
my pracy uzyskane dzieki ukladowi realizacji pro-

gramu VI w zasadzie wyczerpuja potrzeby uktla- -

déw automatycznego sterowania pojazdami trak-
cyjnymi.

Pierwszy program pracy jest realizowany przez
uklad elektronicznego przekaZnika czasowego z o-
pdznionym przelaezaniem zestyké6w wykonawczych
po czasie zwloki, przy czasie trwania impulsu ste-
rujacego wiekszym od czasu zwloki — uklad wg
Fig. 2, W ukladzie tym punkt polgczeniowy 1
rezystora R i kondensatora C czlonu czasowego I
jest poilgczony ze stykiem ruchomym 2 zestyku

’
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przelgcznego P1 przekaznika wykonawczego P, a
styk zwierny 3 zestyku przelgcznego P1 przekai-
nika P jest przylaczony z jednej strony do kato-
dy diody D1, ktérej anoda laczy sie z kolektorem
tranzystora T czlonu wykonawczego IV, a z dru-
giej strony — do styku zwiernego 4 innego zesty-
ku przelacznego P2 przekainika wykonawczego: P,
przy czym styk ruchomy 5 tego zestyku przelgcz-
nego P2 jest polaaony z biegunem ujemnym u-
kladu.

Inny styk rozwierny 6 zestyku przelacznego P1
przekaZnika wykonawczego P jest polgczony z za-
ciskiem wejSciowym 10 przekainika czasowego,
natomiast inny zacisk wejsciowy 7 przekaznika
czasowego jest polgczony z u3emnym biegunem
sieci zasilajacej.

Uklad dziala w ten sposéb ze podanie impulsu
sterujgcego ' z ujemnego bieguna --zasilajgcego po-
przez zamkniecie 1lgcznika Z powoduje zasilenie
czionu wykonawczego IV. i czlonu czasowego I i
od tego momentu odbywa sie odliczanie zwioki
czasowej. Podanie jednoczesne napiecia na czion
czasowy I i Zr6dlo napiecia zadanego II powoduje
przekazanie na wejscie komparatora K dwobéch sy-
gnal6w napieciowych: wyiszego ze zrodla napie-
cia zadanego II i. niZszego (poczatkowo réwnego
0) z czlonu czasowego I, w ktérym od chwili po-
dania napiecia, poprzez rezystor R odbywa -sie la-
dowanie kondensatora C,

Komparator K por6éwnuje wartosci przychodzg-
cych sygnaléw napigciowych i do czasu kiedy sy-
gnat wejSciowy przychodzacy na  wejscie ujemne
(—) komparatora K nie jest nizszy od sygnalu na
wejsSciu dodatnim (+) tego komparatora K, woéw-
czas sygnal na wyjSciu komparatora K jest bliski
0 i tranzystor I czlonu wykonawczego IV jest za-
tkany. Jest to powodem, Ze cewka przekaZnika
wykonawczego P jest niewzbudzona i jego zestyki
przelgczne P1 i P2 ukladu realizacji programu VI
pozostaja w polozeniu spoczynkowym (wyjscio-
wym). _

Po odliczeniu nastawionej zwloki czasowej, z
chwilg kiedy przychodzacy z czlonu czasowego I
sygnal napieciowy przekroczy wartosé sygnalu ze
zr6dla napiecia zaaavnego II, wowcezas nastapi sko-
kowa zmiana sygnalu wyjsciowego komparatora K
na wysoki (bliski jego napiecia zasilania) i tran-
zystor T czlonu wykonawczego IV zostanie wyste-
rowany i przechodzagc w stan nasycenia zaczyna
preewodzié zasilajac cewke przekaznika wykonaw-
czego P powodujgc przelgczenie jego zestykéw
przetgcznych P1 i P2 ukladu realu.zac;m programu
VL

Drugi program pracy realizuje sie przez uklad
elektronicznego przekaznika czasowego z natych-
miastowym przelagczeniem stykéw wykonawczych
przy czasie trwania inlpulsu sterujgcego mniejszym
lub ré6wnym czasowi zwloki — schemat wg Fig. 3.
W tym ukladzie punkt poigczeniowy 1 rezystora R
i kondensatora C czlonu czasowego I jest potlaczo-
ny ze stykiem rozwiernym 6 zestyku ptzelgcznego
‘P1, przekaznika wykonawczego P, a styk zwierny
'8 zestyku przelacznego: P1 przekaznika wykonaw-
czego P jest polaczony z zaciskiem wejsciowym 7,
przekazZnika czasowego, ktéry jest polaczony na

10

15

30

35

40

50

60

6
stale z ujemnym biegunem sieci zasilajacej. Nato-
miast styk ruchomy 2 zestyku przelgcznego P1 te-
goz przekaznika wykonawczego P jest polaczony
z biegunem ujemnym ukladu.

Uklad realizujacy drugi program dzxa!a w ten
spos6b, ‘ze z chwilag podania impulsu sterujacego
z ujemnego - bieguna zasilania poprzez lgcanik Z
zagilany zostanie czilon wykonawezy IV . i.. czlon
czasowy 1. Na komparator K przychodzg dwa sy-
gnaly: wyiszy ze zr6dla napiecia zadanego II na
wejscie dodatnie (+) i niZszy (poczgtkowo roéwny
0) z czlonu czasowego ‘I na wejscie. ujemne (—).
W tym przypadku sygnal wyjsciowy z komparato-
ra K jest wysoki (bliski napigciu zasilania ukladu .
pomiaru czasu) i tranzystor I czlonu wykaenawcze-
go IV zostaje wprowadzony w stan nasycenia za-
silajgc cewke przekaznika wykonawczego P po-
wodujac przestawienie jego zestyk6w przetacanych
Pl i P2 ukiadu realizacji programu VI. Zestyk
przelgczny P1 przekaznika P rozwiera; zwarty do tej
pory kondensator C ezlonu czasowego Iilgczy ujem-
ny biegun zasilania .przekainika czasowego z ujem-
nym biegunem zasilania podtrzymujqc zasilanie u-
kladu. Od . tego momentu lacznik Z zostaje zdu-
blowany i przerwanie impulsu sterujacego Ilgczni-
kiem Z nie zmieni stanu ukladu, az do odlicze-
nia nastawionej zwloki czasowej.

Po. odliczeniu- zwloki czasowej, gdy napueme na
wejSciu komparatora K z cztonu czasowego 1
przekroczy wartosé napiecia. ze Zr6dia napiecia za-
danego II nastepuje skokowa .zmiana stanu kom-
paratora K, na wyjsciu ktérego pojawi sie sygnatl
niski (bliski 0) i spowoduje- zatkanie tranzystora I
czionu wykonawczego IV, a  zatem nastapi od-
wzbudzenie cewki przekaZnika wykonawczego P,
ktérego zestyki przelgczne P1 i P2 ukladu reali-
zacji programu VI wraca]a do potozenia pxerwot-
nego.

Zestyk przelgczny P1 przerywa zasilanie ukladu
z zacisku wejSciowego 7 przekaZnika czasowego
polaczonego. z ujemnym biegunem sieci zasilajgcej
i ten sam zestyk przelgczny P1 zwiera kondensa-
tor C czionu czasowego I powodujgc jego rozia-
dowanie, a zatem powrdét ukladu przekaznika .cza-
sowego do stanu wyjSciowego. - )

Do realizacji trzeciego programu pracy stosuje
sie uklad elektronicznego przekaznika czasowego
z natychmiastowym przetgczeniem stykéw wyko-
nawczych, gdy czas zwloki jest odliczany po za-
cisku impulsu sterujacego — schemat wg fig. 4.
W ukladzie tym punkt polaczeniowy 1 rezystora
R i kondensatora ¢ czlonu. czasowego I jest polg-
czony jednoczésnie z zaciskjem. wejsciowym 8
przekaznika czasowego i stykiem rozwiernym 6
zestyku przelgcznego P1 przekaznika wykonaw-
czego P oraz z katoda diody D2.

Styk zwierny 3 zestyku przelgcznego P1 prze-
kaznika P jest polgczony z zaciskiem wejsciowym
7 przekaznika -czasowego polgczonym na stale z
ujemnym  biegunem sieci zasilajgcej. Natomiast
styk ruchomy 2 zestyku przelgcznego P1 -przeka-
Znika ‘wykonawczego P 'jest jednoczesnie polgczo-
ny z anodg diody D2 i ujemnym biegunem ukla-
du. - o : .
."Uklad realizujgcy- trzeci program dziata w ten



1241739

T

sposfb; Ze po podaniu impulsu sterujacego przez
zamkniecie lacznika Z i zasileniu ukladu z ujem-
nego bieguna sieci zasilajgcej, uklad przekaZnika
czasowego znajduje sie w poczatkowym stanie:
dodatnie wyzsze napiecie ze 2Zrédla napiecia za-
danego I jest ‘podane na wejScie dodatnie (+)
komparatora K, natomiast napiecie: nizsze z czlo-
nu czasowego I’ podane jest na wejécie ujemane
(—) tegot komparatera K. Tranzystor I czlonu
wykonawczego IV zaeczyna przewodzié powodujac
2asilenie cewki przekaznika wykonawczego P i
powodujac przestawienie jego zestyk6é6w przelgcz-
nych P1 i P2 ukladu realizacji programu VI Od
- tego momentu zawarty do tej pory kondensator C
czlonu ' ezasowego I zostaje rozwarty, a ujemny
biegun ukladu polaczony ze stykiem ruchomym 2
zestyku przelacznego Pl poprzez styk zwier-
ny 3 tegoz ze styku przelacznego Pl oraz zacisk
wejdclowy 7 przekaznika czasowego jest polaczony
z ujemnym biegunemn sieci zasilajacej.

- Miimo przéstawienia zestyk6éw przelagcznych Pl
i P2 uklad przekainika nie odlicza zwloki czaso-
wej,  gdyz 1gcznik Z jest nadal zamkniety i
zwiera poprzez przestawiony zestyk przelgczny Pl
kondensator C czionu czasowego I. Przerwanie im-
pulsu sterujacego przekainika czasowego przez O-
twarcie 1gcznika Z powoduje rozwarcie konden-
satora C czlomu czasowego I i rozpoczecie odlicza-
nia zwloki czasowej. Dioda D2 zabezpiecza kon-
densator C przed roziadowaniem. -

‘Po odMczeniu zwioki czasowej tzn. od momentu
gdy napiecie: wejsciowe na ‘komparatorze K po-
chodzace z czdonu czasowego I przewyiszy war-
to$é nepiecia podawanego ze Zr6dla napiecia za-
danego I, nastepuje - skolkowa zmiana sygnatu
wyjSciowego komparatora K i zatkanie tranzy-
stora I czlonu wykonawczego IV, powodujgc przer-
‘wanie wzbudzenia cewki przekaznika wykonaw-
czego P i powrdt jego zestyk6w przelzgcznych Pl
i P2 ukladu realizacji programu do polozenia pier-
wotnego. Zestyk przelaczny Pl przekaznika wyko-
naweczego P przerywa zasilanie ukladu przekaZni-
ka czasowego od strony ujemnego bieguna sieci
zasilajacej 1 rzwiera kondensator C czionu czaso-
wego I, powodujat jego rozladowanie, a zatem po-
wrét przekainika czasowégo do stanu wyjsciowe-
Realizacja . czwartego programu pracy wymaga
zastosowania ukladu elektronicazriego przekaznika
czasowego z natychmiastowym przelgczeniem sty-
k6w wykonawczych przy crasie impulsu mniej-
szym, réwnym lub wiekszym od czasu zwloki,
tzyli niezaletnym od c¢zasu zwloki — schematu
ukladu fig. 5. W takim ukladzie punkt polacze-
niowy 1 rezystora R i kondensatora C czlonu cza-
sowego I jest polqezony ze stykiem ruchomym 5
zéstyku przelqcznego P2 przekaznika wykonawcze-
go P. Styk rozwierny 9 tegod zestyku przelaczne-
go P2 jest polyczony z jednej strony z kolektorem
‘tranzystora I czlonu wykonawczego IV, a 2z dru-
‘gie] stromy poprzer rezystor R8 ze stykiem roz-
‘wiernym € drugiego zestyku pmelqcznego Pl prze—
‘katnika wykonawczego P. -

Zestyk zwierny 3, zestyku przelamnego Pl jest

polaczony z zaciskiem wejSciowym 7 przelafnika
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czasowego, ktory jest. polaczony na state z ujem-
nym biegunem sieci zasilajgcej, natomiast styk ru-
chomy 2 tegoz zestyku przelgcznego P1 przeka-
znika wykonawczego P jest polaczony z biegunem
ujemnym ukiadu.

" Dzialanie ukladu realizujgcego czwarty program
pracy polega na tym, ze podanie impulsu steruja-
cego poprzez zamkniecie lgcznika Z i polgczenie
ujemnego bieguna zasilania ukladu przekazZnika
czasowego z ujemnym biegunem sieci zasilajgcej
spowoduje zasilenie czlonu wykonawczego IV i u-
kladu pomiaru czasu zwloki. WyZsze napiecie ze
ir6dia napiecia zadanego II zostaje podane na wej-
$cie dodatnie komparatora K, natomiast napiecie
nissze (na poczatku réwmne 0) z czionu czasowego
I zostaje podane na wejScie ujemne (—)  kom-
paratora K. Wysoki sygnat wyjsciowy z
komparatora K wysterowuje tranzystor I
czlonu wykonawczego IV, ktory bedac od
tegp momentu w stanie przewodzenia zasila cewke
przekaznika wykonawczego P, ktéra wtbérnie po-
woduje zmisne stanu polozenia jego zestykéw prze-
lqcznych P1 i P2 ukladu realizacji programu VI

Kondensator C czitonu czasowego I do tej pory
zwierany przez zestyki przelgczne P1 i P2 prze-
kaznika wykonawczego P zostaje rozwarty i roz-
poczyna sie odliczanie zwloki czasowej. Przesta- -
wienie- zestyku przelacznego P1 powoduje dodat-
kowe polgczenie ujemnego bieguna zasilania ukla-
du przekaZnika czasowego z ujemnym biegunem
sieci zasilajgcej dublujac od tego momentu role
lgcznika sterujacego Z. Od tej chwili iacznik Z
moze zostaé otwarty nie powodujgc zmian w u-
kladzie przekaZnika czasowego. Wystepuja tu dwa
przypadki .ze wzgledu na czas trwania impulsu
sterujgcego: gdy cozas impulsu jest kréotszy lub
ré6wny czasowi zwhoki i gdy czas impulsu jest
diuzszy od czasu zwiloki.

W przypadku gdy czas impulsu jest krotszy lub
réowny czasowi zwloki uklad przekaznika czaso-
wego w trakcie odliczania zwloki czasowej pra-
cuje analogicznie jak przekaZnik realizujgcy drugi
program pracy. Po odliczeniu zwloki czasowej, gdy

' napiecie na wyjéciu komparatora K pochodzace od

czlonu czasowego I przewyzszy warto$é napiecia
ze %r6dila napiecia zadanego II nastepuje skoko-
wa zmiana sygnalu wyjSciowego komparatora K,
na wyjéciu ktérego pojawi sie sygnal bliski 0 po-
wodujgc zatkanie tranzystora I czlonu wykonaw-
czego IV i odwzbudzenie cewki przekaZnika wy-
konawczego P, ktorego zestyki przelaczne Pl i P2
ukladu realizacji programu VI wracaja do pier-
wotnego polozenia. Zestyk przelgczny P1 przery-
wa zasilanie ukladu przekaZnika czasowego od
strony ujemnego bieguna sieci zasilajgcej. Jedno-
cze$nie zestyki przetaczne P1 i P2 zwierajg po-
przez rezystor R6 kondensator C czlonu czasowego
I powodujac jego rozladowanie i powrét przeka-
Znika czasowego do stanu wyjsciowego.

W przypadku gdy czas impulsu sterujgcego jest
dhuiszy od czasu zwloki wowcezas po odmierzeniu
zwloki czasowej, kiedy napiecie wejsciowe na kom-

‘paratorze K pochodzace od czilonu czasowego I

przewyiszy wartosé napiecia ze zr6dila napiecia za-
danego II nastepuje skokowa zmiana sygnalu wyj-
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sciowego komparatora K na bliski -0 powodujac
zagkanie tramzystora 'I:czlonu wykonawczege IV,
a w konsekwencji cewka przekaZnika wykonaw-
czego P zostanie odwzbudzona i jego zestyki prze-
laczne P1 i P2 powr6eca do stanu pierwotnego.

Poniewaz jednak impuls sterujacy przekaznika
CZasowego z racji zamkniecia 1gcznika Z nie zo-
stat przerwany i uklad przekaiZnikm czasowego
jest zasilony nadal, a wiec nie nastgpi tersz roz-
tadowanie kondensatora C czlonu czasowego I,
lecz jego nieznaczne doladowanie poprzez cewke
przekaZnika wykonawczego P do napiecia wyni-
kajgcego z dzielnikA napieciowego jaki stanowig
w tym przypadku rezystancja cewki przekaZnika
wykonawczego P i rezystor R6. Napiecie to jest
w kazdym przypadku wyisze od napiecia zadane-
go, dzieki czemu komparator K nie zmieni. swego
stanu dajgc na wyjSciu nadal sygnal bliski 0.

Przerwanie impulsu sterujgcego obw6d przeka-
znika czasowego przez .otwarcie lacznika Z pozba-
wia zasilania uklad przekaZnika czasowego i bez
zmiany stanu przekaznika wykonawczego P i jego
zestykéw przetgcznych P1 i P2 nastgpi rozladowa-
nie kondensatora C czlonu czasowego I przez re-
zystor R8 i przygotowanie przekaZnika do reali-
zacji kolejnej zwloki czasowej.

Kazdy z przykiadowych ukladéw elektroniczne-~ .

go przekaZnika czasowego 0 wymaganym progra-
mie pracy moze byé zastosowany dla okre§lonego
ukladu sterowania automatycznego w pojazdach
trakcyjnych.

Zastrzezenia patentowe

1. Elektroniczny przekaZnik czasowy, zwlaszcza
dla trakcji, posiadajgcy uklad pomiaru zwloki cza-
sowej zawierajgcy czlon czasowy, Zr6dio napiecia
zadanego i komparator, zasilane z jednego stabi-
lizowanego Zr6dla napiecia, oraz uklad wyjsciowy
skladajacy si¢ ze wazmacniacza wyjSciowego i prze-
kainika wykonawczego, zasilanych z innego sta-
bilizowanego Zr6dla napiecia, orgaz skladajacy sie
z ukladu realizacji programu, przy czym oba te
Zzrédla napiecia sg polgczone ze sobg ujemnym
biegunem ukladu, laczonym z ujemmym biegu-
nem zrédla napiecia zasilajacego poprzez 1g-
cznik, znamienny tym, ze réwnolegle do czlonu
czasowego (I), zlozonego z polaczonych elementow
(R, C) jest wigczone skompensowane termicznie
Zrédlo napiecia zadanego (II), skladajgce sie z po-
lgczonych ze sobg szeregowo rezystor6w (R1, R2,
R3) i potencjometru (R4) oraz termistora (R5), po-
tgczonego réwnolegle z jednym (R2) z rezystoréw,
przy czym suwak potencjometru (R4) Zrédila na-
pigcia zadanego jest polaczony z ujemnym wej-
Sciem komparatora (K), a punkt polgczeniowy (1)
rezystora (R) i kondensatora. (C) czlonu czasowego
jest polaczony z dodatnim wejSciem tegoz kompa-
ratora (K) dla realizacji opéznionego przelgczenia
styké6w wykonawczych, lub suwak potencjometru
(R4) jest polgczony z dodatnim wejéciem kompa-
ratora (K), a punkt polaczeniowy (1) rezystora (R)
i kondensatora (C) jest polaczony z ujemnym wej-
Sciem komparatora (K) dla realizacji natychmia-
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10 -
stowego przelgczenia stykéw . - wykonawczych na
czas zwloki, przy . czym punkt polgczeniowy (1)
rezystora (R).i kondensatora (C). jest kaidorazowo
polaczony z jednym z zestyk6w przelacznych prze-
kaZnika wykonawczego (P), wchodzgcych w sklad
ukladu realizacji programu. }

2, Elektroniczny przekaZnik wedilug zastrzez. 1,
znamienny tym, ze punkt polgczeniowy (1) rezy-
stora (R) i kondensatora (C) czlonu czasowego jest
polaczony ze stykiem ruchomym (2) zestyku prze-
lacznego (P1) przekainika wykonawczego (P); a
styk zwierny (3) zestyku przelgcznego (P1) tegoz
przekaZnika (P) jest przylgczony z jednej strony
do katody diody (D1), ktorej anoda 1laczy sie z
kolektorem tranzystora (T) wzmacniacza wyj$cio-
wego, a z drugiej strony — do styku zwiernego
(4) zestyku przylgcznego (P2) przekaznika (P), przy
czym styk ruchomy (5) tego zestyku przelgcznego
(P2) jest polaczony z biegunem ujemnym ukladu,
natomiast styk rozwierny (6) zestyku przelgcznego
(P1) przekaznika wykonawczego (P) jest polaczony
z zaciskiem wejSciowym (10) przekaznika czaso-
wego, a inny zacisk wejSciowy (7) przekaznika
czasowego jest polgczony z ujemnym biegunem
sieci zasilajacej.

3. Elektroniczny przekaZnik wediug zastrz. 1,
znamienny tym, e punkt polaczeniowy: (1) rezy-
stora (R) i kondensatora (C) czlonu czasowego jest
polaczony ze stykiem rozwiernym (6) zestyku prze-
1acznego (P1) przekaZnika wykonawczego (P), a
styk zwierny (3) zestyku przeigcznego (P1) przeka-
Znika wykonawczego (P) jest polaczony z zaciskiem
wejSciowym przekaznika czasowego (7), ktéry jest
polaczony na stale z ujemnym biegunem sieci za-
silajgcej, natomiast styk ruchomy (2), zestyku prze-
lgcznego (P1) tegoz przekaZnika wykonawczego (P)

. jest polaczony z biegunem ujemnym ukladu.

4. Elektroniczny przekaZnik wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, ze punkt polaczeniowy (1) rezy-
stora .(R) i kondensatora (C) czlonu czasowego jest
polaczony jednocze$nie z zaciskiem wejSciowym (8)
przekaznika czasowego i stykiem rozwiernym (6)
zestyku przelgcznego - (P1) przekaZznika wy-
konawczego (P) oraz z katodg diody (D2), a styk
zwierny (3) tegoz zestyku przelacznego (P1) prze-
kaznika (P) jest polgczony z zaciskiem wejsciowym
(7) przekaZnika czasowego, polgczonego na state z
ujemnym biegunem sieci zasilajgcej, natomiast
styk ruchomy, (2), zestyku przelacznego (P1) tegoz
przekaZnika wykonawczego (P), jest polgczony je-
dnoczesnie -z anodsg diody (D2) oraz z biegunem
ujemnym ukladu.

5. Elektroniczny przekaZnik wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, ze punkt polaczeniowy (1) rezy-
stora (R) i kondensatora (C) czlonu czasowego jest
polaczony ze stykiem ruchomym (5), zestyku prze-
lacznego (P2) przekaZnika wykonawczego (P), przy
czym styk rozwierny (9) tegoz zestyku przelgczne-
go (P2) tegoz przekaZnika P) jest polaczony z jed-
nej strony z kondensatorem tranzystora (T) wzma-
cniacza wyjSciowego, a z drugiej strony poprzez
rezystor (R6) ze stykiem rozwiernym (6) drugiego
zestyku przelacznego (P1l) przekainika (P), a styk
zwierny (3) tegoz zestyku przelgcznego (P1) jest

-~
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polaczony z zaciskiem wyjsciowym (7) przekazni-
ka czasowego, ktory jest polaczony na stale z u-
jemnym biegunem sieci zasilajacej, natomiast styk

II

III
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ruchomy (2) zestyku przelacznego (P1) tegoz prze-
kaznika wykonawczego (P) jest polgczony z bie-
gunem ujemnym ukladu.

————— — —
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