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:(54) ZaPizeni pro pfenos axidlniho & rotadniho pohybu dridku ingotu
v inertnim prostfed!d prostiednictvim megnetické vazby.
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Vynélez se tyké& zafizeni pro prenos axialniho a rotadniho pohybu driéku ingotu v
inertnim prostiedi prostfednictvim magnetické vazby, vhodného zejména pro aparaturu
zondlni tavby. ,

V n&kterych pripadech rfesSeni pohybovych mechanismﬁ nastavéd situace, kdy je tfeba
zavést pPfimodary nebc rotadni pohyb do mist téZko piistupnych, prostorové omezenjch a
nist s podstatnd odlisnymi tlakovymi poméry od vn&jsi atmosféry, napi. do vakua,

Prikladem jsou aparatury zondlni tavby pro tafeni monokrystali metodou visuté zdny
ve vakuu nebo argonu, které sestavaji zpravidla z vakuové t&sné komory, v niZ je ve svis-~
1é poloze ve dvou drZiécich upnut zpracovavany ingot, ohfivany v jednom misté souose umis-
ténym induktorem. Dridky se bshem procesu posunuji svisle doll a induktoreﬁ protavené
bésmo - zéna se pohybuje v podélném sm&ru ingotu. Soudasné se zavadi rotace dridku ingo=~
tu, 8im% se dosédhne rovnom&rného natavovéni v horni &4sti zdény, michéni taveniny a centro-
véni ristu monokrystalul“?osuv_driékﬁ zpracovavaného ingotu & je jich rotace se do komory
zavddi pohyblivymi tydemi, prochézejicimi vakuové t8snymi prichodkami, které byvaji po
urdité dobd provozu dastym zdrojem netésnosti. ‘

Popsand nevjhoda - je odstranéna zﬁiizenim pro pienos axidlniho a rotadniho pohybu
drZédku ingotu v inertnim prostfedi prostifednictvim magnetické vazby podle vyndlezu, jehoZ
podstata spodivéd v tom, Ze prvni hlavice z magnetického materidlu, sestévajici vidy ze
sekce pro pienos axiialniho pohybu a ze sekce pro pfenos rotadniho pohybu je uloZena
uvnit? nosného télesa z nemagnetického materidlu a druhé hlavice z magnetického materidlu
Bestévajici ze sekce pro pienos axialniho pohybu a ze sekce pro pfencs rotadniho pohybu
Je uloZena vné nosného t3lesa. Jedna z t&chto hlavic je:pohénéna Jjek ve sméru axi&lnim
tak rotaéné, pridemZ druhd hlavice unéd3i vidy driék ingotu.

Sekce pro prenos axiélniho pohybu_prvni hlavice z magnetického materiélu Jje tvoiena
plochymi magnety, pfiloZenymi souhlasnymi pbély k sobd prostfednictvim pélovych nastavci,
umisténymi v horizontédlnich rovinach nad sebou & sekce pro pienos rotadniho pohybu prv-
ni hlavice je tvofena prstencem slofenym z magnetd a pdlovych nastaved uspofédanych rdvno—
b&%né 8 osou otddeni. Sekce pro pienos axidlniho pohybu druhé hlavice Je tvoiena objimkou
z magnetického materiélu, opatfenou na svém vnitinim pruméru prstencovymi vystupky o roz-
WﬁpﬂwﬁhﬂﬂwwsﬂupmphmsuﬁhﬂoWMMpwmhhn%LﬂmmiRMemo
pfenos rotadniho pohybu druhé hlavice je tvoifena rotainim t¥lesem z magnetického materid-
lu, opatifenym na vndjSim obvodu vystupky ve sﬁéru Jjeho podélné 0osy a roztedi, odpovidaji-
¢i roztedi pdlovych néstavcu sekce pro pfenos rotadniho pohybu prvani hlavice. V ose ro-
taéniho télesa Je upevnén hiidel, spojeny s driédkem ingotu a todné& ulofeny v suportu, kte-
ry je pevné spojen 8 objimkou.

Zarizeni podle vyndlezu umoZfiuje zavést axialni a rotadni pohyb do mist s odlisnymi
tlakovymi poméry bez vakuotésnjch pruchodek a pohyblivych dilu a navic zmen3uje potiebnou
konstrukéni délku aparatury.

Na pfiloZeném vykresu je schematicky znédzorndno zafizeni pro pifenos axiélniho a ro-
tadniho pohybu drZéku ingotu v inertnim prostiedi podle vynélezu. Vakuovou komorou 1 pro-
chézi svisle uloZené nosné t8leso 2, které tvor{ vodici trubka z nemagnetického materidlu

nap¥, nerezavéjici oceli. Vnitiek vodici trubky neni s vakuovym prostorem spojen a je v
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ném posuvnd ulofena prvai hlavice 3 z magnetického materidlu sloZiend ze sekce pro ple-
nos axialniho pohybu a ze sekce pro pienos rotadniho pohybu b. Sekce pro prfenos axidl-
niho pohybu & prvni hlavice 3

se skléd4 z plochych magnetl 8 a tenkjch pélovjch néstavcﬁ"‘-
9, umistdnych v horizontélnich rovinéch nad sebou. Ploché magnety 8 jsou sestav?ny tak,
abi se stiidala jejich orlentace, tj. aby souhlasné pdly dvou sousednich plochych mag- g
" netu 8 byly pfilofeny na jeden pblovy néstavec 9. Sekce pro ﬁfenos rotadniho pohybu b
prvai hlavice 3 je tvofena prstencem slofenjm z magneﬁﬁ 10 a pélovych néstaveld 11, uspo- !
P4danych rovnob&ind s osou otéddeni. Magnety 10 a pblové ndstavce 11l jsou opdt slofeny tak,
aby se stiidala Jejich ori_entace tj., aby souhlasné pdly dvou sousednim magneti 10 byly

pFilofeny na jeden pélovy ndstavec ll. Posuv prvni hlavice 3 je umoindn pohybovym Sroubem| |

7 a perem 4, které hlavici prochézi a je zakotveno v dolnim otodném viku 5 a hornim otod-~
ném viku éo .
Druhé4 hlavice 3° se sklédé ze sekce pro axialni pohyb ¢, kterd je t_yoi_-eha ob jimkou,

12 7 magnetického materidlu suvnd uloZenou na vodici trubce a opatfenou na vnitfnim pri- |

méru prstencovymi vystupky 14, JjeJich rozted odpovidd roztedi pdlovych néstavel 9 sekoe
pro plenos axiélniho pohybu a prvni hlavice 3. Sekce pro pfenos rot;aéniha( pohybu 4 druhé
hlavice 3° je tvolena rotalnim télesem 13 z magnetického materialu, opatfenym na vnéjsim
obvodu vystupky 16 ve smdru jeho podélné osy, o roztedl odpovidajici roztedi pélo;ra'rch
n.éstuw.\& 11 sekce pro prenos rotadniho pohybu b prvni hlaviée 3. 8 rotadnin télesem _Jj_'
Je pevnd spojen hiidel 17, spojeny s driskem ingotu 18 a to¥n& uloZeny v suportu'u,
ktery je pevn¥ spojen s objimkou 12. ’ :

Rotaéni pohyb je prvni hlaviei 3 uddlovéan soustavow tvofenou hornim otodnym vikem 6,
.perem 4 a dolnim otodnym vikem 5, Pienos todivého momentu ze sekce pro pfenos rotatnihp
pohyﬁu b prvni hlavice 3 na rotadni téleso 15 zajidtuji ty pdlové néstavce 1l této sekce
& v§stupky 16 rotasniho télesa 15, které maji v daném okemiku nejt¥sndji vasbu. Axidl-
niho posuvu dridku ingotu 18 bez soulasné rotace Je'dosaiem zavedenim ro&,gg; poh;box;r’.é_hp
sroubu 7, pfilem’ soustave tvofend hornim otolnjm vikem 6, perem 4 a dolnin otoénym vi=
kem 5 je v klidu. h

Uspofédén{ prvni hlavice 3 umoffiuje dokcnalou magnetickou vazbu s oBJimkod 12 a tim
{itinny prenos sil. Velky podet . -:ukych plechjch pélovych néstaved 9 zmensuje na minimum
skluz mezi prvni hlavici 3 a objimkou 12. L

Rotadniho pohybu dridku ingoi- 12 bez soulasného posuvu je dosaZeno pouze zavedenim
soulasné rotace pohybového &roubu 7 a soustasy tvobené hornim otodnym vikem 6, perem 4 &
dolnim otiodnym vikem 3, ate Jnou rychlosti a souhlasnjm smévem. .

Axiélni posuv dridku ingotu 18 sa soulasnd rotace se dootif savedenim rotace pohy-~
bového Eroubu 7 & soudtavy tvofené hornim otodnym vikem §, perem 4 a dolnim otoinjym vi-
kea 5 riznou rychlosti, pfidemi rychlost otédeni driéku ingotu 18 je déna rychlosti oté-
%eni soustavy tvofené hornim otodnym vikem 6, perem 4 a dolnim otodnym vikem 3 a rychlost
axi&lniho posuvu drfdku Elnsotn 18 je déna rozdilovou rychlosti otédeni 'pohybového groubu
7 a soustavy tvolené hornim otodnym vikem 6, perem 4 a dolnim otolnym vikem 3.
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PREDMRET VYNALEZU

1, Zafizeni pro pFenos axidlniho a rota¥niho pohybu dr¥éku ingotu v inertnim prostiedi

2.

prostiednictvim magnetické vazby, vyznadené tim, ¥e prvni hlavice (3) 2z magnetického
materi4lu, sestévajici vidy ze sekce pro pfenos axiélniho pohybu (a) a 2ze sekce ﬁrq
pPenos rota¥niho pohybu (b) je uloZena uvniti nosného t¥lesa (2) z nemagnetického ma-~
teri&lu a druhé hlavice (3°) z magnetického materidlu, sestavajici ze sekce pro pienos
axidlniho pohybu (¢) a ze sekce rotadniho pohybu (d) je uloZena vnd nosného t3lesa (2)
a ddle jedna z t&chto hlavic (3, 3°)je pohdndna jak ve sméra axidlnim tak rotadnd,
pfi%em? druha hlavice vidy und$i dr¥ak ingotu (18).
Zarizeni pro pienos axialniho a rgtaéniho pohybu drZéku ingotu v inertnim prostiedi
prostfednictvim magnqtické vazby, podle bodu 1, vyznalené tim, Ze sekce pro pienos
axialniho pohybu (a) prvni hlavice (3) z magnetického materidlu je tvofena plochymi
magnety (8), pfiloZfenymi souhlasnjmi pdly k sobé prostfednictvim pbdlovych néstaved
(9), umisténymi v horizontalnich polohach nad sebou a sekce pro pienos rotadniho po-
hybu (b) prvni hlavice (3) je tvoiena prstencem sloZenym z magnetd (10) a pdlovych
néstaved (11) uspoPadanych rovnob&ind s osou otéddeni a dale sekce pro pfenos axidl-
niho pohybu (¢) druhé hlavice (3°) je tvofena objimkou (12) z magnetického materidlu,
opatienou na svém vnit¥nim primé&ru prstencovymi vystupky (14) o roztedi pdlovych
néstavel (9) sekce pro prenos axialniho pohybu (&) prvni hlavice (3), pfifem? sekce
pro pfencs rota&niho pohybu (d) druhé hlavice (3°) Je tvofena rota¥nim t8lesem (15)
z magnetického materidlu, opatienym na vndj3im obvodu vystupky (16) ve smdru jeho
podélné osy o roztedi odpovidajici roztedi pbdlovych nastaved (11) sekce pro pirenos
rotadniho pohybu (b) prvni hlavice (3), pfidemZ v ose rotadniho t&lesa (15) je upevadn
h¥idel (17), spojeny s dridkem ingotu (18) a todnd uloZeny v suportu (1l3), ktery je
pevnd spojen s obJjimkou (12).

1 vykres
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