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- REIVINDICAÇÕES - 

1. APARELHO (500, 1500) para decodificar uma imagem, 

o aparelho caracterizado por compreender: 

um decodificador de entropia (520, 1510) que executa 

decodificação de entropia para obter coeficientes de 

transformação de pelo menos uma unidade de transformação (870) 

em uma unidade de codificação (810); 

um quantizador inverso (530, 1520) e um transformador 

inverso (540, 1530) que executa quantização inversa e 

transformação inversa nos coeficientes de transformação 

quantizados da pelo menos uma unidade de transformação para 

obter valores residuais, receber informação sobre um tamanho 

máximo da unidade de codificação, dividir uma imagem numa 

pluralidade de unidades de codificação máximas quadráticas 

usando informação sobre o tamanho máximo da unidade de 

codificação e determina a unidade de codificação de uma 

hierárquica inclusa numa unidade de codificação máxima, entre 

a pluralidade de unidades de codificação máximas, mediante uso 

da informação sobre uma forma de divisão analisada a partir de 

um fluxo de bits; e 

um restaurador (550-580, 1540) que executa predição 

inter para pelo menos uma unidade de predição (860) na unidade 

de codificação (810) para gerar um preditor e restaurar a 

imagem usando o valores residuais e o preditor, 

em que a unidade máxima de codificação é hierarquicamente 

dividida em uma ou mais unidades de codificação de profundidade, 

incluindo pelo menos uma de uma unidade de codificação de uma 

profundidade atual e uma unidade de codificação de uma profundidade 

maior que a profundidade atual, de acordo com a informação sobre 

uma forma de divisão, a unidade de codificação da profundidade 
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atual é dividida em quatro unidades de codificação quadráticas 

igualmente dimensionadas de uma profundidade maior que a 

profundidade atual, independentemente das unidades de codificação 

vizinhas da profundidade atual, e 

a unidade de codificação de profundidade maior que a 

profundidade atual é predita usando pelo menos uma unidade de 

predição sendo transformada ao inverso usando pelo menos uma 

unidade de transformação, 

em que a pelo menos uma unidade de predição é uma entre 

os blocos, incluindo: um bloco de igual tamanho ao da unidade de 

codificação da profundidade maior que a profundidade atual; e um 

bloco entre uma pluralidade de blocos gerados mediante dividir 

igualmente pelo menos um da altura e largura da unidade de 

codificação da profundidade maior que a profundidade atual, 

em que a pelo menos uma unidade de transformação é uma 

entre blocos incluindo: um bloco de igual tamanho como o da unidade 

de codificação da profundidade maior que da profundidade atual; e 

um bloco entre uma pluralidade de blocos gerados mediante dividir 

igualmente a altura e a largura da unidade de codificação da 

profundidade maior que a profundidade atual, e 

em que, quando um modo de predição é determinado ser um 

modo de predição inter, não um modo de predição intra, o aparelho 

(500, 1500) para decodificar a imagem é configurado para dar 

suporte a uma unidade de transformação, inclusa entre a pelo menos 

uma unidade de transformação, possuindo um tamanho de 2N x 2N, que 

inclui quatro unidades de predição inclusas entre a pelo menos uma 

unidade de predição e possuindo um tamanho N x N. 
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