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Aretacni mechanismus pro automatické
zajisténi odnimatelnych ¢asti luzek

Anotace:

Aretaéni mechanismus (1) pro automatické zajisténi
alespori jedné odnimatelné ¢asti lizka (3) zahrnujici
vodici pouzdro (5), ovladaci prvek, aretacni zapadku (6)
pro pohyb mezi dvéma krajnimi polohami, vyznacujici se
tim, Ze obsahuje silovy prvek (7), ktery je fixné
ptipevnén alespon k jednomu prvku z dvojice aretaéni
zapadky (6) nebo zarazky (8), pfiemz silovy prvek (7) je
magneticky.
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Aretacni mechanismus pro automatické zajiSténi odnimatelnych ¢asti lizek

Oblast techniky

Technické teseni se tyka automatického aretaéniho mechanismu pro zajisténi odnimatelnych casti
nemocnicnich lizek. Tyto €asti jsou odnimatelné z 1izka z divodu lepsiho pristupu k pacientovi a
jsou standardni vybavou nemocniéniho lizka. Odnimatelné ¢asti mohou rovnéz zahrnovat stojany
na prislusenstvi k 1tzku.

Dosavadni stav techniky

Pro ochranu pacienta pfed tinikem se pouziva nékolik typti zabran. Zabrany mohou byt fixni, napt.
postranice, anebo odnimatelné, napt. protektory, cela lizka. Odnimatelné zabrany umoznuji
zdravotnickému personalu snadnéjsi ptistup k pacientovi a lepsi udrzbu lozné plochy lizka.

Pro aretaci odnimatelnych ¢asti se pouziva nékolik mechanismt. Zejména se jedna o manualni
ovladané mechanismy, které musi personal védomé zajistit, aby nedoslo k nechténému uvolnéni
odnimatelné ¢asti lizka. Casto se jedna o pakové mechanismy, nebo spojeni s pruznym elementem.

Magneticky zajiStovaci prvek dveri novorozeneckého inkubatoru popisuje japonsky dokument
JPH 09583. Pohyb této zabrany je omezen na rotacni pohyb v pantu dveti inkubatoru. Tyto dvete
maji za ukol zajistit t€snost a neménnost prostfedi uvnitt inkubatoru, proto zde je umistén
magneticky prvek.

V dokumentu US 2014346072 je popisovan obal na chirurgické implantaty s magnetickym
vodicim mechanismem pro jednoduché uzavieni pouzdra tohoto boxu. Pohyb je vymezen rota¢nim
pohybem kolem pantu dvifek tohoto pouzdra. Je zde bohuzel absence aretacniho mechanismu,
pouze samostatny pohyb zplisobeny magnetickou silou je nedostacujici.

Jiné provedeni aretatniho mechanismu ukazuje US 7415912. Aretacni mechanismus se zde sklada
z objimky s otvorem na aretacni ¢len. Uvnitt objimky je pohyblivy ¢len, ktery je upeviiovan pomoci
aretacniho ¢lenu. Aretaéni ¢len utahuje pohyblivy ¢len pomoci Sroubovice, kterou je opatten, nebo
je zde varianta s fixnimi otvory uvnitf pohyblivého ¢lenu, do kterych aretacni ¢len zapada. Aretacni
¢len miize byt pritahovan do zaaretované pozice pomoci pruziny.

Dalsim provedenim aretacniho mechanismu mize byt US 6058531, kdy je zabrana otoc¢na kolem
horizontalni osy a v kazdé pozici je alespon ¢ast lozné plochy kryta zabranou proti padu pacienta
z l0zka. Pohyb této zabrany je omezen vykrojenim v kotouéi, ke kterému je zabrana pevné
pfipevnéna. Tento kotouc je otoéné ptipevnén k ramu lizka. Zajistovaci prvek ve formé kolicku
zapadajiciho do otvoru je pritahovan mechanicky, pruZinou.

Podstata vynalezu

Uvedené technické problémy fesi aretaéni mechanismus pro zajisténi odnimatelnych ¢asti lizka
zahrnujici odnimatelnou ¢ast a aretaéni mechanismus. Odnimatelna ¢ast zahrnuje ram odnimatelné
¢asti, ktery je pohyblivy v prostoru vymezeného vodicimi sloupky umisténymi na ramu lozné
plochy. V ramu odnimatelné casti je umisténa alespon jedna aretacni zapadka opatiena
magnetickym prvkem, ktera je pohybliva mezi dvéma polohami. Areta¢ni mechanismus zahrnuje
pohyblivou aretacni zapadku a zarazku opatfenou vyklenkem pro aretacni zapadku. Pohybliva
aretacni zapadka se volné pohybuje v aretacnim pouzdre, které je s vyhodou uloZzeno v ramu
odnimatelné ¢asti. Pohyblivy ¢len v jedné poloze zapada do vyklenku zarazky a zabraiiuje pohybu
odnimatelné casti vii¢i ramu lizka. V druhé poloze je pohyblivy ¢len uvolnén z vyklenku zarazky
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aumoziuje pohyb odnimatelné ¢asti viici ramu liizka. Pohyb aretacni zapadky je ovladan ve sméru
ze zaaretované polohy manualné, pohyb ve sméru do zaaretované polohy je automaticky a je
ovladan magnetickou silou. Pohyb aretacni zapadky je translacni.

Aretacni mechanismus pro automatické zajisténi odnimatelnych ¢asti zvysuje komfort obsluhy pti
manipulaci s odnimatelnymi ¢astmi liizka, zejména spojeny se zajiStovanim odnimatelnych casti
lZka, jelikoZ neni nutné manualni zajisténi odnimatelné ¢asti lizka. Jeho konstrukce je velmi
jednoducha a nenaroc¢na na udrzbu, at’ se jedna o drzbu z hlediska mechanickych ¢éasti, nebo o
udrzbu z hlediska Cistitelnosti. Soucasné se zvysuje bezpecnost pacienta.

Ve vyhodném provedeni je aretacni zapadka uloZzena v ramu odnimatelné ¢asti a zarazka ve
vodicim sloupku.

V alternativnim provedeni je pouzdro uloZeno v ramu lizka.
V dal$im alternativnim provedeni je pohyb aretacni zapadky rotacni, ptipadné miize byt ovladan

rota¢nim ovladacim prvkem.

Objasnéni vykresu

Obr. la zobrazuje odnimatelnou ¢ast liizka v zaaretované poloze.

Obr. 1b zobrazuje odnimatelnou ¢ast lizka v zaaretované poloze (vrchni pohled).
Obr. 2a zobrazuje automaticky aretovaci mechanismus v zaaretované poloze.
Obr. 2b zobrazuje automaticky aretovaci mechanismus v odaretované poloze.

Obr. 2c zobrazuje automaticky aretovaci mechanismus v odaretované poloze pfi pohybu
odnimatelné casti.

Obr. 2d zobrazuje automaticky aretovaci mechanismus v odaretované poloze po ptitaZeni aretacni
zapadky k zarazce.

Obr. 2e zobrazuje automaticky aretovaci mechanismus v odaretované poloze pfed zaaretovanim
zapadky ve vyklenku zarazky.

Na obr. 3a je zobrazeno alternativni provedeni automatického aretovaciho mechanismu.
Na obr. 3b je zobrazeno alternativni provedeni automatického aretovaciho mechanismu (vrchni

pohled).

Priklady uskuteénéni vynalezu

Uvedené technické feSeni se tyka automatického aretovaciho mechanismu 1 pro aretaci
odnimatelnych ¢asti 3 nemocni¢niho lizka. Odnimatelnymi ¢astmi 3 mohou byt napt. cela ltzka,
infuzni stojany ¢i stojany na prislusenstvi k lizku, které jsou k Iizku pripevnitelné.

Na obr. la a 1b je znazornéna odnimatelna cast 3 lizka skladajici se z téla odnimatelné ¢asti 3
l0Zka a z ramu 4 odnimatelné ¢asti 3 lizka. Ve spodni ¢asti odnimatelné ¢asti 3 je s vyhodou
umisténo vodici pouzdro 5 pro vedeni pohybu aretacni zapadky 6. Aretacni zapadka 6 se s vyhodou
pohybuje vii¢i ramu 2 lozné plochy liZzka translacné ve sméru korespondujicim s podélnou osou
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vodiciho pouzdra 5 v rovnobéZném sméru proti zarazce 8. Zarazka § je pripevnéna k rohovému
sloupku lizka.

Aretacni zapadka 6 je s vyhodou umisténa uvnitf vodiciho pouzdra 5, které vymezuje jeji pohyb
ve sméru korespondujicim s podélnou osou vodiciho pouzdra 5. Aretacni zapadka 6 je na jednom
konci, ktery je blize k zarazce 8, opatfena silovym prvkem 7. Silovy prvek 7 je magneticky a je
ptritahovan smérem k zarazce 8, ktera je vyrobena z feromagnetického kovu. Pohyb aretacni
zapadky 6 do odaretované polohy je ovladan pomoci akéniho prvku (neni vyobrazen) vyénivajiciho
mimo vodici pouzdro 5. Tento akéni prvek je ve vyhodném provedeni soucasti aretacni zapadky 6.
Bézny odbornik znaly stavu techniky je schopen vyuzit rizné varianty akénich prvki.

Pohyb aretacni zapadky 6 je vymezen tfemi polohami, kdy jedna z téchto tfi poloh je zaaretovana
(obr. 2a) a brani v pohybu odnimatelné ¢asti 3 vii¢i ramu 2 lizka. V této poloze je zapadka 6 v
kontaktu se zarazkou 8§ a zapadka 6 se nachazi ve vytezu 9 zarazky 8. Ostatni dvé polohy aretacni
zapadky 6 jsou brany jako odaretované a je v nich umoznén pohyb odnimatelné ¢asti 3 viici ramu
2 luzka. Tyto situace jsou patrné na obr. 2b az 2e.

Obr. 2b popisuje situaci po odaretovani aretacni zapadky 6 pomoci akéniho prvku do polohy, kde
sila magnetické interakce je slabsi nez sila, potfebna k ptekonani mechanického odporu a pritazeni
aretacni zapadky 6 k zaraZzce 8. V tomto pripadé je sila magnetické interakce magnetického
silového prvku 7 a zarazky 8 na vzdalenost C=A+B nedostatecna k ptekonani mechanického
odporu a pohybu aretacni zapadky 6. Aretacni mechanismus 1 ziistava nezaaretovan.

Na obr. 2c¢ je aretacni zapadka 6 zcela bez kontaktu se zarazkou 8. V této poloze je magneticka sila
siln€jsi neZ odporova sila pro ptekonani mechanického odporu a pohyb aretaéni zapadky 6 v této
poloze. Aretacni zapadka 6 je pritaZzena magnetickou silou magnetického silového prvku 7 o
vzdalenost a nachazi se v kontaktu se zarazkou 8, jak je patrné na obr. 2d., kde je vyobrazena druha
odaretovana poloha aretacni zapadky 6. Pohybu odnimatelné ¢asti 3 neni zabranéno ve vertikalnim
sméru.

Obr. 2d a obr. 2e zobrazuji stejnou polohu aretacni zapadky 6 vii¢i vodicimu pouzdru 5, nicméné
zobrazuji odli$né situace v procesu aretace. Obr. 2d zobrazuje situaci, kdy je aretacni zapadka 6
ptitazena k zarazce 8 silou magnetického silového prvku 7 a odnimatelna ¢ast 3 je nezajisténa. Obr.
2e zobrazuje situaci po pohybu odnimatelné ¢asti 3 smérem k vyrezu 9 zarazky 8, kdy dosahne
aretacni zapadka 6 polohy, ve které ptiléha k vyfezu 9 zarazky 8. V této poloze je aretacni zapadka
6 vzdalena k zapadce 8 na vzdalenost B, ktera je dostateéné kratka, aby sila magnetického prvku 7
prekonala silu mechanického odporu a posunula aretaéni zapadkou 6 do vyfezu 9 zarazky 8§ do
zaaretované pozice (viz obr. 2a). V této pozici je pohyb odnimatelné ¢asti 3 vuéi ramu 2 lizka
znemoznén.

V alternativnim provedeni na obr. 3 je zarazka 8 umisténa ve vodicim trnu 10 odnimatelné ¢asti 3,
ktera se primo zasouva do ramu 2 lozné plochy liizka. Aretacni zapadka 6 je situovana do oblasti
ramu 2 lizka a analogicky dochazi k aretaci odnimatelné casti 3 lizka.

V alternativnim provedeni je mozné aretacni zapadku 6 vyrobit z feromagnetického materialu
a/nebo zarazku 8 z magnetického materialu. V dal§im alternativnim provedeni je mozno zarazku 8
vyrobit z feromagnetického materialu a vlozit do n¢j silovy prvek 7. V dalSim alternativnim
provedeni je mozné zarazku 8 vyrobit z magneticky neaktivniho materialu a vlozit do ni alespon
dva magnetické silové prvky 7, které jsou umistény tak, Ze jeden je umistén ve vyrezu 9 zarazky 8
a druhy nad vytezem zarazky 8 v rozmérnéjsi ¢asti zarazky 8.

V dalSim alternativnim provedeni je mozZno pouzit magnetické prvky 7 vzajemné souhlasné
orientace, kdy jeden silovy prvek 7 je umistén ve vodicim pouzdie 5 a druhy silovy prvek 7 je
umistén v aretacni zapadce 6. V obdobném alternativnim provedeni je moZno nahradit dva
magneticky souhlasné orientované silové prvky 7 pomoci pruzného elementu.



CZ 309601 B6

Ve vyhodném provedeni je odnimatelna ¢ast 3 lizka opatfena dvéma automatickymi aretacnimi
mechanismy 1 s vyhodou umisténymi na protilehlych koncich odnimatelnych ¢asti 3 lizka.

V alternativnim feSeni neni tento automaticky aretaéni mechanismus 1 omezen pouze translacnim
pohybem, pohyb aretacni zapadky 6 mize byt napf. rotacni.

Vyhodou tohoto areta¢niho mechanismu 1 je snadné odjisténi a automatické zajisténi odnimatelné
¢asti 3 nemocniéniho lizka v uzamcené poloze, coz umoziiuje zdravotnickému personalu
bezpecnou a snadnou manipulaci s odnimatelnymi ¢astmi 3 nemocniénich 1izek bez potieby
manualniho zajistovani odnimatelnych casti 3 Iizka.
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PATENTOVE NAROKY

1. Aretacni mechanismus (1) pro automatické zajisténi alespon jedné odnimatelné Casti 1izka (3)
zahrnujici vodici pouzdro (5), ovladaci prvek, aretacni zapadku (6) pro pohyb mezi dvéma krajnimi
polohami vyznacujici se tim, Ze silovy prvek (7) ktery je fixné€ pfipevnén alespon k jednomu prvku
z dvojice aretacni zapadka (6) nebo zarazka (8), pti¢emz silovy prvek (7) je magneticky.

2. Aretatni mechanismus (1) pro zajisténi odnimatelnych casti (3) lizka podle naroku
1, vyznacujici se tim, Ze aretacni zapadka (6) je vyrobena z feromagnetického materialu.

5 vykresti

Seznam vztahovych znacek:

AretaCni mechanismus
Ram lozné plochy
Odnimatelna ¢ast

Ram odnimatelné ¢asti
Vodici pouzdro
Zapadka

Silovy prvek

Zarazka

Vytez
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Obr. 2b
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Obr. 3a

Obr. 3b
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