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(54)发明名称

一种养殖鱼塘用喂食船

(57)摘要

本发明涉及一种喂食船，尤其涉及一种养殖

鱼塘用喂食船。本发明的目的是提供一种生产效

率高、喂食全面的养殖鱼塘用喂食船。技术方案

为：一种养殖鱼塘用喂食船，包括有船体、饲料

箱、固定座、第一固定板、支座、第一滑块、齿条、

第二固定板、第一支架、扇形齿轮、第二支架等；

船体顶部右侧设置有饲料箱，船体顶部左侧设置

有固定座，固定座顶部设置有第一固定板，第一

固定板顶部左侧设置有支座，支座前侧设置有第

一滑块，第一滑块前侧设置有齿条。本发明通过

控制第一安装板和第一顶块的上下运动进而带

动第二顶块的上下运动对下料箱进行击打，能很

好的使得下料箱内的饲料从出料口流出，不会堆

积而在下料箱内。
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1.一种养殖鱼塘用喂食船，其特征在于，包括有船体、饲料箱、固定座、第一固定板、支

座、第一滑块、齿条、第二固定板、第一支架、扇形齿轮、第二支架、旋转电机、旋转盘、第三支

架、气缸、第四支架、下料箱、升降杆、连接杆和挡块，船体顶部右侧设置有饲料箱，船体顶部

左侧设置有固定座，固定座顶部设置有第一固定板，第一固定板顶部左侧设置有支座，支座

前侧设置有第一滑块，第一滑块前侧设置有齿条，支座左侧中间设置有第二支架，第二支架

上设置有旋转电机，旋转电机的输出轴上设置有旋转盘，支座右侧底部设置有第二固定板，

第二固定板顶部左侧设置有第一支架，第一支架顶部铰接连接有扇形齿轮，扇形齿轮与齿

条相互配合，第一固定板顶部设置有第三支架，第三支架顶部设置有气缸，气缸的左端和扇

形齿轮的偏心位置铰接在一起，齿条顶端设置有升降杆，第三支架的顶端设置有第四支架，

第四支架顶端和支座顶端设置有下料箱，下料箱左侧底部开有出料口，下料箱底部左侧开

有第一小孔，升降杆顶端穿过第一小孔设置有连接杆，连接杆左端设置有挡块;还包括有第

一安装板、第一顶块、滑轨、第二滑块、第二安装板、第一弹簧和第二顶块，第一安装板设置

在升降杆右侧底部，第一安装板顶部右侧设置有第一顶块，滑轨设置在下料箱外底部中间，

滑轨右侧设置有第二滑块，第二滑块右侧设置有第二安装板，第二安装板顶部中间设置有

第二顶块，第二安装板顶部左右对称设置有第一弹簧;还包括有第三安装板、安装座、第一

电机、小齿轮、轴承座、转轴、大齿轮和搅拌叶片，第三安装板设置在下料箱外右侧底部，第

三安装板顶部设置有安装座，安装座上设置有第一电机，第一电机的输出轴上设置有小齿

轮，下料箱右壁底部设置有轴承座，轴承座上设置有转轴，转轴右侧设置有大齿轮，大齿轮

和小齿轮相互配合，转轴左侧设置有搅拌叶片;还包括有铰接部件、盖板和第二弹簧，盖板

通过铰接部件铰接连接在下料箱左侧顶端，盖板底部左侧设置有第二弹簧，第二弹簧底端

设置在下料箱内部左壁中间;还包括有挡板，挡板设置在盖板底部右侧，搅拌叶片上开有第

二小孔。
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一种养殖鱼塘用喂食船

技术领域

[0001] 本发明涉及一种喂食船，尤其涉及一种养殖鱼塘用喂食船。

背景技术

[0002] 水产养殖是人为控制下繁殖、培育和收获水生动植物的生产活动。一般包括在人

工饲养管理下从苗种养成水产品的全过程。广义上也可包括水产资源增殖。

[0003] 水产养殖有粗养、精养和高密度精养等方式。粗养是在中、小型天然水域中投放苗

种，完全靠天然饵料养成水产品，如湖泊水库养鱼和浅海养贝等。精养是在较小水体中用投

饵、施肥方法养成水产品，如池塘养鱼、网箱养鱼和围栏养殖等。高密度精养采用流水、控

温、增氧和投喂优质饵料等方法，在小水体中进行高密度养殖，从而获得高产，如流水高密

度养鱼、虾等。

[0004] 现今养殖鱼塘的喂食大多数都是在固定的位置安装饲料投掷的机械，这样会使得

养殖的鱼经常来这一块。导致很多地方的水产并不能够很好的喂食到，喂食的不够全面。

发明内容

[0005] 为了克服现今养殖鱼塘的喂食大多数都是在固定的位置安装饲料投掷的机械，这

样会使得养殖的鱼经常来这一块。导致很多地方的水产并不能够很好的喂食到，喂食的不

够全面的缺点，本发明的目的是提供一种生产效率高、喂食全面的养殖鱼塘用喂食船。

[0006] 技术方案为：一种养殖鱼塘用喂食船，包括有船体、饲料箱、固定座、第一固定板、

支座、第一滑块、齿条、第二固定板、第一支架、扇形齿轮、第二支架、旋转电机、旋转盘、第三

支架、气缸、第四支架、下料箱、升降杆、连接杆和挡块，船体顶部右侧设置有饲料箱，船体顶

部左侧设置有固定座，固定座顶部设置有第一固定板，第一固定板顶部左侧设置有支座，支

座前侧设置有第一滑块，第一滑块前侧设置有齿条，支座左侧中间设置有第二支架，第二支

架上设置有旋转电机，旋转电机的输出轴上设置有旋转盘，支座右侧底部设置有第二固定

板，第二固定板顶部左侧设置有第一支架，第一支架顶部铰接连接有扇形齿轮，扇形齿轮与

齿条相互配合，第一固定板顶部设置有第三支架，第三支架顶部设置有气缸，气缸的左端和

扇形齿轮的偏心位置铰接在一起，齿条顶端设置有升降杆，第三支架的顶端设置有第四支

架，第四支架顶端和支座顶端设置有下料箱，下料箱左侧底部开有出料口，下料箱底部左侧

开有第一小孔，升降杆顶端穿过第一小孔设置有连接杆，连接杆左端设置有挡块。

[0007] 作为上述方案的改进，还包括有第一安装板、第一顶块、滑轨、第二滑块、第二安装

板、第一弹簧和第二顶块，第一安装板设置在升降杆右侧底部，第一安装板顶部右侧设置有

第一顶块，滑轨设置在下料箱外底部中间，滑轨右侧设置有第二滑块，第二滑块右侧设置有

第二安装板，第二安装板顶部中间设置有第二顶块，第二安装板顶部左右对称设置有第一

弹簧。

[0008] 作为上述方案的改进，还包括有第三安装板、安装座、第一电机、小齿轮、轴承座、

转轴、大齿轮和搅拌叶片，第三安装板设置在下料箱外右侧底部，第三安装板顶部设置有安
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装座，安装座上设置有第一电机，第一电机的输出轴上设置有小齿轮，下料箱右壁底部设置

有轴承座，轴承座上设置有转轴，转轴右侧设置有大齿轮，大齿轮和小齿轮相互配合，转轴

左侧设置有搅拌叶片。

[0009] 作为上述方案的改进，还包括有铰接部件、盖板和第二弹簧，盖板通过铰接部件铰

接连接在下料箱左侧顶端，盖板底部左侧设置有第二弹簧，第二弹簧底端设置在下料箱内

部左壁中间。

[0010] 作为上述方案的改进，还包括有挡板，挡板设置在盖板底部右侧，搅拌叶片上开有

第二小孔。

[0011] 当需要使用本设备进行养殖鱼塘喂食时，首先人工将饲料箱内的饲料添加到下料

箱内，然后人工启动气缸开始工作，当气缸收缩时带动扇形齿轮顺时针旋转，扇形齿轮顺时

针旋转带动齿条向上运动，齿条向上运动带动升降杆上升，升降杆上升带动连接杆上升，连

接杆上升带动挡块上升，当挡块上升到一定的位置时出料口被打开，下料箱内的饲料就能

从出料口流出，当气缸伸长时带动扇形齿轮逆时针旋转，扇形齿轮逆时针旋转带动齿条向

下运动，齿条向下运动带动升降杆下降，升降杆下降带动连接杆下降，连接杆下降带动挡块

下降，当挡块下降到一定的位置时出料口被关闭，下料箱内的饲料就不能从出料口流出，这

样就将出料口关闭了。再人工启动旋转电机工作，旋转电机工作带动旋转盘旋转，从出料口

落下的饲料正好落到正在旋转的旋转盘上，这样旋转盘就能很好的将饲料洒到鱼塘内，这

样就能很好的实现对养殖鱼塘的喂食。当喂食完毕后只需要人工将旋转电机和气缸停止工

作即可。

[0012] 因为还包括有第一安装板、第一顶块、滑轨、第二滑块、第二安装板、第一弹簧和第

二顶块，第一安装板设置在升降杆右侧底部，第一安装板顶部右侧设置有第一顶块，滑轨设

置在下料箱外底部中间，滑轨右侧设置有第二滑块，第二滑块右侧设置有第二安装板，第二

安装板顶部中间设置有第二顶块，第二安装板顶部左右对称设置有第一弹簧。当升降杆上

升时带动第一安装板向上运动，第一安装板向上运动带动第一顶块向上运动，第一顶块向

上运动挤压第二安装板使其向上运动，第二安装板向上运动带动第二顶块向上运动，第二

顶块向上运动敲打下料箱能够使得其内的饲料更好的流出去，此时第一弹簧被压缩。当升

降杆下降时带动第一安装板向下运动，第一安装板向下运动带动第一顶块向下运动，第一

顶块向下运动远离第二安装板，此时第一弹簧伸长，第一弹簧伸长带动第二安装板向下运

动，第二安装板向下运动带动第二顶块向下运动，第二顶块向下运动远离下料箱。如此的上

下运动能很好的使得下料箱内的饲料流出去。

[0013] 因为还包括有第三安装板、安装座、第一电机、小齿轮、轴承座、转轴、大齿轮和搅

拌叶片，第三安装板设置在下料箱外右侧底部，第三安装板顶部设置有安装座，安装座上设

置有第一电机，第一电机的输出轴上设置有小齿轮，下料箱右壁底部设置有轴承座，轴承座

上设置有转轴，转轴右侧设置有大齿轮，大齿轮和小齿轮相互配合，转轴左侧设置有搅拌叶

片。当需要开始工作时，首先人工开启第一电机，第一电机工作带动小齿轮旋转，小齿轮旋

转带动大齿轮旋转，大齿轮旋转带动转轴旋转，转轴旋转带动搅拌叶片旋转，搅拌叶片旋转

就能够很好的将饲料进行搅拌混合，也不会使得饲料进行积累。

[0014] 因为还包括有铰接部件、盖板和第二弹簧，盖板通过铰接部件铰接连接在下料箱

左侧顶端，盖板底部左侧设置有第二弹簧，第二弹簧底端设置在下料箱内部左壁中间。当需
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要添加饲料时只需要人工将盖板翻开即可，此时第二弹簧被拉伸，当添加好饲料后人工将

盖板盖好即可，此时第二弹簧收缩就可以很好的将盖板拉住。盖板能够很好的防止在搅拌

过程中饲料飞溅，也能很好的防止在雨天饲料被雨水打湿。

[0015] 因为还包括有挡板，挡板设置在盖板底部右侧，搅拌叶片上开有第二小孔。挡板和

搅拌叶片上的第二小孔能使得搅拌的更加均匀。

[0016] 本发明通过控制第一安装板和第一顶块的上下运动进而带动第二顶块的上下运

动对下料箱进行击打，能很好的使得下料箱内的饲料从出料口流出，不会堆积而在下料箱

内，通过对第一电机的控制很好的带动搅拌叶片进行工作，搅拌叶片工作很好的将下料箱

内的饲料搅拌均匀，盖板的设计达到了防止在搅拌过程中饲料飞溅，也能很好的防止在雨

天饲料被雨水打湿的效果。

附图说明

[0017] 图1为本发明的主视结构示意图。

[0018] 图2为本发明A的第一种主视结构示意图。

[0019] 图3为本发明A的第二种主视结构示意图。

[0020] 图4为本发明A的第三种主视结构示意图。

[0021] 图5为本发明的第一种部分主视结构示意图。

[0022] 图6为本发明的第二种部分主视结构示意图。

[0023] 图中标号名称：1.船体，2.饲料箱，3.固定座，4.第一固定板，5.支座，6.第一滑块，

7.齿条，8.第二固定板，9.第一支架，10.扇形齿轮，11.第二支架，12.旋转电机，13.旋转盘，

14.第三支架，15.气缸，16.第四支架，17.下料箱，18.出料口，19.升降杆，20.第一小孔，21.

连接杆，22.挡块，23.第一安装板，24.第一顶块，25.滑轨，26.第二滑块，27.第二安装板，

28.第一弹簧，29.第二顶块，30.第三安装板，31.安装座，32.第一电机，33.小齿轮，34.轴承

座，35.转轴，36.大齿轮，37.搅拌叶片，38.铰接部件，39.盖板，40.第二弹簧，41.第二小孔，

42.挡板。

具体实施方式

[0024] 以下结合具体实施例对上述方案做进一步说明。应理解，这些实施例是用于说明

本申请而不限于限制本申请的范围。实施例中采用的实施条件可以根据具体厂家的条件做

进一步调整，未注明的实施条件通常为常规实验中的条件。

[0025] 实施例1

[0026] 一种养殖鱼塘用喂食船，如图1-6所示，包括有船体1、饲料箱2、固定座3、第一固定

板4、支座5、第一滑块6、齿条7、第二固定板8、第一支架9、扇形齿轮10、第二支架11、旋转电

机12、旋转盘13、第三支架14、气缸15、第四支架16、下料箱17、升降杆19、连接杆21和挡块

22，船体1顶部右侧设置有饲料箱2，船体1顶部左侧设置有固定座3，固定座3顶部设置有第

一固定板4，第一固定板4顶部左侧设置有支座5，支座5前侧设置有第一滑块6，第一滑块6前

侧设置有齿条7，支座5左侧中间设置有第二支架11，第二支架11上设置有旋转电机12，旋转

电机12的输出轴上设置有旋转盘13，支座5右侧底部设置有第二固定板8，第二固定板8顶部

左侧设置有第一支架9，第一支架9顶部铰接连接有扇形齿轮10，扇形齿轮10与齿条7相互配
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合，第一固定板4顶部设置有第三支架14，第三支架14顶部设置有气缸15，气缸15的左端和

扇形齿轮10的偏心位置铰接在一起，齿条7顶端设置有升降杆19，第三支架14的顶端设置有

第四支架16，第四支架16顶端和支座5顶端设置有下料箱17，下料箱17左侧底部开有出料口

18，下料箱17底部左侧开有第一小孔20，升降杆19顶端穿过第一小孔20设置有连接杆21，连

接杆21左端设置有挡块22。

[0027] 实施例2

[0028] 一种养殖鱼塘用喂食船，如图1-6所示，包括有船体1、饲料箱2、固定座3、第一固定

板4、支座5、第一滑块6、齿条7、第二固定板8、第一支架9、扇形齿轮10、第二支架11、旋转电

机12、旋转盘13、第三支架14、气缸15、第四支架16、下料箱17、升降杆19、连接杆21和挡块

22，船体1顶部右侧设置有饲料箱2，船体1顶部左侧设置有固定座3，固定座3顶部设置有第

一固定板4，第一固定板4顶部左侧设置有支座5，支座5前侧设置有第一滑块6，第一滑块6前

侧设置有齿条7，支座5左侧中间设置有第二支架11，第二支架11上设置有旋转电机12，旋转

电机12的输出轴上设置有旋转盘13，支座5右侧底部设置有第二固定板8，第二固定板8顶部

左侧设置有第一支架9，第一支架9顶部铰接连接有扇形齿轮10，扇形齿轮10与齿条7相互配

合，第一固定板4顶部设置有第三支架14，第三支架14顶部设置有气缸15，气缸15的左端和

扇形齿轮10的偏心位置铰接在一起，齿条7顶端设置有升降杆19，第三支架14的顶端设置有

第四支架16，第四支架16顶端和支座5顶端设置有下料箱17，下料箱17左侧底部开有出料口

18，下料箱17底部左侧开有第一小孔20，升降杆19顶端穿过第一小孔20设置有连接杆21，连

接杆21左端设置有挡块22。

[0029] 还包括有第一安装板23、第一顶块24、滑轨25、第二滑块26、第二安装板27、第一弹

簧28和第二顶块29，第一安装板23设置在升降杆19右侧底部，第一安装板23顶部右侧设置

有第一顶块24，滑轨25设置在下料箱17外底部中间，滑轨25右侧设置有第二滑块26，第二滑

块26右侧设置有第二安装板27，第二安装板27顶部中间设置有第二顶块29，第二安装板27

顶部左右对称设置有第一弹簧28。

[0030] 实施例3

[0031] 一种养殖鱼塘用喂食船，如图1-6所示，包括有船体1、饲料箱2、固定座3、第一固定

板4、支座5、第一滑块6、齿条7、第二固定板8、第一支架9、扇形齿轮10、第二支架11、旋转电

机12、旋转盘13、第三支架14、气缸15、第四支架16、下料箱17、升降杆19、连接杆21和挡块

22，船体1顶部右侧设置有饲料箱2，船体1顶部左侧设置有固定座3，固定座3顶部设置有第

一固定板4，第一固定板4顶部左侧设置有支座5，支座5前侧设置有第一滑块6，第一滑块6前

侧设置有齿条7，支座5左侧中间设置有第二支架11，第二支架11上设置有旋转电机12，旋转

电机12的输出轴上设置有旋转盘13，支座5右侧底部设置有第二固定板8，第二固定板8顶部

左侧设置有第一支架9，第一支架9顶部铰接连接有扇形齿轮10，扇形齿轮10与齿条7相互配

合，第一固定板4顶部设置有第三支架14，第三支架14顶部设置有气缸15，气缸15的左端和

扇形齿轮10的偏心位置铰接在一起，齿条7顶端设置有升降杆19，第三支架14的顶端设置有

第四支架16，第四支架16顶端和支座5顶端设置有下料箱17，下料箱17左侧底部开有出料口

18，下料箱17底部左侧开有第一小孔20，升降杆19顶端穿过第一小孔20设置有连接杆21，连

接杆21左端设置有挡块22。

[0032] 还包括有第一安装板23、第一顶块24、滑轨25、第二滑块26、第二安装板27、第一弹
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簧28和第二顶块29，第一安装板23设置在升降杆19右侧底部，第一安装板23顶部右侧设置

有第一顶块24，滑轨25设置在下料箱17外底部中间，滑轨25右侧设置有第二滑块26，第二滑

块26右侧设置有第二安装板27，第二安装板27顶部中间设置有第二顶块29，第二安装板27

顶部左右对称设置有第一弹簧28。

[0033] 还包括有第三安装板30、安装座31、第一电机32、小齿轮33、轴承座34、转轴35、大

齿轮36和搅拌叶片37，第三安装板30设置在下料箱17外右侧底部，第三安装板30顶部设置

有安装座31，安装座31上设置有第一电机32，第一电机32的输出轴上设置有小齿轮33，下料

箱17右壁底部设置有轴承座34，轴承座34上设置有转轴35，转轴35右侧设置有大齿轮36，大

齿轮36和小齿轮33相互配合，转轴35左侧设置有搅拌叶片37。

[0034] 实施例4

[0035] 一种养殖鱼塘用喂食船，如图1-6所示，包括有船体1、饲料箱2、固定座3、第一固定

板4、支座5、第一滑块6、齿条7、第二固定板8、第一支架9、扇形齿轮10、第二支架11、旋转电

机12、旋转盘13、第三支架14、气缸15、第四支架16、下料箱17、升降杆19、连接杆21和挡块

22，船体1顶部右侧设置有饲料箱2，船体1顶部左侧设置有固定座3，固定座3顶部设置有第

一固定板4，第一固定板4顶部左侧设置有支座5，支座5前侧设置有第一滑块6，第一滑块6前

侧设置有齿条7，支座5左侧中间设置有第二支架11，第二支架11上设置有旋转电机12，旋转

电机12的输出轴上设置有旋转盘13，支座5右侧底部设置有第二固定板8，第二固定板8顶部

左侧设置有第一支架9，第一支架9顶部铰接连接有扇形齿轮10，扇形齿轮10与齿条7相互配

合，第一固定板4顶部设置有第三支架14，第三支架14顶部设置有气缸15，气缸15的左端和

扇形齿轮10的偏心位置铰接在一起，齿条7顶端设置有升降杆19，第三支架14的顶端设置有

第四支架16，第四支架16顶端和支座5顶端设置有下料箱17，下料箱17左侧底部开有出料口

18，下料箱17底部左侧开有第一小孔20，升降杆19顶端穿过第一小孔20设置有连接杆21，连

接杆21左端设置有挡块22。

[0036] 还包括有第一安装板23、第一顶块24、滑轨25、第二滑块26、第二安装板27、第一弹

簧28和第二顶块29，第一安装板23设置在升降杆19右侧底部，第一安装板23顶部右侧设置

有第一顶块24，滑轨25设置在下料箱17外底部中间，滑轨25右侧设置有第二滑块26，第二滑

块26右侧设置有第二安装板27，第二安装板27顶部中间设置有第二顶块29，第二安装板27

顶部左右对称设置有第一弹簧28。

[0037] 还包括有第三安装板30、安装座31、第一电机32、小齿轮33、轴承座34、转轴35、大

齿轮36和搅拌叶片37，第三安装板30设置在下料箱17外右侧底部，第三安装板30顶部设置

有安装座31，安装座31上设置有第一电机32，第一电机32的输出轴上设置有小齿轮33，下料

箱17右壁底部设置有轴承座34，轴承座34上设置有转轴35，转轴35右侧设置有大齿轮36，大

齿轮36和小齿轮33相互配合，转轴35左侧设置有搅拌叶片37。

[0038] 还包括有铰接部件38、盖板39和第二弹簧40，盖板39通过铰接部件38铰接连接在

下料箱17左侧顶端，盖板39底部左侧设置有第二弹簧40，第二弹簧40底端设置在下料箱17

内部左壁中间。

[0039] 实施例5

[0040] 一种养殖鱼塘用喂食船，如图1-6所示，包括有船体1、饲料箱2、固定座3、第一固定

板4、支座5、第一滑块6、齿条7、第二固定板8、第一支架9、扇形齿轮10、第二支架11、旋转电
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机12、旋转盘13、第三支架14、气缸15、第四支架16、下料箱17、升降杆19、连接杆21和挡块

22，船体1顶部右侧设置有饲料箱2，船体1顶部左侧设置有固定座3，固定座3顶部设置有第

一固定板4，第一固定板4顶部左侧设置有支座5，支座5前侧设置有第一滑块6，第一滑块6前

侧设置有齿条7，支座5左侧中间设置有第二支架11，第二支架11上设置有旋转电机12，旋转

电机12的输出轴上设置有旋转盘13，支座5右侧底部设置有第二固定板8，第二固定板8顶部

左侧设置有第一支架9，第一支架9顶部铰接连接有扇形齿轮10，扇形齿轮10与齿条7相互配

合，第一固定板4顶部设置有第三支架14，第三支架14顶部设置有气缸15，气缸15的左端和

扇形齿轮10的偏心位置铰接在一起，齿条7顶端设置有升降杆19，第三支架14的顶端设置有

第四支架16，第四支架16顶端和支座5顶端设置有下料箱17，下料箱17左侧底部开有出料口

18，下料箱17底部左侧开有第一小孔20，升降杆19顶端穿过第一小孔20设置有连接杆21，连

接杆21左端设置有挡块22。

[0041] 还包括有第一安装板23、第一顶块24、滑轨25、第二滑块26、第二安装板27、第一弹

簧28和第二顶块29，第一安装板23设置在升降杆19右侧底部，第一安装板23顶部右侧设置

有第一顶块24，滑轨25设置在下料箱17外底部中间，滑轨25右侧设置有第二滑块26，第二滑

块26右侧设置有第二安装板27，第二安装板27顶部中间设置有第二顶块29，第二安装板27

顶部左右对称设置有第一弹簧28。

[0042] 还包括有第三安装板30、安装座31、第一电机32、小齿轮33、轴承座34、转轴35、大

齿轮36和搅拌叶片37，第三安装板30设置在下料箱17外右侧底部，第三安装板30顶部设置

有安装座31，安装座31上设置有第一电机32，第一电机32的输出轴上设置有小齿轮33，下料

箱17右壁底部设置有轴承座34，轴承座34上设置有转轴35，转轴35右侧设置有大齿轮36，大

齿轮36和小齿轮33相互配合，转轴35左侧设置有搅拌叶片37。

[0043] 还包括有铰接部件38、盖板39和第二弹簧40，盖板39通过铰接部件38铰接连接在

下料箱17左侧顶端，盖板39底部左侧设置有第二弹簧40，第二弹簧40底端设置在下料箱17

内部左壁中间。

[0044] 还包括有挡板42，挡板42设置在盖板39底部右侧，搅拌叶片37上开有第二小孔41。

[0045] 当需要使用本设备进行养殖鱼塘喂食时，首先人工将饲料箱2内的饲料添加到下

料箱17内，然后人工启动气缸15开始工作，当气缸15收缩时带动扇形齿轮10顺时针旋转，扇

形齿轮10顺时针旋转带动齿条7向上运动，齿条7向上运动带动升降杆19上升，升降杆19上

升带动连接杆21上升，连接杆21上升带动挡块22上升，当挡块22上升到一定的位置时出料

口18被打开，下料箱17内的饲料就能从出料口18流出，当气缸15伸长时带动扇形齿轮10逆

时针旋转，扇形齿轮10逆时针旋转带动齿条7向下运动，齿条7向下运动带动升降杆19下降，

升降杆19下降带动连接杆21下降，连接杆21下降带动挡块22下降，当挡块22下降到一定的

位置时出料口18被关闭，下料箱17内的饲料就不能从出料口18流出，这样就将出料口18关

闭了。再人工启动旋转电机12工作，旋转电机12工作带动旋转盘13旋转，从出料口18落下的

饲料正好落到正在旋转的旋转盘13上，这样旋转盘13就能很好的将饲料洒到鱼塘内，这样

就能很好的实现对养殖鱼塘的喂食。当喂食完毕后只需要人工将旋转电机12和气缸15停止

工作即可。

[0046] 因为还包括有第一安装板23、第一顶块24、滑轨25、第二滑块26、第二安装板27、第

一弹簧28和第二顶块29，第一安装板23设置在升降杆19右侧底部，第一安装板23顶部右侧
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设置有第一顶块24，滑轨25设置在下料箱17外底部中间，滑轨25右侧设置有第二滑块26，第

二滑块26右侧设置有第二安装板27，第二安装板27顶部中间设置有第二顶块29，第二安装

板27顶部左右对称设置有第一弹簧28。当升降杆19上升时带动第一安装板23向上运动，第

一安装板23向上运动带动第一顶块24向上运动，第一顶块24向上运动挤压第二安装板27使

其向上运动，第二安装板27向上运动带动第二顶块29向上运动，第二顶块29向上运动敲打

下料箱17能够使得其内的饲料更好的流出去，此时第一弹簧28被压缩。当升降杆19下降时

带动第一安装板23向下运动，第一安装板23向下运动带动第一顶块24向下运动，第一顶块

24向下运动远离第二安装板27，此时第一弹簧28伸长，第一弹簧28伸长带动第二安装板27

向下运动，第二安装板27向下运动带动第二顶块29向下运动，第二顶块29向下运动远离下

料箱17。如此的上下运动能很好的使得下料箱17内的饲料流出去。

[0047] 因为还包括有第三安装板30、安装座31、第一电机32、小齿轮33、轴承座34、转轴

35、大齿轮36和搅拌叶片37，第三安装板30设置在下料箱17外右侧底部，第三安装板30顶部

设置有安装座31，安装座31上设置有第一电机32，第一电机32的输出轴上设置有小齿轮33，

下料箱17右壁底部设置有轴承座34，轴承座34上设置有转轴35，转轴35右侧设置有大齿轮

36，大齿轮36和小齿轮33相互配合，转轴35左侧设置有搅拌叶片37。当需要开始工作时，首

先人工开启第一电机32，第一电机32工作带动小齿轮33旋转，小齿轮33旋转带动大齿轮36

旋转，大齿轮36旋转带动转轴35旋转，转轴35旋转带动搅拌叶片37旋转，搅拌叶片37旋转就

能够很好的将饲料进行搅拌混合，也不会使得饲料进行积累。

[0048] 因为还包括有铰接部件38、盖板39和第二弹簧40，盖板39通过铰接部件38铰接连

接在下料箱17左侧顶端，盖板39底部左侧设置有第二弹簧40，第二弹簧40底端设置在下料

箱17内部左壁中间。当需要添加饲料时只需要人工将盖板39翻开即可，此时第二弹簧40被

拉伸，当添加好饲料后人工将盖板39盖好即可，此时第二弹簧40收缩就可以很好的将盖板

39拉住。盖板39能够很好的防止在搅拌过程中饲料飞溅，也能很好的防止在雨天饲料被雨

水打湿。

[0049] 因为还包括有挡板42，挡板42设置在盖板39底部右侧，搅拌叶片37上开有第二小

孔41。挡板42和搅拌叶片37上的第二小孔41能使得搅拌的更加均匀。

[0050] 上述实施例，只是本发明的较佳实施例，并非用来限制本发明实施范围，故凡以本

发明权利要求所述内容所做的等效变化，均应包括在本发明权利要求范围之内。

说　明　书 7/7 页

9

CN 109089984 B

9



图1

说　明　书　附　图 1/5 页

10

CN 109089984 B

10



图2

说　明　书　附　图 2/5 页

11

CN 109089984 B

11



图3

说　明　书　附　图 3/5 页

12

CN 109089984 B

12



图4

说　明　书　附　图 4/5 页

13

CN 109089984 B

13



图5

图6

说　明　书　附　图 5/5 页

14

CN 109089984 B

14


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004
	DES00005
	DES00006
	DES00007
	DES00008
	DES00009

	DRA
	DRA00010
	DRA00011
	DRA00012
	DRA00013
	DRA00014


