ROYAUME DE BELGIQUE BREVET DINVENTION

No 895.176
Classif. Internat.: 602"““

Mis en lecture le: 16 _03_ 1983

MINISTRRE DES AFFAIRES RCONOMIQUES

Le Ministre des Affaires Economiques,
Vu la loi du 24 mai 1854 sur les brevets d'invention ;
Vu la Convention d'Union pour la Protection de la Propriéé Industriglle ;
Vu le-procés-verbal dressé I 29 novembre 19 82 a 15 h 35

a Service ce la Propriété industrielle;

ARRETE :

Article 1. — 11 est ddlivié @ 1a Sté dite : AMANO CORPORATION
275 Mamedo~cho, Kohoku-ku, Yokohama-ghi, (Japon)

repr. par le Cabinet Bede & Bruxelles,

un brevet d'invention pour:  Appareil enregistreur de temps,

qu'elle déclare avoir fait 1'objet d'une demande de brevet
déposée au Japon le 18 décembre 1981, n® 56-205664

Articte 2. — Ce brevet lui est déliwé sans examen préalable, Q ses risques et
périls, sans garantie soit de la réalité, de la nouveauté ou du mérite de linvention, soi
de lexactitude de la description, et sans préjudice’ du droit des tiers.

Au présent arrété demeurera joint un des doubles de la spécification de I'invention
(mémoire descriptif et évenuellemens dessins) signés par lintéressé et déposés & Pappui
de sa demande de brever.

Bruselles, le 15 décembre 182

PAR DELEGATION SPECIALE:
Le Directeur

Wﬁ'

L. SALPETEUR
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La Société dite: AMANO CORPORATION

1 Yokohama-shi

(Japon)

C.1.: Demande de brevet japonais no 56-205664

déposée le 18 décembre 1981
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Appareil enregistreur de temps.

La présente invention concerne un appareil
enregistreur de temps et, plus particuliérement, un
appareil enregistreur de temps ayant pour fonction
d'identifier automatiquement une section de travail de
chaque employé suivant un code personnel enregistré
sur une carte de pointage.

La Demanderesse a proposé antérieurement un
appareil enregistreur de temps qui a fait 1l'objet de
la demande de brevet japonais N° 62547/1981. L'appa-
reil enregistreur de temps décrit ci-dessus comprend
une unité d'impression dans laquelle on utilise une
imprimante du type 3 balayage, une unité d'entraine-
ment de cartes destinée 3 entrainer une carte de poin-
tage introduite dans une case de réception conjointe-
ment avec l'unité d'impression, ainsi qu'd immobiliser
la carte 3 une position prédéterminée, une unité de
mémorisation dans laquelle est enregistrée chacune des
données spécifiques du département de 1'entreprise,
une unité d'introduction de code destinée 3 introduire
un code correspondant & un systéme de temps de travail
de chaque employé, un &lément de calcul de données de
fin de travail pour la lecture d'un systéme d'heures de
travail indiqué par le code d'entrée i partir d'un en-
semble de domnées de positiomnement mémorisées dans la mémcire
précitée, ainsi que pour l'enregistrement de la fin de
travail en fonction du moment d'introduction de la car-
te de pointage, de méme qu'un élément de controle d'im-
pression de données de fin de travail pour une impres-
sion.sur la carte de pointage correspondant aux données
de la fin de travail, moyennant un contrdle de 1l'unité
d'impression et de 1'unité d'entrainement de cartes.

Suivant l'appareil enregistreur de temps dé-
crit ci-dessus, les données relatives & la fin de tra-
vail peuvent &tre obtenues automatiquement en conformité
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avec le systéme d'heurcs de travail, ces données Gtant
ensuite imprimées sur la carte dec pointage dans le dé-
partement de 1l'entreprise dans lequel le travail s'ef-
fectue en plusieurs équipes, en acheminant les données
relatives 3 1'heure de travail 3 la mémoire correspon-
dant 3 chaque donnée de systéme d‘'heures de travail,
uniquement lorsque chaque employé exécute 1l'opération
d'introduction par clavier,

Cet appareil enregistreur de temps de la
technique antérieure présente toutefois plusieurs in-
convénients. On mentionnera notamment la préoccupation
de 1'employé(e) dont l'enregistrement pourrait &tre al-
téré ou traité erronément en absence d'enregistrement
magnétique permanent de conventions &crites telles que
des accords syndicaux; de plus, on doit
souvent f{ aire

trés
spécifiquement

face aux intérims qu'implique le passage d'une techni-
que largement utilis@e a4 une technique relativement
nouvelle et non éprouvée; en outre, on mentionnera les
difficultés qu'impliquent 1la production instantanée de
nouveaux insignes destinés 3 de nouveaux employ&s ou &
remplacer des insignes perdus, les changements d4'équi-
pes de travail, les changements dans la comprabilisation
des travaux, sans compter le colit &levé des insignes
dans des cas ol le taux de rotation du personnel est im-
portant ou lorsque les informations de comptabilisation
des travaux changent fréquemment. L'inconvénient le
plus sérieux de l'appareil décrit ci-dessus réside dans
un calcul erroné d'une donnée relative au moment d'in-
troduction d'une carte de pointage suite 2 une référen-
ce @ un autre systeéme de temps de travail lorsque cha-
que employé exécute par inadvertance l'opération d'in-
troduction par clavier pour déterminer la section de
travail, étant donné que 1'introduction de données par

clavier est utilisée par chaque employ&. Un autre in-
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convénient de 1'appareil décrit ci-dessus réside dans
le fait qu'il est trés incommode de changer fréquem-~
ment la carte de pointage lorsque la section de tra~
vail de l'employé est modifige, par exemple, chaque
semaine.

Dans un autre systime encore, on procdde 3 la lec-
ture d'informations relatives 3 1'employé au départ
d'une carte, puis a4 1l'impression sur la carte. A cet
effet, on utilise une carte qui identifie 1'employé
par des perforations pratiquées au bas de cette carte.
Les terminaux de temps et de présence sont connectés
a une machine 3 bande perforée qui collecte les don-
nées. Cette bande est ensuite lue dans 1'ordinateur
de traitement principal de feuilles de paie qui trie
alors les données en vue de la préparation des feuil=~

- les de paie. Etant donné que les terminaux de lectu-

re de cartes n'ont aucune intelligence propre, ils ne
peuvent calculer et imprimer, sur la carte, le total
des heures prestées par chaque employé.

Les dispositifs de la technique antérieure
ne résolvent qu'une partie de 1'ensemble des problémes
que pose 1'automatisation de la préparation des feuil-
les de paie, comme décrit ci~dessus, Les caractéris-
tiques requises pour effectuer 1l'ensemble des travaux
et qui sont remarquablement mises en application dans
la présente invention, comprennent la lecture directe,
sur une carte de pointage, de 1'identification de 1'em-
ployé et des informations de comptabilisation des tra-
vaux; la préparation rapide et &conomique de cette
carte de pointage; 1'1mpre551on, sur la carte de p01n-
tage, de la date, de 1'heure d'arrivée et de l'heure
de d&part, ainsi que le total des heures prestées; le
calcul du nombre total d'heures pour lesquelles 1'em-
ploy& doit &tre rémunéré, en tenant compte des diver-
ses politiques adoptées par l'entreprise en matigre
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d'arrivées prématurées, d'arrivées tardives, d'heures
supplémentaires, de périodes de maladies, de pé€riodes
de congé ; la possibilité d'introduire les parame-
tres nécessaires pour ces calculs sans devoir recou-
rir 2 une programmation personnalis€e au siége de l'en-
treprise; la possibilité de modifier des donn&es exis-
tantes lors de l'introduction de données supplémentai-
res; la mémorisation de données dans 1'horloge de poin-
tage; et la transmission de données directement & 1'or-
dinateur de traitement de feuilles de paie ou analo-
gues, lors d'une interrogation.

Compte tenu de ce qui précéde, un objet de la
présente invention est de fournir un appareil enregis-
treur de temps permettant de modifier automatiquement
une section de travail sans aucune intervention de 1la

* part d'un opérateur.

Suivant la présente invention, on prévoit un
appareil enregistreur de temps comprenant un moyen de
réception de carte destiné 3 recevoir une carte et 2
permettre son insertion le long du parcours pré&dé&termi-
né, un moyen de détection de carte destiné a détecter
1'insertion de cette carte et disposé le long de ce par-
cours pour lire et identifier les informations que con-
tient la carte, un moyen d'introduction de code desti-
né 3 introduire un code correspondant 2 chaque code
d'un systéme de temps de travail de chaque employé, un
moyen de calcul destiné 3 calculer une donnée de travail
de l'employ& sur la base du moyen d'introduction de co-
de et comprenant un moyen de mémorisation destiné 2 mé-
moriser au moins la relation existant entre un code
personnel enregistré sur la carte et une section de
travail de 1l'employé, un moyen d'introduction de données
destiné 2 enregistrer la section de travail de chaque
employé sur le moyen de mémorisation, ainsi qu'un moyen
de commande d'impression destiné a contrdler le moyen

————
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de réception de carte et 3 imprimer, sur la carte, les

données de travail calculées par le moyen de calcul
précité.

L'invention sera décrite ci-aprés en se réfé-
rant aux dessins annexés dans lesquels

la figure 1 est une vue en perspective d'un
appareil enregistreur de temps congu suivant la pré-
sente invention;

la figure 2 est une vue latérale partielle-
ment en coupe d'un appareil enregistreur de temps sui-
vant la présente invention;

la figure 3 est une vue de face d'un clavier
utilisé dans la présente invention;

la figure 4 est une vue de face d'un organe
indicateur d'un appareil de la présente invention;

la figure 5 illustre la nouvelle carte de poin-
tage préférée utilis€e suivant 1'invention;

les figures 6A et 6B sont des blocs-diagram-
mes illustrant les composants d'un appareil enregis-
treur de temps de 1'invention;

la figure 7 illustre la constitution d'une mé-
moire de travail de l'unité de commande illustrée dans
les figures 6A et 6B;

la figure 8 illustre la constitution d'une ta-
ble d'une mémoire de contrdle de l'unité de commande
illustrée dans les figures 6A et 6B;

la figure 9 illustre la constitution d'une
mémoire de contrdle de 1'unité de commande illustrée
dans les figures 6A et 6B;

1a figure 10 illustre la constitution d'une
mémoire fichier de 1'unité de commande illustrée dans
les figures 6A et 6B;

. la figure 11 est un schéma logique de comman-

de d'une séquence opérationnelle préférée illustrant
une opération d'interruption de l'appareil de 1'inven-
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tion;

la figure 12 est un schéma logique de comman-
de d'une séquence opérationnelle préférée illustrant
une opération d'impression d'ordres; et

la figure 13 est un hloc~diagramme d'unc
autre forme de réalisation d'un appareil enregistreur
de temps de la présente invention.

Les figures 1 @ 4 illustrent une disposition
d'ensemble adoptée suivant la présente invention. Com-
me le montre la figure 1, 1'appareil enregistreur de
temps comprend, en substance, un assemblage de guidage
de carte 12 pour l'insertion d'une carte de pointage,
un organe de positionnement de signaux d'entrée 13
pour différents types de signaux de positionnement
et de signaux indicateurs de changement dréquipes
de travail, un organe de positionnement de mode 14 pour
la permutation du mode de fonctionnement, ainsi qu'un
organe 15 destiné a indiquer un état de fonctionnement
prédéterminé du dispositif.

Comme le montre la figure 2, 1'appareil enre-
gistreur de temps comprend également un organe de détec-
tion de carte 19 destiné @ détecter 1'insertion de la
carte de pointage 40, un organe de lecture de carte 21
destiné a lire le contenu de cette carte de pointage 40,
un organe d'alimentation de cartes 23 par lequel la
carte de pointage 40 est acheminde A une position pré-
déterminge, un organe 29 desting i régler la position
de la carte au cours dc sa progression, un organe d'im-
pression 32 congu pour imprimer diverses données sur la
carte de pointage 40, ainsi qu'un organe 100 destiné a
contrdler 1'opération d'impression de 1'appareil. L'as-
semblage de puidage de carte 12 comprend une case de
réception 16 prévue sur une surface supérieurc d'un lo-
gement 10, ainsi qu'une fente 17 communiquant avec cet-
te case de réception 16. Le détecteur de carte 19 est

e e o b S w2
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prévu pour détecter 1l'assemblage de guidage de cartes
de pointage 12. Ce d&tecteur de cartesl9 peut &tre
choisi parmi deux types. Il peut soit &tre constitué
d'un phototransistor 20a et d'une diode &lectrolumines-
cente 20b ou d'une combinaison semblabie raccordée
pour la transmission de lumiére au phototransistor 20a,
soit &tre du type & réflexion dans lequel 1l'insertion
d'une carte provoque la réflexion de cette lumigre de
la source dans le phototransistor ol elle ne pourrait
étre réfléchie de la sorte dans d'autres conditions.
Dans 1'un ou l'autre cas, le détecteur de cartesl9
avertit le systéme électronique du fait qu'une carte
est introduite ou qu'une carte se trouve toujours dans
la machine, cet &tat étant indiqué jusqu'ad ce que la
carte doit retir€e. Le lecteur de cartes 21 comprend

* plusieurs ensembles constitués chacun d'un phototran-

sistor 22a et d'une diode électroluminescente 22b prévue sur
le cBté opposé vis-g-vis de la fente 17 de 1'assemblage de guida-
gede cartes 12. L'orgarie d'alimentationde cartes 23 comprend
un moteur d'alimentation de cartes 24, un engrenage
de transmission 25 relié 2 un arbre de ce moteur 24,
un premier galet de guidage 26 entrainé par 1l'engrena-
ge de transmission 25, ainsi qu'un second galet de gui-
dage 28 prévu sur le cdté& de la fente 17 de l'assem-
blage de guidage de cartes 12 qui est opposé au premier
galet de guidage 26. L'organe d'impression 32 com~
prend une imprimante sur cartes comportant un tambour
2 caract@res d'impression 33 coopérant avec des marteaux
d'impact opposés command&s par solénoide.

L'appareil enregistreur de temps est €gale-
ment équipé d'un organe de balayage d'impression 50
destiné 3 balayer des positions d'impression de la car-
te de pointage. Cet organe de balayage d'impression 50
comprend un moteur de balayage 51, un engrenage moteur
52 fix€ 3 un arbre rotatif 5la du moteur de balayage 51,
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un engrenage intermédiaire 53 en prise avec cet engre-
nage moteur 52, une came 54 comportant une rainure hé-
licoidale longitudinale 543 sur sa surface extérieure,
ainsi qu'un arbre 4 came rotatif 55, un engrenage de
solidarisation 56 fix& A cet arbre & came 55, une
saillie de commande 57 montée pour tournér sur une
plaque de base 58 et venant s'adapter dans la rainure
hélicoldale S4a de 1l'arbre 2 came 55, de méme qu'un
arbre 2 rainure de guidage 59 sur lequel l'organe d'im-
pression 32 est monté en ayant la possibilité& de s'y
déplacer. Dans 1l'organe de balayage 50, 1l'engrenage
intermédiaire 53 est entrain€ en rotation par la rota-
tion du moteur de balayage 51. La rotation de 1l'engre-
nage intermédiaire 53 est transmise 4 l'arbre & came
55. L'arbre 3 came 55 est entrainé en rotation par la
rotation de l'engrenage intermédiaire 53. Lorsque
1'arbre 4 came 55 tcurne, l'organe d'impression 32 se
déplace dans le sens longitudinal de 1'arbre de guida-
ge 59 pour balayer la position d'impression de la car-
te de pointage 40.

Les différents sous-ensembles sont raccordés
électriquement et ils concernent en particulier les ~
sous-ensembles associés au détecteur de marques ou au
lecteur de cartes. u'élément précité destiné 3@ serrer
et immobiliser la carte au point approprié de 1'assem-
blage de guidage de cartes 12 est raccordé aux compo-
sants électroniques localisés sur une interface d'im-
primante. Le détecteur de cartes est raccordé & tous
les composants électroniques intervenant dans le fonc-
tionnement optique du dispositif.

En se référant 3 1l'organe d'introduction par
clavier 13, comme le montre la figure 3, ce clavier 13
comprend plusieurs touches de positionnement 13a, ain-
si que plusieurs touches de sélection 13b. Ce clavier
introduit les informations destin€es a initialiser
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1'enregistreur de temps, notamment le temps de posi-
tionnement correct, la date, le mois et analogues.
I1 est &galement utilisé 2a d'autres moments par un
opérateur pour transmettre des ordres spécifiques
2 l'enregistreur de temps, par exemple, pour modifier
ou introduire des informations qui ne pourraient nor-
malement pas &tre imprimées, ou qui nécessitent une
récapitulation dans 1'enregistreur de temps. Ce cla-
vier est €galement utilisé par le personnel d'entretien
lorsqu'il lui est demandé de procéder i des essais de
diverses fonctions spécifiques des composants que ren-
ferme 1'enregistreur de temps.

Comme le montre la figure 4, le commutateur
s€lecteur 14 comprend un contact mobile i4a et plu-
sieurs contacts fixes (1) 3 (7). Le contact (1) est

+ utilisé pour effectuer 1l'opération normale, le contact

(2), pour traiter les constantes ét le contact (3,
pour déclencher 1'impact des galets presseurs. Le
contact (4) correspond 3 1l'essai de l'enregistreur de
temps, le contact (5) sert & enregistrer les heures
supplémentaires, le contact (6), 2 &tablir 1'accumula-
tion et le contact (7) correspond au positionnement.

L'organe indicateur 15 comprend un affichage
numérique 17 et des lampes indicatrices d'équipes de
travail 18. L'affichage numérique 17 est utilisé pour
indiquer le mois, le jour et le moment de la journée,
ainsi que pour fournir un retour d'information 2 1'opé-~
rateur, par exemple, lorsqu'il doit &tre initialisé et
que ce dernier introduit la date ou 1l'heure dans cet
affichage numérique. A titre d'illustration, on re-
présente un affichage du type 3 diodes &lectrolumines-
centes 3 6 chiffres.

On décrira 3 présent plus en détail la carte
de pointage 40 de 1'invention en se référant en parti-
culier & la figure 5. Cette carte de pointage 40 com-
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porte différents types de colonnes dans lesquelles le
chiffre de référence 41 désigne 1'emploi du détenteur
de la carte, le chiffre 42, son nom, le chiffre 43,
la classification d'utilisation de la carte telle
qu'elle est d&sign€e par la mention "carte de date de
travail", le chiffre 44, un tableau de code imprimé
indiquant la signification des codes spéciaux ou excep-
tionnels, les chiffres 45 et 46, les données de tra-
vail 2 imprimer, et le chiffre 47, un code individuel
devant &tre enregistré par perforation, respective-
ment.

Les figures 6A et 6B sont des blocs-dia-
grammes &lectriques illustrant 1'appareil enregistreur
de temps de la présente invention. Comme le montre
la figure 6A, une unité de commande numérique 100 com-
prend une unité centrale de traitement constituée
principalement d'un microprocesseur 110, une mémoire
de programme 120 comprenant une mémoire fixe, une mé-
moire de travail 130, une mémoire de contrble 140, une
mémoire fichier 150 et un circuit d'enregistrement de
temps 160. Comme le montre la figure 6B, une unité
de détection 190 est raccordée €lectriquement 3 1'uni-
té de commande 100 via une premidre unité d'interface
170.

Une unité de manoeuvre mécanique 200 est rac-
cordée &lectriquement i 1'unité de commande 100 via 1la
premiére unité d'interface 170. Une unité d'introduc-
tion par clavier 210 est raccorde i 1l'unité de com-
mande 100 via une seconde unité d'interface 180. Une
unité indicatrice 220 est &galement raccordée a 1'uni-
té de commande 100 via la seconde unité d'interface 180.
Le circuit d'enregistrement de temps 160 est raccordé
€lectriquement 3 1'unité centrale de traitement 110
via une barre omnibus d'interruption INT.

Deux types de mémoires sont utilisés ici avec
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1'unité centrale de traitement 110, a savoir une mé-
moire fixe et la mémoire 2 accds sélectif dans laquel-
le est mémorisé un microprogramme, c'est~d~dire une
logique de commande exécutée par 1'unité centrale de
traitement 110 pour engendrer la séquence des ordres
requis pour lire ja carte 40, imprimer cette derniere,
mettre le clavier 13 en service, etc.

La mémoire de programme 120 est une mémoire
fixe prévue pour chaque type de données que nécessite
1a mise en service de 1'unité centrale de traitement
110. La mémoire de contrdle 140 est également la mé-
noire a accds sélectif prévue pour mémoriser chaque
équipe de travail. La mémoire fichier 150 est uné mé-
moire 2 accds sélectif destinée 3 ménmoriser les don-
nées de fichier de chaque employé.

Le circuit d'enregistrement de temps 160 com-
prend un oscillateur destiné 3 engendrer un signal de
référence du traitement de temps, un compteur , €tc.
Le circuit d'enregistrement de temps 160 applique un
signal pulsé dont la fréquence a une période d'une
minute, et il mémorise 1'intervalle de temps d'inter-
ruption d'une source d'alimentation principale, de
telle sorte que 1l'unité centrale de traitement 110
puisse lire la période dtinterruption de cette source.

En cas d'interruption de la source d'alimen-
tation principale, une batterie de secours (nom repré-
sentée dans les dessins) qui, normalement, n'‘est pas
utilisée et est précisément chargée par cette source
d'alimentation principale, fournit le courant nécessai-
re pour maintenir en service certaines pigces vitales
du dispositif, @ savoir 1'unité centrale de trajtement
110 et la mémoire 3 acceés sélectif.

Comme le montre la figure 7, un ensemble de
données de traitement de chaque bloc de travail est mé-
morisé dans la mémoire de travail comportant des zones
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d'enregistrement 1302, 130b, 130c et 130d. Les données
de traitement du bloc de travail comprennent, 3 titre
d'exemple, un ensemble de données de datage D1 3 impri-
mer sur une colonne d'impression de la carte de poin-
tage 40, un ensemble de données de positionnement de
pas d'impression D2, un ensemble de données de discri-~
minatior D3 faisant 1a distinction du temps de congé et
du temps de fin de senaine, ainsi qu'un ensemble de
données D4 pour le positionnement d'une tranche de temps
de la période en cours.

Les données de datage D1 sont mémorisées dans
la zone 1302 et elles sont destinées 3 &tre imprimées
sur une colonne de datage correspondante de la carte
de pointage 40 lorsque cette dernidre est introduite
dans 1'assemblage de guidage de cartes 12. Les données

. D2 sont mémorisées dans la zone 130b et elles détermi-

nent la position de pas d'impression de la carte de
pointage 40. Les données de discrimination D3 sont
mémorisées dans la zone 130c et elles sont utilisées
pour que 1le traitement fasse la distinction du temps
de fin de semaine et du temps de congé. Dans la zone
1304 de la mémoire de travail 130,’ sont mémorisées les
données de tranches de temps D4 qui représentent une
tranche de temps d'arrivée prématurée, une tranche de
temps ordinaire ou une tranche de temps d'heures sup-
plémentaires.

Comme le montrent les figures g et 9, la mé-
moire de contréle 140 comprend des parties de mémorisa-
tion 140A et 140B. La partie de mémorisation 140A
comprend des zones (A0O) a (A99). Chacune de ces zo0-
nes (AOC) 3 (AS9) mémorise chacune des sections de tra-
vail (X, Y, Z) correspondant aux codes personnels 00 a
99. Comme le montre la figure 9, la partie de mémori-
sation 140B de la mémoire de contrdle 140 comprend
plusieurs zones d'enregistrement 140a, 140b, 140c,
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140d, 140e et 140f. La zone d'enregistrement 140a né-
morise un ensemble de données de permutation de posi-
tion de pas D5 destinges 3 modifier le temps pendant
lequel la position de pas de la carte de pointage 40
change. La zone d'enregistrement 140b est constituée
de régions 140bl et 140b2. La zone 140c est é&gale-
ment divisée en régions 140c1 et 140c2. La zone d'en-
registrement 140d est divisée en régions 14041 et
140d2. La zone d'enmregistrement 140e est divisée en
régions 140el, 140e2, 140e3, 140e4 et 140¢5. Des don-
nées de contrdle sont mémorisées dans la mémoire de
contrdle 140. Ces données de contrdle sont basées sur
une section de travail d'un systéme de temps de tra-
vail. Elles comprennent un ensemble de données de mo-
dification de position de pas DS destinées 3 modi-

. fier une colonne d'impression de la carte de pointage

40 devant étre imprimée selon un code, ainsi qu'a
changer une date i traiter, un ensemble de données de
déternmination de temps d'arrivée prématurée D6 com-
prenant des données de temps de début D11 et des don-~
nées de temps de fin D12, un ensemble de données de
détermination de temps fixe D7 comprenant des données
de temps de début D13 et des données de temps de fin
D14, un ensemble de domnées de détermination d'heures
supplémentaires D8 comprenant des données de temps de
début D15 et des données de temps de fin D16, un en-
semble de données de temps de congé D9 comprenant di-
verses données, ainsi que d'autres données requises
D10.

Dans la mémoire de contrdle 140, les données
de modification de position de pas DS sont mémorisées
dans la zone 140a. Les données de détermination d'ar-
rivée prématurée D6 sont mémorisées dans la zone 140b.
Les données de temps de début D7 de 1'arrivée prématu-~
rée sont mémorisées dans la région 140b1 -dont 1'adres-

e

[T Rt |

JROPTNY PRV



10

15

20

25

35

14 e Y] -o..

se est A7. ’Les données de temps de fin D8 sont mémo-
risées dans la région 140b2 dont 1'adresse est A8.
Les données de temps fixe D9 sont mémorisées dans la
zone 140c dont 1'adresse est A9. Les données de
temps de début D10 sont mémorisées dans la r&€gion
140c1 de la zone de temps fixe 140c. Les données de
temps de f£in D11 sont mémorisées dans la région 140c2
dont 1'adresse est All, Les donnes d'heures supplé-
mentaires D12 sont mémoris€es dans la zome 140d dont
1'adresse est Al2. Les données de temps de début D13
sont mémorisées dans la région 140d1 dont 1'adresse
est Al3 et les données de temps de fin D14 sont mémo~
risées dans la zone 140e. Les autres données néces-
saires D21 sont mémorisées dans la zonme 140f.

De plus, les données de modification de po-~

sition de pas D5 sont réparties en données D5X corres-

pondant 3 la section de travail X, en données DSY cor-
respondant 3 la section de travail Y et en données DSZ
correspondant 3 la section de travail Z. Les données
de temps de début D7 de 1'arrivée prématurée compren-
nent des données D7X, D7Y et D77 correspondant aux sec-
tions de travail X, Y et 2. Les données de temps de
fin D8 de 1'arrivée prématurée comprennent des données
D8X, D8Y et D8Z correspondant aux sections de travail
X, Y et Z.

Les données D10 du temps fixe comprennent
des données D10X, D10Y et D10Z correspondant aux sections
de travail X, Y et Z. Les données de temps d¢ fin D1l
comprennent des données D11X, D11Y et D11Z correspon-
dant aux sections de travail X, Y et 2. Les données
de temps de début D13 des heures supplémentaires com-
prennent des données D13X, D13Y et D13Z correspondant
aux sections de travail X, Y et Z. Les données D14 des
heures supplémentaires comprennent des données D14X,
D14Y et D14Z correspondant aux sections de travail X,
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Y et 2. Les données de temps de congé D15 comprennent
des données D15X, D]SY et D15Z. Les donn&es d'ordre
nécessaires D21 comprennent des données D21X, D21Y et
D21Z correspondant aux sections de travail X, Y et 2.

Comme le montre la figure 10, la mé&moire fi-
chier 150 comprend plusieurs zones de mémorisation
150a, 150b, 150c et 150d. Plus précisément, la né-
moire fichier 150 comprend une zone de mémorisation
de données de code fonctionnel 150a, une zone de mémo-
risation de donnes de travail 150b pour 1'enregistre=-
ment des heures de travail d'une journée, une zone
d'accumulation de données de travail 150c pour la mé-
morisation de données d'heures de travail, ainsi
qu'une zone d'enregistrement d'heures de travail ex-
ceptionnelles 150d.

La zone de mémorisation de code fonctionnel
150a est divisée en une région de mémorisation de
données de bloc de travail 150al pour la mémorisation
de données de section de travail D26, une zone de mé-
morisation de données de condition d'assiduité 150a2
pour 1l'enregistrement de données d'assiduité ou d'ob-
servation D27 et une zone de mémorisation de code
fonctionnel 150a0 pour la mémorisation d'un code
fonctionnel D28. La zone de mémorisation de code
fonctionnel 15020 est en outre divisée en une région
de mémorisation de données d'assiduit& 150a3 pour l'en-
registrement d'un code fonctiomnnel lorsque 1'unité
centrale de traitement 110 distincte 1'arrivée prématurée,
1'arrivée tardive ou le temps de congé, une région
de mémorisation de données de temps d'observation 15024
pour la mémorisation de donn€es de code fonctionnel D30
et une région 150a5 pour l'enregistrement de données
de code fonctionnel D31 indiquant une observation en
privé ou une sortie publique.

La zone 150b est divisée en r&gions compre-




10

15

20

25

35

R Bt
16 =u: ::. sne’ P .“.

nant une région 150b1 destinée 2 enregistrer un ensem-
ble de données de temps de présence D32, une région
d'enregistrement de données de temps d'observation
150b2 et une région d'enregistrement de sortie 150b3.
Cette r&gion d'enregistrement de sortie 150b3 est di-
visée en une région 150b4 pour 1l'enregistrement d'un
ensenble de données de temps de sortie D35 et en une
région 150b5 pour l'enregistrement de données de temps
de retour D36. La zone 150c comprend une région 150cl
pour 1l'enregistrement d'un ensemble de données D37 re-
latives au nombre de jours de présence

en semaine, une région 150c2 pour l'enregistre-
ment de données D38 relatives au nombre de présences
pendant les périodes de congé, une r&€gion 150c3 pour
l'enregistrement de données D39 relatives au nombre
d'absences, une région 150c4 pour l'enregistrement de
données D40 relatives au nombre total d'arrivées tar-
dives, d'observations pour arrivée prématurée et de
sorties, une région 150c5 pour l'enregistrement des don-
nées D41 relatives au temps total des arrivées tardives,
des observations d'arrivée prématurée et des sorties,
une région 150c6, une région 150c7 pour l'enregistre-
ment de données D43 relatives au nombre total des heu-
res supplémentaires, une région 150c8 pour 1'enregis-
trement de données D45 relatives au temps total des
présences pendant les jours de congé, ainsi qu'une ré-
gion 15CcS pour l'enregistrement d'autres données ex-
ceptionnelles nécessaires D46. En figure 10, des adres-
ses A26 3 A46 sont attribuées aux zones ou régions cor-
respondantes de la mémoire fichier 150.

Dans la mémoire fichier 150, la zone 150b mé-

morise momentanément le nombre de jours de
présence en semaine, les données D28 relatives
au nombre de présences pendant les périodes de congé et
les données D29 relatives au nombre de présences.
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L'appareil enregistreur de temps de la pré-
sente invention fonctionne de la manire suivante:

Lorsqu'un signal pulsé d'une durée d'une mi-
nute émis par le circuit d'enregistrement de temps 160
est appliqué 2 1'unité centrale de traitement 110 en
guise de signal de référence, cette derniére fonction-
ne conformément 2 ce signal de réf€rence pour comman-
der chacune des unités.

La figure 11 illustre un sous-programme Eta-
bli dans la mémoire de programme 120 pour définir le
fonctionnement de l'unité centrale de traitement 110.
Lorsque le signal pulsé est appliqué 2 l'unité centra-
le de traitement 110, le sous-programme du processus
d'interruption de 1a figure 11 est exécuté. Dans le
premier pas S1 du processus 4'interruption, les don-
nées de temps sont mises 3 jour. En l'oscurrence, les
données de temps D4 mémorisées dans la zone 130d de la
mémoire de travail 130 et qui indiquent le mois, le
jour, 1l'heure et les minutes, soat mises @ jour pour
obtenir un signal d'une minute. Dans le pas SZ de
1'unité de commande 100, ies données D4 sont transmi-
ses 2 1'unité indicatrice 220 pour indiquer les don-
nées d'enregistrement de temps mises @ jour dans le
pas S1 par 1'intermédiaire de la barre omnibus de don-
nées DB et du second circuit d'interface 180. Dans le
pas S3, le contenu du registre de données de traitement
en cours positionné dans la mémoire de travail 130 est
modifié en référence aux données de temps en cours D4
comprenant les données mémorisées dans la mémoire de
contrdle 140 et’qui indiquent le mois, le jour, l'heure
de la journée et les minutes.

Plus précisément, les donn&es DI devant 8tre
traitées et qui sont mémoris€es dans la zone 130z de
1a mémoire de travail 130, sont modifies lorsque les
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donn€es de temps de changement de position de pas D5
de la mémoire de contrdle 140 coincident avec le temps
instantané qui correspond au moment ol la carte de
pointage 40 est introduite dans la machine dans le pas
S3 décrit ci-dessus. Dc plus, un pas est ajouté aux
données de position de pas d'impression DZ de la zone
130b de la mémoire de travail 130 afin de définir 1la
position de pas d'impression de la carte de pointage,
lorsque les données de temps de permutation de pas D5
de 1la mémoire de contrdle 140 coincident avec le temps
en cours. L'unité centrale de traitement 110 vérifie
si les données de traitement de datage D1 sont posi-
tionn€es dans la zone 140e comme période de congé ou
non. Dans 1'affirmative, le résultat vérifié par
1'unité centrale de traitement 110 est mémorisé dans

* la zone 130a de 1a mémoire de travail 130. L'unité

centrale de traitement 110 compare les donn&es D11-D16
avec le temps en cours et distincte le temps correspon-

dant, le résultat de cette discrimination &tant ensui-

te mémoris€ dans la région 140cl de la zone d'enregis-
trement de temps fixe 140c pour mettre fin au proces-
sus d'interruption. Au terme de l'opération d'inter-
ruption, 1l'unité centrale de traitement 110 exécute 2
nouveau l'opération de traitement normale.

La figure 12 illustre le fonctionnement nor-
mal de 1'unité centrale de traitement 110. Comme le
montre cette figure, les données de temps en cours du
registre de temps sont transmises a4 1'organe indica-
teur 17 de 1'unité indicatrice 220 et le temps en
cours est indiqué par cet organe indicateur 17 au pas
S4 du sous-programme de traitement normal. Dans le
pas S5, 1'unité centrale de traitement 110 contrdle un
signal de sortie du détecteur de cartes 19 et elle dé-
termine si la carte de pointage 40 est introduite ou
non dans 1'organe de guidage de cartes 12. L'opéra-
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tion du pas S5 est r&€pét€e jusqu'a ce que 1'introduc-~
tion de la carte de pointage 40 soit confirmée. Lors-
que la carte de pointage 40 est introduite dans 1l'or-
gane de guidage de cartes 12, 1'unité centrale de
traitement 110 calcule le signal de détection du détec-
teur de cartes 19 et commande le moteur d'alimentation
de cartes 23 pour le faire tourner en marche avant dans
le pas S6, la carte de pointage 40 introduite dans
1'organe de guidage de cartes 12 Stant ainsi aspirée
dans la fente de guidage 17 par le rouleau entraineur
26.

Lorsque la carte de pointage 40 est aspirée
dans 1la fente de guidage 17, le détecteur 21 détecte
son code de perforations. Dans le pas S7, 1'unité cen-
trale de traitement 110 lit le code individuel de 1%em-

" ployé, 3 savoir le signal d’entrée provenant du détec-

teur de cartes 21.

Dans le pas S8, l*unité centrale de traite-
ment 110 calcule le code correspondant de la section
de travail en référence 3 1a table de mémoire illus-
trée en figure 8, basée sur le code personnel détecté
par le détecteur de cartes 21, permettant ainsi 1a lec-
ture des données de position de colomne d*impression D2
de 1a figure 7 2 partir des domrn€es de temps de modifi-
cation de position de pas D7 de 1’ensemble de données
de traitement en cours de la figure 7.

Dans le pas S9, 1'unité centrale de traitement
110 contrdle le signal de sortie du détecteur de posi-
tion de pas de carte 29 et elle contréle progressive-
ment 1la position de colonne d'impression de 1a carte
de pointage 40 lorsque celle-ci est happée dans 1la fen-
te de guidage 17. L'unité centrale de traitement 110
immobilise le rouleau entraineur de cartes lorsque la
position détectée de la colonne d'impressior coincide
avec les données de position d'impression D2, si bien
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que la carte de pointage 40 est anenée dans la posi-
tion de 1'équipe de travail correspondante par rapport
34 1'imprimante 33.

Dans le pas S10, les données de fichier indi-
viduelles de l'employé (illustrées en figure 9) sont
transmises 3 la mémoire de travail 130 correspondant
aux données de code individuelles des employ&s, les-
quelles sont extraites de la carte de pointage 40.

Dans le sous-programme Sil, 1l'unité centrale de traite~
ment 110 exécute différents types de calculs pour ob-
tenir les données de travail nécessaires en conformi-
té avec les données de fichier individuelles qui sont
transmises 3 la mémoire de travail 130, les données

de traitement en cours D1 i D4 et le temps en cours du
registre de temps, ainsi que la réécriture en vue d'ef-

. fectuer l'opération de contrdle nécessaire pour éta-

blir la donnée élémentaire de 1'ensemble de données
de fichier individuelles des employés conformément au
résultat du calcul, avant de procéder au renvoi 2 la
mémoire de fichier 150.

On décrira 3 présent une partie principale du
traitement requis pour la confirmation des données de
travail dans le pas S11. L'unité centrale de traite-
ment 110 vérifie le registre de présence 150a2 du fi-
chier en cours de chaque employé et confirme le temps
recu comme temps de présence lorsque la némoire de fi-
chier est conditionnée pour attendre ce temps de pré-
sence et mémorise les données de traitement de datage
D1 de 1'ensemble de données de traitement en cours des
sections de travail correspondantes, ainsi que les don-
nées de temps en cours (heure et minutes du registre de
temps). De plus, l'unité centrale de traitement 110
contréle les données de tranches de temps de 1a période
en cours et elle congoit 1'arrivée tardive lorsque les
données de zones de temps D4 sont des données de temps
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fixe. Lorsque l'arriv€e tardive est congue, 1l'unité
centrale de traitement 110 enregistre le code de cette
derniére dans la zone 150a3 de chaque fichier des em-
ployés. Lorsque l'arrivée prématurée est enregistrée
dans la zone de présence exceptionnelle 150d du fichier
et que les données de tranches de temps D4 de la pério-
de en cours sont des données de tranches de temps d'ar-
rivée prématurée, 1l'unité centrale de traitement 110
congoit la présence de 1'arrivée prématurée et elle mé-
morise ensuite le code de cette derniére dans la zone
150a3 de la mémdéire fichier personnelle 150. L'unité
centrale de traitement 110 vérifie si le contenu des
données D3 de 1'ensemble de données de traitement en
Cours concernent le temps de congé ou 1les jours de semai- .
ne. Lorsque le contenu des données D3 concernent le

* temps de congé, la pré€sence de ce dernier est mémorisée

dans la zone 150a3 de la mémoire fichier 150.

Lorsque le contenu du registre 150a2 de la mé-
moire fichier 150 indique la fin du travail, 1'unité
centrale de traitement 110 confirme le temps de fin de
travail comme temps d'impression 3 imprimer sur la car-
te de pointage, elle mémorise la tranche de temps d'ob-
servation 150b2 et elle positionne le registre de poin-
tage 3 1'entrée et de pointage i1 la sortie 150b2 sur
l'attente d'une présence.

Lorsque les donn€es de tranches de temps en
cours D4 du registre de traitement en cours de la sec-
tion de travail correspondante appartenant 3 une sec-
tion de présence concernent la tranche de temps fixe,
1'unité centrale de traitement 110 collationne la zone
15023 comme présence prématurée et, partant, elle mémo~
Tise le code de cette dernigre sur la zone 15024 du re-
gistre de fichier personnel. Lorsque les heures sup-
plémentaires sont enregistrées dans la zome d'enregis-
trement de présence exceptionnelle de la mémoire fi-
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chier personnelle, 1'unit& centrale de traitement 110
confirme qu'il y a sortie apré&s la tranche de temps
d'heures supplémentaires et elle mémorise le code des
heures supplémentaires sur la zone 150a4 de la m€moire
fichier personnelle 150.

Ainsi qu'on 1'a décrit précé&demment, apreés
1'obtention des domnées de travail d'un jour de la
mémoire fichier personnelle 150, 1'unité centrale de
traitement 110 calcule les données d'accumulation sui-
vantes. Lorsque la zone 15033 de la mémoire fichier
personnelle lit la présence pendant la période de con-
gé, le nombre des données m&morisées dans la zone 150¢2
et relatives aux présences pendant les périodes de con-
gé est incrément& et 1'unité centrale de traitement 110
calcule les heures de travail de la zone 150c8. Lors-
que les données de la zone 150a3 ne concernent pas une
présence pendant la période de congé, l'unité centrale
de traitement 110 incrémente le nombre de jours de
présence en semaine dans la
zone 150c1. De plus, lorsque les données D29 de 1la
zone 150a3 désignent le temps d'arrivée tardive et que
les données D30 de la zone 15024 de la mémoire fichier
personnelle 150 indiquent un abandon de poste de tra-
vail avant 1'heure habituelle (appelé "départ prématu~
ré"), tandis que les données D31 de la zone 150a5 indi-
quent une sortie, l'unit€ centrale de traitement 110
incrémente les nombres d'arrivées tardives, de départs
prématurés et de sorties, puis elle en comptabilise le
temps pour 1'ajouter 2 la quantité totale des données
D44 de 1la zone 150c5. En outre, le temps d'arrivée
tardive est obtenu en soustrayant, des données de temps
de départ D11 de la zone 140¢2 de la mémoire de con-
tr8le 140, le temps d'arriv€e tardive du temps de tra-
vail correspondant du fichier personnel. Le temps to-
tal des départs prématurés est obtenu en soustrayant,
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du temps de fin de travail, les donnfes de temps de
départ D33 de 1a mémoire fichier persomnelle 150. Lors-
que les données D29 de 1a zone 150a3 concernent des
arrivées Prématurées, 1'unité centrale de traitement
110 ajoute le temps qui est obtenu en soustrayant,

des données de temps de fin d'arrivée prématurée D§

de la zone 140b2 de 1a mémoire de contrsle 140 qui cor-
respond 2 la section de travail, les données de temps
de présence D32 de la mEmoire 150 et les données de
temps d'arrivée prématurée D37 de 1a région D42 de 12
zone 150c6. Lorsque les données D30 désignent. les
heures supplémentaires, 1'unité centrale de traitement
110 calcule le total des heures supplémentaires et
ajoute le temps soustrait du temps de début de travail
de la zone 150¢7.

Dans le pas S12 du Sous-programme de trajte-
ment normal, 1'unité centrale de traitement 110 édite
les données devant &tre imprimées sur la colonne d'im-
Pression de 1la carte de pointage 40 conformément aux
ré€sultats de calcul décrits ci-dessus. Lorsque le
temps d'impression est confirmé, par éxemple, comme pré-
Sénce normale dans le pas S11, le mois et le jour des
données D32 de la zope 150b1 de la mémoire 150 sont
positionnés dans le fichier personnel comme données 3
imprimer sur 1a colonne d'impression de datage de 1la
carte de pointage 40, tandis que les données du regis-
tre de section de travail 150a1 sont positionnées dans
le fichier personnel Comme données d'impression. Les
données D32 de la zone 150b1 indiquant 1'heure et les

L =Y

minutes sont positionnées comme donnéges correspondant

3 la colonne d'impression de temps de présence de 1a
carte de pointage 40.

Lorsque le départ normal est confirmé dans le
Pas 811, les données de temps de départ sont position~
nées dans la zone 150b2 comme donn&es d'impression.
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pans ce cas, les autres données ne sont pas position-
nées comme données d'impression. Lorsque 1'unité cen-
trale de traitement 110 identifie 1'arrivée tardive
ou l'arrivée prématurée de 1'employé, le code indi-
quant 1'arrivée tardive ou 1'arrivée prématurée est
positionné comme données d'impression dans la colonne
d'impression de code exceptionnel. Lorsque 1'unité
centrale de traitement 110 identifie 1'observation et
le départ comme dE€part prématuré ou comme heures sup-
plémentaires, le code indiquant le départ prématuré ou
les heures supplémentaires est positionné comme données
d'impression correspondant 1 1a colonne d'impression
de code exceptiomnnel. Le temps total des. arrivées pré-
maturées et des heures supplémentaires d'une journée
est positionné& comme données d'impression correspondant
3 1a colonne d'impression des heures supplémentaires.

Dans le pas S13, les donnges d'impression é&di-
tées dans le pas S1Z sont imprim€es sur la position de
pas correspondante de 1la carte de pointage 40, laquel-
1e est définie dans le pas S9. En l'occurrence, la té-
te d'impression est déplacée dans le sens de la largeur
de la carte de pointage 40 sous l'action du moteur de
commande 60 de 1l'imprimante et, par conséquent, les don-
nées correspondantes sont imprimées sur la colonne
d'impression des parties d'impression 45 ou 46 de la
carte de pointage 40 par entrainement séquentiel de
1'aimant d'impression conformément aux données d'im-
pression.

Au terme de 1'opération d'impression, le fonc-
tionnement de 1'appareil enregistreur de temps passe
au pas S14. Dans ce pas $14, le moteur d'entrainement
de cartes 23 tourne dans la direction inverse. Lors=-
que le moteur d'entrainement de cartes tourne dans.la
ﬁgirection jnverse, la carte de pointage 40 est expulsée
de 1'assemblage de guidage de cartes 12 de la machine.
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* porsque la carte de pointage 40 est retirée de la ma-

chine, le traitement effectué par 1'unité centrale 110
est renvoyé au pas S4.

De la sorte, les donné€es de contréle sont mé-
morisées dans le format prédéterniné dans la mémoire
de contrdle 140 comme le montre la figure 8 qui illus-
tre chaque systéme d'heures de travail des différents
types de sections de travail, tandis que le temps en
cours est mis a jour par une impulsion d'une minute
provenant du circuit d'enregistrement de temps 160.
Lorsque le temps en cours est mis 4 jour, l'unité cen-
trale de traitement 110 met 3 jour les données 2 trai-
ter de chaque &quipe de travail conformément aux don-
nées de contrdle.

Aprés 1'insertion de la carte de pointage 40
dans 1'assemblage de guidage de cartes 12 et l'intror
duction du code correspondant 2 chaque équipe de tra-
vail par le commutateur sélecteur 6, l'unité centrale
de traitement calcule le code personnel lu sur la car-
te de pointage 40, ainsi que chacune des données de
travail en rapport avec le temps de réception de carte,
conformément au fichier personnel et aux données cou-
rantes 4 traiter. La carte de pointage 40 est retirée
de la machine lorsque 1'Elément d'information prédéter-
miné y a €té imprimé.

On décrira 3 présent le processus d'impres-
sion des données de contrile sur la carte de pointage
en se référant 3 la figure 12. Ainsi qu'on 1'a décrit
précédemment, les données spécifiques du département
de 1'entreprise sont préalablement mémorisées dans la
mémoire comme le montre la figure 8. Chaque donnge de
travail est obtenue conformément 3 ces données spécifi-
ques.

Dans 1'appareil enregistreur de temps selon
1a forme de réalisation décrite ci-dessus, 1'opération
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requise pour transmettre le temps d'introduction de
la carte 3 la section de travail correspondante peut
étre effectuée automatiquement sur la base du code
personnel enregistré sur la carte de pointage 40 lors-
que chaque employé introduit cette derniére dans la
case de réception 17. En cons€quence, il est possible
d'éviter que le temps d‘'introduction de la carte soit
transmis 2 une section de travail différente suite 2
une manipulation erronée d'un employé. Il n'est pas
nécessaire de modifier la carte de pointage méme dans
un département de l'entreprise dans lequel la section
de travail change chaque semaine, puisqu'aussi bien
le contenu de 1a table de mémorisation illustrée en
figure 8 peut &tre modifié par l'opération d'introduc-
tion prédéterminée de données effectuée via le clavier
13. En conséquence, l'appareil enregistreur de temps
est trds commode 3 utiliser dans le d€partement d'en-
treprise comprenant de nombreuses sections de travail.
Suivant 1a forme de r€alisation dé&crite ci-
dessus, 1l'invention s'applique 2 1'appareil enregis-
treur de temps dont la fonction d'enregistrement et le
moyen de calcul de données de travail font partie in-
tégrante. Toutefois, la présente invention n'est pas
linitée 3 la forme de réalisation décrite ci-dessus,
mais elle est &galement applicable 3 un systime enre-
gistreur de temps comprenant plusieurs machines termi-
nales ayant des fonctions de ré&ception de cartes, un
dispositif collectant des données de détection d'intro-
duction de carte obtenues au départ de la machine ter-
minale, un dispositif de prétraitement de données trai-
tant les données fournies par le dispositif collecteur
de donné&es, ainsi qu'un dispositif de préparation de
feuilles de paie 260 dépendant du dispositif de prétrai-
tement de données, de méme que des moyens supervisant
les données de travail correspondant au nombre d'em-
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ployés, comme le montre la figure 13.

La figure 13 illustre une autre forme de réa-
lisation possible de la présente invention. Dans cet-
te figure, les chiffres de référence 230a 3 230n dé-
signent des machines terminales pour la d&tection des
contenus des cartes de pointage 40. Le chiffre 240
désigne un organe destiné 3 collecter les données four-
nies par ces machines terminales. Le chiffre de r&fe-
rence 250 désigne un organe destiné au prétraitement
des données provenant de 1'organe collecteur 240. Le
chiffre de référence 260 désigne un organe de prépara-
tion de feuilles de paie destiné 3 calculer la feuille
de paie de chaque employé.

Dans 1'appareil enregistreur de temps illus-
tré en figure 13, chacune des machines terminales 1it
le contenu de chaque carte de pointage 40. Les données
provenant des machines terminales sont collectées par
1l'organe 240. Les données fournies par cet organé 240
sont prétraitées par l'organe 250. Les données pré-
traitées par cet organe 250 sont acheminées 3 diverses
parties de 1'appareil, a savoir un clavier 210, une
imprimante 32, un organe jndicateur 220 et un disposi-
tif de calcul de feuilles de paie 260. L'organe de
prétraitement de données 250 est équipé des mémoires
illustrées dans les figures 7 2 10. En conséquence,
les données provenant des machines terminales 2302 3
230n sont introduites dans 1'unité de pré&traitement de
données 250. Cette unité 250 exécute 1a méme copération
que l'unité de commande 100 de la figure 6 en exerganti
le méme effet.

Dans 1'appareil enregistreur de temps de la
présente invention, un ensemble de données de travail
de chaque employé peut &tre obtenu ais€ment moyennant
1'introduction d'une carte de pointage dans une case
de réception de cet appareil, sams aucune opération
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d'indication d'une section de travail d'un employé&.
En conséquence, le rendement et 1la fiabilité de 1l'ap-
pareil enregistreur de temps peuvent &tre améliorés,
&tant donné qu'il n'est pas nécessaire de modifier la

5 carte de pointage méme dans un département de l'entre-
prise ol la section de travail change chaque semaine.

Bien que 1'on ait décrit et illustré en parti-

culier la forme de ré&alisation préférée de 1'invention,
1'homme de métier comprendra que des modifications peu-

10 vent étre envisagées sans se départir du principe et de
1'esprit de 1'invention dont le cadre est défini dams
les revendications ci-aprés. En conséquence, les for-
mes de réalisation décrites ci-dessus doivent &tre con-
sidérées dans un sens illustratif plutdt que restrictif,

15 tandis que les modifications rentrant dans la signifi-
cation et la gamme d'&quivalences des revendications
ci-apres sont incluses dans le cadre de ces dernilres.
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REVENDICATIONS
1. Appareil enregistreur de temps comprenant,

en combinaison, un moyen de réception de carte destiné
son insertiomn le
long du parcours prédéterning, un moyen de détection
de carte destiné 3 d&tecter 1'insertion de cette carte

et disposé le long de ce parcours pour

3 recevoir une carte et 3 permettre

lire et identi-~
fier les informations que contient la carte, un moyen
d'introduction de code destiné 3 introduire un code
correspondant 3 chaque code d'un systéme de temps de
travail de chaque employé, un moyen
3 calculer une donnée de travail de l'employé sur la
base du code introduit et comprenant un moyen destiné

de calcul destiné

3 mémoriser au moins 13 relation existant entre um cO=
de personnel enregistré sur la carte
travail de 1l'employ&, un moyen d'introduction de don-
nées destiné i enregistrer 1a section de travail de
chaque employé sur le moyen de mémorisation, ainsi qu'-
un moyen de commande d'impression destiné a contrdler
le noyen de réception de carte et 3 imprimer, sur la
carte, les données de travail calculées par le ‘moyen
de calcul précité.

et une section de

la
ré-
de
or-

2. Appareil enregistreur de temps suivant
revendication 1, caractérisé en ce que 1e moyen de
ception de carte comprend un assemblage de guidage
carte pour 1'insertion d'une carte de pointage, un
gane destiné 2 achenminer la carte
position prédéterminée, un organe destiné a régler
position de pas de la carte, ba~
layage de carte destiné 2 balayer unme colonne de la
carte de pointage poury imprimer les données traitées
par le moyen de calcul.

de pointage dans une
la

ainsi qu'un organe de

3. Appareil enregistreur de temps suivant la
revendication 1, caractérisé en ce que le moyen de dé-
tection de carte conprend un organe destiné 3 détecter
1'insertion de la carte de pointage, ainsi qu'un organe
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de lecture de carte destiné 3 lire un code personnel
de chaque employé qui est enregistré dans la carte de
pointage.

4. Appareil enregistreuy de temps suivant la
revendication 1, caractérisé en ce que le moyen d'in-
troduction de code comprend un organe destiné a4 posi-
tionner le signal d'entrée du moyen de calcul.

5. Appareil enregistreur de temps suivant 1la
revendication 1, caractérisé en ce que le moyen de cal-
cul comprend une unité de commande coastituée d'une
unité centrale destinée 3 traiter un ensemble de don-
nées de positionnement de chaque employé€.

6. Appareil enregistreur de temps suivant la
revendication 1, caractérisé en ce que le moyen de mé-
morisation comprend une mémoire de programme destinée
3 mémoriser les données de programmation requises pour
1e fonctionnement de 1'unité centrale de traitement,
une mémoire de travail destinée mémoriser les données
de traitement de chaque section de travail, une mémoire
de contrdle enregistrant les donn&es de contrdle de
chaque section de travail des employés en vue de con-
tréler 1'unité centrale de traitement, ainsi qﬁ'une né-
moire fichier personnelle destinge a mémoriser les don-
nées de travail de chaque employé.

7. Appareil enregistreur de temps suivant la
revendication 1, caractérisé en ce que le moyen de ré-
ception de carte comprend au moins une machine termina-
le ayant une foncticn de réception de carte et une fonc-
tion de lecture de carte.

8. Appar=il enregistreur de temps suivant la
revendication 6, caractérisé en ce que la mémoire de
contrdle est constitu€e d'une premidre mémoire de con-
tréle destinée 2 mémoriser un code personnel de chaque
employé qui est enregistré dans la carte de pointage,
ainsi que d'une seconde mémoire de contr8le destinée 2
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mémoriser les données &tablissant une relaticn entre
chaque code des sections de travail et chaque systéme
de temps de travail.

9. Appareil enregistreur de temps suivant la
revendication §, caractérisé en ce que les données de
positionnement désignent un systéme de temps de tra-
vail de chaque &quipe de travail.

10. Appareil enregistreur de temps suivant la
revendication 5, caractérisé en ce que les données de
positionnement constituent un temps de modification
d'une position de pas d'impression ou d'une colonne
d'impression correspondant 3 chaque &quipe de travail.

11. Appareil enregistreur de tenmps suivant la
revendication 1, caractérisé en ce que le moyen de
commande d'impression de données de positionnement
comprend un organe destiné 2 introduire des données de
progranme dans une mémoire de programme du moyen de
calcul.

12. Appareil enregistreur de temps suivant la
revendication 6, caractérisé en ce que le moyen de mé-
morisation comprend une mémoire de programme et une mé-
moire d'accumulation de données, cet apparell compre-
nant &également un moyen d'affichage numérique destiné
3 indiquer le temps, ainsi qu'un moyen mis en service,
lors de 1'insertion de la carte, pour détecter la pré-
sence de cette dernigre.

13. Appareil enregistreur de temps suivant la
revendication 3, caractérisé en ce que le moyen de dé-
tection de carte est constitué d'un détecteur de mar-~
ques.

14. Appareil enregistreur de temps suivant la
revendication 3, caractérisé en ce que le moyen de dé-
tection de carte est constitué d'une imprimante par
points réagissant aux données fournies par 1'unité cen-
trale de traitement et le moyen de mémorisation.
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15. Appareil enregistreur de temps suivant la
revendication 4, caractérisé en ce que l'organe de po-
sitionnement de signaux d'entrée comprend un clavier
normalement opérant prévu pour permettre une modifica-
tion des données du moyen de mémorisation lorsqu'il
est rendu opérant, ce dernier comportant un élément
réagissant 3 la lecture de marques d'identification
d'opérateur spéciales figurant sur la carte de pointa-
ge pour rendre ensuite 1'appareil enregistreur de temps
inapte i permettre cette modification des données du
moyen de mémorisation avant de rendre 3 nouveau opérant
1'appareil enregistreur de temps.

Bruxelles, le 29 novembre 1982
P.Pon. Amano Corporation
P.Pon. CABINET BEDE,R. van Schoonbeek
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