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Przedmiotem wynalazku jest uklad sterujacy do
zbiornikow odmiarowych, zwlaszcza do samoczyn-
nego zatadunku skipowych naczyh wydobywczych
z tych zbiornikéw odmiarowych, a w szczegdlnos$ci
z takich, ktére sa wyposazone w zapory przeciw-
kruszeniowe.

Znane uklady sterujgce, majace na celu uspraw-
nienie dzialania skipowych urzadzen wyciggowych
przy pomocy automatyzacji zaladunku ich naczyn
ze zbiornikéw odmiarowych nie spelniajg swego
zadania, poniewaz nie zapewniaja dostatecznego
bezpieczefistwa przed ponownym, pomylkowym
napelnieniem juz napelnionego skipowego naczy-
nia wydobywczego, powoduja wieksze opdzZnienia
w dziataniu niektérych elementéw tego urzadzenia
jak réwniez nie znajdujg praktycznego zastosowa-
nia w urzadzeniach ze zbiornikami odmiarowymi,
wyposazonymi w zapory przeciwkruszeniowe.

Znane s3g takze uklady sterujgce, zawierajace
izotopy promieniotwércze do kontroli stanéw na-
pelnienia i opréznienia zbiornikéw odmiarowych
oraz do kontroli polozenia skipowych naczyh wy-
dobywczych. Jednak z uwagi na trudne warunki
lokalne i specyfike pracy, uklady te wielokrotnie
zawodzga, powodujac dlugotrwale przestoje.

Celem wynalazku jest uklad, pozbawiony wyzej
podanych wad i zapewniajacy prawidlowe napel-
nianie zbiornikéw odmiarowych oraz naczyh wy-
dobyweczych.

Istota ukladu wedlug wynalazku polega na tym,
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ze zawiera on elektromechaniczne lgczniki, ograni-
czajace zaladunek naczynia odmiarowego, a tym
samym dokonujgce samoczynnego pomiaru nadawy
oraz sterujace zamykaniem i otwieraniem wylotu
zbiornika odmiarowego, skierowujac zgromadzony
urobek do skipowego naczynia wydobywczego. W
celu unikniecia niepozgdanych skutkéw drgan
dzwigni sterujacej klapa do oprézniania zbiornika
odmiarowego, a tym samym zapobiezenia przypad-
kowemu, przedwczesnemu zamknieciu klapy oproz-
niajacej, do obwodéw lgcznikéw polozenia naczy-
nia skipowego jest wlaczony pamieciowy element
zwloczny.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 —
przedstawia naczynie odmiarowe, szyb oraz ski-
powe naczynie wydobywcze w widoku z boku,
fig. 2 — uklad elektryczny do sterowania napel-
nianiem zbiornika odmiarowego i samoczynnego
napelniania skipowego naczynia wydobywczego

. oraz fig. 3 — schemat sterowania zaworami elek-

tropneumatycznymi do napedu klapy oprézniajgcej
zbiornika odmiarowego. ‘

Jak uwidoczniono na fig. 1 w zbiorniku odm1a-
rowym 10 znajduje si¢ elektromechaniczny lgcznik
4, wskazujacy polozenie zapory przeciwkruszenio-
wej 6 i elektromechaniczny lgcznik 5, polgczony
z dzwignig 11 i wskazujacy obecno$§é surowca w
otoczeniu diwigni 11, przy czym wspdlnie stuza
one do sygnalizowania napelnienia tego zbiornika.
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Przy klapie 8, oprézniajacej zbiornik odmiaro-’
wy 10, jest umieszczony zespdl dzwigni 7, ktérych
zmiana poloZenia katowego wokél osi obrotu 27
o pewien kat, podczas oprézniania zbiornika 10,
powoduje zadzialanie elektromechanicznego laczni-
ka oprézniania 3, ktéry to lacznik jest polgczony
Z wyzej podanym zespolem dZwigni 7.

Szybowe 1aczniki 1 i 2 sygnalizuja kolejno zbli-
zenle i polozenie skipowego naczynia wydobyw-
czego 9 w pozycji do zatadunku, przy czym zestyk
lgcznika zblizenia 1 lub lgcznika polozenia 2 na-
czynia 9 jest zbocznikowany zestykiem roboczym
przekaznika 13 elementu 14.

Uklad wedlug wynalazku, ktory jest schema-
tycznie przedstawiony na fig. 2 i 3 i ktorego ele-
menty polagczone sg z organami sterujgcymi zbior-
nika 10, dziala w spos6b nastepujacy:

Z chwila napémiania urobkiem zbiornika odmia-
rowego 10, przesuwna zapora przeciwkruszeniowa
6, zblizajac sie do swego dolnego polozenia, powo-
duje zadzialanie lacznika 4. Po calkowitym napel-
nieniu tego zbiornika, urobek znajdujacy sie w je-
go gornej czeSci, powoduje wychylenie dzwigni 11
a tym samym zadzialanie sprzegnietego z jej osia
obrotu zestyku lgcznika 5, co powoduje z kolei
uruchomienie przekaZnika napelnienia 12 i zapa-
lenie lampki kontrolnej 24.

Skipowe naczynie wydobywcze 9, zblizajac sig
do pozycji do zaladunku, uruchamia lacznik zbli-
zenia 1, ktérego jeden zestyk zwalnia przekaznik
15, powodujac zamkniecie elektrozaworéw 20 i 21,
drugi natomiast odblokowuje pamieciowy element
zwloczny 14. Czynno$é odblokowania elementu 14
moze dokonywaé réwniez lacznik dojazdu 2.

Po dojs$ciu skipowego naczynia wydobywczego 9
do pozycji zaladunku, uruchamiany zostaje lgcznik
polozenia 2, ktéry poprzez zestyk roboczy lacznika
1, zestyk spoczynkowy przekaZnika 15, zestyk lgcz-
nika blokady 26 ustawienia stolu rozdzielczego 23
oraz zestyki robocze przekaZnika napelnienia 12 i
przekaznika wykonawczego 13 pamieciowego ele-
mentu zwlocznego 14 powoduje zadzialania prze-
kaznika 16, czyli otwarcie elektrozaworéw 22 i 23
a tym samym otwarcie klapy 8 i rozpoczecie za-
ladunku skipowego naczynia wydobywczego 9
urobkiem.

W przypadku zaniku napiecia w obwodzie zalg-
czenia sygnalizacji szybowej 18, przekaZnik 17 za-
myka obwdd przekaznika 15 swoim zestykiem spo-
czynkowym, uniemozliwiajac w ten sposéb otwar-
cie klapy 8. Natomiast w przypadku uszkodzenia
ukladu samoczynnego sterowania klapy opréznia-
jacej 8, mozna ja sterowaé recznie przy pomocy
przycisku 19.

Spoczynkowy zestyk przekaZnika 16 powoduje
przerwe w obwodzie sterujagcym pamieciowego
elementu zwlocznego 14, ktdry, od chwili rozpo-
czecia zatadunku, zaczyna odmierzaé czas.

Przemieszczajgcy sie¢ urobek ze zbiornika odmia-
rowege 10 do skipowego naczynia wydobywczego
9 powoduje wychylenie zespolu diwigni 7 i za-
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dzialanie lacznika oprézniania 3, ktiérego zestyk
zamyka bocznik: obwodu samopodtrzymania prze-
kaznika 16.

" Po uplywie zwloki czasowej, wynoszacej okolo
0,7 czasu oprodzniania zbiornika 10, zwalnia sie
przekaznik wykonawczy 13 elementu 14, ktéry,
jednym z zestykéw, powoduje przygotowanie ob-
wodu przekaznika 15 do jego pobudzenia z chwilg
zwolnienia przekaZznika 16, w wyniku czego .od
tej chwili tylko zestyk lgcznika 3 moze. przerwaé
obwéd przekaznika 16.

Po opréznieniu zbiornika 10, zesp6t diwigni 7
wraca do pozycji pierwotnej i za pomocg lgcznika
3 przerywa obwod samotrzymania przekaznika 16,
pcwodujac jego zwolnienie, a tym samym zam-
kniecie elektrozaworéw 22 i 23. Swoim spoczynko-
wym zestykiem. poprzez spoczynkowy zestyk prze-
kaZnika 13, przekaznik 16 zamyka obwod przekaz-
nika 15, ktéry powoduje otwarcie elektrozaworéow
20 i 21 zamykajacych klape oprdzniajgca 8, ktéra
w momencie zamkniecia uruchamia sygnal od-
jazdu.

Odjezdzajagce skipowe naczynie wydobywcze 9
powoduje kolejno przelaczenie stykow 1lgcznikéw
2i1atym samym powr6t pamieciowego elementu
zwlocznego 14 do pozycji pierwotnej.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad sterujacy do zbiornikéw odmiarowych,
zwlaszcza do samoczynnego zaladunku skipo-
wych naczyn wydobywczych, nadajacy sie w
szczegoblnosci do naczyn odmiarowych, zawiera-
jacych - zapory przeciwkruszeniowe, znamienny
tym, ze jest wyposazony w elektromechaniczny
tacznik (5) i w zblizeniowy iacznik (4) zapory
przeciwkruszeniowej (6), ograniczajgce zaltadu-
nek naczynia odmiarowego (10) oraz w lgcznik
oprozniania (3), przy czym w obwodzie lgczni-
kéw (1) lub (2) polozenia naczynia skipowego (9)
znajduje sie pamieciowy element zwloczny (14).

2. Uklad sterujacy wedlug zastrz. 1, znmamienny
tym, ze lgcznik (3)- jest polaczony z zespolem
dZwigni wychylnych (7), umieszczonych przy
oprézniajacej klapie (8) i ktérego zadzialanie
nastepuje po przekroczeniu pewnego kata obro-
tu przez dzwignie (7) dookola osi (33).

3. Uklad sterujacy wedlug zastrz. 1, znamienny
tym, ze lacznik (5) polaczony jest z diwignia
(11), przy czym dokonuje on wraz z lacznikiem
(4) zapory (6) pomiaru napelnienia zbiornika
odmiarowego (10). ) )

5. Uklad sterujacy wedlug zastrz. 1, znamienny
tym, ze w obwodzie sterujagcym pamieciowego
elementu zwlocznego (14).zestyk lacznika zbli-
zenia (1) lub zestyk lacznika polozenia (2) na-
czynia skipowego (9) jest zbocznikowany zesty-
kiem roboczym wykonawczego przekaznika (13)
_elementu (14), polaczonym szeregowo z zesty-
kiem przekaznika (16) lub zestykiem innego ele-
mentu, reagujacego na rozpoczecie czynnosci
przy apréznianiu zbiornika odmiarowego (10).
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