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Relatério Descritivo da Patente de Invengdo para "OCU-
LOS E CONJUNTO DE ARTICULAGCAO PARA CONEXAO DE UMA
HASTE A UM CONJUNTO DE SUPORTE DE LENTE".

Campo da Invencao

[001] A presente invencgao refere-se a 6culos e a articulagdes pa-
ra oculos.

Antecedentes da Invencio

[002] Oculos tipicamente compreendem uma armacgdo que tem
um par de aberturas para suporte de lentes e um par de hastes que se
estendem para tras a partir da por¢ao dianteira da armacgao dos éculos
para encaixe com as orelhas do usuario. As hastes normalmente sao
conectadas a porgao dianteira da armagao dos oculos por uma articu-
lagao para se permitir que as hastes sejam dobradas atras das lentes
na armagao para armazenamento, quando nao em uso.

[003] Em 6culos convencionais, a articulagao permite o dobra-
mento em uma dire¢do, mas impede um movimento das hastes além
de uma posigdo na qual elas estdo geralmente perpendiculares ao
plano das lentes portadas pela armagao. Nessa posicao, a articulagao
esta relativamente vulneravel a cargas anormais que ocorrem inevita-
velmente em uso normal. Tais cargas podem ocorrer, por exemplo, a
partir de um contato acidental com os 6culos our do armazenamento
improprio quando nao em uso, ou podem ser exercidas pela lateral da
face de um usuario, quando a largura total da face do usuario for maior
do que a largura da armacao dos oculos. Inevitavelmente, o arranjo de
articulagao pode ser um dos componentes mais vulneraveis dos 6cu-
los e, assim sendo, danos frequentemente ocorrem.

[004] A patente U.S. N° 4.494.834 de Tabacchi mostra uma arti-
culagao resiliente na qual um bloco de articulagdo é montado para um
movimento deslizante em relagdo a haste. Uma mola se opde a esse

movimento para manter o bloco de articulagdo na haste. Se a haste for
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puxada para fora, a borda externa da haste se confinara com a borda
externa da armacao e provera um fulcro em torno do qual a haste ro-
da. A mola permite 0 movimento e evita a flexdo da haste.

[005] De modo similar, a patente U.S. N° 4.689.851 de Beyer
mostra um arranjo de articulagao que tem um suporte deslizante den-
tro da haste, para permitir um movimento lateral para fora.

[006] A patente U.S. N° 7.073.904 e a publicacdo U.S. N°
2005/163560 e a patente U.S. N° 6.168.341 de Chene et al. mostram
varias variantes no posicionamento do tipo de articulagao mostrada
nas duas patentes U.S. acima.

[007] Portanto, € um objetivo da presente invencao prover um
arranjo de articulagao para um par de oculos em que as desvantagens
acima sejam eliminadas ou mitigadas.

Sumario da Invencao

[008] Em um aspecto, 6culos compreendendo um conjunto de
suporte de lente sdo providos. Os 6culos compreendem um par de
hastes que se estendem a partir do suporte de lente para suportarem
os 6culos em um usuario, € um conjunto de articulagédo para conexao
de respectivas hastes a armagao de conjunto de suporte de lente, ca-
da um dos conjuntos de articulagdo compreendendo um par de eixos
geometricos de pivé mutuamente perpendiculares para se permitir um
movimento entre as hastes e o conjunto de suporte de lente em torno
dos eixos geométricos substancialmente perpendiculares, e um ele-
mento de orientagdo operavel em torno de pelo menos um dos eixos
geométricos para manutengao da haste em uma posi¢cao estavel em
relagao ao conjunto de suporte de lente.

[009] Em um outro aspecto, um conjunto de articulagao € provido
para conexao de uma haste a peca de extremidade da armacgao de
oculos. O conjunto de articulagdo compreende um membro de came

com um par de superficies de came dirigidas de forma oposta em pla-
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nos ortogonais; um par de pivos que se estendem normais aos respec-
tivos planos e definindo eixos geométricos de pivd ortogonais para um
movimento relativo entre 0 membro de came e a pega de extremidade
da armacgéo de éculos e a haste, respectivamente; um par de seguido-
res, cada um associado a uma respectiva superficie das superficies de
came; e um par de membros de orientagao atuando sobre os seguido-
res para se manterem os seguidores em contato com as superficies de
came.

Breve Descricao dos Desenhos

[0010] As modalidades da invengao serao descritas, agora, a titulo
de exemplo apenas, com referéncia feita aos desenhos em apenso,
em que:

[0011] A figura 1 € uma vista em perspectiva de um par de oculos.
[0012] A figura 2 é uma vista sobre a linha lI-ll da figura 1.

[0013] A figura 3 é uma vista explodida do arranjo mostrado na
figura 2.

[0014] A figura 4 é uma vista sobre a linha IV-IV da figura 2.

[0015] A figura 5A-B é um par de vistas que mostram configura-
¢Oes alternativas do arranjo de articulagao mostrado nas figuras 2 a 4.
[0016] A figura 6 € uma vista em corte similar a figura 4 de um ar-
ranjo alternativo de uma articulacéo.

[0017] A figura 7 € uma vista em perspectiva de uma porgao de
uma modalidade adicional de uma articulagao para 6culos.

[0018] A figura 8 € um corte sobre a linha VIII-VIII da figura 7.
[0019] A figura 9 é uma vista sobre a linha IX-1X da figura 7.

[0020] Dentre aqueles beneficios e melhoramentos que foram
mostrados, outros objetivos e vantagens desta invengao tornar-se-ao
evidentes a partir da descricao a seguir tomada em conjunto com as
figuras associadas. As figuras constituem uma parte deste relatorio

descritivo e incluem modalidades ilustrativas da presente invengao e
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ilustram varios objetivos e recursos da mesma.

Descricao Detalhada da Invencao

[0021] As modalidades detalhadas da presente invengao sao mos-
tradas aqui; contudo, é para ser entendido que as modalidades mos-
tradas sao meramente ilustrativas da invengao que podem ser concre-
tizadas de varias formas. Além disso, pretende-se que cada um dos
exemplos dados em relagdo as varias modalidades da invencao seja
ilustrativo, e nao-restritivo. Ainda, as figuras nao estao necessariamen-
te em escala, alguns recursos podendo estar exagerados para se mos-
trarem detalhes de componentes em particular. Portanto, detalhes es-
truturais e funcionais especificos mostrados aqui ndo devem ser inter-
pretados como limitantes, mas meramente como uma base represen-
tativa para ensinamento a alguém versado na técnica como empregar
variadamente a presente invengéo.

[0022] Com referéncia, agora, aos desenhos, e, inicialmente, as
figuras 1 a 4, um par de 6culos incorporando uma articulagao de acor-
do com uma modalidade da presente invengao pode compreender um
conjunto de suporte de lente que se estende lateralmente 11 e um par
de hastes 20. Na modalidade das figuras 1 a 4, o conjunto de suporte
de lente é definido por uma armacado 11. A armacao de éculos com-
preende aberturas para o recebimento de lentes 14 definidas pelo aro
de lente 12. A armacgao de o6culos inclui uma ponte 16 e um par de pe-
¢as de extremidade 24 que se estendem a partir dos lados 18 do aro
de lente 12. Um par de hastes 20 geralmente se estende para tras até
a regiao de haste de usuario ou orelhas e é conectado a armagao 11
contendo o aro de lente 12 nas pegas de extremidade 24 por um con-
junto de articulagao 22 mostrado em mais detalhes nas figuras 2 a 4.
[0023] O conjunto de articulagdo 22 esta localizado na pega de
extremidade 24 geralmente formada como uma extensao dos lados

18. A pecga de extremidade 24 é conectada, afixada ou formada como
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uma pega Unica em uma extremidade ao aro de lente 12 e tem uma
fenda 26 formado na extremidade oposta. Um orificio 28 é formado na
peca de extremidade 24 que se estende para dentro a partir da fenda
26. O orificio 28 aloja um seguidor 30 o qual é orientado para fora do
orificio 28 por uma mola 32. O seguidor inclui uma ponta cilindrica 31
que passa dentro da mola 32, de modo a localizar a mola 32 em rela-
¢ao ao seguidor. O seguidor 30 se apdia contra uma superficie de ca-
me 34 que é formada na periferia de um flange 35 de um membro de
came 36. O membro de came 36 é recebido na fenda 26 e preso de
forma pivotante a pega de extremidade 24 por um pino 38 que define
um primeiro eixo geométrico de pivo.

[0024] O membro de came 36 tem uma lingueta 40 que se estende
para dentro 40 que é delimitada por uma segunda superficie de came
42. A lingueta 40 geralmente é perpendicular ao flange 35 e tem um
orificio 44 disposto em um eixo geométrico perpendicular ao pino 38. A
lingueta 40 é recebida em uma fenda 46 formada em uma extremidade
da haste 20. Um orificio 48 se estende a partir da fenda 46 e aloja um
seguir 50 que ¢é livre para deslizar dentro do orificio 48. O seguidor 50
tem uma ponta cilindrica que se projeta para tras 51 que esta localiza-
da em uma mola 52. A mola 52 orienta o seguidor 50 para fora do ori-
ficio 48 e para encaixe com a superficie de came 42. O membro de
came 36 é conectado a haste 20 por um pino 54 que se estende atra-
vés do orificio 44 e para orificios alinhados 56 interceptando a fenda
46 para a definigdo de um segundo eixo geométrico de pivd. Os pri-
meiro e segundo eixos geomeétricos sao substancialmente perpendicu-
lares um ao outro para permitirem um movimento entre a armagéao
principal e a haste em planos mutuamente perpendiculares e, desse
modo, provéem um movimento universal.

[0025] Cada uma das superficies de came 34, 42 é perfilada para

a provisao de uma disposi¢ao estavel da haste 20 em relagdo a arma-
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¢ao principal 12, quando geralmente perpendiculares uma a outra. Em
uma modalidade preferida, a superficie de came tem uma porgéo cen-
tral que esta em um raio minimo do respectivo eixo geométrico. A su-
perficie de came progressivamente aumenta de raio para um dos la-
dos da porgao central para a provisdo de uma resisténcia progressi-
vamente crescente a um movimento.

[0026] A haste 20 pode ser dobrada, conforme mostrado na figura
5a, para uma posi¢cao armazenada por uma rotacido da haste 20 em
torno do eixo geomeétrico provido pelo pino 38. Conforme a haste 20 é
movida para dentro, 0 membro de came 36 roda em torno do pino 38 e
vence qualquer orientagdo imposta pelo seguidor 30 na superficie de
came 34. Em algumas circunstancias, a superficie de came 34 pode
ser parcialmente circular sobre 0 movimento requerido para o armaze-
namento das hastes 20, de modo a prover uma resisténcia uniforme a
um movimento causado por atrito do seguidor 30 através da superficie
de came 34. Alternativamente, a superficie de came 34 pode ser perfi-
lada para prover uma resisténcia a um movimento a partir da posi¢ao
estavel por uma certa faixa de movimento e, entdo, uma orientagdo
para a posi¢cdo armazenada, uma vez que a faixa de movimento tenha
sido excedida.

[0027] O arranjo do pino 38 e do membro de came 36 também
permite que a haste 20 seja movida para fora além da posi¢gao normal,
para a acomodagao de cargas laterais anormais. Uma carga como es-
sa imposta sobre a haste 20 causa uma rotagdo do membro de came
36 na dire¢ao oposta em torno do pino 38 e causa um deslocamento
do seguidor 30 contra a orientagido da mola 32. As hastes 20 s&o ca-
pazes de se moverem para a acomodagao de um carregamento anor-
mal, mas, mediante uma remog¢ao daquele carregamento, a orientagéo
da mola 32 retornara 0 membro de came para sua posi¢ao estavel.

Durante esse movimento, a ponta 31 esta localizada dentro da mola
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32, permitindo que ela se comprima e expanda. A ponta 31 ajuda na
localizagdo da mola 32 na camara 28 e também ajuda durante a mon-
tagem, para manter a mola in situ.

[0028] A provisao do pino 54 também permite que as hastes sejam
deslocadas verticalmente em qualquer diregdo em relagido ao plano
das lentes 14, conforme mostrado na figura 5b. A superficie de came
42 é perfilada para prover uma posi¢gado estavel com as hastes 20 se
estendendo geralmente perpendiculares ao plano das lentes 14. Con-
tudo, o pino 54 permite um movimento pivotante da haste em relagao
ao membro de came 34 e, assim, um movimento em um plano vertical.
Um movimento em torno do pino 54 causa um deslocamento do se-
guidor 50 contra a orientagdo da mola 52 para a provisdo de uma forga
de restauragéo, quando o carregamento na haste for removido. A pon-
ta 51 de novo localiza a mola 52 durante uma operagao e na monta-
gem.

[0029] Sera apreciado, portanto, que a disposi¢ao dos pinos 38 e
54 ao longo de eixos geométricos mutuamente perpendiculares permi-
te um movimento composto entre as porgdes principais da armagao de
oculos e das hastes 20 que podem acomodar o carregamento anormal
que poderia ser posto sobre os 6culos 10. Contudo, a provisdo das
superficies de came 34, 42 permite que a configuragdo estavel dos
6culos 10 seja mantida sob condigdes normais e facilita um dobramen-
to das hastes 20 para a posi¢do armazenada. Sera apreciado que a
disposi¢ao relativa dos eixos geométricos pode ser revertida em rela-
¢ao aquela mostrada, isto €, o primeiro eixo geométrico ser disposto
horizontalmente e o segundo verticalmente, se preferido.

[0030] Um arranjo alternativo € mostrado na figura 6, na qual com-
ponentes iguais serdo identificados por numeros de referéncia iguais
com um sufixo "a" adicionado por clareza. No arranjo mostrado na figu-

ra 6, o conjunto de articulagdo 22a ¢ acomodado em um par de aloja-
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mentos externos 60, 62. O orificio 28a é formado em um corpo 63 que
é dimensionado para se adaptar em uma cavidade 64 formada dentro
do alojamento 60. De modo similar, o orificio 48a é formado dentro de
um corpo 66 que é dimensionado para se adaptar em uma cavidade
68 formada no alojamento 62. O membro de came 36a é conectado de
forma pivotante a cada um dos corpos 24a, 66, para a formagao de
uma construgdo unitaria. Os alojamentos 60, 62 s&o providos, cada
um, com um soquete 70, 72, respectivamente, ao qual o brago 24a e a
haste 20a podem ser afixados por adesivo ou pinos ou por outro meio
adequado. Desta forma, a articulagdo 22a prové uma estrutura unitaria
a qual as hastes 20a e as armagbes 12a podem ser presas para a
provisao da flexibilidade da articulagdo 22a.

[0031] Uma modalidade adicional da articulagdo ¢ mostrada nas
figuras 7 a 9, com componentes iguais sendo identificados por nume-
ros de referéncia iguais e um sufixo b adicionado, por clareza. No ar-
ranjo mostrado na figura 7, o conjunto de articulagdo 22b tem uma bu-
cha 60 formada em uma extremidade do brago 24b com um orificio
central 62 para o recebimento do pino 38b. O pino 38b se estende en-
tre os bragos opostos 64 de um garfo 66 que é formado como parte do
membro de came 36. O pino 38b é rosqueado em um dos bragos 64 e
em recesso em um soquete no outro brago 64 para a provisao de uma
superficie alinhada e permitir um movimento pivotante relativo entre o
membro de came 36b e o0 brago 24b. Um mecanismo de orientagéo
similar aquele mostrado na figura 2 ¢ incorporado no garfo 66 para se
apoiar contra a bucha 60 e orientar as hastes para uma posi¢ao prede-
terminada. Alternativamente, uma mola pode ser incorporada entre a
bucha 60 e o garfo 66 em torno do pino 38b, para a provisdo da orien-
tacao.

[0032] O membro de came 36b tem uma lingueta que se estende

para tras 40b que é recebida em uma fenda 46b formada em uma ex-
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tremidade da haste 20b. Um pino 54b se estende entre a haste 20b e
o0 membro de came 36b para a conexdo de forma pivotante deles. O
pino 54b é perpendicular ao pino 38b para permitir um movimento pi-
votante relativo em torno do eixo geométrico mutuamente perpendicu-
lar.

[0033] O membro de came 36b tem uma superficie de came 42b a
qual se apdia contra um seguidor 50b orientado para encaixe com a
superficie de came 42b por uma mola 52b. A superficie de came 42b é
perfilada para orientagcido da haste 20b para uma posi¢ao horizontal
normal, mas pode se deformar contra a orientagdo da mola 52b para a
acomodacao do deslocamento em um plano vertical em torno do pino
54b. De modo similar, a haste pode rodar em um plano horizontal por
um movimento pivotante relativo em torno do pino 38b com o dispositi-
vo de orientagio retornando as hastes para a posi¢gao predeterminada.
[0034] No arranjo das figuras 7 a 9, a construgdo do conjunto de
articulagdo 22b é simplificada, para facilitagdo da produgéo.

[0035] Embora a inveng¢do tenha sido descrita com referéncia a
certas modalidades especificas, varias modificagcbes da mesma serao
evidentes para aqueles versados na técnica, sem se desviar do espiri-
to e do escopo da invengéo, conforme destacado nas reivindicagdes
em apenso a este.

[0036] Por exemplo, € bem conhecido na técnica que 6culos (por
exemplo, armagdes de 6culos, 6culos de som e outros tipos de artigos
tipo de 6culos) estdo disponiveis em um arranjo diverso de tipos, for-
matos, tamanhos e materiais. Geralmente, os 6culos vém em trés tipos
basicos — completo, com semiaro ou meio-aro e semiaro. Em uma ar-
magéao de 6culos "completa”, o conjunto de suporte de lente € compre-
endido por um aro de lente que envolve completamente a lente. Em
uma armagao de éculos de semiaro, ndo ha um aro envolvendo o fun-

do e o topo da lente. Armagdes de 6culos semiaro hormalmente nao



10/10

tém um aro em volta da lente. Para a maior parte, os 6culos semiaro
vém em trés pecgas (duas pecgas de extremidade e a ponte do nariz),
embora também existam outras variagdes. Nesta configuragao, a lente
forma parte do conjunto de suporte da lente. Geralmente, em uma con-
figuracdo semiaro, cada lente é rotineiramente furada de modo que os
componentes se ajustem firmemente na lente. Embora a invengéao seja
descrita usando um exemplo especifico de armag¢des de 6culos (por
exemplo, com aro), ela também pode ser adaptada e usada para ar-
magdes de semiaro, semiaro. Para fins de facilidade e conveniéncia,
as modalidades foram ilustradas e descritas usando-se uma armagao
de 6culos "completa”, mas cada figura poderia ser ilustrada com qual-
quer um dos varios tipos de construgao detalhados acima e outros co-
nhecidos na técnica.

[0037] Também, embora as descrigdes acima e as figuras tenham
sido descritas de uma maneira especifica, pode ser apreciado que a
orientagao de componentes individuais pode ser revertida, para a ob-
tengao do mesmo resultado.

[0038] As exposigdes inteiras de todas as referéncias recitadas

acima sao incorporadas aqui como referéncia.
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REIVINDICAGOES

1. Oculos que compreende um conjunto de suporte de len-
te (11), um par de hastes (20) que se estendem a partir do referido
conjunto de suporte de lente (11) em um usuario, e um conjunto de
articulagéo (22) para conexao de cada uma das hastes (20) ao conjun-
to de suporte de lente (11), cada um dos conjuntos de articulagao (22)
definindo um par de eixos pivd mutuamente perpendiculares (38, 54)
para permitir movimento entre a respectiva haste (20) e o conjunto de
suporte de lente (11) em torno dos referido eixos pivd (38, 54), e com-
preendendo um primeiro elemento de orientagédo (30, 32) operavel em
torno de pelo menos um (38) dos referidos eixos pivd (38, 54) para
manter a respectiva haste (20) em uma posigao estavel em relagdo ao
conjunto de suporte de lente (11) em torno referido eixo pivd (38), ca-
racterizados pelo fato de que cada um segundo elemento de orienta-
¢ao (50, 52) é operavel em torno do outro eixo pivd (54) dos referidos
eixos (38, 54) para manter a respectiva haste (20) em uma posigéao
estavel em relagdo ao conjunto de suporte de lente (11) em torno do
referido outro eixo pivd (54), os primeiro e segundo elementos de ori-
entagéo (30, 32; 50, 52) agindo para retornar a respectiva haste (20) a
uma posicao predeterminada quando do seu deslocamento em torno
de qualque um dos eixos pivd (38, 54).

2. Oculos, de acordo com a reivindicagdo 1, caracteriza-
dos pelo fato de que a referida posigcdo predeterminada esta central-
mente localizada em uma faixa de movimento provida pelos respecti-
vOs eixos pivo (38, 54).

3. Oculos, de acordo com a reivindicagéo 1 ou 2, caracte-
rizados pelo fato de que cada conjunto de articulagdo (22) inclui um
membro de came (36) mével em relagdo ao referido o conjunto de su-
porte de lente (11), o referido membro de came (36) possuindo uma

primeira superficie de came (34), sendo que os referidos elementos de
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orientagéo (30, 32) atuam entre a primeira superficie de came (34) e o
conjunto de suporte de lente (11).

4. Oculos, de acordo com a reivindicagdo 3, caracteriza-
dos pelo fato de que cada membro de came (36) inclui uma segunda
superficie de came (42) e o segundo elemento de orientagdo (50, 52)
atua entre a referida segunda superficie de came (42) e a respectiva
haste (20).

5. Oculos, de acordo com a reivindicagdo 4, caracteriza-
dos pelo fato de que as referidas superficies de came (34, 42) séo
conformadas para retornar a respectiva haste (20) para a mencionada
posi¢cao predeterminada em relagao ao referido conjunto de suporte de
lente (11).

6. Oculos, de acordo com a reivindicagdo 5, caracteriza-
dos pelo fato de que cada uma porgao central de cada uma das super-
ficies de came (34, 42) fica mais perto respectivo eixo geométrico de
pivd (38, 54) e a distancia da respectiva superficie de came (34, 42) a
partir do referido eixo geométrico de pivd (38, 54) aumenta progressi-
vamente em cada lado da sua porgao central.

7. Oculos, de acordo com a reivindicagdo 3, 4, 5 ou 6, ca-
racterizados pelo fato de os elementos de orientagdo (30, 32; 50, 52)
incluem, respectivamente, um seguidor (30, 50) que contata uma res-
pectiva superficie de came (34, 42) e uma mola (32, 52) orientando o
referido seguidor (30, 50) contra a respectiva superficie de came (34,
42).

8. Oculos, de acordo com a reivindicagdo 7, caracteriza-
dos pelo fato de que os referidos seguidores (30, 50) sao suportados,
respectivamente, de forma deslizante dentro do conjunto de suporte de
lente (11) e a respectiva haste (20).

9. Oculos, de acordo com a reivindicagdo 8, caracteriza-

dos pelo fato de que a referida mola (32, 52) é sustentada sobre uma
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extenséo (31, 51) do referido seguidor de came (30, 50).

10. Oculos, de acordo com a reivindicacdo 9, caracteriza-
dos pelo fato de que a referida mola (32, 52) e os referidos seguidores
(30, 50) estdo localizados em orificios alongados (28, 48) na referida
haste (20) e no conjunto de suporte de lente (11), e retidos nos referi-
dos orificio (28, 48) por pinos (38, 54) que definem, respectivamente,
os referidos pivo (38, 54).

11. Oculos, de acordo com a reivindicacdo 1, caracteriza-
dos pelo fato de que cada conjunto de articulagédo (22) inclui membro
de came (36) disposto entre a respectiva haste (20) e o conjunto de
suporte de lente (11), 0 membro de came (36) possuindo um flange
(35) direcionado no sentido do conjunto de suporte de lente (11) e co-
nectado pivotalmente a este para definir um primeiro eixo pivd (38),
uma primeira superficie de came (34) no referido flange (35) e um pri-
meiro elemento de orientagdo (30, 32) atuando ente a primeira super-
ficie de came (34) e a respectiva haste (20) para opor movimento da
haste a partir da referida posi¢ao predeterminada em torno do primeiro
eixo pivd (38), uma lingueta (40) do membro de came (36) direcionada
no sentido da haste (20) e pivotalmente conectada a esta para definir
um segundo eixo pivd (54), ortogonal ao primeiro eixo pivd (38), uma
segunda superficie de came (42) na referida lingueta (40) e um segun-
do elemento de orientagdo (50, 52) atuando entre a segunda superficie
de came (42) e o conjunto de suporte de lente (11) para opor movi-
mento da haste (20) a partir da referida posi¢gado predeterminada em
torno do segundo eixo pivo (54)

12. Oculos, de acordo com a reivindicagéo 11, caracteri-
zados pelo fato de que as referidas superficies de came (34, 42) séo
conformadas para proporcionar uma disposi¢gao estavel da haste (20)
em relagdo ao conjunto de suporte de lente (11) quando a haste (20) e

o conjunto de suporte de lente (11) estdo perpendiculares entre si.
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13. Oculos, de acordo com a reivindicagao 11 ou 12, ca-
racterizados pelo fato de que as referidas superficies de came (32,
42) possuem uma porgao central distanciada por um raio minimo a
partir do respectivo eixo pivd (38, 54) e o espagamento radial da res-
pectiva superficie de came a partir do eixo pivd aumenta progressiva-
mente para cada lado da dita porgao central.

14. Oculos, de acordo com a reivindicacdo 1, caracteriza-
dos pelo fato de que cada haste (20) pode ser deslocada para uma
posicdo armazenada mediante rotagcido em torno de um dos referidos
eixos pivd (38, 54) e a superficie de came (34, 42) com ele associado
é conformada para proporcionar resisténcia através de uma faixa inici-
al de movimento para orientar a haste (20) no sentido da posigéo ar-
mazenada uma vez ultrapassada a dita faixa inicial de movimento.

15. Conjunto de articulagdo para conexdo de uma haste
(20) a um conjunto de suporte de lente (11), caracterizado pelo fato
de compreender um membro de came (36) possuindo um par de su-
perficies de came (34, 42) voltadas em dire¢bes contrarias e dispostas
em planos mutualmente ortogonais, um par de pivds (38, 54) estendi-
dos em sentidos normais em relagdo aos respectivos planos e definin-
do eixos pivd mutuamente ortogonais para movimento relativo entre,
de um lado o membro de came (36) e o conjunto de suporte de lente
(11) e, do outro lado, o membro de came (36) e a haste (20), um par
de seguidores de came (30, 50), cada um associado com uma respec-
tiva superficie de came (34, 42) e um par de membros de orientagéo
(32, 52) atuando sobre os referidos seguidores de came (30, 50) para
manter os seguidores de came em contato com as superficies de ca-
me (34, 42).
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RESUMO

Patente de Invengdo: "OCULOS E CONJUNTO DE ARTICULAGAO
PARA CONEXAO DE UMA HASTE A UM CONJUNTO DE SUPORTE
DE LENTE".

A presente invengéao refere-se a um conjunto de articulagao
é provido para conexao da haste de éculos (20) a um conjunto de su-
porte de lente (11). O conjunto de articulagdo compreende um membro
de came (36) com um par de superficies de came (34, 42) dirigidas de
forma oposta dispostas em planos ortogonais. O conjunto também
compreende um par de pivds (38, 54) que se estendem normais aos
respectivos planos e definindo eixos geométricos de pivd ortogonais
para um movimento relativo entre, de um lado, 0 membro de came
(36) e,do outro lado, a armagéo principal (16) ou a haste (20), respec-
tivamente. A articulagdo tem um par de seguidores (30, 50), cada um
associado a uma respectiva superficie das superficies de came (34,
42); e um par de membros de orientagdo (32, 52) atuando sobre os
seguidores para manutengdo dos seguidores em contato com as su-
perficies de came. Oculos compreendendo o conjunto de articulagéo
também sao providos. O conjunto de articulagao permite um movimen-
to composto entre a armagao principal (16) e a haste (20), que pode

acomodar o carregamento normal que poderia ser imposto aos 6culos.
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