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Vynélez se tyké zafizeni pro ustaveni polohy rotoru mo-
toru.

Dosud pouZivand zabizeni provédé&ji ustaveni polohy roto-
ru motoru, s ohledem na daldi technologické postupy, riznymi
mechanickymi zptsoby tak, Ze odpruZeny palec najiZdi na obvod
plechd rotoru motoru a to kolmo na jeho osu, pfi CemZ je rotor
motoru v této ose otoln& upevnén. Posun odpruZenym palcem, kte-
ry vnikne do mezery na obvodu plechl trvé tak dlouho, aZ je za~
ruleno spravné ustaveni polohy.

Nebo Jje to PeSeno jinymi zaPizenimi, na pf. pomoci od-
pruzeného hrotu, ktery je orientovdn kolmo na &elo plechd, t.j.
soub&¥né s osou rotoru motoru, do mista mezery mezi jednotlivy=~

mi rameny plecht. P¥i posunu hrotu se tento natéd®i kolem osy
" rotoru motoru, aZ zapadne do mezery mezi dvé ramena pDlechi a
tim je zaruleno spravné ustaveni polohy.

Nevyhodou uvedenych za¥izeni je, Ze jsou pomérn& pracné
a pri vzdjemnych okolnostech nezarufugi naprosto spolehlivy
bezporuchovy chod. K takovému pfipadu miZe dojit na pf. pfi na-
bichnuti palce, nebo hrotu do materidlu plechl rotoru motoru a
nemusi tedy vniknout vidy do Jjejich mezer.,

Vy8e uvedené nevyhody odstranuje vyndlez, jehoZ podstata
spodivd v tom, %e sestdvd z civky, ve které' jJe uloZeno j&dro
ustavené kolmo k obvodu plechd rotoru motoru, ktery je oto&né
uloZen na skluzu a pohybového vélée, ustaveného kolmo na osu
rotoru motoru.

Zarizeni je velmi jedrioduché konstrukce s nérokem na ma-
1y prostor, s moZnosti plné automatizovanéhe a naprosto spoleh-
livého provozu.
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P¥{klad provedeni zaiizeni podle vyndlezu je znézornén
na vykrese. '

Rotor 3 motoru se dostane po skluzu 4 do Zldbku na Jjeho
konci, kde je voln& otodné& uloZen. Po zavedeni elektrického
proudu do civky 1 se vlivem indukovaného magnetismu v jédru g'
natod{ rotor 3 motoru tak, Ze osa jednoho z ramen nalisovaného
svazku plecht je v ose jddra 2. Poté se pomoci pohybového vél-
ce 5 upne rotor 3 motoru, zajisti se tak v dané ustavené polo-
ze a zéroven se prerudi pfivod elektrického proudu do civky 1.
Po provedéné operaci, vréceni pohybového vélce 5 do vychozi
polohy a odstirandni rotoru 3 motoru ze Zlébku na skluzu 4, Je
cely cyklus uzavren a mife se automaticky opakovat.
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" PREDMET VYNALEZU

ZaPizeni pro ustsveni polohy rotoru motoruy, vyznalene
tim,%e sestdvé z civky (1), ve které je uloZeno jddro (2)
ustavené kolmo k obvodu plechd rotoru (3) motoru, ktery Jje o-
to&nd ulo¥en na skluzu (4) a pohybového vdlce (5), ustaveného
kolmo na osu rotoru (3) motoru. '

1 vykres
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