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Mechanizm uchwytu rakli w urzadzeniach do sitodruku
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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm uchwy-
tu rakli w urzadzeniach do nanoszenia wzor6w na
ptaskie podloza metodg sitodruku, a zwlaszcza przy
wytwarzaniu mikroelektronicznych ukladéw grubo-
warstwowych.

Znane s3 urzadzenia z mechanicznym napedem
rakli do wytwarzania wzor6w zdobniczych i napi-
s6w metodg sitodruku na plaskich podlozach. Po-
niewaz w tych dziedzinach powtarzalno$é grubo-
Sci nadruk6éw nie jest istotna wiec i stosowane
uchwyty rakli nie wymagajg regulacji zwigzanych
z nig parametréw drukowania.

Znane sa urzadzenia, ktére umozliwiajg druko-
wanie wzoréw na podlozu przy recznym napedzie
rakli nie zapewniajgcym statoSci jej szybkosci, kg-
ta ataku oraz sity docisku i wykonywane przy ich
uzyciu nadruki charakteryzuja si¢ znacznym roz-
rzutem grubosci.

Znane sg réwniez urzadzenia do wytwarzania
mikroelektronicznych ukladéw grubowarstwowych
z mechanicznym napedem i suportowanym ukila-
dem rakli, lecz i one nie zapewniajg stalo$ci pa-
rametré6w drukowania, a zwlaszcza zwigzanych z
raklg. Uchwyt rakli jest mocowany w tych urzg-
dzeniach do suportu przy pomocy suwliwych pro-
wadnic i w osi pionowej poruszany silownikiem,
najczeSciej pneumatycznym lub hydraulicznym. Ta-
kie rozwigzanie konstrukcyjne, przy skompenso-
waniu luzéw, powoduje znaczne tarcie i jest przy-
czyng niepowtarzalnosci sily dociskajacej rakle w
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czasie wykonywania kolejnych nadrukéw. Zwie-
kszenie luz6w w celu zmniejszenia tarcia powodu-
je drgania uchwytu i zmiany kata natarcia rakli.

Mechanizm wedlug wynalazku zapewnia opty-
malny dobér parametréw drukowania, zachowanie
ich staloSci, jak réwniez usuwa wspomniane nie-
dogodnosci lub co najmniej je tagodzi.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem regulacje para-
metréw drukowania zwigzanych z rakla oraz ich
stalo§¢ uzyskano przez zastosowanie mechanizmu
umieszczonego na prowadnicach urzadzenia druku-
jacego i skladajgcego sie z suportu oraz tocznie
ulozyskowanego w nim uchwytu. Zastosowanie spe-
cjalnie wykonanych lozysk tocznych pozwolilo na
likwidacje luzé6w decydujgcych o zachowaniu sta-
1oSci kata natarcia i réwnolegloéci pracujacej kra-
wedzi rakli oraz tarcia, zwlaszcza statycznego ma-
jacego wplyw na powtarzalno§é sily docisku w
czasie drukowania. Docisk rakli jest realizowany
sprezyng i moze by¢ regulowany przez zmiane jej
napiecia. Zastosowanie sprezyny zamiast silownika
pneumatycznego lub hydraulicznego zapewnia nie-
znaczng zmiane sity docisku przy zmianie odleg-
lodci siatka-podloze spowodowanej odchylkami gru-
bosci podlozy. Ponadto uchwyt rakli pozwala na
ustawianie rdéwnolegtoSci pracujgcej krawedzi w
stosunku do podloza przez zastosowanie przegubo-
wego potaczenia oprawki rakli z uchwytem, kata
natarcia przez zastosowanie dwuczeSciowej opraw-
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ki, oraz przedzialu pionowego ruchu przy, zmianach
odlegtosci siatka-podloze.

Mechanizm wedlug wynalazku jest dokladnie
wyjasniony na podstawie jego przykladu wykona-
nia. Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig.
1 przedstawia mechanizm uchwytu rakli w prze-
kroju, a fig. 2 uchwyt z dwucze$ciowsg oprawka w
widoku z boku. i

Jak uwidoczniono na fig. 1 i 2, mechanizm
uchwytu stuzy do mocowania oraz ustawiania pa-
rametréw rakli i sktada sie z suportu 1, uchwytu
2 ze sworzniami 3, sprezyny 4, Sruby regulacyjnej
5 z nakretka 6, tulei 7, lgcznika Sruby regulacyj-
nej z rdzeniem elektromagnesu 8, podno$nika ele-
ktromagnetycznego 9, dwuczeSciowej oprawki 10
oraz wspornika do mocowania elektromagnesu 11.
Ruch rakli 18 w plaszczyZnie pionowej umozliwia-

ja dwa sworznie 3 umieszczone w specjalnie wy-

konanych lozyskach kulkowych 12 wbudowanych
w suport. Jedno z lozysk posiada cztery rzedy ku-
lek umieszczonych w koszyczku brgzowym 19, z
ktérych dwa umieszczone sa w plaszczyznie rysun-
ku drugie za§ dwa umieszczone w plaszczyZnie
prostopadlej. Drugie lozysko ze wzgledéw techno-
logicznych posiada tylko dwa rzedy kulek w pla-
szczyznie prostopadlej do rysunku. Dla zabezpie-
czenia przed wysunieciem sworzni z lozysk po od-
kreceniu nakretki 6, na ich konce nalozono jarzmo
13. Ustawianie pracujgcej krawedzi rakli wzgle-
dem powierzchni podioza umozliwia §ruba regula-
cyjna 5 z nakretka 6, na ktbérej nacieta jest po-
dziatka. Sruba z nakretkg i poprzecznicg wspor-
nika 11 spelnia jednocze$nie role ogranicznika ru-
chu pionowego w do6t zabezpieczajac siatke masku-
jaca przed deformacjg w czasie schodzenia rakli
z zadrukowanego podloza. Sprezyna 4 wraz z tu-
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leja 7 stanowig zesp6l regulacyjny sity docisku
rakli. Pionowy ruch w gére ogranicza kraricowe po-
lozenie rdzenia elektromagnesu 14, ktéry jest po-
Iaczony ze $rubg regulacyjng 5 nastawnym lgczni-
kiem 8 umozliwiajacym ustawianie pracujacej kra-
wedzi rakli na styk z powierzchnig siatki. Pod-
noénik elektromagnetyczny 9 spelnia role silowni-
ka unoszacego rakle po zadruku podloza. Wkrety
16 umieszczone mimosrodowo po .obu stronach osi
obrotu uchwytu 2 i dwuczeSciowej oprawki 10
umozliwiaja ustawianie réwnoleglo§ci krawedzi ra-
kli do podloza. DwuczeSciowa oprawka po zluzo-
waniu nakretek 17 pozwala na regulacje kata na-
tarcia rakli.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm uchwytu rakli w urzadzeniach do
sitodruku, ztozony z suportu (1), uchwytu (2) ze
sworzniami (3), sprezyny (4) i tulei (7), $ruby regu-
lacyjnej (5) z nakretkg (6) i tgeznikiem (8), dwu-
czeSciowej oprawki (10), znamienny {ym, ze
uchwyt (2) ze sworzniami (3) potgczony jest z su-
portem (1) przy pomocy tozysk kulkowych (12).

2. Mechanizm uchwytu rakli wedlug zastrzeze-
nia 1, znamienny tym, Ze docisk rakli powodowa-
ny jest sprezyna (4), ktérej napiecie jest zmienia-
ne wkrecang tuleja (7).

3. Mechanizm uchwytu rakli wedlug zastrzezen
1 i 2, znamienny tym, Ze ruch pionowy rakli po-
wodowany jest podno$nikiem elektromagnetycznym
9).

4. Mechénizm uchwytu rakli wedlug zastrzezen
1, 2 i 3, znamienny tym, Ze zastosowanie dwucze-
Sciowej oprawki (10) umozliwia zmiane kata na-
tarcia.
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