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Vyndlez se tykd za¥izeni pro vzdjemné natade-
ni dvou souosych otdcejicich se h¥ideltt pomoci
soustavy ozubenych kol.

Dosud zndmd zaf¥izeni, uréend k vzdjemnému
nataeni dvou souosych otdfejicich se hfideld
se vyuZivajl zejména u budith vibrace s promén-
livym momentem vystfednosti. Nejzndméjsi je
FeSeni, kdy ob#& rotujici ¢asti jsou spojeny, jedna
se Sroubem a druhd s matici s velkym stoupéa-
nim. Relativniho posuvu se dosdhne axiidlnim po-
suvem matice po Sroubu. Tato konstrukce vSak
zvétSuje osovou délku zafFizeni a vznikem viili
v ovladacim mechanismu sniZuje citlivost a pies-
nost thlového pootoceni. Dalsi ze zpiisobt FeSeni
je nataceni obou ¢asti, tj. nevyvaZkid hydraulic-
kym nebo pneumatickym mechanismem umisté-
nym mezi ob&ma rotujicimi ¢dstmi. Tento zphsob
vyZaduje zna¢n& choulostivy rotaéni pievadé&c
tlakového média a vyZaduje dal$i za¥izeni k sig-
nalizaci vzajemné polohy, protoZe ji nemtze vii-
bec, nebo alespoii s dostatednou p¥esnosti a spo-

lehlivosti indikovat. Ddle je moZno pouZit samo-

statného pohonu kaZdé rotujici €&sti samostat-
nou pohonnou jednotkou s dostatetné& citlivou
regulaci otadek a jejich ovlddanim podle indi-
kace vzdjemného natoCeni. Toto FeSeni je vSak
velmi sloZité a choulostivé, pro p¥ipad prudce
pulsujicich momentd, nap¥. u vibratori b&hu
kaZdé otdCky meénicich se z maxima aZ do zapor-
nych hodnot, je dosaZeni spolehlivosti synchro-
nizace velmi problematické. Pom#rn& nejspo-
lehlivéjsi je FreSeni, kde pohony obou hfidelil
jsou vazédny trojlennymi objektivnimi pfevodo-
vymi mechanismy, nap¥. ozubenymi prevody. je
zndmo teSeni, kde je pouZito dvojitého planeto-
vého pievodu, u kterého je jedno centraini kolo
spojeno s vnitfnim h¥idelem, druhé s vn&jsim
h¥idelem. Satelity jsou ve spoledném unaSeci na
spoleénych osdach. Z planetovych kol je jedno
pevné a druhé ototné. Uhlové pootodeni t&chto
kol je p¥imo timérné relativnimu pootofeni cen-
tralnich kol za Kklidu a pohybu. Toto FeSeni je
funk&ng pln& vyhovujici a jsou mozZnd i jind vy-
uziti ¢lentt planetovych soukoli k této funkci.
Nevyhodou je zna&nd sloZitost a tedy i cena.

Uvedené nedostatky odstraiiuje zafizeni podle
vyndlezu, jehoZ podstata spofivad v tom, Ze je
tvofeno dutym h¥idelem pevn& spojenym s jed-
nim nevyvaZkem, v némZ je souose uloZen dalsi
hiidel pevn& spojeny s druhym nevyvaZkem a
dalsimi tfemi Cepy, pFiCemZ kaZdy z hfideld a
¢epl je opatfen ozubenym kolem, kterd do sebe
vzdjemnd& zapadaji. VSechny &epy 1 duty hfidel
jsou uchyceny v rdmu. Rdm je tvoFen dvEma
kyvnymi pdkami a ramenem, h¥idel a Cepy jsou
uchyceny na jeho vrcholech tak, Ze miZe vyko-
navat kyvavy pohyb. Pohyb rdmu lze vyvodit kli-
kou, kterad je pfipevné&na k jednomu z kyvnych
ramen a je ovlddéna linedrnim motorem.

Vyhodou zafizeni je, Ze natoCeni nevyvaZki
1ze provést p¥i chodu stroje, a nezaleZi pf¥itom
na sméru otadfeni nevyvazki. K dileZitym pred-
nostem zafizeni podle vynélezu pat¥i také jeho
jednoduchost a nizké ndklady na vyrobu.

Na priloZeném vykrese je znazorndno zaFize-
ni podle vynalezu v axonometrickém pohledu.
‘ZaTizeni je tvofeno h¥idelem 1, ktery je poha-
nén pohonnou jednotkou. Hfidel 1 je souose ulo-
Zen v dutém hfideli ‘4 a je na ndm vytvoFena
hmota, tj. druhy nevyvazek 5. Duty h¥idel 4 je
opatfen prvnim nevyvaZkem 2. Na h¥ideli 1 je
uchyceno prvni ozubené kolo 3 a na druhém h¥i-
deli 4 je uchyceno druhé ozubené kolo 6. Duty
hiidel 4 je uchycen ve spodni Gasti kyvné paky
9, ktera je ve své horni C4sti propojena s dalsi
kyvnou pdkou 13 pomoci spojovaciho ramena 11.
Do prvniho ozubeného kola 3 zabira t¥eti ozube-
né kolo 7 ototn& uloZené na prvnim &epu 8,
uchyceném v horni ¢asti kyvné paky 9. Do t¥eti-
ho ozubeného kola 7 zabira ¢tvrté ozubené kolo
14 uchycené na druhém &epu 12, ktery je upevnén
v hornf ¢4sti druhé kyvné paky 13a ¢tvrté ozube-
né kolo 14 soutasné& zabird do patého ozubeného
kola 15, uloZeného na t¥etim &epu 18, umists-
ném ve spodni ¢asti druhé kyvné paky 13. Paté
ozubené kolo 15 je ve stdlém zab&ru s druhym
ozubenym Kkolem 6. VSechna ozubend kola jsou
tedy stale vzdjemn& v zdb&ru. K druhé kyvné
pace 13 je souose vzhledem k tfetimu depu 16
uchycen duty €ep 17 a k n&mu uchycena klika
19, na jejimZ konci je &tvrty Sep 20 pohonné jed- '
notky 21, tj. linedrniho motoru. Klika 19 s &tvr-
tym &epem 20 a pohonnou jednotkou 21 pFedsta-
vuji pFestavny mechanismus k pot¥ebnému, libo-
volné urcenému naklon&ni, tj. vykyvnuti kyv-
nych pak 13, 8. Duty &ep 17, 18 a ¢ep 22 pohonné
jednotky 21 jsou otofn#& uloZeny v rdmu [(neni

zobrazeno).

PFi chodu hfidele 1 je prvni nevyvaZek 2 vzhle-
dem k druhému nevyvaZku 5 ustaven do polohy,
ve které je vyvozen napiiklad maximAlni vy-
stfednikovy moment (na vykrese neni tento stav
zakreslen). Ozubend kola 3,°6, 7, 14, 15 se po
sobé vzajemn& odvaluji. Zmé&ny velikosti vystied-
nikového momentu se dosdhne posunutim kliky
19 tak, Ze se kyvné péaky 9, 13 vykloni o urdity
dany uhel, pFfitom je zachovana osova vzdalenost
vSech ozubenych kol, a odvalenim &tvrtého ozu-
beného kola 14 po patém ozubeném kole 15.
Uhel odvaleni se seéte s Ghlovym pohybem dru-
hé kyvné péky 13 a &tvrté ozubené kolo 14 je
pfenese na tfeti ozubené kolo 7, z ndhoZ je pfe-
neseno na prvni ozubené kolo 3 s p¥i¢tenim dhlo-
vého pohybu prvni kyvné paky 9. Tim dojde K re-
lativnimu nato¢eni prvniho ozubeného kola 3
vii€i druhému ozubenému kolu 6, a tim i prvniho
nevyvazku 2 vzhledem k druhému nevyvazku 5.
K pfestaveni prvniho nevywvaZku 2 za chodu
stroje miZe dojit v libovolny zwoleny okam#Zik.
NezaleZi pfitom na smyslu otaéeni hiidele.

Zatizenl podle vyndlezu lze pouZit ve vSech
pfipadech, kde je nutné pfestavovani dvou sou-
osych otacejicich se h¥ideldl, zejména pro budie
vibrace s plynulou zménou vyst¥ednikového mo-
mentu. Zafizeni je vyhodné zejména pro svou
jednoduchost a v porovnéni se zndmymi zafize-
nimi i jeho nizkou cenou.



PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni pro vzdjemné nataceni za pohybu
dvou souosych otadejicich se h¥ideld pomoci
soustavy ozubenych kol uspofddanych na néko-
lika &epech, zejména pro budi€e vibrace s plynu-
lou zmé&nou vystFednikového momentu, vyznacu-
jici se tim, Ze sestava z dutého hiidele (4) pev-
né& spojeného s prvnim nevyvazkem (2), v némz
je souose uloZen h¥idel (1) pevné& spojeny s dru-
hym nevyvaZzkem (5), a ze tf¥i Cepl (8, 12, 16],
z nich? kaZ¥dy je opatfen uloZenym ozubenym
kolem (3, 6, 7, 14, 15), p¥itemZ vSechny Cepy
(8, 12, 16) a duty h¥idel (4) jsou uchyceny v ra-
mu (10), tvoFeném dvEma Kyvnymi pakami (9,
13) propojenymi spojovacim ramenem (11) -a
tfeti &ep (16} je uloZen v dutém &epu (17) spo-

jeném se spodni &asti druhé kyvné paky (13} a
soufasné s klikou (19) spojenou ve své spodni
&asti Ctvrtym Cepem (20} s pohonnou jednot-
kou (21).

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznacujici se tim,
Ze prvni ozubené kolo (3) uloZené na hiideli (1)
je v zabéru s t¥etim ozubenym kolem (7] uloZe-
nym na prvnim &epu (8), které je soucasné v za-
béru se ¢tvrtym ozubenym kolem (14) uloZenym
na druhém ¢epu (12) a ¢tvrté ozubené kolo (14)
je ve stalém zabéru s patym ozubenym kolem
(15) zabirajicim soutasné do druhého ozubené-
ho kola (6) uloZeného na dutém hfideli (4].



215819

6 5 12 1N 7 § g

/8 (w8 /9 (3]

10 18
1 IA
C—
L~ AN

19 \.20 21 .




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

