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RieSenie sa tyka mostovych Zeriavov a
inych na kolajnicu viazanych pojazdnych za-
riadeni a rieSi zariadenie na zamedzenie ich
kriZenia. Pozostdva zo Styroch bezkontakt-
nych induktivaoych snimacov so spinacou
funkciou a riadiacej jednotky, na ktori si
jednotlivo pripojené jak snimace, tak aj
hnacie elektromotory a brzdy obidvoch pod- i
por mostového Zeriava. Snimace st umiest- AllE
nené na obidvoch koncoch podpory Zeriava yanhine , 1 I
po obidvoch bokoch kolajnice, a to tak, Ze 9\%\5 3L
priebeZne po celej drdhe snimaji polohu né- ‘ :
kolkov pojazdnych kolies voc€i hoku kolaj- I {
nice a v pripustnej vziadenosti cez riadia- {} . {&}

i |

b

cu jednotku na potrebny Cas vypinaji hnaci L
elektromotor tej podpory, ktord prebieha

a zafina kriZit Zeriav, prifom brzdy ostdavaji T { {
v odbrzdenom stave. Pri rozbehu mostové-

ho Zeriava z kludového stavu riadiaca jed-

notka prisludny elektromotor vypne aZ po

uplynuti nastaveného Casu rozbehu.
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Vynélez sa tyka zariadenie na zamedzenie
kriZenia mostovych Zeriavov, ktoré je tvo-
rené najmenej Styrmi bezkontaktnymi sni-
madémi a riadiacou jednotkou.

Pri pojazde mostového Zeriava po kolaj-
niciach Zeriavove] dréhy nastdva kriZenie
Zeriavového mosta. KriZenie velmi zhorSuje
pojazdové pomery a zvddSuje opotrebenie
ndkolkov pojazdovych kolies a kolajnic, zvy-
Suje odpor proti pojazdu a tym aj potrebny
vykon hnacich elektromotorov a prevddzko-
vé néaklady. Z doposial zndmych rieSeni je
najvyznamnejsia podla AO SU 998 307, kto-
ré vyuZiva Styri bezkontaktné snimae u-
miestnené na obidvoch koncoch podpory Ze-
riava po obhidvoch bokoch kolajnice, u kto-
rého kazda dvojica snimadov je uhlopriene
elektricky sériovo spojend a pripojend k na-
pdjaciemu zdroju, priom kaZdy snimal je
prevedeny z dvoch magnetov a jazytkového
relé, umiestneného medzi rovnakymi pAslmi
magnetov. Nevyhodou tchto rieSenia je, Ze
jeho ¢innost pri pojazde Zeriava nastane, aZ
kedy sa obidva snimacde uhlopriedne umiest-
nené na podpore, pribliZa ku kolajnici na
vzdialenost ich citlivosti, a Ze neriesi dal3ie
CasteiSie vznikajtce situdcie, ako je napr.
pribliZenie sa ku kolajnici iha jedného sni-
mada, alebo obidvoch snimafov umiestne-
nych za sebou po bokoch kolajnice.

Iné rieSenie podla DOS 2 384 688 vyuZiva
najmene] dva bezkontaktné ultrazvukové
snimade umiestnené na podpore Zeriava ve-
dla jedného boku kolajnice alebo inej vo-
diacej liSty, priom kaZdy snima& pri po-
jazde Zeriava prieheZne meri hodnotu svo-
jej vzdialenosti od boku kolajnice. Rozdiel
nameranych hodnbt je vyuZivany k riadeniu
pohonov Zeriava. Nevyhodou tohoto zariade-
nia je jeho zloZitost, a to Ze pri menSom
rozidele nameranych hodnét ako je zadany,
dochddza ku nekontrolovatelnému pribliZo-
vaniu a oddialovaniu snimacov od boku ko-
lajnice, a nésledne aj opotrebovaniu ndkol-
kowv pojazdnych kolies a kolajnice.

Vy38ie uvedené nedostatky podstatne
zmenSuje zariadenie na zamedzenie kriZenia
mostovych Zeriavov podla vynélezu, ktoré
pozostdva najmenej zo Styroch bezkontakt-
nych snimadov, ktoré st umiestnené na o-
bidvoch koncoch podpory Zeriava po obi-
dvoch hokoch hlavy kolajnice, alebo inej
vodiacej listy, paralelne s pozdiZnou osou
kolajnice, a st prepojené s hnacim tstrojen-
stvom mostového Zeriava. Podstata vynélezu
spodiva v tom, Ze pre zvoleny smer pohybu
Zeriava st k riadiacej jednotke elektricky
jednotlivo pripojené predné induktivne sni-
made so spinacou funkciou, umiestnené w
kolmej rovine na pozdiZnu os kolajnice, ako
aj hnacie elektromotory a brzdy obidvoch
podpdr mostového Zeriava. K riadeniu oboch
hnacich tstrojenstiev je samostatne vyuZi-
vand citlivost kaZdého snimaca.

Zariadenie na zamedzenie kriZenia mé vy-
hody v tom, Ze mostovy Zeriav, na ktorom
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je pouZité automaticky spravne vedeny po
kolajnici, ¢Im su eliminované vplyvy vyvola-
vajice jeho kriZenie, je zvySené Zivotnost
pojazdovych kolies a kolajnic, zlepSia sa
jazdné vlastnosti a moZnost prevadzkovania
aj po kolajniciach, ktoré maja vécSie sme-
rové a vyskové uchylky ako stanovuji nor-
my, st priaznivo zniZené hodnoty vodorov-
nych bofnych sil a je docielend jeho opti-
mélna prevdadzka. Daldou vyhodou je jedno-
duchost zariadenia a moZnost pouZitia pre
mostové Zeriavy s hnacimi elektromotormi
nakrétko, aj kriZkovymi.

Priklad prevedenia zariadenia na zame-
dzenie kriZenia mostovych Zeriavov je zné-
zorneny na vykrese.

Zariadenie na zamedzenie kriZenia pozos-
tdva zo Styroch bezkontaktnych snimadov 1,
2, 3, 4 a riadiacej jednotky 5. Snimace si in-
duktivne so spinacou funkciou v zodne svo-
jej citlivosti a st umiestnené na obidvoch
koncoch podpory Zeriava po obidvoch bo-
koch kolajnice Zeriavovej drdhy 10 v rovine
kolmej na jej pozdiznu os, a to tak, aby ich
citliva zona zalala reagoval a snimal vy-
slal impulz do riadiacej jednotky 5 hned po
pribliZeni sa ndkolku pojazdového kolesa ku
boku kolajnice 10 na vopred urdend vzdia-
lenost. Kazdy snimaé je samostatne spojeny
s riadiacou jednotkou 5, ku ktorej sa pri-
pojené elektromotory 6, 7 a brzdy 8, 9 obi-
dvoch podpdr mostového Zeriava.

Pri pohybe mostového Zeriava vpred, ria-
diaca jednotka 5 pripoji bezkontaktné sni-
made 1, 2. Po pribliZeni jedného zo snima-
¢ov, napr. snimada 1 ku boku kolajnice 10
na vzdialenost citlivosti, riadiace jednotka 5
odpoji elektromotor 6. Brzda 8 vSak ostdva
v odbrzdenom stave. Odpojenim elektromo-
tora 8 poklesni jeho otdtky, mostovy Zeriav
zaujme spravnu polohu, snimad 1 sa oddiali
od boku kolajnice 10 a riadiaca jednotka
opdt pripoji elektromotor 6. Po pribliZeni
snimafa 2 ku boku kolajnice 10 na vzdiale-
nost citlivosti, riadiaca jednotka 5 odpoji
elektromotor 7. Brzda 9 ostdva v odbrzde-
nom stave. Odpojenim elektromotora 7 po-
klesnit jeho otdCky, mostovy Zeriav zaujme
spravnu polohu, snimaé 2 sa oddiali od bo-
ku kolajnice 10 a riadiaca jednotka 5 opit
pripoji elektromotor 7. Mostovy Zeriav je
po kolajnici vedeny bezkontaktnymi snimad-
mi 1, 2. Pri pohybe mostového Zeriava vzad
riadiaca jednotka 5 pripoji snimacde 3, 4,
pricom snimat 3 prebera funkciu snimaca 1
a snimaf 4 funkciu snimaa 2 z pohybu
vpred. Mostovy Zeriav je po kolajnici vede-
ny snimaémi 3, 4. Pri rozbehu mostového
Zeriava z kludového stavu riadiaca jednotka
5 prislu$ny elektromotor odpoji aZ po uply-
nuti nastaveného ¢asu rozbehu.

Zariadenie na zamedzenie KkriZenia je
vhodné pre pouZitie u v8etkych pojazdnych
zariadeni, ktorych pohyb je viazany na ko-
lajnice.



248476

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie na zamedzenie kriZenia mosto-
vych Zeriavov, ktoré pozostdva najmenej zo
Styroch bezkontaktnych snimalav, ktoré st
umiestnené na obidvoch koncoch podpory
Zeriava po obidvoch bokoch hlavy kolajnice
alebo inej vodiacej listy paralelne s pozdiz-
nou osou kolajnice a s prepojené s hnacim
tistrojenstvom mostového Zeriava, vyznacu-
jice sa tym, Ze pre zvoleny smer pohybu

Zeriava st k riadiacej jednotke (5] elek-
tricky jednotlivo pripojené predné induktiv-
ne snimace so spinacou funkciou (1, 2, resp.
3, 4} umiestnené v kolmej rovine na po-
zdiznu os kolajnice (10), ako aj hnacie e-
lektromotory (6, 7) a brzdy (8, 9) obidvoch
podpdr mostového Zeriava, priom k riade-
niu obidvoch hnacich ustrojenstiev je samo-
statne vyuZivand citlivost kaZdého snimacda.
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