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En apparat for automatisk borttagning av
mjolkningsmedel (6) bestadr av en driftenhet
(2), som har en vajertrumma med en vajer
(13), samt drivmedel for att vrida vajert-
rumman for att vinda upp vajern pd den sist-
namnda. Vajerns fria ande ar kopplad till
mjolkningsmedlet, varvid vajern drar mjolk—-
ningsmedlet bort fran djurets spenar da
vajertrumman vrids med vridmedlet. Enligt
uppfinningen bestar drivmedlet av en pneuma-
tiskt driven motor. Fordelen harav ar, att
driftenheten kan goras kompakt och latt, och
att mjolkaren kan avlinda vajern utan nagot
vasentlig motstand fran motorn di motorn ar

oaktiverad.
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Laite lypsidmisvilineiden poistamiseksi itsetoimisesti - En apparat for automa-
tisk borttagning av mjélkningsmedel

Esilld oleva keksint6 liittyy laitteeseen lypsamisvilineitten irrottamiseksi itsetoimi-
sesti eldimen utareista lypsdmisen paittymisen jilkeen. Irrotusviline koostuu run-
gosta ja rungon kannattamasta toimiyksikosti. Toimiyksikké on varustettu pyoritet-
tavélla vaijerikelalla, vaijerikelalle kelattavalla vaijerilla, Jonka vapaassa pédssi on
liittdmisvaline irrotettaviin lypsamisvilineisiin liittdmistd varten, Ja kayttovilineilla,
Jotka on sovitettu pyorittimésn vaijerikelaa vaijerin kelaamiseksi siten, ettd lypsa-
misvilineet vedetidn irti eldiimen utareista.

Tdmén tyyppinen irrotuslaite tunnetaan julkaisusta DD-233 480. Tunnettu laite on
kiintedrakenteinen ja on siksi erityisen sopiva kytketyille lehmille kaytettdviin litku-
teltaviin lypsykoneisiin. Siind on kuitenkin vakava puute, koska vaijerin kelauksen
kayttovilineet koostuvat suhteellisen jaykisti kierrejousesta. Tamin vuoksi on lyp-
sdjén kiristettivi kierrejousta vaijeria purettaessa liittiikseen liitoskappaleen lehmin
utareisiin ennalta kiinnitettyihin lypsyvilineisiin. Syy, miksi kierrejousen on oltava
suhteellisen jaykki, johtuu seikasta, etti nykyaikaisten, utarekupeista, letkuista ja
utarekuppien yhdyskappaleesta kostuvien lypsyvilineiden paino on noin kolme ki-
loa. Tédmén vuoksi tulee kierrejousen kyeti synnyttdmadn ainakin viitti kiloa vastaa-
va voima. Yhtimittainen kierrejousen kiristiminen mainittua voimaa vastaan lypsy-
vilineitd lypsettiviin lehméin kiinnitettidessd on luonnollisesti tyolastd lypsajille.

Esillé olevan keksinnon tarkoitus on kehittii lypsyvilineiden irrottamiseksi kiintei-
rakenteinen ja painoltaan vihiinen laite, joka laite on liitettivissi helposti lehmiin
utareisiin kiinnitettyihin lypsyvailineisiin.

Tama tarkoitus saavutetaan alussa kuvatun kaltaisella laitteella, Jjoka tunnetaan pii-
asiassa siitd, ettd kiyttovilineet koostuvat pneumaattisesti kaytettavistd moottorista.
Sen seurauksena voidaan vaijeri moottorin toimimattomana ollessa purkaa helposti
ilman oleellista moottorin vastusta. Moottori on sopivimmin liitettivissi ilmaa joh-
taviin tyhjdputkiin, jotka saavat aikaan utarekuppien sykéhtelevin paineen.

Pneumaattisesti kiytettiava moottori on parhaiten pyorivi liukuvasiipinen moottori,
Jolloin itsetoiminen irrotuslaite voidaan suunnitella erityisen kiintedrakenteiseksi.
(Erdéna vaihtoehtona voi moottori koostua pienisti ménté-sylinterivilineists, esi-
merkiksi hyvin tunnetusta jarjestelystd, joka koostuu neljésti ristiin laitetusta, ristin
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keskelld olevaan luistiin kiinnitetystd ménté-sylinteriyksikosti, jolloin luisti on lii-
tetty vaijerikelaan viimeksi mainitun pyorittimiseksi.)

Moottori on parhaiten kiyttoyhteydessa vaijerikelaan alennusvaihteen, sopivimmin
planeettavaihteiston vilitykselld. Alennusvaihteen vilityssuhde tulisi valita valilta
1:3 - 1:8. Alennusvaihde sallii halkaisijaltaan suhteellisen suuren vaijerikelan kiy-
ton. Tamd johtaa sithen, ettd vaijerikelan pyérittimiseen tarvittava viintoémomentti
pysyy suunnilleen muuttumattomana koko vaijerin kelauksen aikana, koska muodos-
tetun vaijerikelan halkaisija lisddntyy kelauksen aikana vain merkityksettomaisti.
Mainitun muuttumattoman vaantomomentin seurauksena on, ettd pyorivan liukusii-
pimoottorin pySrimisnopeus voidaan vaijerin sisdénkelauksen aikana pitid suhteelli-
sen vakiona, miké turvaa moottorilta vaaditun suhteellisen pienen tehon riittivyy-
den.

Tdssd yhteydessd on huomattava, ettd pyorivdn liukusiipimoottorin lisddntyvin
vaidntémomentin korvaamiseksi vaijeria kelalle kierrettiessa ei sen tehoa voida lisita
lisddmélld moottorissa olevaa paine-eroa. Tamé johtuu siitid, etti olemassa oleva
tyhjoputki, johon moottori on liitetty, antaa tavallisesti enintdin 50 kPa:n tyhjon,
mité e1 voida lisdtd. Lisédksi olisi voimakkaaman mootorin valinta erdéni vaihtoeh-
tona suuremman tehon saamiseksi sopimatonta, koska irrotusviline tulisi siin tapa-
uksessa painavammaksi ja tilaavievamméksi.

Keksinnén irrotuslaitteen erdén edullisen rakennemuodon mukaisesti on moottorissa
lukuisilla siipipareilla varustettu moottorin akseli. Kunkin siipiparin siivet liukuvat
samaan, moottorin akselin suhteen siteiseen suuntaan. Kotelo muodostaa sylinteri-
madisen roottoripesin, johon roottorin akseli ulottuu samansuuntaisesti roottoripesian
keskiakselin kanssa. Roottoripesd on jaettu roottorin akselin ympirille perittiin
suunnatuilla roottorin siivilla erillisiin kammioihin. Kunkin siipiparin siivet liittyvit
parhaiten toisiinsa vilyskappaleiden vilitykselld, jolloin kukin siipipari muodostaa
yhdessé niiden vilyskappaleen kanssa roottorin akselin suhteen siteittéiisesti liuku-
van yksikon. Tamaén tuloksena tulee siipien ja seindmien vilinen kitkavastus liuku-
siipimoottorin toiminnan aikana suhteellisen heikoksi verrattuna tavanomaisiin liu-
kusiipimoottoreihin, joiden siivet nojaavat roottoripesin seindmiin jousien vaikutuk-
sen alaisina.

Sylinterimaisen roottoripesan ulottuvuus kohtisuoraan vasten roottorin akselia pitkin
roottoripesdn ympéryskehid on oleellisesti vakio, mikéd antaa roottoripesille hieman
soikiomaisen poikkileikkauksen.
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Keksinnén mukaista irrotuslaitetta kuvataan jiljempana yksityiskohtaisemmin viita-
ten oheisiin piirroksiin, joissa

kuvio 1 kuvaa keksinnén mukaisella irrotuslaitteella varustettua lypsykojetta,

kuvio 2 kuvaa sivukuvana kuvion 1 irrotuslaitteen toimiyksikkod,

kuvio 3 esittéid kuvion 1 mukaisen toimiyksikén péillyskuvaa,

kuvio 4 kuvaa kuvion 2 mukaisen toimiyksikén pitkittiisleikkausta, ja

kuvio 5 kuvaa leikkauskuvaa pitkin kuvion 4 viivaa V-V,

Kuviossa 1 kuvattu lypsylaite koostuu rungosta 1, johon toimiyksikko 2 ja sitovi-
lineet 3 on kiinnitetty. Runko 1 on ripustettavissa koukulla 4 olemassa oleviin putki-
Johtoihin, esimerkiksi tyhjéputkeen 5. Neljasta utarekupista 7 ja utarekuppien yh-
dyskappaleesta 8 koostuvista lypsyvilineisti 6 ulottuu maitoletku 9 Jja tykytysputki
10 vastaavasti rungon kannattamaan virtausmittariin 11 ja tykyttimeen 12. Toimiyk-
sikostd 2 kulkee vaijeri 13 utarekuppien yhdyskappaleeseen 8 ja se on liitetty vii-
meksi mainittuun liitosvalineelld 14. Maidon virtausmittarista 11 Jja tykyttimestd 12
menee vastaavasti maitoletku 15 ja ilmaletku 16 yléspdin maitoputkeen 18 sijoitet-
tuun liitosvalineeseen 17. Letkujen 15 ja 16 ylapait on varustettu pikaliitosvilineilld
niiden liittdmiseksi liitosvélineeseen 17. Liitosviline 17 on sovitettu liittimain
maitoletku 15 ja ilmaletku 16 vastaavasti maitoputkeen 18 ja tyhjoputkeen 5.

Toimiyksikké 2 koostuu pneumaattisesti kiytettavasti pyorivistd liukusiipipumpusta
19, vaijerikelasta 20 ja planeettavaihteesta 21, joka on kytketty moottorin 19 ja vai-
Jerikelan 20 viliin.

Moottorissa 19 on roottorinakseli 22 ja rengasmainen sylinteriméinen vaippa 23.
Vaipassa 23 on nelji siteittiista lokeroa 24 Jarjestettyind kahdeksi toisiaan vasten
kohtisuoraan olevaksi vastakkaiseksi lokeropariksi. Lokeroihin 24 on sijoitettu liu-
kuvasti nelji siiped 25-28. Kumpikin vastakkain oleva siipipari 25, 27 ja 26, 28 no-
Jaa toisiaan vasten kahden lieriomiisen puikon 29, 30 ja 31, 32 muodossa olevilla
vilyskappaleilla. Tdmén seurauksena muodostavat kumpikin siipipari 25, 27 ja 26,
28 yhdessa niihin vastaavasti liittyvien puikkojen 29, 30 ja 31, 32 kanssa roottori-
nakselin 22 suhteen siteittiisesti liukuvan yksikon.

Moottorissa 19 on edelleen kotelo 33, joka muodostaa sylinteriméisen roottoripesén
34, jossa roottorin akseli 22 kulkee samansuuntaisesti roottoripesén 34 keskiakselin
kanssa. Sylinterimisen roottoripesin 34 etdisyys pitkin roottoripeséin ympiryskehaa
kohtisuoraan vasten roottorin akselia 2 on oleellisesti vakio, mika antaa roottoripe-
sille 34 hieman soikiomaisen poikkileikkauksen. Roottoripesi 34 on jaettu roottorin
siivilld 25-28 neljdén erilliseen, roottorin akselin 22 ympérilld peridkkiin olevaan
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kammioon. Siivet 25-28 tiivistdvit vasten roottoripesin 34 sylinterimiistd seindmai
joustavilla tiivistysliuskoilla 39, jotka on laitettu siteissuunnassa siipien 25-28 ulko-
reunoihin.

Jokainen lokero méirittyy aksiaalisesti kahdella, siteittdiset ulkopait omaavalla vas-
takkaisella seindmailld 40, 41, jotka muodostavat vaipan 23 kaksi rengasmaista pinta-
osaa 42, 43. Kotelo 33 on varustettu kahdella pyoreilla sisdpuolisella laipalla 44,
45, jotka on sijoitettu samankeskeisesti roottorin akselin 22 kanssa ja aksiaalisesti
vaipan 23 vastaavien pyoreiden pintaosien 42, 43 kanssa. Kotelon 33 laipat 44, 45
ulottuvat lahelle vaipan 23 pédityosia 42, 43 tiivistimiin erillisten kammioiden 35-
38 viilit.

Kotelossa 33 on sisdéntulo-osa 46 ulkoilmaa varten. Sisdintulo-osa 46 on liitetty
roottoripesaén 34 sisdintulokanavalla 47. Kotelossa 33 on edelleen ulosmeno-osa
48 tyhjolahteeseen liittdmistd varten. Ulosmeno-osa 48 on yhdistetty roottoripesiin
34 ulosmenokanavalla 49.

Roottorin akselin 22 toinen pdé on varustettu hammasrenkaalla 50, joka muodostaa
planeettavaihteen 21 aurinkopydrin. Planeettavaihteessa 21 on kiinted, koteloon 33
tehty vaihderengas 51. Vaijerikelaan 20 on samalle siteittiiselle etdisyydelle vaije-
rikelan 20 pyorimisakselista akseloitu kolme planeettapy6rdd 52 ja ne ovat koske-
tuksessa hammaspydriin 50 ja 51. Planeettavaihteen 21 vilityssuhde on 1:5, miki
vastaavasti tarkoittaa, ettd vaijerikela py6rahtdd yhden kerran jokaista moottorin 19
pyorittimén roottoriakselin 22 viittd py6rahdysta kohti.

Vaijerikela 20 on varustettu asennusreidlld 53, jonka ldpi vaijerin 13 toinen péi voi-
daan tyontda kelattavan vaijerin 13 littdimiseksi vaijerikelaan 20. Kotelo 33 on va-
rustettu aukolla 54, jonka ldpi vaijeri 13 kulkee vaijerin 13 purkamisen ja kelaami-
sen aikana.

Uutta irrotuslaitetta kdytetddn seuraavalla tavalla:

Ensin lypsidjd ripustaa lypsylaitteen koukulla 4 tyhjéputkeen 5 ldhelle lypsettavii
lehmaa. Sitten lypsdjd irrottaa lypsyvilineet 6 rungosta 1 ja asettaa ne lehmén uta-
reisiin, jolloin vaijeri 13 purkautuu vaijerikelalta 20. Koska moottori 19 ei télla het-
kelld ole kaytossd, aiheuttaa se vain vihdistd jarrutusvastusta vaijerikelaan 20 vaije-
ria 13 kelalta purettaessa. Lypsdminen alkaa kun lypsdjd on kiinnittinyt utarekupit 7
lehmén utareisiin ja tuleva maito kulkee utarekuppien liitimen 8, maitoletkun 9,
maidon virtausmittarin 11, maitoletkun 15 ja liitinvélineen 18 kautta maitoputkeen
18.
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Lypsamisen lopussa maidon virtausmittari 11 tunnistaa maidon vihenevin virtauk-
sen ja antaa sddtovilineille 3 signaalin, joka aktivoi moottorin 19 liittimalld ulos-
tulo-osan 48 ilmaletkulla 16 tyhjoputkeen 5. Tdmin seurauksena syntyy ulostuloka-
navassa 49 ja silld hetkella ulostulokanavan kanssa yhteydessi olevissa erillisissé
kammioissa 35-38 alipaine. Till6in syntyy kuviossa 5 kuvatussa pyorimisasennossa
alipaine kammioihin 35 ja 38, miki johtaa roottorin akselin 22 pyé6rimiseen vasta-
paivdiseen suuntaan. Roottorin akseli 2 pyérittidd planeettavaihteen 21 vilitykselld
vaijerikelaa 20 siten, etti vaijeri 13 kelautuu vaijerikelalle 20 ja vetia utarekuppiosat
6 irti lehmén utareista.

Kun vaijeri 13 on kokonaan kelattu vaijerikelalle 20, pidetisin moottoria 19 siitd
huolimatta toimivana kunnes lypsdji on erottanut lypsyvilineet 6 rungosta 1. (Erii-
nd vaihtoehtona voidaan vaijeri 13 varustaa piditysvilineilld, jotka estivit vaijerin
13 purkautumisen moottorin ollessa toimimattomana. Siind tapauksessa lypsiji
irrottaa tallaisen piditysvilineen seuraavan lypsimisen yhteydessi.) Sitten lypsaja
voi irrottaa koukun 4 ja letkut 15 ja 16 tyhjoputkesta 5 ja liitinvlineesti 17 ja kan-
taa lypsylaitteen seuraavan lypsettiviin lehmin luokse.
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Patenttivaatimukset

1.  Laite lypsyvilineiden (6) irrottamiseksi itsetoimisesti eldimen utareista lypsyn
paittymisen jilkeen, jolloin se kasittdd rungon (1), rungon kannattaman ja py6rivin
vaijerikelan (20) omaavan toimiyksikon (2), vaijerikelalle kelattavan vaijerin (13),
jonka vapaassa paissd on liitosviline (14) irrotettaviin lypsyvilineisiin littdmisti
varten, ja kidyttvalineet (19, 21), jotka on sovitettu pyorittimain vaijerikelaa vaije-
rin kelaamiseksi, jolloin vaijeri vetdéd lypsyvilineet irti lehmén utareista, tunnettu
siitd, ettd kayttovaline kisittdd pneumaattisesti kdytettdvin moottorin (19).

2.  Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnettu siitd, ettd pneumaattisesti kay-
tettdvda moottori on pyorivé liukusiipimoottori (19).

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, tunnettu siitd, ettd moottori (19)
on kéyttéyhteydessd vaijerikelaan (20) alennusvaihteen (21) vilityksella.

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, tunnettu siiti, etti alennusvaihde on
planeettavaihde (21).

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, tunnettu siitd, etti planeettavaihteen
vilityssuhde valitaan vililtd 1:3 - 1:8.

6. Jonkin patenttivaatimuksen 1-5 mukainen laite, jolloin moottorissa (19) on lu-
kuisilla siipipareilla (25, 28) varustettu roottorin akseli (22) ja kunkin siipiparin
(25, 27, 26, 28) siivet liukuvat pitkin samaa siteissuuntaa roottorin akselin suhteen
ja roottorin akseli kulkee samansuuntaisesti roottoripesidn akselin kanssa, jolloin
roottorin pesé on jaettu siivilla erillisiin, roottorin akselin ympéri sarjaan sijoitettui-
hin kammioihin (35-38), tunnettu siité, ettd kunkin siipiparin (25, 27; 26, 28) siivet
nojaavat toisiinsa vilyskappaleiden (29, 30; 31, 32) vilityksell4, jolloin kukin siipi-
pari muodostaa yhdessé sithen kuuluvien vilyskappaleiden kanssa roottorin akselin
suhteen siteittdisesti liukuvan yksikon (25, 27, 29, 30; 26, 28, 31, 32).

7.  Patenttivaatimuksen 6 mukainen laite, tunnettu siité, ettd sylinterimaéisen root-
toripesin (34) ulottuvuus kohtisuoraan vasten roottorin akselia (22) pitkin roottori-
pesdn ympérysmittaa on oleellisesti vakio.

8. Patenttivaatimuksen 6 tai 7 mukainen laite, tunnettu siitd, ettd roottorin akse-
lissa (22) on sylinteriméinen vaippa (23) varustettuna séateittdisilla lokeroilla, joihin
siivet (25-28) on sijoitettu, ettéi jokainen lokero on médritetty aksiaalisesti kahdella
vastakkaisella seinamilld (40, 41), joiden siteittdiset ulommat pait muodostavat
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osan vaipan kahdesta rengasmaisesta pintaosasta (42, 43), ja etti kotelo (33) on va-
rustettu kahdella sisépuolisella laipalla (44, 45), jotka on sijoitettu samankeskeisesti
roottorin akselin kanssa ja aksiaalisesti vaipan vastaavien rengasmaisten pintaosien
eteen, jolloin kotelon reunukset ulottuvat lidhelle vaipan mainittuja pintaosia tiivista-
main erillisten kammioiden (35-38) vileja.

Patentkrav

1. Anordning for automatisk borttagning av mj6lkningsmedel (6) frén spenorna
av ett djur efter avslutad mjolkning, omfattande en stomme (1), en driftenhet (2)
uppburen av stommen och med en roterande vajertrumma (20), en vajer (13) som
kan vindas pa vajertrumman och vars fria inda uppvisar ett kopplingsmedel (14) for
koppling till de borttagbara mj6lkningsmedlena, och drivmedel (19, 21) anordnade
att vrida vajertrumman for vindning av vajern, varvid vajern drar mj6lkningsmed-
lena bort frdn spenorna av djuret, kiinnetecknad av att drivmedlet omfattar en pneu-
matiskt driven motor (19).

2. Anordning enligt patentkrav 1, kiinnetecknad av att den pneumatiskt drivna
motorn utgors av en lamell-motor (19).

3. Anordning enligt patentkrav 1 eller 2, kiinnetecknad av att motorn (19) stér i
driftforbindelse med vajertrumman (20) genom férmedling av en reduktionsvixel

21).

4.  Anordning enligt patentkrav 3, kidnnetecknad av att reduktionsvixeln ir en
planetvixel.

5. Anordning enligt patentkrav 4, kiinnetecknad av att planetvixelns utvixlings-
forhallande 4r mellan 1:3 och 1:8.

6. Anordning enligt nigot av patentkraven 1-5, varvid motorn (19) en med flera
lamellpar (25, 28) forsedd rotoraxel (22) och lamellerna av varje lamellpar (25, 27;
26, 28) glider langs samma radialriktning 1 forhallande till rotorns axel och rotorns
axel loper parallelt med rotorhusets axel, varvid rotorhuset dr uppdelat medelst la-
mellerna i separata kamrar (35-38) placerade i serie omkring rotorns axel, kiinne-
tecknad av att lJamellena av varje lamellpar (25, 27; 26, 28) stoder mot varandra via
distansorgan (29, 30; 31, 32), varvid varje lamellpar bildar tillsammans med dartill
hérande distansorgan en i forhallande till rotorns axel radiellt glidande enhet (25,
27, 29, 30; 26, 28, 31, 32).
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7. Anordning enligt patentkrav 6, kinnetecknad av att utstrickningen av det
cylindriska rotorhuset (34) tvirs mot rotorns axel (22) lings rotorhusets omkrets &r
vésentligen konstant.

8. Anordning enligt patentkrav 6 eller 7, kiinnetecknad av att rotorns axel (22)
har en cylindrisk mantel (23) forsedd med radiella fickor 1 vilka lamellerna (25-28)
ar placerade, att varje ficka definieras axiellt av tvd motsatta vaggar (40, 41) vars
radiella yttre andor bildar delar av mantelns tva ringformiga ytpartier (42, 43), och
att huset (33) ar forsett med tva inre flansar (44, 45) placerade koncentriskt med
rotorns axel och axiellt framfor respektive ringformiga ytpartier av manteln, varvid
husets ansatser striacker sig nira mantelns nimnda ytpartier for titning mellan de se-
parata kamrarna (35-38).
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