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(54) Zapojeni pro vytvofeni incidentniho signélu

Vynélez se tyké tiskdrny po¥ftale
a re3f zapojeni pro vytvoieni incidentniho
signélu pfi nesprdvném posuvu tiskového
média v tiskdrnd poltitade.

V prostoru tiskérny je &idlo snimaZe,
které prevddi pPimolary pohyb tiskového
média na elektricky signdl umdrny délce
posuvu. Ve tvarovacim bloku se tento sig-
ndl upravi a vede se na jeden vstup hrad~
la. Na druhy vstup hredla se prfivddi tes-
tovaci signél, ktery se odvozuje derivact
od signdlu, kterym se zastavuje posuv tisko-~
vého média. JestliZe je souZasnd na jednom
vstupu hredla testovaci signdl a na jeho
druhém vstupu indike¥nf signél, potom byl
posuv_tiskového média sprévny.

Pokud se tiskové médium neposunulo,
nebo se posunulo nedostate¥n&, potom indi-
ka¥ni signdl chybi a na vystupu hradla se
vytveri incidentni signél.

Vynélezu se vyu¥ije u tiskdren po&i-
ta®d. Podstatu nejlépe vystihuje prvni
bod definice. Popis je dopln¥n dvéma obréz-
ky.
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Vyndlez se tykd zapojeni pro vytvokeni incidentnfho signdlu p¥i nesprdvném posuvu
tiskového médie v tiskdrnd po&ftade.

Tiskové médium, kterého se nej¥astdji poufivéd v tiskérndch poditadi, je obvykle papir
s okrajovou perforacf, kterd ve spojenf s poddvacim zaf{zenim tiskérny umo¥nuje posuv tis-
kového média o poZadovanou délku.

V&t¥ina tiskdren poditadd je vybavena zaffzenim pro kontrolu pFftomnosti tiskového
médie, kterd mé zebrdnit tisku naprdzdno. P¥{tomnost papiru se kontroluje na rdznych mfs-
tech a rdznym zplsobem. Je znémd kontrole papiru v zdsobniku papiru a je znémd té% kontro-
la papiru p¥ed a za podédvacim za¥fzenim v tiskdrn¥ po¥ftade. Jsou zndma té% statickd do-
tykovéd &idla pro kontrolu p¥ftomnosti pepiru v tiskérn¥, kterd jsou umist3ne ne vnit¥ni
stran& kaZdého poddvaciho zaffzenf. Jestli¥e neni pepir v zdsobnfku papiru, nebo nenf-li
papir v tiskdrn& pod{tade, v prostoru kde je dotykové ¥idlo, potom se dotykové ¥idlo sepne
a tiskdrna polfitale se uvede do incidentnfiho stavu,

Papir se v tiskdrn¥ po¥ita¥e pohybuje rychlosti asi 20 ¥d4dkd za sekundu p¥*i alfanu-
merickém tisku, asi 40 rddkd za sekundu p¥i numerickém tisku. P¥i rychloposuvu Je rychlost
papiru deseti a¥ dvacetindsobnd v porovnéni s slfanumerickym tiskem. Proto se p¥i posuvu
n8kdy po¥kodi okrejové perforace papfru a to mé za ndsledek, %e se pepir pomafkd, nepo=-
souvd se sprédvnym sm¥rem a zplsobem a potom se na stren¥ poskozené perforace vysmekne
% podévactho zaffzenl a nebo se prestane posouvat. Do té doby, ne? se papir vysmékne
z poddvacifho za¥f{zen{ a z ¥idel indikujicich jeho p¥{tomnost uplyne urfitd doba po ka&erou
tiskérna po&itade stdle tiskne data. Na Spatn¥ posunutém nebo stojicim papiru se vytisknou
dva 1 vice Fddkl na sebe, ¥im} se informace znehodnoti. Spole¥nym nedostatkem viech dosud
znémych kontrol je, Ze nejsou schopny reagovaet okam¥itd na nedostate¥ny pohyb papiru v tis~
kérné a tim zebrdnit pFetisk vice $ddkd pfes sebe.

Tyto nedostatky odstranuje zapojen{ pro vytvo¥eni incidentniho signélu p#i nesprévném
posuvu tiskového média v tiskdrn¥ poZfta¥e, u kterého je stavovy klopny obvod spojen pres
¥{dici elektronické obvody tiskédrny s ovlddacim klopnym obvodem, jehoZ vystup je spojen
pres zesilova¥ s ovlddacim blokem, podle vyndlezu, jeho% podstata spo¥fvé v tom, Ze vy¥stup
¢idla snimaZe je spojen se vstupem snimade, jeho% vystup je spojen se signdlovym vstupem
hredla. Vjystup hradla je spojen s nulovacim vstupem stavového klopného obvodu. Testovaci
vstup hradle je spojen s vystupem deriva¥niho obvodu, jeho: vstup je spojen s vystupem
ovlédactho klopného obvodu. U¥inky vyhélezu se ddle z2vy3d{ tim, %Ze vystup snimale je spojen
se vstupem tverovaciho bloku, jehoZ vy¥stup je spojen se vstupem hradla.

V¥hodou tohoto zapojeni je, Ze kontroluje ka¥dy krok papfru i pii rychloposuvu, zji-
tuje dynamicky zda je papir v.tiskdrns poditade a zda se pohybuje v poZadoveném smdru a vy-
hodnecuje, zda se pohybuje a tedy posouvéd v poZadovend délce. Zapojeni Je jednoduché, ob-
vodov& nendro¥né a levné, Je moZné sestavit je z tuzemskych b&%n¥ dostupnych souddstek.
NevyZaduje ani udr¥fbu ani opravy. Bezpedn¥ indikuje nesprédvny posuv papiru v tiskdrnd
a sou¥asnd s touto indikac{ dévé impuls k uvedenf tiskdrny do incidentnfho stavu, to Je
k zastaveni ¥innosti tiskérny. Bezpe¥n¥ vylou¥{ pletisk n¥kolika ¥ddkd pies sebe v disled-
ku nesprévného posuvu papiru a odstrenf{ tek ztrdtu informaci. Zvy§&{ spolehlivost a snif
poZadavky na obsluhu. Uspoff strojovy Zass pot¥ebny k zaloZeni nového tabeladnfho papiru,

i %as nutny k opekovéni progremu nebo jeho Zdsti pFi ztrétd informace ke které dodlo pFe-
ti¥tdnim ndkolika ¥4dkd pFes sebe. Zapojenim je moZno doplnit elektronické F{dici obvody
tiskdren stdvajicich poditadi.

Pr{klad zapojen{ Jje znézorndn na pripojeném vykresu, kde na obr. 1 je blokové schéma
zapojeni a na obr. 2 je schéma tiskdrny s umi{stsnim &idla.

Tiskové médium }2 (obr. 2) Je v prostoru 15 tiskdrny po¥ftale umi{stno mezi vstupnim
poddvecim zeffzenim 16 e vfistupnim poddvacim zaFfizenim |7. Ob¥ poddvac! zerfzenf 16, 17
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jsou pohdn¥na motorem |0 pres ovlddaci blok 9, ve kterém je elektromagnetickd spojke a brz-
da. V prostoru 15 tiskdrny je umist&no %idlo 14 snimafe i pohybu tiskového média 12. tidlo
14 snimae ] je vytvoreno jeko kladka, kterd doléhd v prostoru 15 tiskdrny na tiskové mé-
dium ]2. Aby se zajistil minimdlnf prokluz, je povrch ¥idla |4 snimele | opatfen gumovym
povlakem, nebo je jemn¥ ryhovén. Kladka miZe byt téZ z opa&né strany tiskového média 12
opatPena jednou nebo dvéme protikladkami, aby se zvdt¥il dhel opséni. Toto uspofdddni nent
na vykresu zndzorn¥no. Cidlo 14 snfmale ] mi%e byt umfst3no ve kterémkoliv mist¥ v prosto-
ru 15 tiskérny e na libovolné stran¥ tiskového média 12. Nejvyhodndjs{ umist&ni Z¥idla 14
snfmade ]| je co nejbliZe tiskaciho zarfzeni }3. Vystup 012 snimade 1 (obr. 1) je spojen

se vstupem 21 tvarovaciho bloku 2, ktery je vytvo¥en ze zesilovale a obvodu pro upravu
signdlu do tveru vhodného pro zpracovéni v ¥islicovych obvodech tiskdrny. Je to nap¥fklad
Schmittdv klopny obvod. Vystup 22 tvarovactho bloku 2 je spojen se signdlovym vstupem 42
hradla 4. Hradlo 4 je dvouvstupové sou¥inové hradlo s negovenym vystupem napfiklad v in=-
tegrovaném provedeni a slouff k vytvoreni chybového signdlu v pFipad® nepfitomnosti impulsu
od snimeZe } pohybu tiskového média 12. Vystup 43 hradle 4 je spojen s nulovacim vstupem 31
stavového klopného obvodu 3.

Stavovy klopny obvod 5 je bistabilnf klopny obvod, ktery slouf{ k urdeni celkového
stavu tiskdrny, podle nZho¥ po¥ital zjiéiuje, zda mi%e s tiskérnou spolupracovat. Na nu-
lovaci vstup 5] stavového klopného obvedu 5 jsou pFivedeny incidentni vystupy vSech kontrol-
nich obvodd tiskérny. (Na vykresu neni zndzorndno.) Vystup 52 stavového klopného obvodu 2
je spojen pres Pidici elektronické obvody ] tiskdrny se vstupem 61 ovlddaciho klopného
obvodu 6. Ovlddaci klopny obvod 6 je bistabilni Klopny obvod, ktery slouZf k ovldddni
ovlddac{ bloku 9, tedy k ovlddéni Zinnosti elektromagnetické spojky a brzdy. Vistup 62
ovlddaciho klopného obvodu 6 je spojen jednek se vstupem 8] zesilovale 8 a jednak se vstu-
pen 3] derive¥nfho obvodu 3. Deriva¥ni obvod 3 je monostabilni obvod, ktery slouZf k vytvo-
¥ent krétkého testovaciho pulsu na poddtku relativn& dlouhého zastavovaciho signdlu, jimZ
se ovlédaji pres ovlddaci blok 9 obd poddvaci{ zaiizeni 16 a 17.

V§stup 32 derive¥nfho obvodu 3 je spojen s testovacim vstupem 41 hradla 4. Stavovy
klopny obvod § i ovlddasc{ klopny obvod § Jsou sou¥dsti Ffdicich elektronickych obvodd T
tiskdrny. Vystup 82 zesilovaZe 8 je spojen s ovlddacim vstupem 9] ovlddacfho bloku 2. Si-
lovy vstup 92 ovlddaciho bloku 3 je spojen s motorem 10. Silovy vystup 23 ovlddaciho blo-
ku 9 je spojen s poddvacim zeffzenim 16 a 17.

Zapojen{ pracuje pfi sprdvném posuvu tiskového média }2 nésledovnd. Spoudtdci signdl
x posuvu tiskového média }2 piichdzi z F{dicfch elektronickjch obvodl ] tiskérny polftalZe.
Prochézi pres ovlddaci klopny obvod 6 jednak na vstup 81 zesilovafe 8 a jednak na vstup- 31
deriva¥niho obvodu 3. )

Derivac{ spoustdcfho signdlu v deriva¥nim obvodu 3 se vytvo¥{ krétky testovaci signdl,
ktery se vede na testovaci vstup 41 hradla 4. Soudasnd se spoult&ci signdl v zesilovali 8
zesilf a vede se na ovlddaci vstup 91 ovlddacfho bloku 3. V ovlddacim bloku 9 se spoudtd-
cim signdlem sepne elektromagnetickd spojka a vypne se élektromagnetické brzda, takZe mo-~
tor 10, ktery je spojen s podévacim za¥fzenim 16 a 17 pfes ovlddaci blok 9 (obr. 2) pohd-
ni poddvaci zarfizenf 16 a 17 po dobu pFftomnosti spoudtdciho signélu. Podévaci zarizeni
16 a 17 posouvd tiskové médium 12 pod tiskovym zeifzenim 13. P¥imolary pohyb tiskového
média ]2 se pPenddf na ¥idlo 14 snimale 1. Cidlo 14 snimaZe | se pPi posuvu tiskového mé-
dia 12 otdé¥%{ a snima¥ | vysild elektricky impuls. Velikost tohoto impulsu je pfimo um&rnd
délce a rychlosti posuvu tiskového médie 12.

Vlivem setrvadnosti celého poddvaciho zaffzeni 16 a 17 i tiskového média 12, trvd im-
puls ze snimale ], p¥i sprdvném posuvu tiskového média 12 je3t& v dob&, kdy z Pidicich
elektronickych obvodl 7 tiskdrny prichéz{ zastavovecl signdl k zastaveni posuvu média 2.
Impuls ze snimafe ] p¥ichdzi do tvarovaciho bloku 2, ve kterém se vytvaruje e odtud piiché-
z1 vytvarovany ve form& indike&nfiho signdlu na signélovy vstup 42 hradle 4. KdyZ se tisko-
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vé médium 12 posunulo o stanovenou délku, vychdézi z ridicich elektronickych obvodd I tiskdr-
ny zastevovaci signdl k zastaveni podédvaciho zaifzenf 16 a }7. Timto signdlem se repzepne

v ovlddacim bloku  elektromagnetickd spojka a uvede se v Zinnost elektromegnetickd brzda.
Poddveci zerizeni 16 a 17 se zastavi a ti{m se zastavi i posuv tiskového média ]2. PHi
sprévném posuvu tiskového média 12 v prostoru )5 tiskérny musf v dob¥ p¥fchodu signdlu

k zastaveni poddvaciho zaffzen{ 16 = )7 trvat signdl ze snima¥e ], ktery informuje, Ze

se tiskové médium ]2 posunulo v Z4daném sm&ru o poZasdovenou délku.

Zastavovaci signdl k zastaveni poddvacfho zaPfzeni 16 a 17 z ovlddactho klopného
obvodu 2 trvéd rddov& n&kolik milisekund. K testovédni je tfeba signdlu krat3fiho ne%Z jedna
milisekunda. Toto zkrdceni se vytvd#{ v deriva¥nim obvodu 3, ze kterého vychdzi testova-
el signdl. JestliZe tedy Je na testovacim vstupu 4] hradla 4 testovaci signdl a sou¥asnd
Jje na signdlovém vstupu 42 hradle 4 indikalni signdl ze snimade ], potom je na vy¥stupu
43 hradla 4 signél, ktery informuje Pidicf elektronické obvody 7 tiskdrny, %e posuv tisko-
vého média 12 se uskutednil v poZadoveném smdru a v po¥adovené délce.

NEkdy se stdvd, %e se tiskové médium 12 neposune vibec, pfipadn¥ se posune tak mdlo,
%e ¥idlo 14 snimale | posuv nezaznamend, nebo zaznemend posuv nedostatedny. Je to obvykle
v tom pFipad¥, kdyZ se tiskové médium 12 pPetrhne, nebo kdy%f se po3kodl jeho obvodové per-
forace. V takovém p¥iped® snima¥ 1| impuls nevysle, nebo vy3le impuls tek mely, e se ten-
to prekticky neprojevi.

Po skonZeni spoudt&ctho signdlu pFijde v dalsim kroku zastavovaci signdl, ze kterého
se odvod{ testovaci signdl, ktery prichdzi na testovaci vstup 4] hradla 4. ProtoZe k poZa-
dovenému pohybu tiskového média 12 nedo3lo, snima® ] po%adoveny posuv nezaznemensl a ne-
vyslal elektricky impuls. Na signdlovém vstupu 42 hradla 4 se tedy neobjevil sou¥asnd s tes-
tovacim signdlem indikedni signdl. Proto se na vystupu 43 hradla 4 objevi chybovy signél,
ktery pfichdzi na nulovaci vstup 51 stavového klopného obvodu 5, kterym se uvddi tiskdrna
do incidentniho stavu, takZe k dal¥imu posuvu ji% nedojde.

Pokud Je &idlo 14 snimale ] umistdno v prostoru mezi vstupnim poddvacim zeffzenim 16
a tiskovym zaPfizenim 13, potom miZe slouZit té% jako indikdtor konce papiru.

Vyndlezu se vyuZije u tiskdren polftade, zejména ve vypoletnich st¥ediscich.

PREDMET VYNLLEZU

1. Zepojeni pro vytvoreni incidentniho signélu pfi nesprdvném posuvu tiskového mé-
dia v tiskdrn® po¥itale, u kterého je stavovy klopny obvod spojen pres #fdici elektronic-
ké obvody tiskdrny s ovlddacim klopnym obvodem, jehoZ vystup je spojen pPes zesilovad
s ovlddacim blokem, vyzna¥ujici se tim, %e v¥stup (141) &idla (14) snimale (1) je spojen
se vatupem (011) snfma%e (1), jehoZ v¥stup (012) je spojen se signélovym vstupem (42)
hradla (4), jeho% vy¥stup (43) je spojen s nulovacim vstupem (51) stavového klopného obvo-
du (5) a testovaci vstup (41) hradla (4) je spojen s vystupem (32) deriva¥niho obvodu (3),
JjehoZ vstup (31) je spojen s vystupem (62) ovlddaciho klopného obvodu (6).

2. Zapojeni pro vytvé¥eni incidentniho signdlu podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze
vystup (012) snimade (1) je spojen se vstupem (21) tvarovectho bloku (2), jeho¥ vystup (22)
Je spojen se signdlovym vstupem (42) hradla (4).

1 list vykresd
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