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Wynalazek niniejszy dotyczy urzadze-
nia do kontrolowania czynnosci lub biegu
wszelkich maszyn statych lub ruchomych,
pracujacych na ladzie, na morzu lub w po-
wietrzu, i przedstawia specjalny uklad z
trzema grupami kol zebatych i przektadni
do napedzania rejestratora i wskaznika
szybkosci; rejestrowanie szybkosci odbywa
si¢ zapomoca przyrzadu piszacego i $ciera-
jacego
pewnego czasu, co daje moznosé¢ wielo-
krotnej zmiany zapiséw. Poza tem, jezeli
urzadzenie kontrolujace lub jego mecha-
nizm sg uszkodzone i przestajg dzialaé, to
przyrzad sScierajacy samoczynnie wyciera
zapisy w dalszym ciagu, jezeli tylko kon-
trolowana maszyna dziala madal, wskazu-
jac w ten sposéb okres jej dzialania z u-

samoczynnie zapisy po uplywie

szkodzonem urzadzeniem kontrolnem. Aby
wskazania byly widoczne i w ciemnosci, za-
stosowana jest w urzadzeniu lampka elek-
tryczna. Wreszcie lacznie z mechanizmem
rejestrujacym oraz wymienionym wskazni-
kiem szybkosci urzgdzenie kontrolujace
zaopatrzone jest w specjalny uktad kotek
zebatych, ktéry daje moznosé odczytywania
wykonanej pracy lub przebytej drogi, przy-
czem uklad ten moze byé zpowrotem na-
stawiony mna zero.

Fig. 1 przedstawia schemat urzadzenia
do zapisywania szybkosci, fig. 2 — widok
boczny, czgsciowo w przekroju, czgsci urza-
dzenia, zawierajacego ruchoma powierzch-
nie¢ do zapisywania z podziatka, fig. 3 —
czes¢ tej powierzchni, fig. 4 — powigkszony
przekréj przyrzadu do $cierania zapiséw;



fig. 5 przedstawia schematycznie naped
,ptrzyrza‘du Scierajacego, kiedy urzadzenie
lub’ jego mechanizm sa uszkodzone, a ma-
szyna kontrolowana pracuje w dalszym cia-
gu, fig. 6 — przekroj lampy oswietlajacej,
fig. 7 — przekr6j mechanizmu sumujacego,
ktorego czesci sa przedstawione na fig. 8—
10.

Na fig. 1 uwidocznione jest kolo z¢bate
1, poruszane kontrolowana maszyna zapo-
moca odpowiedniej rprzekla.dm Kolo 1 o-
sadzone jest na dzwigni 2, wahajacej sie na
nieruchomej osi 3 i podnoszonej okresowo
zapomocy ksiuka 4, osadzomego na osi 5.
Podnoszenie to ma na célu okresowk zaze-
bianie si¢ kota I z kolem 6, z ktérem moze
styka¢ sie zapadka 7, wahajaca si¢ na osi 3;
zapadka ta napedzana jest zapomoca ksiuka
9, zaklinowanego na osi 5. Wahajaca sie
zapadka 10, prowadzona przez ksiuk 11,
osadzona jest na osi 3. Zapadka 10 styka
sie z kotem 12,

Koto zgbate 6 osadzone jest na piascie
13, swobodnie obracajacej si¢ na osi 14,
ktéra uruchomia wskazowke 15, poruszaja-
ca sie przed tarcza podzialowg 17.

Zcbate kolo 6 podlega dzialaniu sprezy-
ny 18, polaczonej z jednej strony z kotem
zgbatem 6, z drugiej zas strony przymoco-
wanej do mieruchomego punktu 19.

Na obu powierzchniach kota 6 umocowa-
ne sa dwa zderzaki 20 i 21. Zderzak 20 spo-
tyka si¢ z hieruchomym zderzakiem 22, nha-
tomiast zderzak 21 moze spotykaé sie ze
zderzakiem 23, umocowanym na kole zgba-
tem 12, ktére osadzone jest na piascie 24,
swobodnie obracajacej si¢ na osi 14; piasta
ta znajduje sie pod dzialaniem sprezyny 25.

Koto z¢bate 12 zaopatrzone jest w drugi
zderzak 26, umtieszczony w ten sposéb, iz
moze spotykaé si¢ ze zZderzakiem. 27, umo-
cowanym na dzWwigni 28, osadzonej na pia-
Scie 29, zaklinowanej néd osi 14, ktora znaj-
duje sie pod dzialaniem $prezymy 30; jeden
koniet t&j sprezyny umocowany jest w nie-
ruchomym punkcie 31, drugi za$ jej koniec

przymocowany jest do kota 32, zaklinowa-
nego na osi 14.

Koto 32 potaczone jest z hamulcem po-
wietrziym 33 lub z jakimkolwiek innym
hamulcem zapomoca szeregu przekladni ze-
batych 32°, 32 z zapadkami 34, 35.

Z powyzszego wynika, ze urzadzenie ni-
niejsze sklada si¢ zasadniczo z trzech grup:
pierwsza grupa sklada sie z kota zegbatego
6, zapadki 7 oraz czesci do mnich naleza-
cych; druga grupa sklada sie z kota zeba-
tego 12, zapadki 10 ordz cz®&ci pomocni-
czych; trzecia grupa sklada sie z dZwigni
28 i nalezacych do niej czesci.

0% 5 wprawiafia jést w ruch zapomoca
mechanizmu zegarowego, lub przy pomocy
jakiegokolwiek innego uktadu odpowiednie-
go. Os 5, zaopatrzona w regulator 39, jest
sztywno polaczona z bebnem 36, na ktéry
nawinigta jest sprezyna 37, ktérej drugi ko-
niec przymocowany jest do bebna 38, otrzy-
mujacego ruch od kontrolowanej maszyny.

Ksiuki 4, 9 i 11 s urzadzone w ten spo-
séb, ze powoduja mnasteépujace potaczenia.

a) W okresie pierwszym ksiuk 4 pod-
stawia pod dzwignie 2 wykréj, wskutek cze-
go diwignia ta opada, co w nastgpstwie
pociaga za soba zazebienie kota I z kolem
6. Ksiuki 9 i 11 podprowadzajg wykroje
pod zapadki 7 i 10, dzieki czemu zapadki te
sczepiaja si¢ z kotami 6 i 12.

b) W okresie drugim pod dzwignie 2
podchodzi wystep ksiuka 4; dZwignia unosi
sie, rozlaczajac kota 1 i 6; pod zapadka
7 pozostaje wciaz wykréj, przyczem zapad-
ka ta zazebia sie z kolem 6. Zapadka 10
styka si¢ wowczas z wystepem ksiuka 11,
co wylacza jg z kota 12.

c) W okresie trzecim dzwignia 2 $lizga
sig¢ jeszcze po wystepie ksiuka 4, wobec
czego kota 1 i 6 sa roztaczone. Zapadka 7
$lizga sie po wystepie ksiuka 9, jest przeto
wylaczona z kota 6. Wreszcie pod zapadka
10 znajduje si¢ wykroj ksiuka 11, wobec
czego zapadka ta zaczepia o kolo 12.

Kolo 32 zazebia sie z zebatka 40, na kto-



rej umacowany ijest otowek w oprawie 41,
kreslacy krzywa szybkosci 44 (fig. 3) ma
tarczy =z podzialka 43, wumieszczonej na
puszce 45 (fig. 2), ototzonej szkiem 48 i
zaopairzonej na obwodzie w wieniec z¢-
baty 46, ktory ja porusza.

Kiedy powierzchnia 43 wykona catkowi-
ty obrot, to przyrzad scierajacy 47, uzywa-
ny powszechnie, §ciera kolejno zapis, pozo-
stawiajac widoczny tylko ostatni okres
dzialania maszyny lub pojazdu. ,

Jedna z charakterystycznych cech wy-
nalazku niniejszego polega na zaopatrzeniu
urzadzenia kontrolujacego w mechaniczny,
elektryczny lub jakikolwiek inny uktad, kto-
ry zaczyna dziataé podczas biegu maszyny
lub pojazdu i Sciera w dalszym ciagu za-
pisy poprzednie, jezeli urzadzenie kontrolne
lub jego snechanizm sa uszkodzone. W ten
sposéb .okres, podeczas ktérego maszyma lub
pojazd dzialely z urzadzemiem wszkodzo-
nem, jest zazmaczony.

Przyklad takiege urzadzemia wskazamy
jest ma fig. 5; wahadlo #9, wahajgce si¢ na
osi 50, porusza zapadke 51, napedzajaca
kolo zapadkowe 52; 0§ 53 tego kota porusza
powierzchnie - do =zapisywania zapomoca
wierica zebatego 46. Wahadlo 49 posiada
czopek 54, -przesuwajgcy sie przed déwi-
gnia 55, zaopatrzona w odpowiedni wreb
56. Dzwignia 55, wahajaca sie na osi 57,
zaopatrzoma jest w sprezyne 59, przyczem
wspélnie z wystepem 58 ze¢batki 60 obraca-
tacej 'kolo zebate 32 na 081 14 unieruchomia
wahadio 49.

Dzialanie urzadzenia wedlug wynalaz-
ku jest nastepujace.

Kiedy urzadzenie kontrolujace i jego
mechanizm dzialaja, to ruch maszyny kon-
trolowanej lub pojazdu obraca kétko zeba-
te 32, wslortek .czego obniza sie zebatka 60.
Pod dzialaniem sprezyny 59 dzwignia 55
podnosi si¢ i powoduje opuszczenie czopka
54 do wrebu 56; wahadlo 49 bedzie wow-
czas unieruchomione.

Jezeli za$§ mechanizm urzadzenia kom-

trolujacego nie hedzie smiataé, to wskazow-
ka 15 wskasnika szybkesici pozostataby na
zerze, a wskuiek tego wystep 58 zebatki 66
poduniéstby ramie .déwigni zatrzaskowej §5
i ezop 5¢ nie maglby opuscié sig do wrebn
56. Jezeli zas maszyna kentrolowana lub
pojazd dziala w dalszym ciagm, o ich mde-
rzenia lub drgania wprawiaja w ruch wobs-
dlo 49, co peciaga za sobg ebracanie siekela
zapadkowego 52, a wskautek t.egomasrtgpuip
obrot powierzchni do zapisywania i Scigra-
nia gapiséw poperrednich.

Zamiast wahadia 49 moéna mteaew&c
poruszajaca si¢ wigsia mase, zZréwnowago-
03 zZapomogs SpreZyny.

W celu umegliwienia odczytywania
wskazadi wrzadzemin mpwet & ciemooded
przewidziana jest lampa eldrtrycgne 64
(fig. 6).

Obok wurzadzenmia do zapisywamia erar
wskaznika szybkosci moze byé whaczony
mechanizm sumujacy przy jednej lub wie-
cej grup kitek, notujacych cyfry. INiedzy te
kétka wstawiona jest tarcza 66 (fig. 9)
z otworem 67, zapomocy kidérego jest unie-
ruchaomiana. Posiada ona réwniez wyeciecie,
w ktérem umocowane jest kétko zebhate 68,
wirujace ' w wykreju tarczy @ wykonane tak,
aby moglo zazehiaé sie £ pewna licgba we-
wnetrznych zebéw 69, oraz  z zghami 70,
znajdujacemi sie wewmatre preyleglege
kétka, motujacede cyfry. Stessmek migdzy
zgbami 69 i 70 jest taki, ze przy korieu kei-
dego obrotu kotka, motujacege cylry, kolke
zebate 68 zazebia sig z zehami 69, podczas
gdy jest omo zazrebione z zebami #0 preyle-
glego kotka, i pociaga za sobaq io eostatmie
na odlegloéé¢ réwna jednosei.

Kotko zghate 68 unieruchomia sig ewy-
kle zapomoea spregyny 7.1, umegomanej 0a
tarczy 66.

W celu sprowadzenia powyzszych ké-
tek, notujacych cyfry, do zera, o§ 72 jest
zaopatrzona w wystepy lub rowki podtuzne,
lub tez w wykroje 73 z pochylonym brze-
giem, w ktére to wykroje wpadaja zapadki



74, naciskane sprezynami i umocowane
przegubowo na kétkach. W zwyklem poto-
Zeniu osi 72 wykroje 73 nie leza na drodze
zapadek 74, moga by¢ jednak one wprowa-
dzone na t¢ droge, kiedy trzeba sprowadzi¢
kotka do zera, przesuwajac o§ 72 w kierun-
ku podtuznym. O$ 72 zaopatrzona jest w
czop 77, ktéry przy mormalnem potozeniu
osi 72 znajduje si¢ w szczelinie 78, réwno-
leglej do kierunku osi 72; szczelina ta znaj-
duje si¢ w stalym kolnierzu 79. Jezeli o 72
przesuwana jest w kierunku podluznym i
wygina sprezyne 76, to czop 77 zwalnia sig
i opiera si¢ o brzeg kolnierza 79, a woéwczas
wykroje 73 staja na drodze zapadki 74. O$
72 moze byé wowczas obrécona, aby kétka,
notujace cyfry, sprowadzi¢ do potozenia
zerowego. W tej samej chwili przy sprowa-
dzonej do polozenia normalnego osi 72,
sprezyna 76 wpycha zpowrotem czop 77 do
szczeliny 78. '

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie do kontrolowania i za-
pisywania szybkosci, znamienne tem, ze
posiada osadzone wahadlowo na osi (3)
zapadki (7 i 10), ktére zaczepiaja okreso-
wo o zg¢bate kola (6 wzglednie 12), osadzo-
ne na piascie (13), oraz o kciuku (9, wzgled-
nie 11), zamocowane na walku (5), nato-
miast trzecie kolo (32), znajdujace sie na
piascie (29), umieszczonej na osi (14), po-
dobnie jak i pierwsze dwa kota, wspoldzia-
la z przyrzadem opézniajacym (32, 34,
35, 33), ktory jest wykonany w postaci ha-
mulca powietrznego.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tem, Ze posiada wahadlo (49) lub
ciezka mase, wprowadzang w ruch pod
wplywem wstrzasnieri lub drgar kontrolo-

wanej maszyny lub pojazdu i poruszajaca
zapomoca, zapadki (51) i kola zapadkowego
(52) o$ (53), ktéra uruchomia przy pomocy
wierica zegbatego (46) tarcze (43) do zapisy-
wania szybkosci, wprawiajaca po pewnym
okreslonym czasie znany przyrzad (47) do
samoczynnego $cierania uprzednich zapi-
s6w, przyczem wahadlo (49) posiada za-
trzask, skladajacy si¢ z dzwigni (55) z wre-
bem (56) oraz z przymocowanego na stale
do tego wahadla czopa (54), o ktory za-
czepia wreb dZwigni (55) po zwolnieniu
wystepu (58) zebatki (60), unieruchomia-
jacej wahadlo wzglednie ciezka mase, sko-
ro wskazéwka (15) nie znajduje si¢ na ze-
rze.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienne tem, ze miedzy kétkami cyfro-
wemi (65) mechanizmu sumujacego umie-
szczona jest tarcza (66), zaopatrzona w
kotko zebate (68), wstawione w wykroj
tarczy i hamowane sprezyna (71), przy-
czem to kétko (68) z jednej strony urucho-
miane jest zapomoca wewnetrznych zebow
(69) jednego kétka cyfrowego (65), z dru-
giej za$ strony zazebia sie¢ z wewnetrzne-
mi z¢bami (70) sasiedniego kétka cyfro-
wego.

4, Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 3,
znamienne tem, ze na osi (72) kétek cyfro-
wych, uruchomianej zapomoca gtéwki (75),
znajduja sie¢ wykroje (73), na ktére po wla-
§ciwem przesunieciu osi natrafia zapadka
(74) kotka (65), umozliwiajac przez to do-
prowadzanie kétek cyfrowych do polozenia
zerowego.

The Mechanical & General
Inventions Co. Ltd.

Zastepca: K. Czempiriski,

rzecznik patentowy.
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