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-Urzadzenie do rownomiernego doprowadzania wlékien zarowych
do zrodel Swiatla
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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do réw-
nomiernego doprowadzania wtékien Zzarowych do
zré6del Swiatta.

CzeScig skladowg Zrédel Swiatla takich jak za-
rowki i lampy wyladowcze jest spiralne wlékno
zarowe zwane dalej spiralg. Spirale te sa monto-
wane na elektrodach Zrédla $Swiatla za pomoca
automatéw montazowych, przy czym do auto-
matéw tych spirale sa doprowadzane alborecz-
nie albo automatycznie. Automatyczne -doprowa-
dzanie spiral przebiega w dwob6ch etapach. W pier-
wszej fazie bardzo cienkie i gietkie spirale trzeba
posortowaé. Jest to wykonywane w znany sposéb
za pomoca elektromagnetycznego podajnika wibra-
cyjnego tak, ze luzno nagromadzone spirale na
koncu podajnika wibracyjnego przesuwaja sie usy-
tuowane jedna za drugg w jednakowych poloze-
niach. .

W drugiej fazie trzeba zapewnié réwnomierne
doprowadzenie do automatu montazowego przycho-
dzacych w jednakowych potozeniach posortowa-
nych spiral w taki spos6b, aby to bylo zsynchro-
nizowane z pracg tego automatu.

W réznych urzadzeniach doprowadzajgcych spi-
rale stosuje sie rézne systemy rozwigzania réw-
nomiernego doprowadzania, w kazdym systemie
dazy sie jednak do tego, by zapewnié¢ réwnomier-
ng wydajno§¢ podajnika wibracyjnego oraz aby na
konficu podajnika spirale nie byly usytuowane bez-
poérednio jedna za druga gdyz wtedy mianowicie
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bardzo trudno jest rozdzieli¢ spirale od siebie albo
nawet wcale nie daje sie tego osiggnaé, poniewaz
spirale sprzegaja sie ze sobg i muszg byé odrzu-
cone.

Znane urzgdzenie zapewnia potrzebny odstep po-
miedzy posortowanymi spiralami w ten sposé6b, ze
konice spiral schodzgcych z podajnika wibracyjne-
go uderzajgc o siebie, powoduja zamkniecie obwo-
du elektrycznego, ktéry wylacza podajnik wibra-
cyjny az do czasu gdy zetkniete ze sobg spirale
przejda na inny transporter. W podobnym urza-
dzeniu kazda spirala schodzgca z podajnika wi-
bracyjnego jest dostrzegana przez przyrzad foto-
elektryczny, ktéry réwnoczeSnie wylacza podajnik
wibracyjny do chwili az spirala zostanie odprowa-
dzona. Rozwigzania te posiadajg jednak nastepu-
jace wady. Przy sortowaniu spirali na podajniku
wibracyjnym trzeba wylgczaé podajnik przy kaz-
dej przychodzgcej w nier6wnym odstepie spirali,
ponadto na skutek nier6wnomiernej wydajnoSci
podajnika wibracyjnego dochodzi czesto do tego, ze
dwie spirale przychodza jedna zaraz za drugg i w
takim przypadku obie spirale zostaja podane da-
lej bez ich rozdzielenia, co oczywi§cie utrudnia
produkcje zrédet Swiatla.

Celem wynalazku jest usunigcie wad urzadzen
do doprowadzania wilékien, to jest za pomocg pro-
stych $rodkéw zapewnienie zar6wno wigkszej wy-
dajno$ci podajnika wibracyjnego jak rozdzielenie
spiral przychodzgcych jedna za druga.
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Urzadzenie wedlug wynalazku charakteryzuje sig
tym, ze przychodzgce kolejno w nieregularnych od-
stepach czasu z podajnika wibracyjnego spirale
przechodza przez rozstawione w regularnej odle-
gloSci elektrycznie izolowane nieelastyczne seg-
menty toru i gdy na segment o znanej dlugoSci
wejdg dwie spirale, mostkujac (zwierajgc) czeSci
izolujgce, zamykaja one woéwczas obw6éd pradu, na
skutek czego podajnik wibracyjny zostaje wyla-
czony i po uplywie ustalonego czasu zostaje wita-
czony ponownie, przy czym podczas zatrzymania
podajnika jedna z dwu zblizonych do siebie spi-
ral zostaje za pomocg grawitacji, zréznicowania
amplitudy wibracji, dmuchania powietrzem lub za
pomocg innego podobnego dzialania lub ich kom-
binacji przeniesiona swobodnie na transporter.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, ktéry pokazuje
schemat urzadzenia.

Spirale schodzaee z podajnika wibracyjnego po-
suwajg sie najpierw po izolowanym segmencie to-
ru 2 a nastepnie po drugim izolowanym segmencie
toru 3, zacisk wejSciowy zespolu pomiarowego 4
jest przylaczony do izolowanego segmentu toru 3.
Gdy odstep pomiedzy schodzacymi z podajnika wi-
bracyjnego 1 spiralami 5 i 6 jest mniejszy od dlu-
gosci izolowanego segmentu toru 2, spirala 5 zwie-
ra podajnik wibracyjny 1 z izolowanym segmen-
tem toru 2 a spirala 6 izolowany segment toru 2
z izolowanym segmentem toru 3, na skutek czego
zostaje zamkniety obw6d wejSciowy zespolu pa-
miarowego 4.

Sygnal wyjSciowy zespolu pomiarowego 4 wylg-
cza w danym momencie podajnik wibracyjny 1 za
pomocg zespolu sterujgcego 7. Przy unieruchomie-
nis podajnika 1 na okreSlony okres czasu spirala
5 pozostaje nieruchoma natomiast spirala 6 po-
rusza sie dalej pod wplywem grawitacji lub sku-
tek innego oddzialywania, przez co zwarcie pomieg-
dzy izolowanymi segmentami toru 2 i 3 zostaje
usuniete.

Gdy podajnik wibracyjny 1 zostaje wylgczony
a spirala 6 porusza si¢ dalej, to wtedy pomiedzy
spiralami 5 i 6 tworzy sie zadany potrzebny od-
step. Po uplywie okreSlonego czasu zespét steruja-
cy 7, ktéry jest z kolei sterowany przez mecha-
niczne lub elektroniczne urzadzenie wyzwalane peo
uplywie ustalonego okresu czasu, na przyklad
przez przerzutnik monostabilny, wlgcza ponownie
podajnik wibracyjny i spirala 5 znéw przemiesz-
cza sie dalej.

Gdy odstep pomiedzy schodzacymi z podajnika
wibracyjnego jedna za druga spiralami jest wiek-
szy njz diugo$§¢ izolowanego segmentu toru 2, ob-
wo6d wejSciowy zespolu pomiarowego 4 nie bedzie

10

15

20

25

30

35

40

45

50

. 4
zamykany, dzieki czemu podajnik wibracyjny 1
podaje spirale w spos6b ciggly. Osigga sie wtedy:
maksymalng wydajno$§é podajnika wibracyjnego 1
z réwnoczesnym zapewnieniem najlepszych wa--
runkéw sortowania, podajnik wibracyjny jest wy-
taczany bowiem wtedy i tylko wtedy gdy odstep-
pomiedzy dwiema kolejnymi spiralami jest mniej-
szy niz najmniejszy wymagany odstep.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do r6éwnomiernego doprowadzania
wioékien zarowych do Zrédel $wiatla, znamienne
tym, ze na drodze postepowego ruchu spiral idg-
cych w nieregularnych odstepach po elektromag-
netycznym podajniku wibracyjnym (1) umieszczo-
ne sg dwa nieelastyczne rozstawione w regulowa-
nych odlegloSciach elektirycznie izolowane seg-
menty toru (2, 3) zwierane elektrycznie miedzy so-
ba i z podajnikiem wibracyjnym przez dwie spi-
rale usytuowane w stosunku do siebie blizej niz
wynosi najmniejszy dopuszczalny odstep pomiedzy
nimi, przy czym drugi izolowany segment toru (3)
z zespolem pomiarowym (4) i z podajnikiem wi-
bracyjnym (1) oraz z dwiema spiralami (5, 6) i z
pierwszym izolowanym segmentem toru (2) tworzy
zamkniety obw6d, za$§ z zespolem pomiarowym (4),
przy zamknieciu tego obwodu, polgczony jest elek-
trycznie zespél sterujacy (7) wylaczajacy podajnik
wibracyjny (1) i polaczony elektrycznie z tym po-
dajnikiem, a ponadto zesp6! sterujacy (7) jest ste-
rowany przez mechaniczne lub elektroniczne urzg-
dzenie uruchamiajgce ponownie podajnik wibra-
cyjny po uptywie dowolnie regulowanego czasu od
momentu wylaczenia, korzystnie przez przerzutnik
monostabilny.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
e ma organ poruszajacy, po wylaczeniu i ponow-
nym wiaczeniu podajnika wibracyjnego (1), za po-
mocg grawitacji pierwszg spirale (6) z dwoéch spi-
ral (5, 6) oddalonych od siebie o odstep mniejszy -
ad najmniejszego dopuszczalnego.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, Ze ma organ poruszajacy dalej za pomocg
strumienia powietrza lub gazu pierwsza spirale (6)
z dwoceh spiral (5, 6), ktére w okresie migdzy wy-
laezeniem a ponownym wigczeniem podajnika wi-
bracyjnege oddalone sg eod siebie o edstep mniej-
szy od najmniejszego dopuszczalnego.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne
tym, Zze ma organ powodujacy, po ponownym uru-
chomieniu podajnika wibracyjnego w celu dalsze-
go przemieszczania pierwszej spirali (6), wigkszg
amplitude wibracji w punkcie wej$cia na tor prze-
wodzacy niz amplituda wibracji pedajnika wibra-
cyjnego.
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