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(54} Zariadenie k riadeniu vyordvaéa $kdlkarskych vypestkov

(57) Vyor&vad ¥kolkdrskych vypestkov,
bo&ne neseny tainym prostriedkom, zloZeny
z vyorédvacej radlice a z nosného ramu
vyordvacej radlice, u ktorého sa riedi
eliminacia silového momentu spbsobeného
bo&nym umiestnenim vyordvace] radlice

vodi ta¥nému prostriedku. Navrhovanym
riefenfm sa dosiahne zvy$enie podielu
ufito&nej ta¥nej sily na celkovej, zvidie-
nie pracovnej rychlosti, vykonnosti a
stability vyoré&vaZa $kolkdrskych vypestkov
podla riadku.
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vyndlez sa tyka zariadenia k riadeniu vyordvaca Skolkérskych vypestkov, bo&ne neseného
tainym prostriedkom, zloZeného z vyorédvacej radlice a z nosného rému vyordvacej radlice,
u ktorého sa riefi elimindcia silového momentu spdsobeného bo&nym umiestnenim vyordvacej
radlice vo&i taZnému prostriedku.

U doteraz znymych vyordvadov Zkdlkdrskych vypestkov s boéne umiestnenou vyoravacou
radlicou sa eliminuje silovy moment od vyordvacej radlice pomocou vyvaZovacej radlice,
ktord je uchytend k nosnému rdmu vyordvada 5kdlkdrskych vypestkov na protilahlej strane
Vyorévacej radlice prieéne k vyordvacej osi a aalej.tak, ?e jej silovy dG&inok na taZny
prostriedok spbdsobuje opa&ny silovy moment ako vyurévacia radlica. Tento spdsob elimindcie
silového moment ako vyordvacia radlica. Tento spdsob elimindcie silového momentu od bo&ne
umiestnenej vyordvacej radlice zniZuje podiel uZito&nej tahovej sily na celkovi tahovi
silu taZného prostriedku, neddva dostato®ni stabilitu vyordvaca 5kbélkdrskych vypestkov
pozdl¥ riadku a obmedzuje pracovnid rychlost a tym aj vykonnost vyordvala &kblkdrskych
vypestkov., Dal¥i spbdsob elimindcie silového momentu od bo&ne umiestnenej vyoravacej radlice
je zavedenie 8ikmého tahu lanom do dal¥ieho predradného taZného prostriedku. Takyto spdsob
eliminidcie v8ak zhorZuje ekonomiku vyordvania ¥kdlkdrskych vypestkov, mi vy3Siu energetickd
narodnost a vHEE{ ndrok na strojovy park a pracovné sily.

Horeuvedené nedostatky su odstrénené zariadenim k riadeniu vyordvaca Skdlkarskych
vypestkov podla vynilezu, ktorého podstatou je, Z& pozostdva z hydraulického vélca uchytené-
ho horizontdlnym rovinnym kIbom na nosi¢ a spojeného.s polohovédlom, z vykyvného ramena
spriahnutého s hydraulickym valcom pomocou vertikélneho rovinného klbu, prifom k vykyvnému
ramenu je upevnené krijadlo napojené na hlavni retaz a vratnd retaz.

Umiestnenim zariadenia k riadeniu vyordvafa Ekb6lkérskych vypestkov pred vyordvacou
radlicou sa oproti doteraj$im vyordvalom $kOlkdrskych vypestkov s bo¢ne umiestnenou radlicou
dosiahne zvySenie podielu uZitolnej taZnej sily na celkovej, zvdtZenie pracovnej rychlosti,
vykonnosti a zlepSenie riaditelnosti taZného prostriedku. Vytvorenim zariadenia k riadeniu
vyordvada $kbélkdrskych vypestkov z nosia, hydraulického valca uchyteného horizontdlnym
rovinnym klbom k nosidu a spriahnutého s polohovadlom, dalej z vykyvného rovinného kilbu,
hlavnej refaze, vratnej reteze a krdjadla upevneného k vykyvnému ramenu vznikne konEtrukéne
jednoduché eliminadné a vodiace zariadenie hydraulicky poistené proti pretaZeniu reznou
silou bez deltruk&nej poistky so samodinnym uvedenim krdjadla do vychodzej polohy. Prevlele-
nim hlavnej retaze cez horné kladky prichytené k piestu hydraulického valca a dolnd kladku
prichytend k hydraulickému valcu a spojenim vykyvného ramena s vratnou retazou cez vratnd
kladku a zavesenou pomocou tiahla, reguladnej matice a vratnej pruZiny k zvislému &apu
horizontdlneho rovinného klbu sa dosiahne minimalizdcia spotreby tlakovej kvapaliny na
jeden pracovny cyklus elimina®ného a vodiaceho zariadenia a zérovell sa vyuZije k vratnému
pohybu krdjadla pohybovd energia taZného prostriedku.

Na pripojenych varesoch.je zndzorneny priklad zariadenia k riadeniu vyorédvala $kOlk&rskych
vypestkov podla vyndlezu, prifom na obr. 1 je bo&ny pohlad na vyordva& 8kdlkérskych vypestkov
s ta¥nym prostriedkom, na obr. 2 je pddorys vyordvala $kélkdrskych vypestkov, na obr. 3
je zariadenie k riadeniu vyordvada Sk8lkdrskych vypestkov v reze A-A z obr. 2 a na obr. 4
je iny priklad vytvorenia zariadenia k riadeniu vyordvala 8kélkdrskych vypestkov v pohlade
z predu.

K ttrojbodovému zdvesu univerzdlneho kolesového traktora 24, je prichyteny nosny
rém 2, ktory sld#i k uchyteniu vyordvacej radlice 1. V prednej %asti univerzAlneho kolesové-
ho traktora 24 je prichyteny nosi& 8 zariadenia k riadeniu vyorévala £k8lkdrskych vypestkov
3, ktoré je umiestnené na strane vyor4vania a posunuté pozdl# vyordvacej osi 4 pred vyordva-
ciu radlicu 1. Pomocou horizontdlneho rovinného klbu 10 je k nosilu 8 prichyteny hydraulicky
7, kde na jeho pieste 15 st pripevnené dve horné kladky 14, cez ktoré je prevledend hlavnd
retaz 12, ktord je dalej prevlefend cez spodnd kladku 13 a spojuje hydraulicky valec
7 s vykyvnym ramenom 6, ku ktorému je pomocou skrutiek 23 pripojené krdjadlo 5.
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Vykyvné rameno 6 tolne uloZené pomocou vertikdlneho rovinného klbu 11, je spojené vratnou
retazou 16, prevledenou cez vratnd kladku 19, s tiahlom 18, opretym cez reguladnid maticu
20 o vratnd pruZinu 21, ktord je uloZend vo zvislom Cape 22 uchytenom vo valivych loZiskéch
25, ktoré su upevnené k nosniku 8 a tvoria horizontélny rovinny kIb 10. Iné zariadenie

k riadeniu vyordvada $kOlkdrskych vypestkov, je vytvorené z nosifa 8 prichyteného k prednej
¢asti univerz&lneho kolesového traktora 24, z prie¢neho vykyvného ramena 26 spojeného

s nosifom 8. Vertikdlnym rovinnym kIbom 11 a zdvihadlom 9 a dalej z vidlice 27 spojenej
pomocou horizontélneho rovinného klbu 10 a a polohovadla 17 s priednym vykyvnym ramenom

26, prigom k vidlici 27 je prichytené krdjadlo 5.

Vysunutim piestu 15 hydraulického valca 7 sa pomocou hlavnej retaze 12 pootoli vykyvné
rameno 6 okolo vertikdlneho rovinného klbu 11 tak, Ze krdjadlo 5 sa zanori do pddy. Pri
prekrodeni rezného odporu zatlad{ hlavnd retaz piest 15 sp&dt do hydraulického valca 7.
Dulej po odstrdneni tlaku v hydraulickom valci 7 sa tento pdsobenim univerzédlneho kolesové-
ho traktora 24 preklopi a vratna pruZina 21 ho pomocou vratnej retaze 16, tiahla 18 a
reguladnej matice 20 vyzdvihne do prepravnej polohy, &im sa uvedie piest 15 hydraulického
valca 7 do vychodzej polohy. Ked je krdjadlo 5 v pracovnej polohe, tak je moZno ho nédtadat
pomocu vertikdlneho polohovadla 17, tak aby jeho silového pbsobenie na univerzdlny kolesovy
traktor 24 kompenzovalo silovy uU&inok vyordvacej radlice 1. Okrem toho krdjadlo 5 podrezdva
brédzdu a tym zniZuje rezny odpor vyordvacej radlice 1 a zédroveil stabilizuje polohu riadku
vyordvanych $k&lk4rskych vypestov. Snima& polohovadla 17 mdZe byt spriahnuty s riadenim
univezdlneho kolesového traktora 24, alebo mb%e priamo snimat riadok, pripadne md%e byt
ovladany samostatne vodigom. U zariadenia k riadeniu vyordvata $kdlkdrskych vypestkov
vytvoreného podla obr. 4 ddjde pdsobenim zdvihadla 9 k pootoleniu prie&neho vykyvného
ramena 26, ndsledkom &oho sa krdjadlo 5 zanori v poZadovanej hlbke do pbdy. Pomocou polohovad-
la 17 sa krdjadlo 5 v pdde natd&a do poZadovanej polohy, kym sa eliminuje po&as jazdy
silovy u&inok vyordvacej radlice a z4rovefi krdjadlo 5 predrezdva brdzdu a tym zniZuje

rezny odpor vyordvacej radlice a zlepSuje jej vedenie.

zariadenie k riadeniu vyordvada $kdlkdrskych vypestkov moZno pouZit nezdvisle na
vedenie ta¥nych prostriedkov v taZkych terénnych podmienkach napr. pri orbe, rigolovani,
hlbkovom hnojeni a vyordvani inych polnohospodérskych rastlin-a plodin a pripadne inych

précach.

PREDMET VYNALEZU

1. zariadenie k riadeniu vyordvada $kOlkdrskych vypestkov vyznalujici sa tym, Ze
zostéva z hydraulického valca (7) uchyteného horizontdlnym rovinnym klbom (10) na nosié
(8) a spojeného s polohovadlom (17), z vykyvného ramena (6) spriahnutého s hydraulickym
valcom (7) pomcocou vertikdlneho rovinného klbu (11), priéém k vykyvnému ramenu {6) je

upevnené krdjadlo (5) napojené na hlavni retaz (12) a vratnd retaz (16).

2. Zariadenie k riadeniu vyordvada Skélkdrskych vypestkov podla bodu 1 vyznadujici
sa tym, %e hlavnd retaz (12) je prevlelend cez horné kladky (14) prichytené na pieste
(15) hydraulického valca (7) a dolnd kladku (13) prichytend k hydraulickému valcu (7)
a vykyvné rameno (7) je spojené s vratnou retazou (16) prevleCenou cez vratnd kladku (19)
a zavesenou pomocou tiahla (18), regula&nej matice (20) a vratnej pruZiny (21) k zvislému

Gapu (22) horizontdlneho rovinného klbu (10).
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