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Dispositif d'entrainement de I'arbre d’'un métier & tisser a partir de la commande de sa mécanique d'armure.

Son organe menant 1 porte un crabet 5. Sur son organe
mené 2 est calé un entraineur 3 pourvu d'un levier basculant 4
coopérant avec des moyens 8, 9, 14 de faire changer sa
position angulaire en fonction du sens de rotation de l'organe
menant 1 afin qu'une de ses extrémités emprisonne le crabot
5 contre une butée 3d de I'entraineur dans le sens de rotation
normal et qu'en cas d'inversion de ce sens ledit crabot soit
coincé entre l'autre extrémité du levier basculant et une se-
conde butée 3'd de Ventraineur aprés que le crabot 5 ait
effectué une rotation libre.
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La présente invention est relative & des perfectionnements apportés
aux dispositifs d'entrainemert de {'arbre principal d'un métier & tisser
a partir de la commance de sa mécanique d'armure, ledit dispositif étant
destiné & permettre de faire tourner le métier en arriére pour remédier
a des défauts de tissage. -

Un dispositif du genre en question est décrit dans le docurmert
FR-82 12849 déposé le 19 Juillet 1982 par la présente Demanderesse.

Le dispositif décrit dans le document considéré, bien que donnant

satisfaction d'une maniére générale, présente L'incorvénient qu'a chaque

. tour de l'arbre d'entrainement du métier en marche avant, L'un des deux

cliquets bute élastiquemert contre le goujon fixe en vue de s'effacer.

Cette action entraine un choc qui est tolérable pour des vitesses rela-
tivement lentes, mais qui entraine des usures prémeturées ainsi que des
chocs préjudiciables au bon fonctionnement, lorsque la vitesse de rota-
tion du métier atteint des vitesses de L'ordre de 500 tours par minute.

Les perfectionnements qui font L'objet de la présente invention
visent & remédier a ces inconvénients et & permettre la réalisation d'ur
dispositif du genre en questior, qui n'engendre aucun choc pendant La
marche ncrmale.

A cet effet, L'organe merant du dispositif suivant L'inventior
porte un crabct, tandis que sur LYorgane meré est calé un entraineur
Fourvu d'un levier basculant coopérant avec des moyens de faire changer
sa position angulaire en forction du sens de rotatior de L'organe me-
nant, afin qu'une de ses extrémités emprisorne le crabot contre ure
butée cde L'entraineur dzrs le sens de rotation normal et qu'en cas
d'inversion de ce sens, ledit crabct soit ccincé entre L'avtre extrémité
du levier basculant et une seconde butée de l'entraineur aprés que le
crabot ait effectué une rotation libre ccrrespordart au déptzsage néces-
saire a l'opération d'inversior de marche, comme expliqué dzns le docu-
ment FR-82 12849.

Les moyens de faire changer la positior anculaire du levier bascu-
lant comgrenrent : )

= un bras pendulaire monté & friction sur L'orgare menant ;

- un premief cliquet oscillant autour d'un axe fixe sous
L'action du bras entre deux Limites ;

= et un second cliquet monté & rotation libre sur un axe fixe
et rappelé élastiquement contre ur dcigt fixe et décalé axialement par
rapport au premier.

Le levier basculant qui est articulé sur L'entraineur au mcyen d'un
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axe médian porté par ce dernier, est pourvu de deux galets mcrtés Libres
au nivezu ce chacure de ses extrémités dort les facés extrémes ccmpor—
tent chacune cdeux crans adjacents, les deux galets étart décalés axiale-
ment afin que chacun d'eu» ne puisse cocpérer qu'avec le cliquet corres-
pondznt, les crans recevant ure bille chargée élastiquemert et dispcsée
dans chacur des retcrds de l'entraineur.

Le dessin annexé, donné & titre d'exemple, perrmettra de mieux
comprencre Ll'invertior, les caractéristiques qu'elle présente et les
avantages cu'elle est suscertible de procurer :

Fig. 1 est une vue en coupe transversale avec arrachement d'un
dispositif établi conformément & L'invertior, représenté Lbrs de La mar—~
che normale, c'est-a-dire en marche avant.

Fig. 2 est une coupe lorcitudinale du dispcsitif suivant L'in-
ventior, sur laquelle on a fait figurer en I-I le plan de couge de.
fig. 1. '

Fig. 3 est une vue semblable & celle de fig. 1, mais illus-
trant Le dispositif suivant L'invention au moment de L'inversion du sens
de rotation de Ll'orgare menant.

Fig. 4 & 7 montrent les différertes positions du dispositif
suivant L'invention jusqgu'éd celle dans laquelle L'organe mené est en-
trainé en merche arriére.

Fig. 8 montre lLes mouvements des différents organes du dispo-
sitif suivant l'invention, au momert ol lL'organe menant tourne & nouveau
en marche avant.

Le dispositif suivant L'invention illustré en fig. 1 et 2 comprerd
essentiellement un organe menant 1 tournant librement autour d'un arbre
2 constituant L'élément meré, c'est-&-dire celui qui ccmmerce la méca-
nique d'armure du métier & tisser et ce dernier. Sur l'arbre 2 est calé
angulairement un entraineur 3 qui supporte un levier basculant 4. Ce
dernier est destiné a coopérer avec un crabct 5 solidaire de L'organe
menant 1 gqui est Lui-méme entrainé en rotatiorn par L'intermédiaire ce
tout moyen approprié.

Le bati de la mécanique d'armire du métier a tisser porte deux
creilles 6, 7 situées en vis-&-vis L'une de L'autre et par rapport aux-
guelles est monté pivotant un cliquet 8, respectivemert 9. Le cliquet 8
peut se déplacer entre deux limites 10, 11, tandis que le cliquet 9 bute
en position libre contre un doigt 12 contre leqguel il est maintenu en
appui élastique par un ressort 13. Le cliquet 8 porte un rion 8a gui

pénétre ders une Lumiére 14z ménagée & L'extrémité d'ur tras pendulaire
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3
14 dont la partie annulaire, montée Llibre autour du moyeu de Ll'organe

menant 1, est entrainée par ce dernier au moyen de deux couronnes de
friction 15 qui prennent appui élastiquement contre ledit bras. Ainsi,
suivant le sens de rotation de L'organe menant 1, le bras 14 place le
cliquet 8 dans L'une de ses deux positions extrémes.

Le levier bascutant 4 est articulé en son centre autour d'un axe 16
solidaire de L'entraineur 3, tandis que ses extrémités portent deux
galets 17, 18 qui sont décalés dans Le sens axial de L'arbre 2, c'est-
a-dire qu'ils sont placés de part et d'autre dudit levier de maniére &
pouvoir se trouver dans le plan de leur cliquet respectif. En d'autres
termes, lLe galet 17 est susceptible de coopérer avec le cliquet 8,
tandis que le galet 18 coopére avec celui 9.

Les extrémités du levier 4 comportent chacune deux crans 4z, 4b
pour L'une de ses extrémités et 4c, 4d pour son extrémité opposée. Ces
deux crans sont adjacents et affectent chacun la forme d'un V, de telle
sorte qu'entre eux se trouve une aréte vive. Les deux extrémités du
levier 4 comportent encore deux encoches intérieures 4e, 4f propres a
coopérer, comme on L'expliquera mieux plus Loiﬁ, avec le crabot 5.

L'entraineur 3 quant & lui est réalisé sous la forme d'un secteur
3a portant l'axe 16 et réuni par un voile 3b & un moyeu 3¢c. Le voile 3b
se termine par deux rebords 3d, 3'd se dressant en direction de l'organe

menant 1 et qui affecte en gros la forme d'un C dont. L'une des extrémi-

tés forme une saillie 3e, 3'e dans laguelle est creusé un trou recevant

une bille 19 chargée par un ressort 20 en-direction de L'extérieur.

On observe que dans un mode de réalisation préféré, Le moyeu 3¢ de
L'entraineur 3 est fendu et se trouve serré par rapport a l'arbre 2 au
moyen de deux boulons 21.

Le fonctionnement découle des explications qui précédent :

En position normale de marche avant telle qu'illustrée en fig. 1,
le bras pendulaire 14 est déplacé angulairement dans le sens de la flé-
che F1 de telle sorte que sa boutonniére 14a entraine le pion 8z dans le
méme sens, si bien que Le cliquet 8 vient en appui contre sa limite 10.
IL se trouve donc dans la position la plus éloignée de L'arbre 2. Le
cliquet 9 quant & Lui est en appui contre le doigt 12, tant et si bien
gue les deux galets 17 et 18 passent librement sous les cliquets avec un
jeu J. En marche normale, il n'y a donc aucun choc entre le dispositif
suivant ['invention et des éléments fixes.

On observe que, dans le mouvement de marche avant, les billes 19

coopérent avec les crans 4a et 4d du levier 4, L'encoche 4g de ce der-
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nier coopérant avec L'une des faces du crabot dont L'autre face est en
appui contre lLe rebord 3'd de l'entraineur. Ce crabot est donc '
emprisonné sans jeu entre le levier 4 et L'entrajneur 3.

Si L'on doit effectuer une marche arriére, c'est-a-dire inverser le
mouvement de rotation de L'organe menant 1, qui tourne alors dans le
sens de la fléche F2 (fig. 3), L'on assiste & un changement d'orienta-
tion angulaire du brés 14 qui améne Lle cliquet 8 contre sa limite 11,
¢'est-a-dire dans sa position & laguelle il se trouve plus prés de L'axe
géométrique de L'arbre 2 qu'ad sa position précédente.

Aprés un déplacement angulaire déterminé, Le galet 17, qui se
trouve Le plus éloigné de L'axe géométrique de L'arbre 2, vient buter
contre le cliquet 8 (fig. 4) en provoguant Le basculement partiel du
levier 4. Ce basculement partiel est suffisant pour dégager L'encoche 4g

du crabot 5, de telle sorte que ce crabot effectue une rotation Llibre
en arriére. Lorsqu'il a franchi une certaine course angulaire, il vient
buter contre le rebord 3d, ce qui provoque La rotation de L'entraineur 3
(fig. 5), de telle sorte que L'action du cliquet 8 sur te galet 17
continue et fait basculer lLe levier 4, de maniére que les deux billes
franchissent l'aréte séparant les crans, ce qui provogue le basculement
complet du levier. Son encoche 4f vient alors coopérer avec le crabot 5
pour emprisonner ce dernier contre le rebord 3d (fig. 6). On observe,
comme illustré en fig. 7, que Le galet 18 coopére avec le cliguet 9 pour
Le relever & chaque tour & l'encontre de la réaction de son ressort 13.
Mais les réactions des billes contre les crans du levier basculant 4
empéchent que cette coopération du galet 18 et du cliquet 9 n'entraine
un déplacement angulaire dudit levier.

On effectue ainsi le nompre de tours en marche arriére qui sont né-
cessaires au "détissage" consécutif & un défaut.

Une fois L'opération de détissage terminée, L'organe menant 1 est a
nouveau entrainé dans le sens de la fléche F1 (fig. 8), de sorte que le
bras 14.se déplace a nouveau dans Le méme sens pour remonter Le cliquet
8 contre sa Limite 10. Lorsque lLe galet 18 vient heurter le cliguet 9,
il appuie celui-ci contre le doigt 12, de telle sorte que le levier 4
bascule en dégageant L'encoche 4f du crabot 5. Celui-ci effectue alors
un certain trajet angulaire jusqu'ad ce qu'il vienne coopérer avec le re-
bord 3'd, ce qui provoque la rotation de L'entraineur 4, de telle sorte
que la fin de La coopération du galet 18 et du cliquet 9 provoque le
changement de position des billes par rapport & leurs crans respectifs

et L'on revient & la position de fig. 1 pour continuer Le mouvement de



10

15

2620464

rotation dans le sens de marche avant. Autrement dit, les billes
quittent les crans 4b, 4c pour venir coopérer avec ceux 4a , ég apreés
fradchissement de L'aréte qui les sépare.

Il doit d*ailleurs étre entendu que lLa description qui précéde n'a
été donnée qu'a titre d'exemple et qu'elle ne Llimite nullement Lle
domaine de L'invention dont on ne sortirait pas en remplacant les

détails d'exécution décrits par tous autres équivalents.
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REVENDTICATTIONS

1. Dispositif d'entrainement de L'arbre principal d'un métier a
tisser a partir de lLa commande de sa mécanique d'armure, du genre
comprenant un organe tournant menant (1) qui provoque la rotation d'un
organe mené (2) en butant contre une premiére partie de celui-ci pour un
sens de rotatjon et contre une seconde pour L'autre sens, ces deux par-
ties définissant L'angle de déphasage nécessaire au chanéement de sens
de rotation, caractérisé en ce que l'organe menant (1) porte un crabot
(5) et en ce que sur L'organe mené (2) est calé un entraineur (3) pourvu
d'un levier basculant %) coopérant avec des moyens (8, 9, 14) de faire
changer sa position angulaire en fonction du sens de rotation de Ll'orga-
ne menant (1) afin qu'une de ses extrémités emprisonne le crabot (5)
contre une butée (3d) de L'entraineur dans le sens de rotation normal et
qu'en cas d'inversion de ce sens Ledit crabot soit coincé entre l'autre
extrémité du levier basculant et une seconde butée (3'd) de L'entrai-
neur, aprés que le crabot (5) ait effectue une rotation Llibre correépon—'
dant audit déphasage.

2. Dispositif suivant la revendication 1, caractérisé en ce que les
moyens de faire changer la position angulaire du levier basculant (&)
comprennent :

- un bras pendulaire (14) monté & friction sur L'organe menant
1 ;

- un premier cliquet (8) oscillant autour d'un axe fixe sous
l'action du bras (14) entre deux limites (10-11) ;

- et un second cliguet (9) monté a rotation Libre sur un axe
fixe et rappelé élastiquement contre un doigt fixe (12) et décalé axia-
Llement par rapport au premier.

3. Dispositif suivant la revendication 2, caractérisé en ce que le
bras (14) comporte & son extrémité libre une boutonniére (142) dans la-
guelle est engagé un pion (82) du premier cliquet (8).

4, Dispositif suivant la revendication 1, caractérisé en ce que le
levier basculant (3) est articulé sur L'entraineur (4) au moyen d'un axe
médian (16) porté par ce dernier, en ce qu'il est pourvu de deux galets
(17, 18) montés libres au niveau de chacune de ses extrémités dont les
faces extrémes comportent chacune deux crans (4a, 4b-4c, 4d) adjacents,

les deux galets (17, 18) étant décalés axialement afin que chacun d'eux
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ne puisse coopérer qu'avec lLe cliquet correspondant.

S. Dispositif s&ivant la revendication &4, caractérisé en ce que
L'entraineur (3) comporte d'une part deux saillies (3g, 3'e) situées en
face de chaque face extréme du levier basculant (4) et dans chacune
desquelles est placée une bille (19) chargée élastiquement (20) afin
qu'elle soit maintenue en appui contre la face extréme correspondante
dudit levier et d'autre part deux rebords (3d, 3'd) dont les faces in-
ternes forment lesdites butées pour le crabot (5).

6. Dispositif suivant la revendication &, cargctérisé en ce que
dans le sens de rotation correspondant a la marche avant du métier, les
deux QaLets (17, 18) passent avec jeu devant leurs cliquets respectifs
i3, .
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