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ReSeni se tyk& za¥izeni, pomoci o
néhoZ se ustavuji z&vésy, které nesou
&teci{ a zdznamové hlavy diskovych paméti.

{54) Zatizeni pro ustavovani zdvésu ke &tecf a zéznamové hlavé diskovych

paméti

Re8{ se jim problémy spojené s pYesnym ':RS !

ustavovanim Ctecich a zéznamovych hlav

k zdvésu, ktery je nese. Podstata za¥i-
zeni spo¢ivd v tom, Ze sestdvd ze snima-
&4 tlakd uspofddanych na vrcholcich
pomyslného rovnostranného trojdhelnika,
na nichZ je uloZena méfici deska. KaZdy
snima& tlaku je elektricky p¥ipojen

k AD p¥evodniku, které jsou p¥ipojeny

k vyhodnocovacimu obvodu. Ddle sestdvé

z justdZnf{ho bloku, jenZ se pohybuje

v horizontdlnf rovin& jednak ve sméru
osy rovnob&iné s p¥ilehlou stranou
zminéného pomyslného rovnostranného
trojdhelniku a jednak ve sméru dalsi

osy kolmé na p¥edchdzejici osu. JustdZni
blok je p¥itom opatfen upinacim za¥fze-
nim pro upevnéni zav&su, jehoZ rameno

s pfedp&tim bodové dosedd na p¥ipojova-
nou &teci{ a zéznamovou hlavu, umisté&nou
na md8¥ici{ desce. ReSeni lze vyu¥it u dis-
ko gch a jim podobngch pam&ti, opat¥enych
gtecimi a zédznamovymi hlavami uloZengmi

na nosidich.
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Vyndlez se tykd zafizeni pro ustavovéni zdvésu ke &teci a z&znamové hlavd diskovych
pam&ti.

P¥i montd%i &tecich a z4znamovych hlav je zapotfebi, aby z hlediska pofadované funk&e
byly pfesn& ustaveny na zé&vésu, ktery je nese. Mimo toho se poZaduje, aby setizovan{ tohoto
ustaveni a soulasné i kontrola sefizovdni byly provedeny s vysokou p¥esnosti, &im¥ by byl
zaji8tén pot¥ebny rovnom&rny specificky tlak na celou funkéni plochu &teci{ a z&znamové
hlavy. P¥itom se jednak mus{ zajistit p¥esné ustaveni vzddlenosti podélné osy &tec{ a z&zna-
mové hlavy od kontrolnich bodd z4dv&su, jednak kontrola pfftla&né sfly dteci a z4znamové
hlavy, jak se projevuije p¥i funkci.

Pokud se ustavuji &teci a zdznamové hlavy u velkych diskovych pamé&ti s vymEnnymi disky
a u kazetovych diskovych pam&ti nejsou po%adavky na p¥esnost ustaveni{ nad nosi&i zdznami-
a tim i m&¥enf tak vysoké. A to proto, ¥e rozméry &Stecich a zéznamovﬁcﬁ hlav, jejich hmot~-
nost a vy$ka "plavan{" nad povrchem noside z4znaml jsou pom&rn® v&t3i.

U men3ich provedeni diskovych pam&tfi, u nich% se priv& problémy spojené s ustavovinim
vyskytujf, jsou zn&my n&které prost¥edky, které k zaji¥t&ni pat¥idngch pofadavki maji slou-
Zit. Jsou v podstatd. zaloZeny na principu ingerference nebo odrazu laserovych paprskd anebo
jsou zalofeny na principu optického nebo mechanického mdfeni. I kdyZ se jich u dosud zndmych
za¥izeni b&¥n& pouZ%ivéd, bylo zji¥tdno, %e nelze u nich souasn® provdddt kontrolu a mé&¥eni
a tim prov&¥it vZechny pot¥ebné Gdaje, prost¥ednictvim nich% se d4 zjistit p¥esné ustaveni
zdvésu na &tecf a zdznamové hlavé, P¥itom 24dny z t&chto uvedenych principt neni mofno m&¥it
sily, jako se vyskytujf v redlném reZimu &teci{ a zdznamové hlavy.

Tyto nedostatky odstranuje zaffzen{ pro ustavovéni z4v&su ke &teci a zdznamové hlaveé
diskovych pam&ti podle tohoto vyndlezu, jehof podstata spolivd v tom, %e sestdvd ze snimadd
tlakl uspo¥ddané na vrcholcich pomyslného rovnostranného trojdhelnfka, na nichZ je umisténa
n&fici deska, kde ka¥dy snfma& tlaku je elektricky p¥ipojen k AD p¥evodniku, které jsou
p¥ipojeny k vyhodnocovacimu obvodu, ddle je opat¥eno justédfnim blokem pohybujfcim se v hori=
zontélni rovin& jednak ve sméru osy rovnob&¥né s p¥ilehlou stranou pomysiného rovnostranného
trojihelnika, jednak ve sm&ru dal${ osy kolmé na pfedchdzejici osu, p¥idem?Z justdZni blok
je opat¥en upinacim za¥f{zenim pro upevn&ni z4v&su, jehoZ rameno s pfedp&tim bodové dosedd
na pfipojovanou &tecf a zdznamovou hlavu umfsténou na m&¥ici{ desce.

Vyhodnocovac{ obvod je pfipojen k povelové jednotce, jeji% prvni vystup je p¥ipojen
k prvnimu ovlddacimu servomotoru pro pohyb justdiniho bloku ve smdru osy rovhob&iné s p¥i-
lehlou stranou pomysiného rovnostranného trojdhelnika, zatimco druhy v§stup povelové jednot~-
ky je pfipojen ke druhému ovlédacimu servomotoru pro pohyb justdZnfho bloku ve sm&ru osy
kolmé na p¥edchdzejfci osu. Bodové dosednutf z4v&su na &teci a zéznamovou hlavu, umist&né
na mé&¥ic{ desce, je urdeno bodem nachizejicim se na p¥imce vedené z vrcholu pomyslného
trojthelnika, na n&m¥ jsou uloZeny snimade tlakd, kolmo na jeho protilehlou stranu, a sice
v 1/3 vySky od této strany. Rovina funk&ni strany &teci a zdznamové hlavy umistdné na m&¥ici
desce leZf v rovin& prochézejic{ mistem styku snimadd tlakdl s mé¥ic{ deskou. T¥eti vystup
povelové jednotky je p¥ipojen k za¥fzen{ pro ddvkovédni lepidla opat¥eného prost¥edkem pro
pfivod lepidla do mist styku &tecf a zéznamové hlavy se zdv&sem, zatimco &tvrty vystup pove-
lové jednotky je p¥ipojen ke zvedacimu za¥izeni pro nadzvedavdni zévé&su.

Vyhoda tohoto za¥izeni spofivd p¥edeviim v tom, %e prost¥ednictvim n&ho se na jednom
pracovi$ti provdd{ m&¥eni, ustavovdni a fixovani Steci a zdznamové hlavy na z4vé&su ve vysoké
pfesnosti odpovidajici stavu redlného refimu dtecf a zdznamové hlavy v diskové pamdti.

Vlastni pracovni pochod, to je sniméni tlakl ze snimadl, prostfednictvim nich? se zjistuje
sprdvné ustaveni, vyhodnoceni stavd ze snimadl, stejn& jako poZadované ustaveni pomocf justéZ-
nfho bloku a ovlddacich servomotord, je velmi jednoduché a pfitom zarudené. Cely pracovni
pochod miZe byt automatizovén, vietné vpraveni urfité ddvky lepidla do mist, kde se dotykd
z4vds se ¢teci a zdznamovou hlavou za uUlelem jejich spojeni. Za¥izeni je mimo uvedeného jedno-

duchého provedenf{ ekonomicky v¢hodné.
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p¥iklad provedeni vyndlezu je vyobrazen na p¥ipojenych vykresech, na nichZ obr. 1 pted-
stavuje za¥fzeni pro ustavovdnf z4v&su v axonometrickém pohledu s pf¥ipojenim elektronického
vyhodnocovaciho za¥f{zeni, obr. 2 schematické zndzorné&ni geometrického uspo¥ddani snimadd,

obr, 3 rovinu uloZeni snimall a &teci a zdznamové hlavy.

Za¥izeni sestdvd z m&¥ici{ desky 1 jakéhokoliv obecného tvaru, nap¥iklad jako v tomto
ptipadd majici tvar rovnostranného trojihelnika. Na spodni strané méfici desky 1 jsou uloZeny
snimade A, B, C tlaku, jako polovodifové tenzometry, a sice do tvaru pomyslného rovnostranné-
ho trojdhelnika 19. .V tomto pripadé jsou tedy umist&ny na vrcholcich m&¥ici desky 1. Proti
jedné stran& m&¥ic{ desky 1 je umist&n justdZni blok 2, ktery je opat¥en nezndzorné&nym
upinacim za¥fzenim pro upevnéni z4vésu 3. JustdZni blok 2 je p¥ipojen jednak k prvnimu
ovléddacimu servomotoru 4, ktery jej pfestavuje v horizontdlni roviné ve sméru osy X, rovno-
b&%né s p¥ilehlou stranou 5 pomyslného rovnostranného trojdhelnika 19, na némZ jsou uloZeny
snima&e A, B, C tlaku, jednak ke druhému ovlddacimu servomotoru 6, ktery jej p¥estavuje

rovnéZ v horizontdlni rovin& ve sméru osy Y kolmé na smér osy X.

Oba ovl4daci servomotory 4, 6 umoZnhujf mikroposuvy. justd&Zniho bloku 2 na nezndzornénych
vedenich ve sméru zminénych os X, Y. Z4v&és 3 je na justdZnim bloku 2 umist&n tak, aby jeho
rameno 7 bodové dosedajici na pfipojovanou &teci a zdznamovou hlavu 8, uloZené na méfici
desce 1, vyvijelo v mist& tohoto styku poZadovany p¥itlak. To znamend, Ze rameno 7 dosedd
na &teci a zéznamovou hlavu 8 s poZadovanym pfedpétim. P¥itom rovina funkéni plochy <&teci
a zdznamové hlavy 8 umist&né na m&¥ici desce 1 le#i v roviné P prochdzejici mistem styku
snimadd A, B, C tlaku s mé&fic{ deskou 1. Takové vzdjemné umisténi zdvésu 3 a Cteci a zdzna-
mové hlavy 8 neni podminkou. Je v3ak vyhodné, ponévadZ zabezpeluje maximdlni pfibliZeni
k redlnému provozu p¥i snimdni informaci. Bodové dosednuti je vytvo¥eno napfiklad prost¥ed-
nictvim &4sti neznézorné&né kulové plochy na zavésu 3 v p¥esné definované poloze. Definovand
poloha je p¥itom urdena nejidedlné&jsSim bodem umist&nym na ploSe pomyslného rovnostranného
trojdhelnika 19 ve vztahu ke snimanym tlakdm ze snima¢l A, B, C tlakd. Tento bod se nachdzi
na p¥imce vedené z vrcholu pomyslného rovnostranného trojéhelnika 19, na némZ jsou uloZeny
snimale A, B, C tlakG, kolmo na jeho protilehlou stranu, a sice v 1/3 vySky od této strany.

V tomto pripadé na pfimce p prochdzejici vrcholem rovnostranného trojdhelnika 19, na
némZ je umist¥n snimaé¢ A tlakd, vedené kolmo na stranu prochdzejici vrcholy, na némZ jsou
umistény snimade B, C tlakl. Jedna t¥etina této vySky je vyjdd¥ena bodem S - viz obr. 2.
Je také mozné, aby byl bod S uréen podle potfeby i jinymi vztahy, napfiklad vychézejicimi

z hlediska poZadavkd na snima&e A, B, C tlakd anebo s nimi spojeného elektronického za¥izeni.

Kazdy snima& A, B, C tlakll je samostatné pfipojen na vstupy 01 samostatnych AD prevod-
nikd 9, 10, 11, jejichZ v¢stupy 001 jsou p¥ipojeny na vstupy 02, 03, 04 vyhodnocovaciho
obvodu 12.:Vyhodnocovaci obvod 12 je skupinou vystupd 002 p¥ipcjen na skupinu vstupl 05 pove-
lové jednotky 13. Ta je prvnim vystupem 001 spojena s prvnim ovliddacim servomotorem 4 pro
pohyb justdfntho bloku 2 ve sm&ru X, druhym vystupem 002 s druhym ovlddacim servomotorem
6 pro pohyb justédfnfho bloku 2 ve sméru ¥, t¥etim vystupem 003 se za¥izenim pro ddvkovéni
lepidla 14, opatfené prostfedkem 15 pro pf¥ivod lepidla do mist styku &teci a zdznamové hla-
vy 8 se zdvdsem 3. Posledni &tvrty vystup 004 povelové jednotky 13 je pfipojen na zvedaci
zatfzenf 16 pro nadzveddvini zdv&su 3. V tomto p¥ipadé ze zvedaciho za¥fzeni 16 vystupuje
téhlo 17 na konci opat¥ené vyhnutim 18 dosedajicim na spodni stranu z&vésu 3.

Popsané za¥izeni je moZné pouffit pro poZadovany automatizovany provoz. JestliZe tento
poZadavek nenf, miZe byt za¥fzeni pouZito jen v zdkladnim provedeni bez povelové jednotky,
ovlddacich servomotorl, zvedacfho za¥izeni a ddvkovale lepidla. V tom pripadé je jejich &innost
nahrazena obsluhou.

Ustaveni zdv&su 3 ke &teci a zéznamové hlavé se provddi ndsledujicim zplsobem. Na mé¥ici
desku 1 se ve zmin&né p¥esn& definované poloze ustavi Cteci a zdznamovd hlava 8. Na justdZni

blok 2 se pomoc{ nezndzorné&ného upinaciho zafizeni ustavi a upevn{ zdvés 3, jehoZ rameno 7 do-
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stane se do upeviiovacich mist &teci a zdznamové hlavy 8, pfifem? p¥i jeho dosednuti na &teci
a zéznamovou hlavu B se vyvold pfedp&tim tlak, ktery v tomto pffpadé &in{ 10 a% 15 Pa. Tento
pot¥ebny tlak je ur&en vypodtem vychdzejlfcim z poZadavku pot¥ebné vzddlenosti mezi &teci

a zdznamovou hlavou 8 a magnetickym diskem, hmotnosti &tec{ a zdznamové hlavy 8 a ze schop-
nosti mechanického tlumeni zdv&su 3 ve spojeni se &teci hlavou 8. Po tomto uloZeni se kontro-
lujf hodnoty tlakd vyvolanych zdv&sem 3 na jednotlivé snimale A, B, C tlaku.

2 t&chto snimadt A, B, C tlaku jsou pfes vstupy 0l vysldny signély na jim p¥{slugné
AD prevodniky 9, 10, 1l. AD p¥evodniky -9, 10, 11 signdly p¥{slusn& zpracujf a p¥es jejich
vystupy 001 jsou preddny na vstupy 02, 03, 04 vyhodnocovaciho obvodu 12. V ném je provedeno
vyhodnoceni signdld, to je zji%té&n{ mista nastaveni zavé&su 3 vili &teci a zdznamové hlavé
8. Jestli¥e misto tohoto nastaveni neodpovid4 p¥esn& jejich poZadované poloze, je vydén
vyhodnocovacim obvodem 12 pat¥i&ny impuls do povelové jednotky 13. Ta podle p¥isluZného
vyhodnoceni vydé signdl jednak do zvedaciho zafizenitlg, které z4vés 3 nadzvedne, aby nedolo
ke t¥enf mezi z4vdsem 3 a feritem &teci a z&znamové hlavy 8, jednak do prvnifho a druhého
ovl&daciho servomotoru 4, 6, pripadn® jednoho z nich. Podle tohoto signdlu je ovlddacimi
servomotory 4, 6 prestaven justdfnf blok 2 ve sméru osy X, ¥, pfipadné jedné z nich, &imZ
se také i pFestavi z&v&s 3 vi¥i &tecif a zéznamové hlavé 8. Pro posuv ve sméru osy X je
p¥ijimén signdl ze snimae tlaku A a polovina soudtu signdlu ze snimalt B + C tlaku. Pro
posuv ve sméru osy Y je p¥ijimé&n signdl ze snimadd B + C tlaku.

Po tomto p¥estaveni vydd povelovd jednotka 13 signdl do zvedaciho za¥izeni 16, které
spusti z4v8s 3 opét na &teci a zdznamovou hlavu 8. Snima&i A, B, C tlakll je znovu registro-
vdn p¥ftlak zdvésu 3 na &tecf a zdznamovou hlavu 8. Jestlife by jeZt& nebylo ustaveni zdvé-
su 3 ke &teci a zdznamové hlav& 8 v po¥adované pfesnosti, provede se op&tné vyhodnoceni
ve vyhodnocovacim obvodu 12, nadzvednuti z&v&su 3 a pfes povelovou jednotku 13 pfestaveni
justdiZniho bloku 2 stejnym zplsobem, jak bylo popséno.

Jestli%e je nastaveni v poZadované pfesnosti, vydd povelovd jednotka 13 signdl do
za¥{zen{ pro ddvkovani lepidla 14, které vpravi do mist styku zdvé&su 3 se &teci a zdznamo-
vou hlavou 8 ur&ité mnofstvi repidla. Po jejich spojeni je z&v&s 3 sejmut spolu s ustavenou
&tec! a z&znamovou hlavou 8 z justdZniho bloku 2. Po daldim technologickém zpracovén{ spoje

z4v8su 3 a &teci a zéznamové hlavy 8 je tato skupina pfipravena k montdZi na diskovou pamdt.

Nato se na povrch m&Ffici desky 1 v p¥esné definované poloze vi&i snimafim A, B, C tlakid
ustavi dal&i &tec{ a z&znamov4d hlava 8 a na justdfnf blok 2 se upevni a ustavi dal¥{ zdvés
3. zplsobem jak bylo popsdno se pak provede vyhodnoceni p¥itlaku zdv&su 3 na &teci a zdzna~
movou hlavu 8 a podle pot¥eby pYestaveni justéd?nfho bloku 2 na poZadovanou pfesnost uloZeni

a upevné&ni lepidlem. Dal¥f ustaveni se takto opakuje.

Vynélezu lze vyuifit u diskovych a jim podobnych pam¥tf opatfenych &tecimi a zdznamovymi
hlavami uloZenymi na nosi&fch.

»

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥izeni pro ustavovdni z&v¥&su ke &teci a zdznamové hlav& diskovych paméti, kde z&vés
bodov& dosedd na &teci a zAznamovou hlavu, nap¥fklad prost¥ednictvim kulové plochy vytvoiené
na ramenu z&v&su, vyznadené tim, %e sestdvid ze snimadh (A, B, C) tlakl uspofddanych na
vrcholcich rovnostranného trojihelnfika (19), na nichZ je umfst&na m&f¥ic{ deska (1), kde
ka¥dy snima& (A, B, C) tlaku je elektricky p¥ipojen k AD pfevodniku (9, 10, 11), které jsou
ptipojeny k vyhodnocovacimu obvodu (12), dédle je opat¥en justdZnim blokem (2) pohyblivé
uspofddanym v horizont&lni rovin& jednak ve sméru osy (X) rovnob&Zné s pf¥ilehlou stranou
pomyslného rovnostranného trojdhelnfika (19), jednak ve smdru osy (¥) kolmé na osu (X}, p¥idemi
justdZni blok (2) je opat¥en upfnacim za¥fzenim pro upevn&ni zdvésu (3), jehoZ rameno (7)

s predpétim bodové dosedd na pfipojovanou &teci a zéznamovou hlavu (8) umisté&nou na mé&fici

desce (1).
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2. Za¥izen{ podle bodu 1, vyznalené tim, Ze vyhodnocovaci obvod (12) je p¥ipojen
k povelové jednotce (13}, jejiZz prvni vystup (001) je p¥ipojen k prvnimu ovlddacimu servo-
motoru (4) pro pohyb justdZniho bloku (2) ve sméru osy (X), zatimco druhy vy¢stup (002) pove-
lové jednotky (13) je p¥ipojen ke druhému ovlddacimu servomotoru (6) pro pohyb justéZniho

bloku (2) ve sm&ru osy (Y).

3. Za¥izeni podle bodu 1, vyznacené tim, Ze bod dosednuti ramena (7) z&vé&su (3) na
&tecl a zéznamovou hlavu (8), umfsténé na mé&fic{ desce (1), je urfen bodem (S} nachdzejicim
se na p¥imce (p) vedené z vrcholu rovnostranného trojGhelnika (19), na némZ jsou uloZeny

smimade (A, B, C) tlakl, kolmo na jeho protilehlou stranu, a sice v 1/3 vysky od této strany.

4. Za¥fizeni podle bodu 1, vyzna&ené tim, Ze rovina funkéni strany &tecf a zdznamové
hlavy (8) umist&né na mé¥ici desce (1) leZf v roviné& (P) prochdzejici mistem styku snimadd

(A, B, C) tlak® s mé&¥ici deskou (1).

5. za¥izeni podle bodu 2, vyznalené tim, Ze t¥eti vystup (003) povelové jednotky (13)
je ptipojen k za¥izen{ pro davkovéni lepidla (14) opat¥eného prost¥edkem (15) pro p¥ivod
lepidla do mist styku &teci{ a z&znamové hlavy (8) se zdv&sem (3), zatimco &tvrty vystup
(004) povelové jednotky (13) je p¥ipojen ke zvedacimu za¥izeni (16) pro nadzveddvani z4-

vésu (3).

2 vykresy
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