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Przedmiotem wynalazku jest miernik elektro-
niczny sil, przyspieszen i ci$nien, wspoéipracujacy
z przetwornikami piezoelektrycznymi, stuzacy do
pomiaru wielko§ci dynamicznych: harmonicznych
i udarowych.

Znane dotychczas mierniki dynamicznych war-
toSci sil, przyspieszen i ciSnieh wyposazone sg we
wtérniki katodowe i wzmacniacze z wyjSciem pra-
dowym lub napieciowym, stuzgcym do rejestracji
badanych przebiegéw na oscylografie katodowym
lub petlicowym. Pomiar sprowadza sie do analizy
przebiegow zarejestrowanych na tasmach oscylo-
graficznych. Ten poSredni spos6b pomiaru umozli-
wia okre§lenie amplitud, a przy zastosowaniu
znacznikéw czasu roéwniez _czestotliwo$ei i czasu
trwania dowolnych przebiegow. Metoda ta jest
bardzo kosztowna (wymaga drogich rejestratorow)
oraz bardzo pracochilonna (graficzna analiza prze-
biegéw), przy zmniejszonej dokladno$ci wyniku
ostatecznego. Niektére z nich wyposazone sg w
mierniki wskazéwkowe zasilane z detektoréw
szczytowej warto§ci przebiegéw. Te ostatnie umo-
zliwiajg bezpoSredni pomiar szczytowej wartoS$ci
amplitud tylko przebiegéw sinusoidalnych.

Celem wynalazku jest zwiekszenie dokladno$ci

pomiaru, skrécenia czasu uzyskania jego wyniku -

oraz obnizenie kosztu aparatury potrzebnej do
przeprowadzenia pomiaru.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem opracowano
miernik elektroniczny zestawiony ze znanych uktla-

55044

10

15

20

25

30

2

dow elektronicznych, ktorego istotng cechg jest
wyposazenie go w przelgczane detektory pradowe:
wartoSci szczytowej i skutecznej przebiegéw har-
monicznych oraz wartosci szczytowej przebiegéow
udarowych wspoélpracujgce ze wskaznikiem ampli-
tudy mierzonej wielko$ci, wyposazajgc go jednocze-
$nie w urzadzenie do pomiaru czasu trwania uda-
ru, skladajace sie z ukladu formowania impulsu
i miernika czasu. Ponadto zastosowano filtr gérno-
zaporowy o zmiennej skokowo charakterystyce pa-
sma przenoszonych czestctliwosei.

Takie zestawienie zespoléw w mierniku umozli-
wia bezposredni pomiar wartosci szczytowej i sku-
tecznej amplitudy przebiegéw sinusoidalnych i zlo-
zonych oraz wartosci szczytowej amplitudy prze-
biegéw udarowych, przy jednoczesnym pomiarze
czasu trwania udaru lub czestotliwosci prgebieg()w
harmonicznych. Zastosowany filtr gérnozaporowy
o zmiennej charakterystyce pasma przenoszonych
czestotliwoéci pozwala na odciecie napigé wyzszych
czestotliwo$ci, niepozgdanych w danym pomiarze.

Przedmiot wynalazku jest zilustrowany w przy-
kladzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia
schemat blokowy miernika.

Jak pokazano na rysunku, szeregowo s3a poig-
czone nastepujgce zespoly miernika: przetwornik
piezoelektryczny 1, wtérnik katodowy 2, filtr goér-
nozaporowy 3, dzielnik napiecia 4, wzmacniacz 5,
jeden z trzech detektorow pradowych: wartoSci
szczytowej 6 lub skutecznej 7 przebiegéw harmo-

MKP G 01 1 25/40



8 .
nicznych albo detektor wartosci szczytowej 8 prze-
biegéw impulsowych oraz wskaznik 9 mierzonej
wartosci. Na wyjSciu wzmacniacza 5 podigczony
jest uklad formowania 10 impulséw wspoipracuja-
¢y z miernikiem czasu 11 trwania impulséw.

Wytworzone na okladach przetwornika piezo-
elektrycznego 1 napiecie, proporcjonalne do dziata-
jgcego na przetwornik 1 nacisku, jest podawane
na wejscie wtornika katodowego 2 o bardzo du-
2ym oporze wej§ciowym. Z niskoomowego wyjScia
wtérnika katodowego 2 sygnal przekazywany jest
dowolnie dlugim przewodem na wejécie filtru gér-
nozaporowego 3. Dwuczlonowy filtr gérnozaporowy
3 zbudowany jest na elementach LC, ktérych od-
powiedni dobér umozliwia skokowa zmiane pasma
przenoszonych czestotliwosci.

Dzielnik napiecia 4 umozliwia dobdér odpowie-
dniego zakresu pomiarowego w zalezno$ci od przy-
chodzacego sygnatu i podaje go na wzmacniacz 5.
Wyjsciowy stopiei mocy wzmacniacza 5 zasila je-
~den z trzech detektoréw pradowych: wartoSci
szczytowej 6 lub skutecznej 7 przebiegéw harmo-
nicznych albo detektor wartosci szczytowej 8 prze-
biegéw udarowych i impulsowych; oraz uklad for-
‘mowania impulséw 10. Wybrany detektor 6 lub 7
albo 8 dostarcza pradu do wskaznika 9 powodujac
jego wskazania proporcjonalne do mierzonej am-
plitudy przebiegéw dynamicznych.
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Uformowany impuls w ukladzie formowania 10
steruje bramka czasowg miernika czasu 11, kto-
rego wskazania sg proporcjonalne do czasu trwa-

. nia impulsu przy pomiarach przebiegéw udaro-

wych. Uklad formowania impulséw 10 oraz mier-

‘nik czasu 11 mozna wykorzystaé réwniez do po-

miaru czestotliwo§ci przebiegéw harmonicznych
sterujgc bramka czasowg miernika czasu 11 impul-
sami jednosekundowymi.

Zastrzezenia patentowe

1. Miernik elektroniczny sit, przyspieszen i ci$nien
wspélpracujgcy z przetwornikami piezoelek-
trycznymi, znamienny tym, Ze posiada przelg-
czane detektory pradowe: wartosci szczytowej
(6). i skutecznej (7) przebiegéw harmonicznych
oraz wartoSci szczytowej (8) przebiegéw udaro-
wych i impulsowych, wspoélpracujace ze wskaz-
nikiem (9) amplitudy mierzonej wielko$ci i po-
nadto wyposazony jest w urzadzenie do po-
miaru czasu trwania udaru, zestawione z uktla-
du formowania impulséw (10) i miernika cza-
su (11).

2. Miernik wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
wyposazony jest w filtr gornozaporowy (3) o
zmiennej skokowo charakterystyce pasma prze-
noszonych czestotliwos$ci.
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