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(57)摘要

本发明公开一种根管清洗装置，包括一本

体、一控制器、一驱动器以及一推杆，该本体设有

一握持部及一注射筒，藉由该控制器可通过无线

信号与一外部的移动装置相连接，让医生在手术

过程中可以通过该移动装置输入相关参数，即可

利用该控制器与该驱动器精准控制该推杆与该

注射筒的相对运动，而可进一步精准控制药液的

注射量与注射速度，有效改善现有根管治疗手术

中，根管清洗须仰赖医生操作注射筒的经验与手

感，而无法维持医疗效果稳定性的缺点，并协助

医生更便利地进行手术，藉以提供一种根管清洗

装置。
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1.一种根管清洗装置，其特征在于，包括：

一本体，其设有一握持部、一注射筒以及一针头，其中该握持部的内部形成一容置空

间，该注射筒连接于该握持部的其中一端，且与该握持部位于同一轴线上，该注射筒的内部

形成一储液空间，该储液空间贯穿该注射筒的两端，且与该容置空间相连通，该针头与该注

射筒相连接，且位于该注射筒远离该握持部的一端；

一控制器，其与该本体相连接；

一驱动器，其设于该本体的容置空间内，并与该控制器电性连接，使该驱动器能够接收

该控制器的信号，而相对该本体产生作动；以及

一推杆，其设于该本体的容置空间内，并与该驱动器相连接，当该驱动器作动时，该推

杆会沿该本体的轴向方向移动，该推杆在远离该驱动器的一端设有一活塞，该活塞伸入该

储液空间内，且该活塞的外轮廓与该储液空间的内侧壁相配合，能够阻绝该储液空间的内

容物经由该活塞流进该容置空间。

2.根据权利要求1所述的根管清洗装置，其特征在于，该本体的握持部上设有一按钮，

且该按钮与该控制器电性连接。

3.根据权利要求1或2所述的根管清洗装置，其特征在于，该驱动器为一步进马达，且该

驱动器设有一螺杆，该螺杆的一端与该步进马达的一转轴相连接，且该螺杆与该推杆相连

接，当该驱动器作动时，即该步进马达运转时，会带动该螺杆转动，并使该推杆沿该本体的

轴向方向移动。

4.根据权利要求3所述的根管清洗装置，其特征在于，该控制器设置于该本体的容置空

间内，且位于远离该注射筒的一端。

5.根据权利要求4所述的根管清洗装置，其特征在于，该本体的容置空间内设有一电池

组，藉由该电池组提供该控制器以及该驱动器所需的电力，且该电池组设置于该控制器与

该握持部远离该注射筒的一端之间。

6.根据权利要求5所述的根管清洗装置，其特征在于，该根管清洗装置包括一摄像头，

该摄像头呈环状并套设于该本体，该摄像头朝向该针头的一侧设有至少一镜头组以及至少

一光源。

7.根据权利要求6所述的根管清洗装置，其特征在于，该控制器通过无线信号与一外部

的移动装置相连接。

8.根据权利要求1或2所述的根管清洗装置，其特征在于，该根管清洗装置包括一摄像

头，该摄像头呈环状并套设于该本体，该摄像头朝向该针头的一侧设有至少一镜头组以及

至少一光源。

9.根据权利要求1或2所述的根管清洗装置，其特征在于，该控制器通过无线信号与一

外部的移动装置相连接。

10.根据权利要求3所述的根管清洗装置，其特征在于，该控制器通过无线信号与一外

部的移动装置相连接。
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根管清洗装置

技术领域

[0001] 本发明涉及一种牙科用医疗器具，尤其涉及一种方便医师进行根管治疗的根管清

洗装置。

背景技术

[0002] 根管治疗是一种牙科医生用来治疗牙根感染的手术，在根管治疗的过程中，取出

牙髓腔中坏死的组织与感染源后，医生会使用注射筒注射药液，藉以对于对牙髓腔及牙根

内的患部进行清洗与消毒，完成清洗与消毒后，才会填补填充物，封闭已清洗与消毒后的牙

髓腔。

[0003] 然而，牙科医生在进行手术的过程中，常需要同时握持许多不同的器具，而利用注

射筒注射药液对根管进行清洗时，由于针头较细，医生需要在用食指及中指夹握注射筒以

对准清洗部位，同时通过拇指用力按压推杆以将药液推挤出针头，前述过程不仅容易造成

医生手部酸痛，也容易在用力按压的同时造成注射筒的移位，导致药液无法精准地清洗根

管，进一步，在手术过程中，清洗的步骤仰赖医生的经验与手感，难以保障病人在每次手术

都能接受稳定的医疗效果，综上所述，现有根管清洗的方式确有其需加以改进之处。

发明内容

[0004] 为解决现有根管治疗手术中，清洗根管的步骤须仰赖医生的经验与手感，而无法

维持医疗效果的稳定性，本发明的目的在于通过一控制器可以精准控制注射筒药液的注射

量与注射速度等参数，进而有效改善医疗效果的稳定性，同时减轻医生在手术过程中的负

担，进一步说明如下。

[0005] 本发明系一种根管清洗装置，包括一本体、一控制器、一驱动器以及一推杆，其中：

[0006] 该本体设有一握持部、一注射筒以及一针头，其中该握持部的内部形成一容置空

间，该注射筒连接于该握持部的其中一端，且与该握持部位于同一轴线上，该注射筒的内部

形成一储液空间，该储液空间贯穿该注射筒的两端，且与该容置空间相连通，该针头与该注

射筒相连接，且位于该注射筒远离该握持部的一端；

[0007] 该控制器与该本体相连接；

[0008] 该驱动器设于该本体的容置空间内，并与该控制器电性连接，使该驱动器可接收

该控制器的信号，而相对该本体产生作动；以及

[0009] 该推杆设于该本体的容置空间内，并与该驱动器相连接，当该驱动器作动时，该推

杆会沿该本体的轴向方向移动，该推杆在远离该驱动器的一端设有一活塞，该活塞伸入该

储液空间内，且该活塞的外轮廓与该储液空间的内侧壁相配合，可阻绝该储液空间的内容

物经由该活塞流进该容置空间。

[0010] 进一步，上述根管清洗装置，其中该本体的握持部上设有一按钮，且该按钮与该控

制器电性连接。

[0011] 进一步，上述根管清洗装置，其中该驱动器为一步进马达，且该驱动器设有一螺
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杆，该螺杆的一端与该步进马达的一转轴相连接，且该螺杆与该推杆相连接，当该驱动器作

动时，即该步进马达运转时，会带动该螺杆转动，并使该推杆沿该本体的轴向方向移动。

[0012] 再进一步，上述根管清洗装置，其中该控制器设置于该本体的容置空间内，且位于

远离该注射筒的一端。

[0013] 较佳的是，上述根管清洗装置，其中该本体的容置空间内设有一电池组，藉由该电

池组提供该控制器以及该驱动器所需的电力，且该电池组设置于该控制器与该握持部远离

该注射筒的一端之间。

[0014] 较佳的是，上述根管清洗装置，其中该根管清洗装置包括一摄像头，该摄像头呈环

状并套设于该本体，该摄像头朝向该针头的一侧设有至少一镜头组以及至少一光源。

[0015] 较佳的是，上述根管清洗装置，其中该控制器通过无线信号与一外部的移动装置

相连接。

[0016] 藉由上述的技术特征，本发明通过该控制器以及该驱动器达成精准控制该注射筒

的药液注射量、注射速度等参数，让医生在手术过程中仅需要握持该握持部并对准患部，即

可通过按压该按钮进行自动化清洗过程，进一步，该控制器通过无线信号与一外部的移动

装置相连接，让医生可以通过该移动装置输入相关参数，且在自动化清洗过程中可以通过

该移动装置即时监控药液注射状况，因此，本发明有效改善清洗根管的医疗稳定性，并减轻

医生的负担，甚至进一步协助医生更便利地进行根管治疗手术。

[0017] 以下结合附图和具体实施例对本发明进行详细描述，但不作为对本发明的限定。

附图说明

[0018] 图1本发明较佳实施例的立体外观图；

[0019] 图2本发明较佳实施例透视的外观侧视图；

[0020] 图3本发明较佳实施例的摄像头的立体外观图；

[0021] 图4本发明较佳实施例的操作示意图；

[0022] 图5本发明较佳实施例使用方式的操作流程方框示意图；

[0023] 图6本发明较佳实施例的作动流程方框示意图。

具体实施方式

[0024] 为能详细了解本发明的技术特征及实用功效并且能依照说明书的内容来实现，兹

进一步以附图所示的较佳实施例详细说明如后：

[0025] 本发明一种根管清洗装置，其较佳实施例如图1及图2所示，包括一本体10、一按钮

20、一控制器30、一电池组60、一驱动器40、一推杆50以及一摄像头70，该按钮20、该控制器

30、该电池组60、该驱动器40、该推杆50以及该摄像头70与该本体10相结合，且该电池组60

用以提供各构件所需的电力，其中：

[0026] 该本体10设有一握持部11、一注射筒12、一针头13以及一盖体14，其中该握持部11

呈圆筒状，该握持部11的内部形成一容置空间111，且该容置空间111贯穿该握持部11的两

端，该注射筒12连接于该握持部11的其中一端，且该注射筒12与该握持部11位于同一轴线

上，该注射筒12内部形成一储液空间121，该储液空间121贯穿该注射筒12的两端，且与该容

置空间111相连通，该储液空间121用来储放根管治疗时所需要的清洗药液，该针头13与该
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注射筒12相连接，且位于该注射筒12远离该握持部11的一端，该针头13与该注射筒12的储

液空间121相连通，用以让该储液空间121内的药液自该针头13流出，并藉以清洗患部，该盖

体14与该握持部11相结合并封闭该握持部11的容置空间111远离该注射筒12的一端，使该

注射筒12及该盖体14分别位于该握持部11的两端。

[0027] 该按钮20与该本体10相结合，且设置于该握持部11靠近该注射筒12的外表面处，

该按钮20用以启动该根管清洗装置。

[0028] 该控制器30与该本体10相结合，且通过无线信号与一外部的移动装置相连接，该

控制器30设于该握持部11的容置空间111内，靠近该盖体14的位置，且该电池组60设于该控

制器30与该盖体14之间，该控制器30与该电池组60及该按钮20电性连接，当操作者按压该

按钮20时，即可让该控制器30启动。

[0029] 该驱动器40为一步进马达，该驱动器40设于该本体10的容置空间111内，并与该控

制器30及该电池组60电性连接，使该驱动器40可接收该控制器30的信号而作动，该驱动器

40并设有一螺杆41，该螺杆41的一端连接该驱动器40的马达转轴(图未示)，且位于该驱动

器40远离该控制器30的端面上，使该螺杆41的另一端沿该握持部11的轴向，延伸至该容置

空间111靠近该注射筒12的一端，且当该驱动器40接收该控制器30的信号而作动时，该螺杆

41会相对该驱动器40转动。

[0030] 该推杆50设于该本体10的容置空间111内，且可移动地与该驱动器40的螺杆41将

结合，该推杆50包覆在该螺杆41的外侧，且当该螺杆41转动时，该推杆50会沿着该螺杆41的

轴向方向移动，该推杆50设有一活塞51，该活塞51伸入该注射筒12的储液空间121内，且该

活塞51的外轮廓与该储液空间121的内侧壁相配合，使该储液空间121内的药液不会经由该

活塞51而流进该容置空间111，当该推杆50位于靠近该驱动器40的位置时，该活塞51位于该

储液空间121内靠近该握持部11的一端，而当该推杆50位于该容置空间111靠近该注射筒12

的一端时，该活塞51位于该储液空间121内靠近该针头13的一端，让操作者可藉由该活塞51

在储液空间121内的移动，将药液自该针头13处挤出。

[0031] 请参阅如图3所示，该摄像头70呈环状并套设于该本体10上，而介于该握持部11靠

近该注射筒12的一端与该按钮20之间，该摄像头70设有至少一镜头组以及至少一光源，在

本发明的较佳实施例中，该至少一镜头组为一CCD模块71(感光耦合元件；charge-coupled 

device)，该至少一光源为一LED模块72(发光二极管；light-emitting  diode)，且该摄像头

70设有两CCD模块71以及四LED模块72，且该两CCD模块71间隔设置于该摄像头70朝向该针

头13的一侧，该四LED模块72间隔设置于该摄像头70朝向该针头13的一侧，各CCD模块71与

各LED模块72与该电池组60电性连接。

[0032] 本发明根管清洗装置利用该驱动器40驱使该推杆50将该储液空间121内的药液推

挤出该针头13，该控制器30仅须与该驱动器40电性连接，而不限制该控制器30与该本体10

的结合关系，该控制器30可设置于该本体10的容置空间111内，或是置于外部而仅以线路与

该驱动器40相连接，进一步，操作者可藉由该摄像头70的至少一LED模块72提供患部照明的

效果，并利用该至少一CCD模块71撷取影像，以利后续分析与记录。

[0033] 本发明根管清洗装置的使用方式如图4至6所示，先将该控制器30通过无线信号连

接一移动装置，且在本发明的较佳实施例中，该移动装置为一手机80，并包括下列步骤：

[0034] 选择参数：操作者在该手机80上利用一与该根管请洗装置相搭配的移动应用程序
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(mobile  application；app)，该移动应用程序能输入药液注射量与注射速度等参数，输入

完成后，该控制器30便会接收到该手机80发出的信号。

[0035] 按压按钮：操作者手握该握持部11并调整根管清洗装置的位置，使针头13对准根

管治疗所需要注射药液的位置，并按压该按钮20，使该控制器30根据该手机80所传发出的

信号，转换为步进马达进行运转的参数，并发出信号使该驱动器40开始运转。

[0036] 推杆移动：该驱动器40接收该控制器30所发出的信号后，即根据参数转动该螺杆

41，使该推杆50在该螺杆41上产生相对应的移动，并带动该活塞51朝该针头13方向移动，使

药液经该活塞51推挤后流出该针头13。

[0037] 此外，如图5所示，在本发明的较佳实施例中，在上述步骤当中，发生异常情况如该

驱动器40或该推杆50作动发生故障时，该控制器30便会发出异常信号，而操作者即可通过

该手机80的相对应移动应用程序查看信号分析情形，作出相对应的处置，进一步，在推杆50

移动的操作步骤中，操作者亦可通过该手机80即时查看所使用的药液量。

[0038] 藉由上述的技术特征，本发明通过该控制器30以及该驱动器40的设置，有效达到

精准控制该注射筒12的药液注射量、注射速度等参数，让医生在手术过程中仅需要握持该

握持部11并让该针头13对准患部，即可通过按压该按钮20进行自动化清洗过程，进一步，该

控制器30通过无线信号与该手机80相连接，让医生可以通过该手机80输入相关参数，且在

自动化清洗过程中可以通过该手机80即时监控药液注射状况，因此，本发明有效改善清洗

根管的医疗稳定性，并减轻医生的负担，甚至进一步协助医生更便利地进行根管治疗手术。

[0039] 当然，本发明还可有其它多种实施例，在不背离本发明精神及其实质的情况下，熟

悉本领域的技术人员当可根据本发明作出各种相应的改变和变形，但这些相应的改变和变

形都应属于本发明所附的权利要求的保护范围。
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