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L'invention concerne un dispositif (1) de mise sous pression d'un fluide, destiné a étre associé a une prise de mouvement rotatif
d'un véhicule automobile comprenant un carter et au moins un étage de multiplication (4), ledit dispositif comportant un bati (5)
supportant au moins un premier arbre (6a, 6b) mobile en rotation portant un organe pour la mise en mouvement du fluide et des
moyens d'accouplement dynamique (7) de l'arbre (6a, 6b) a la prise de mouvement. Le bati (5) comprend des moyens de support et
de fixation au carter et lesdits moyens d'accouplement (7) sont agencés pour raccorder directement I'arbre mobile (6a, 6b) a 'étage
de multiplication (4) de la prise de mouvement. L'invention concerne également un dispositif (1) de mise sous pression d'un
fluide, comportant un bati (5), un premier et un second arbres (6a, 6b) mobiles en rotation portant chacun un organe pour la mise
en mouvement du fluide, et des moyens d'accouplement dynamique du premier ou du second arbre (6a, 6b) a la prise de
mouvement (2), comportant un pignon (7) amovible apte a étre monté alternativement sur le premier (6a) ou le second arbre (6b).
Enfin, l'invention concerne également un systéme comportant une prise de mouvement et un dispositif de mise sous pression d'un
fluide.
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DISPOSITIF DE MISE SOUS PRESSION D’UN FLUIDE DESTINE A ETRE
DIRECTEMENT SUR UNE PRISE DE MOUVEMENT

DOMAINE TECHNIQUE DE L'INVENTION

[001] L’invention concerne un dispositif de mise sous pression d'un fluide,
destiné a étre fixé & une prise de mouvement d'un véhicule automobile et un
systéme comprenant une prise de mouvement et un tel dispositif de mise sous

pression.

[002] Linvention concerne notamment les compresseurs et les pompes

raccordés a une prise de mouvement d’un véhicule automobile.
ETAT DE LA TECHNIQUE

[003] Dans I'art antérieur, il est connu des dispositifs de mise sous pression d’un
fluide, tels que des pompes ou des compresseurs, qui sont associés a la prise de

mouvement rotatif d’'un véhicule automobile.

[004] Les prises de mouvement sont généralement fixées sur une boite de
vitesse et prennent leur mouvement de rotation sur un des pignons de ladite boite
de vitesse. Les prises de mouvement comprennent un manchon de sortie destiné
a transmettre le mouvement a un arbre de transmission et, couramment, un
embrayage de commande, séparé de lPembrayage principal du véhicule,
permettant de connecter ou déconnecter la boite de vitesse a la sortie de la prise
de mouvement. Les prises de mouvement peuvent en outre inclure une
multiplication de vitesse entre la vitesse d'entrée et la vitesse de sortie. Les
rapports de réduction ou de multiplication sont communément compris entre 0.5 et
2.

[005] Les dispositifs de mise sous pression comportent au moins un bati et un ou

deux arbres, mobiles en rotation, portant un organe assurant la mise sous
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pression du fluide, pompe ou compresseur. Habituellement, le bati des dispositifs
de mise sous pression est monté sur le chassis du véhicule et un arbre de
transmission a cardan, connecté d'une part a la prise de mouvement et d’autre
part au dispositif de mise sous pression permet de transmettre le mouvement de la

prise de mouvement vers le dispositif de mise sous pression.

[006] Dans certains cas, et c'est notamment le cas particulier des compresseurs
a vis, la vitesse de sortie des prises de mouvement est insuffisante pour entrainer
a la bonne vitesse les organes de compression. De ce fait, un multiplicateur est
intégré au compresseur. En effet, la vitesse de rotation a la sortie d’'une prise de
mouvement ne peut atteindre qu’environ 2000 tours/min alors qué la vitesse
nécessaire au bon fonctionnement d’'un compresseur a vis est supérieure a 10 000

tours/minutes.

[007] Par ailleurs, les dispositifs de mise sous pression comporteht un organe de

- sécurité permettant de limiter le couple transmis entre la prise de mouvement et

I'organe mobile assurant la mise sous pression d’un fluide. En effet, en cas de
blocage du compresseur ou de la pompe, il est nécessaire de limiter le couple

transmis pour éviter la rupture des organes de transmission.

[008] Par conséquent, les dispositifs de lart antérieur présentent un
encombrement important, en raison de la présence d’'un multiplicateur et d'un
dispositif pour limiter le couple, de sorte que l'intégration de ces dispositifs & un
véhicule automobile n’'est pas satisfaisante. En outre, linstallation de ces
dispositifs est complexe car ils doivent étre préalablement fixés au chassis du
véhicule, puis connectés a la prise de mouvement par I'arbre de transmission a

cardan.

[009] Par ailleurs, il est divulgué, dans la demande de brevet WO 2007/0589594,
un dispositif comportant une pompe hydraulique dans un boitier qui est monte de

fagon amovible sur la prise de mouvement.

[0010] Toutefois, dans le cas de dispositifs de mise en pression présentant des
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fortes puissances, et par conséquent de tailles et de poids importants, cette
solution n’est pas satisfaisante car les masses mises en jeu engendrent des
chargements trop importants a la jonction entre la prise de mouvement et la boite

de vitesse. Cette solution n’est donc pas non plus satisfaisante.

[0011] En outre, selon les constructeurs, le sens de rotation & la sortie des boites
de vitesse et donc a la sortie des prises de mouvement peut étre horaire ou anti-
horaire. Ainsi, dans I'art antérieur, soit les dispositifs de mise en pression d’'un
fluide sont adaptés de série a I'un ou I'autre des sens de rotation, soit un inverseur
de sens de rotation est disposé entre la prise de mouvement et le dispositif. La
premiére solution oblige les fabriquant a prévoir deux références différentes de
dispositifs alors que la seconde solution augmente I'encombrement et la

complexité du systeme.
OBJET DE L'INVENTION

[0012] L’invention vise a remédier a ces problémes en proposant un dispositif de
mise sous pression d’'un fluide destiné a étre associé a une prise de mouvement
rotatif, qui soit fiable et dont I'encombrement et lintégration sur le vehicule

automobile soient satisfaisants.

[0013] A cet effet, et selon un premier aspect, l'invention propose un dispositif de
mise sous pression d’un fluide, destiné a étre associé a une prise de mouvement
rotatif d’'un véhicule automobile comprenant un carter et au moins un étage de
multiplication, ledit dispositif comportant un bati supportant au moins un premier
arbre mobile en rotation portant un organe pour la mise en mouvement du fluide et
des moyens d’accouplement dynamique de l'arbre a la prise de mouvement. Le
dispositif est remarquable ce que le bati comprend des moyens de support et de
fixation au carter de la prise de mouvement et en ce que lesdits moyens
d’accouplement sont agencés pour raccorder directement I'arbre mobile a I'étage

de multiplication de la prise de mouvement.

[0014] Ainsi, l'intégration et la fixation du dispositif sont satisfaisantes car le bati du
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dispositif est fixé et supporté par le carter de la prise de mouvement.

[0015] En outre, les moyens d’accouplement dynamique raccordent directement
I'arbre mobile, portant l'organe de mise en mouvement du fluide, a la prise de
mouvement. Le dispositif de mise sous pression ne comporte donc pas de

multiplicateur car celui-ci est déporté dans le carter de la prise de mouvement.

[0016] Ainsi, la charge liée au multiplicateur est rapprochée au plus prés de la
jonction entre la prise de mouvement et la boite de vitesse de sorte que le
dispositif, ainsi constitué, est plus compact, plus léger et le systéme constitué du
dispositif et de la prise de mouvement devient ainsi compatible avec les
chargements admissibles a la jonction entre la prise de mouvement et la boite de

vitesse.

[0017] Notons que I'on entend ici par raccordement « direct » entre I'arbre mobile
et 'étage de multiplication de la prise de mouVement, le fait que les moyens
d’accouplement comporte un élément unique de transmission entre I'étage de
multiplication et I'arbre mobile. En d’autres fermes, le dispositif ne comprend donc

pas d’étage de multiplication, autre que celui de la prise de mouvement.

[0018] Avantageusement, les moyens d’accouplement comprennent un pignon
porté par le premier arbre mobile. Ce moyen d’accouplement permet une
coopération directe avec le pignon de sortie de la prise de mouvement.

L’entrainement de ces pignons permet une multiplication de la vitesse de rotation.

[0019] Dans un mode de réalisation, les moyens de fixation comportent une bride
de fixation périphérique, destinée a étre disposée contre le carter de la prise de
mouvement. Avantageusement, la bride de fixation comporte une portion en forme
de berceau de sorte a permettre le passage de I'étage de multiplication de la prise

de mouvement.

[0020] Avantageusement, les moyens de fixation comportent des moyens de

centrage et de positionnement. Ces moyens permettent d’assurer un
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accouplement dynamique precis entre le dispositif et la prise de mouvement.

[0021] Avantageusement, le dispositif de transfert comprend un circuit interne de
lubrification et des moyens de raccordement du circuit interne au circuit de
lubrification du véhicule automobile. En effet, dans certains cas particuliers, les

organes tournants du dispositif peuvent nécessiter une lubrification forcée.

L’invention répond a ce besoin en prévoyant un circuit de lubrification apte a étre

connecté a un circuit de lubrification du véhicule automobile comportant des
moyens de pbmpage et disposé, par exemple, dans le carter de la prise de
mouvement. Ainsi, le poids et I'encombrement des moyens de pompage du
lubrifiant et du réservoir de lubrifiant sont supportés par le véhicule automobile, en
particulier par la prise de mouvement, de sorte que I'encombrement et le poids du
dispositif de mise sous pression soient peu affectés par les moyens de
lubrification. Dans un mode de réalisation préferé, les moyens de raccordement
comportent un orifice d’alimentation s’étendant dans I'axe de rotation C de I'étage
de multiplication de la prise de mouvement de sorte a permettre une amenée du
lubrifiant par 'arbre de support dudit étage de multiplication. Cette solution est
particulierement compacte. En outre, le circuit interne de lubrification comporte un
filtre.

[0022] Selon un second aspect, I'invention concerne un dispositif de mise sous
pression d'un fluide, destiné a étre associé a une prise de mouvement rotatif d’'un
véhicule automobile comprenant un carter, ledit dispositif comportant un bati, un
premier et un second arbres mobiles en rotation portant chacun un organe pour la
mise en mouvement du fluide, des moyens de synchronisation de la rotation des
premier et second arbres agencés pour entrainer le premier arbre selon un
premier sens de rotation et le second arbre selon un second sens de rotation dans
un rapport de vitesse adapté ; et des moyens d’accouplement dynamique du
premier ou du second arbre a la prise de mouvement. Le dispositif est
remarquable en ce que lesdits moyens d’accouplement comportent un pignon
amovible apte a étre monté soit sur le premier soit sur le second arbre, en fonction

du sens de rotation de ladite prise de mouvement, de sorte a entrainer le premier
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arbre selon le premier sens de rotation et le second arbre selon le second sens de
rotation et, cela, indépendamment du sens de rotation de ladite prise de

mouvement.

[0023] Ainsi, le dispositif selon le second aspect de l'invention est adaptable aux
5 différentes boites de vitesse et prise de mouvement du marché. En outre, cette
adaptation est simple et ne nécessite pas un adaptateur supplémentaire qui
augmenterait le poids et I’encombrement du dispositif, de sorte que cette solution
est particulierement intéressante lorsque le bati du dispoéitif est fixé et supporté

par le carter de la prise de mouvement.

10 [0024] En outre, les moyens de synchronisation présentent avantageusement un

rapport de multiplication de I'ordre de 1,2.

[0025] Enfin l'invention concerne un systéme comportant une prise de mouvement
rotatif comprenant un carter et un dispositif de mise sous pression d’un fluide

selon le premier et/ou le second aspect de l'invention, associé audit carter.
15 BREVE DESCRIPTION DES FIGURES

[0026] D’autres objets et avantages de linvention apparaitront au cours de la

description qui suit, faite en référence aux dessins annexés, dans lesquels :

- la figure 1a est une vue en perspective d’'un dispositif de mise sous pression
selon linvention, coopérant avec un pignon de transmission du mouvement

20 appartenant a la prise de mouvement ;

- la figure 1b est une vue en perspective d’un systéme comportant un dispositif de
mise sous pression et une prise de mouvement, dont le carter est destiné a venir

se fixer sur une boite de vitesse ;

- la figure 2 est une vue en perspective détaillée du dispositif de mise en pression

25 de lafigure 1a;
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- la figure 3 est une vue de face d'un dispositif selon l'invention illustrant les

moyens de support et de fixation au carter ;

- la figure 4 est une vue en perspective d’un dispositif selon l'invention comportant
des moyens de centrage et de positionnement selon un second mode de

5 réalisation ;

- la figure 5 est une vue en perspective d'un dispositif selon l'invention, illustrant
les moyens de raccordement du circuit interne de lubrification a un circuit de

lubrification du véhicule automobile ;

- la figure 6 est une vue du dispositif de la figure 5, en coupe selon le plan VI-Vi ;
10 - la figure 7 est une vue du dispositif de la figure 5, en coupe selon le plan VII-VII ;

- la figure 8 est une vue en coupe transversal du dispositif de la figure 5 ;

- la figure 9 illustre un systeme selon linvention comportant une prise de
mouvement et un dispositif de mise sous pression, monté sur une boite de

vitesse ;

15 - les figures 10, 11 et 12 illustrent un dispositif selon un second mode de

réalisation de V'invention.
EXEMPLE DE REALISATION

[0027] Le dispositif de mise sous pression d’un fluide représenté sur les figures 1 a

11 est un compresseur a vis 1.

20 [0028] Le compresseur 1 est destiné a étre associé a une prise de mouvement 2
d’un véhicule automobile, représentée sur les figures 1b et 10. La prise de
mouvement 2 comporte un carter 3 qui est destiné a étre fixé sur la boite de
vitesse 17 d’'un véhicule automobile, représentée sur la figure 10. La prise de

mouvement coopére avec un arbre de sortie de la boite de vitesse 17. Bien
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évidemment, le carter 3 comporte des moyens de fixation sur la boite de vitesse

17 du véhicule automobile.

[0029] Dans un mode de réalisation avantageux, la prise de mouvement 2 est
équipée dun dispositif de limitation du couple transmis, non représenté. Ce
dispositif permet de protéger les organes de transmission en cas de blocage d’un

arbre mobile du dispositif 1.

[0030] Dans un premier mode de réalisation de l'invention, la prise de mouvement
2 comporte, en sortie, un pignon 4, illustré sur les figures 1a et 2, et constituant un
etage de multiplication.

[0031] Le dispositif de mise sous pression comporte un bati 5 qui est destine a étre

associé au carter 3 de la prise de mouvement 2.

[0032] Par ailleurs, le dispositif‘ de mise sous pression 1 comporte, dans le mode
de réalisation représenté, deux arbres 6a, 6b mobiles en rotation sur le bati 5,
respectivement autour d'un premier axe A et d’'un second axe B, paralléles.
Chacun des arbres 6a, 6b porte une vis de compression, non représentee,
s’étendant dans une chambre de compression du dispositif 1. Le dispositif 1
comprend un orifice d'amenée et un orifice de sortie du fluide communiquant avec

la chambre de compression.

[0033] Les deux vis présentent des profils complémentaires et sont imbriquées
I'une dans lautre, sans toutefois entrer en contact I'une avec l'autre. Une vis,
nommeée femelle, présente des lobes profilés concaves et I'autre, nommée male,
présente des lobes profilés convexes. En fonctionnement, pour comprimer le
fluide, la premiére vis tourne selon un premier sens de rotation alors que la
seconde vis tourne selon un second sens de rotation. Dans un mode de réalisatioh
particulier de linvention, la vis femelle présente 6 lobes profilés concaves alors
que la vis male présente 5 lobes profilés convexes. Du fait du nombre de lobes
différents, les vitesses relatives sont dans un rapport 5/6 ou 6/5 suivant la vis prise

en référence.
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[0034] Les rotations des vis sont synchronisées. Pour ce faire, les arbres 6a, 6b
portent chacun une roue d’engrenage 11a, 11b coopérant 'une avec l'autre. Les
deux roues d’engrenage 11a, 11b forment des moyens de synchronisation de la
rotation des arbres 6a, 6b permettant d’entrainer lesdits arbres selon des sens de
rotations inversés. Bien sdr, les moyens de synchronisation seront adaptés pour
respecter les rapports de vitesse de rotation entre les vis. Notons que 'on pourra
utiliser tous moyens équivalents pour réaliser la fonction de synchronisation des

vitesses de rotation.

. [0035] Par ailleurs, I'un des arbres 11a, 11b supporte un pignon 7 formant moyen

d’accouplement avec le pignon de sortie 4 de la prise de mouvement 2. Le pignon
7 formant moyen d’accouplement présente une taille et un nombre de dents
inférieurs & la taille et au nombre de dents du pignon de sortie 4 de la prise de
mouvement 2 de sorte a assurer une multiplication de la vitesse de rotation. Le
ratio de multiplication est, par exemple, ici de lordre de 3. Ainsi, en
fonctionnement, les arbres mobiles 6a, 6b sont susceptibles d’étre entrainés a des
vitesses de rotation importantes de |'ordre de 10 000 a 20 000 tours par minute

par exemple.

[0036] Avantageusement, le pignon 7 est amovible et est apte a étre monté
alternativement sur une extrémité du premier 6a ou du second arbre 6b. Ce mode
de réalisation permet d’adapter le dispositif de mise sous pression 1 aux
différentes boites de vitesse du marché. En effet, les arbres de sortie des boites
de vitesse 17 du marché peuvent indifféremment étre entrainés en rotation dans le
sens horaire ou dans le sens anti-horaire. Aussi, en positionnant le pignon 7 sur
f'un ou l'autre des arbres, le dispositif 1 de mise sous pression s’adapte aux

différents types de boite de vitesse 17 et de prise de mouvement existantes.

[0037] Par conséquent, avant de monter le dispositif sur une prise de mouvement,
on placera le pignon 7 sur le premier 6a ou le second arbre 6b, en fonction du
sens de rotation de la prise de mouvement 2. Ainsi, quel que soit le sens de

rotation de la prise de mouvement 2, on pourra toujours entrainer le premier arbre
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6a selon le premier sens de rotation et le second arbre 6b selon ie deuxiéme sens

de rotation.

[0038] On notera que les axes des deux arbres 6a, 6b sont placés a une distance
égale de I'axe de rotation C du pignon de sortie 4, afin de permettre entrainement

de I'un ou l'autre des arbres.

[0039] En outre, afin de permettre le montage du pighon 7 sur I'un ou l'autre des
arbres 6a, 6b, les arbres 6a, 6b comportent des extrémités de réception du pignon
7, identiques et adaptés a recevoir l'alésage central du pignon 7. Afin de
solidariser le pignon 7 aux arbres 6a, 6b, on notera que l'alésage central du
pignon 7 comporte des cannel.ures longitudinales 15 s’engageant dans des

rainures 16 longitudinales des arbres 6a, 6b.

[0040] Par ailleurs, on note que lParbre 6a, 6b qui ne supporte pas le pignon 7
supporte une entretoise amovible 14 de protection. Bien sdr, afin de permettre
Vinterchangeabilité du pignon 7 et de I'entretoise 14, les alésages du pignon 7 et
de I'entretoise 14 sont identiques. De ce fait, I'adaptation du dispositif en fonction
du sens de rotation de la prise de mouvement s’effectue en permutant la position
de I'entretoise 14 et du pignon 7 sur l'un et l'autre des arbres 6a, 6b. L'entretoise
14 présente évidemment un diamétre extérieur inférieur au diamétre du pignon 7,
de sorte que, lorsque le dispositif est associé a la prise de mouvement, I'entretoise
14 ne rentre pas en contact avec le pignon de sortie 4 de la prise de mouvement
2.

[0041] Par ailleurs, on note que les vitesses de rotation a la sortie des boites de
vitesse 17 sont différentes, de construction. En outre, cette différence de vitesse
est couramment liée au sens de rotation, horaire ou anti-horaire, a la sortie de la
boite de vitesse 17. Par conséquent, afin de permettre un fonctionnement optimal
du dispositif quel que soit le type de boite de vitesse 17 utilisée, on peut prévoir
que les vitesses de rotation de chaque vis soit identique, en fonctionnement et que
le rapport de vitesses entre les vis soit sensiblement identique au rapport de

vitesses de rotation entre les boites dont la sortie est entrainée dans le sens
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horaire et les boites dont la sortie est entrainée dans le sens anti-horaire.

[0042] Typiquement, le rapport de vitesses de sortie entre les deux types- de boite
est de I'ordre de 1,15 Les roues d'engrenage 11a, 11b présentent donc des tailles
et des nombres de dehts adaptés au rapport 6/5 des lobes des vis male et
femelle. Ce rapport de 1,2 est astucieusement utilisé 'en relation avec le rapport
1,15 des types de boite pour maintenir la vitesse du moteur d’entrainement au
régime le plus adapté entre 1200 rotation par minute et 1400 rotation par minute

environ.

[0043] Par ailleurs, le bétiv 5 comprend des moyens de fixation au carter 3 de la
prise de mouvement 2. Ces moyens sont aptes a soutenir et a supporter le
dispositif 1 de mise sous-pression. En d’autres termes, le dispositif 1 de mise sous
pression n’est fixé et supporté que par Fintermédiaire de ces moyens et n'est pas
directement fixé par d’'autres moyens au chassis du véhicule. Le bati 5 peut donc

étre considéré comme autoportant.

[0044] Les moyens de support et de fixation comprennent une bride de fixation
périphérique 8 qui est adaptée pour venir coopérer avec le carter 3 de la prise de
mouvement 2, via une bride de fixation adaptée 13 du carter 3 par exemple. La
bride de fixation 8 comprend des alésages destinés a venir en vis-a-vis d’alésages
taraudés formés sur le carter 3. Les alésages permettent le passage d’organes de
fixation 10, tels que des vis, venant coopérer avec les alésages filetées du carter

3, de sorte a solidariser le dispositif de mise sous pression 1 au carter 3.

[0045] La bride de fixation 8 présente une forme particuliére. En effet, la bride de
fixation 8 comporte une premiére portion longeant une partie de la périphérie du
bati 5 et une seconde portion, en berceau, sensiblement circulaire dont le centre
correspond au centre de rotation C du pignon de sortie 4 de la prise de
mouvement 2. La seconde pof/tion de la bride de fixation 8 permet le passage du
pignon de sortie 4 de la prise de mouvement 2 de sorte que le pignon 7 coopére

directement avec le pignon de sortie 4.
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[0046] Par ailleurs, la bride de fixation 8 est également équipée de moyens de
centrage et de positionnement par rapport au carter 3. Ces moyens de centrage et
de positionnement assurent un accouplement dynamique précis entre la prise de

mouvement 2 et le dispositif de mise sous pression 1.

9)]

[0047] Dans le mode de réalisation représenté sur les figures 2 et 3, les moyens
de centrage et de positionnement comportent des cavités 9 destinées a recevoir
des pions de formes complémentaires, formées sur le carter 3. Bien évidemment,
dans un mode de réalisation équivalent, les cavités 9 pourront étre formées dans
le carter 3 alors que les pions de formes complémentaires sont portés par la bride

10 de fixation 8. En outre, on notera que les pions devront présenter une longueur et

une résistance mécanique suffisantes pour permettre le support du dispositif.

[0048] On remarque également, sur la figure 3, que les moyens de centrage et de
positionnement ne comporteront avantageusement que deux cavités 9 et que la
droite d passant par ces deux cavités passe également par le centre C de rotation

15 du pignon de sortie 4 de la prise de mouvement 2. Ainsi, le positionnement du
dispositif 1 par rapport a la prise de mouvement 2 est assuré de maniére precise

en limitant le nombre de cavités 9 utilisés.

[0049] Par ailleurs, les pions de positionnement pourront indifferemment étre de
forme cylindrique, de forme conique ou plus généralement de toute forme

20 appropriée.

[0050] Dans un autre mode de réalisation, représente sur la figure 4, la bride de
fixation 8 comporte une structure d’emboitement femelle 18, ou male, destinée a
recevoir une structure d’emboitement conjuguée formée sur la bride de fixation 13

du carter de la prise de mouvement 2.

25 [0051] Par ailleurs, dans certains cas, les organes tournant du compresseur
peuvent nécessiter une lubrification forcée. Aussi, dans un mode de réalisation
avantageux, le dispositif de mise sous pression 1 comprend un circuit interne de

lubrification et des moyens de raccordement du circuit interne & un circuit de
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lubrification du véhicule automobile. Dans ce cas, on raccorde le circuit interne du
dispositif 1 & un circuit de lubrification du véhicule, situé dans la prise de
mouvement par exemple, et comportant un réservoir et une pompe pour assurer la

circulation du lubrifiant vers le circuit interne du dispositif 1.

[0052] Les figures 5 a 8 illustrent de facon détailiée le circuit interne de

lubrification.

[0053] Le circuit de lubrification du véhicule automobile est ici acheminé vers le
dispositif via I'arbre de support du pignon de sortie 4, non représenté, dont
l'alésage intérieur forme un conduit d’acheminement du lubrifiant. L’extrémité de
I'arbre de support du pignon de sortie 4 est introduite dans un orifice d’alimentation
19 du dispositif s’étendant selon I'axe C de rotation du pignon de sortie 4. Afin
d’assurer le positionnement précis de l'orifice d'alimentation 19 par rapport a
I’arbre de support du pignon de sortie 4, les pions de positionnement formés sur le
carter 3, présentent une longueur suffisante pour permettre le positionnement du
dispositif 1 par rapport a la prise de mouvement 2 avant lintroduction de

I'extrémité de I'arbre dans l'orifice d’alimentation 19.

[0054] Le lubrifiant est ensuite acheminé de I'orifice d’alimentation 19 vers un filtre
21 2 lubrifiant au moyen d’un premier canal 20, représenté sur la figure 6. A la
sortie du filtre 21, le lubrifiant purifié est ensuite acheminé vers les roulements
22a, 22b des arbres 6a, 6b via un second conduit 23, représenté sur les figures 7
et 8. Les armatures 23a, 23b de support des roulements, présentent des fentes
24a, 24b de passages du lubrifiant. Le lubrifiant redescend alors par gravité vers le
fond du chéassis 5. Par la suite, le lubrifiant pourra étre collecté au moyen d’un

dispositif de pompage porté, par exemple, par la prise de mouvement.

[0055] Avantageusement, le dispositif 1 de mise sous-pression du fluide présente
une masse et des dimensions agencées de sorte que les efforts appliqués par le
dispositif, associé a la prise de mouvement, soient inférieurs aux charges
admissibles a la jonction de la prise de mouvement sur la boite de vitesse. Pour ce

faire, les dimensions ainsi que I'épaisseur des parois du bati sont optimisés. En
q p
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outre, afin de diminuer le volume de la chambre de compression et donc du bati 5,

on prévoit d’entraingr les vis de compression a des vitesses de rotation |
importantes. Pour ce faire, le pignon d’accouplement 7 et/ou la pignon de sortie 4
de la prise de mouvement 2 sont adaptés pour entrainer les arbres mobiles a des

vitesses de 'ordre de 10 000 a 20 000 tours par minute.
[0056] Les figures 10 et 11 illustrent un second mode de réalisation de I'invention.

[0057] Comme dans le mode de réalisation précédent, le dispositif 1 comporte un
bati 5, supportant deux arbres 6a, 6b mobiles en rotation selon des sens de
rotation opposés, des moyens de synchronisation et un pignon 7 amovible apte a
étre monté alternativement sur le premier 6a ou le second arbre 6b en fonction du

sens de rotation de ladite prise de mouvement 2.

[0058] Toutefois, dans ce mode de réalisation, contrairement au premier aspect de
l'invention, le dispositif 1 comporte un dispositif de multiplication de la vitesse de
rotation, composé d’une succession d’engrenages 26, 27, 28 dont les tailles sont

adaptées afin d’obtenir le rapport de multiplication désiré.

[0059] Par ailleurs, le dispositif comporte un arbre cannelé 25, illustré sur la figure
10, destiné a étre engagé dans un manchon rotatif de la prise de mouvement. En
outre, le dispositif comporte une bride de fixation 26 destinée a venir se fixer sur le

carter 3 de la prise de mouvement 2.

[0060] Ce dispositif 1 est adaptable aux différentes boites de vitesse et prise de
mouvement du marché. On notera toutefois que le dispositif obtenu selon le
second mode de réalisation est plus encombrant et lourd que celui qui pourra étre
obtenu conformément au premier mode de réalisation. Néanmoins, ce mode de
réalisation pourra convenir aux solutions nécessitant de faible puissance de

compression, dont le poids et la taille restent mesurée.

[0061] Linvention est décrite dans ce qui précéde a titre d’exemple. Il est entendu
que I'nomme du métier est & méme de réaliser différentes variantes de réalisation

de l'invention sans pour autant sortir du cadre de I'invention.
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REVENDICATIONS

. Dispositif (1) de mise sous pression d'un fluide, destiné & étre associé a

une prise de mouvement (2) rotatif d’'un véhicule automobile comprenant un
carter (3) et au moins un étage de multiplication (4), ledit dispositif
comportant un bati (5) supportant au moins un premier arbre (6a, 6b)
mobile en rotation portant un organe pour la mise en mouvement du fluide
et des moyens d’accouplement dynamique (7) de I'arbre (6a, 6b) & la prise
de mouvement (2), ledit dispositif étant caractérisé en ce que le bati (5)
comprend des moyens de support et de fixation au carter (3) et en ce que
lesdits moyens d’accouplement (7) sont agencés pour raccorder
directement I'arbre mobile .(6a, 6b) a I'étage de muitiplication (4) de la prise

de mouvement,

. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce qu’il ne comprend pas

d’'étage de multiplication, autre que celui de la prise de mouvement.

. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que les moyens

d’accouplement comprennent un pignon (7) porté par le premier arbre (6a,
6b) mobile.

. Dispositif selon 'une quelconque des revendications 1 a 3, caractérisé en

ce que. les moyens de fixation comportent une bride de fixation
périphérique (8), destinée & étre disposée contre le carter (3) de la prise de

mouvement (2).

. Dispositif selon la revendication 4, caractérisé en ce que la bride de fixation

comporte une portion en forme de berceau de sorte a permettre le passage

de I'étage de multiplication (4) de la prise de mouvement.

. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 5, caractérisé en ce que les

moyens de fixation comportent des moyens de centrage et de

positionnement.
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Dispositif selon I'une des revendications 1 a 6, caractérisé en ce qu'il
comprend un circuit interne de lubrification et des moyens de raccordement

du circuit interne a un circuit de lubrification du véhicule automobile.

Dispositif selon la revendication 7, caractérisé en ce que les moyens de
raccordement comportent un orifice d’alimentation (19) s’'étendant dans
I'axe de rotation C de I'étage de multiplication (4) de la prise de mouvement
(2) de sorte a permettre une amenée du lubrifiant par I'arbre de support

dudit étage de multiplication (4).

Dispositif selon I'une des revendications 7 et 8, caractérisé en ce que le -

circuit interne de lubrification comporte un filtre (21).

10. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 9, caractérisé en ce qu'il

11

présente une masse et des dimensions agencées de sorte que les efforts
appliqués par le dispositif, associé a la prise de mouvement, soient
inférieurs aux charges admissibles a la jonction de la prise de mouvement

sur une boite de vitesse.

.Dispositif selon I'une quelconque des revendications 1 a 10, caractérisé en

ce qu’il comporte un premier (6a) et un second (6b) arbres mobiles,
paralléles, portant respectivement une premiére et une seconde vis de

compression et des moyens synchronisation de la rotation des arbres.

12.Dispositif selon la revendication 11, caractérisé en ce que les moyens de

synchronisation comportent une premiére (11a) et une seconde (11b) roue
d’engrenage portées respectivement par le premier (6a) et le second arbre

(6b) et coopérant I'une avec l'autre.

1‘3.Dispositif selon l'une des revendications 11 et 12, caractérisé en ce que le

pignon (7) formant moyen d’accouplement peut étre supporté
alternativement par le premier (6a) ou le second (6b) arbre et en ce que le
second (6b) comme le premier arbre (6a) est agencé de sorte a étre

accouplé directement a I'étage de multiplication (4) de la prise de
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mouvement (2) lorsqu’il porte ledit pignon (7).

14.Dispositif (1) de mise sous pression d'un fluide, destiné a étre associé a
une prise de mouvement (2) rotatif d’un véhicule automobile comprenant un
carter (3), ledit dispositif comportant un bati (5), un premier et un second
arbres (6a, 6b) mobiles en rotation portant chacun un organe pour la mise
en mouvement du fluide, des moyens de synchronisation de la rotation des
premier et second arbres agencés pour entrainer le premier arbre (6a)
selon un premier sens de rotation et le second arbre (6b) selon un second
sens de rotation ; et des moyens d’accouplement dynamique du premier ou
du second arbre (6a, 6b) a la prise de mouvement (2), ledit dispositif étant
caractérisé en ce que lesdits moyens d’accouplement (7) comportent un
pignon (7) amovible apte a étre monté soit sur le premier (6a) soit sur le
second arbre (6a), en fonction du sens de rotation de ladite prise de
mouvement, de sorte a entrainer le premier arbre selon le premier sens de

- rotation et le second arbre selon le second sens de rotation et, cels,

indépendamment du sens de rotation de ladite prise de mouvement (2).

1>5.Dispositif selon la revendication 14, destiné & étre associé a une prise de
mouvement (2) pourvue d'au moins un étage de multiplication (4),
caractérisé en ce que lesdits moyens d’accouplement (7) sont agencés
pour raccorder directement l'arbre mobile (6a, 6b) a I'étage de

multiplication (4) de la prise de mouvement.

16.Dispositif selon la revendication 14 ou 15, caractérisé en ce le bati (5)

comprend des moyens de support et de fixation au carter (3).

17.Dispositif selon I'un des revendications 14 a 16, caractérisé en en ce que
les moyens de fixation comportent une bride de fixation périphérique (8),

destinée a étre disposée contre le carter (3) de la prise de mouvement (2).

18. Dispositif selon la revendication 17, caractérisé en ce que la bride de

fixation comporte une portion en forme de berceau de sorte a permettre le
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passage de I'étage de multiplication (4) de la prise de mouvement.

19. Dispositif selon I'une des revendications 16 & 18, caractérisé en ce que les
moyens de fixation comportent des moyens de centrage et de

positionnement.

5 20.Dispositif selon 'une des revendications 1 a 19, caractérisé en ce qu'il
comprend un circuit interne de lubrification et des moyens de raccordement

du circuit interne a un circuit de lubrification du véhicule -automobile.

21.Dispositif selon 'une des revendications 14 & 20, caractérisé en ce que les
moyens de synchronisation comportent une premiére (11a) et une seconde
10 (11b) roue d’engrenage portées respectivement par le premier (6a) et le

second arbre (6b) et coopérant I'une avec l'autre.

22.Dispositif selon I'une des revendications 1 & 21, caractérisé en ce que les
moyens de synchronisation présentent un rapport de multiplication de
I'ordre de 1,2.

15 23.Systéme comportant une prise de mouvement (2) rotatif comprenant un
carter (3) et un dispositif de mise sous pression d’un fluide selon 'une des

revendications 1 a 22, associé audit carter (3).
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autre citation ou pour une raison spéciale (telle qu’indiquée)

'O" document se référant & une divulgation orale, & un usage, a lorsque le document est associé & un ou plusieurs autres
une exposition ou tous autres moyens documents de méme nature, cette combinaison étant évidente
*P* -document publié avant |a date de dépot international, mais. pour une personne du métier
postérieurement & la date de priorité revendiquée . ‘&' document qui fait pariie de la méme famille de brevets
Date a laquelle Ja recherche inlernationale a été effectivement achevée Date d'expedition du présent rapport de recherche internationale
19 otctobre 2009 : 27/10/2009
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Fax: (+31-70) 3403016 Sbresny, Heiko 4
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C(suite). DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS

Catégorie*

Identification des documents cités, avec, le cas échéant, I'Indication des passages pertinents

no. des revendications visées

A

GB 2 153 763 A (DANA CORP)

29 ao(t 1985 (1985-08-29)

le document en entier

US.6 224 289 Bl (REDD KEVIN D fUST ET AL)
1 mai 2001 (2001-05-01)

le document en entier

US 2007/113703 A1 (HIMMELMANN RICHARD A
[UST) 24 mai 2007 (2007-05-24)

Te document en entier

Us 3 256 745 A (KRAMER MILTON A ET AL)
21 juin 1966 (1966-06-21)

Te document en entier

UsS 2 762 230 A (GUSTAV MEYER ET AL)

11 septembre 1956 (1956-09-11)

le document en entier

US 3 528 309 A (LAYBOURN ROBERT J)

.15 septembre 1970 (1970-09-15)

Te document en entier

4,5
4,5,7-9
12-15
12-15
12-15

12-15
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Renseignements relatifs aux membres de familles de brevets

Demande internationale n°

PCT/FR2008/001808
Document brevet cité Date de Membre(s) de la Date de
au rapport de recherche publication familie de brevet(s) publication
DE 102005052096 Al 10-05-2007  AUCUN
US 5242278 A 07-09-1993  AUCUN
EP 1980438 A 15-10-2008  AUCUN
WO 2009025738 A 26-02-2009 US 2009044992 Al 19-02-2009
GB 2153763 A 29-08-1985 AU 571930 B2 28-04-1988
AU 3755285 A 15-08-1985
BR 8500374 A 10-09-1985
CA 1229244 Al 17-11-1987
DE 3500993 Al 08-08-1985
IT 1182171 B 30-09-1987
JP 1897997 C 23-01-1995
JP 6025584 B 06-04-1994
JP 60184766 A - 20-09-1985
MX 161442 A - 26—-09-1990
us 4610175 A 09-09-1986
US 6224289 Bl 01-05-2001  AUCUN
US 2007113703 Al 24-05-2007  AUCUN
US 3256745 A 21-06-1966  AUCUN
US 2762230 A 11-09-1956  AUCUN
US 3528309 A 15-09~1970  AUCUN
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