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一种肉鸭构树米糠饲料加工系统

(57)摘要

本实用新型属于肉鸭养殖技术领域，具体涉

及一种肉鸭构树米糠饲料加工系统，包括底板和

控制面板，底板设有筒体，底板设有出料槽，出料

槽设有挡板，底板设有搅拌机构，筒体设有顶板，

顶板设有矩形加料箱，顶板设有进液管，进液管

设有电磁阀，顶板设有搅拌机构；本实用新型一

种肉鸭构树米糠饲料加工系统，用于加工构树米

糠饲料，能够对将构树枝条进行自动粉碎，且粉

碎后就能进行自动搅拌，加工过程相对简单，连

续性较好，自动化程度较高，不需要人工转运半

成品饲料，省时省力，生产效率较高。

权利要求书1页  说明书5页  附图4页

CN 212975393 U

2021.04.16

CN
 2
12
97
53
93
 U



1.一种肉鸭构树米糠饲料加工系统，包括底板(1)和控制面板(11)，其特征在于：所述

底板(1)下端设有支撑机构，所述底板(1)上端设有筒体(2)，所述底板(1)一侧设有出料槽

(21)，所述出料槽(21)装配有挡板(22)，所述出料槽(21)设有与挡板(22)相匹配的滑槽

(221)，所述挡板(22)与滑槽(221)滑动连接，所述底板(1)中部设有搅拌机构，所述搅拌机

构包括设置在底板(1)下端中部的第一传动机构(23)，所述第一传动机构(23)设有第一电

机(24)，所述第一传动机构(23)传动连接有搅拌轴(25)，所述搅拌轴(25)向上贯穿底板(1)

伸入筒体(2)内，所述搅拌轴(25)上端固定连接有搅拌组件(26)，所述搅拌轴(25)侧面设有

两个轴对称设置的L形刮板(27)，所述筒体(2)上端设有顶板(3)，所述控制面板(11)设置在

顶板(3)上端，所述顶板(3)上端设有矩形加料箱(31)，所述顶板(3)设有与矩形加料箱(31)

相匹配的第一通槽，所述顶板(3)上端设有进液管(35)，所述进液管(35)连接有外部水源，

所述顶板(3)设有与进液管(35)相匹配的第二通槽，所述进液管(35)设有电磁阀(36)，所述

顶板(3)上端设有搅拌机构，所述顶板(3)设有与搅拌机构相匹配的第三通槽，所述搅拌机

构包括壳体(4)，所述壳体(4)内部两侧壁之间转动连接有两个并排设置的横转轴(41)，两

个横转轴(41)均设有若干粉碎刀(42)，所述壳体(4)一侧设有与两个横转轴(41)传动连接

的第二传动机构(43)，所述第二传动机构(43)设有第二电机(44)，所述壳体(4)上侧设有进

料斗(45)，所述控制面板(11)连接有外部电源，所述第一电机(24)、电磁阀(36)和第二电机

(44)均与控制面板(11)电性连接。

2.根据权利要求1所述的一种肉鸭构树米糠饲料加工系统，其特征在于：所述支撑机构

包括四个支撑脚(5)，四个所述支撑脚(5)下端均设有脚垫(51)，四个所述支撑脚(5)中任意

两个相邻的支撑脚(5)之间均设有横稳定杆(52)。

3.根据权利要求1所述的一种肉鸭构树米糠饲料加工系统，其特征在于：所述底板(1)

下端设有与出料槽(21)相匹配的出料斗(53)。

4.根据权利要求1所述的一种肉鸭构树米糠饲料加工系统，其特征在于：所述搅拌组件

(26)包括横支撑板(54)，所述横支撑板(54)下端设有若干搅拌棍(55)。

5.根据权利要求1所述的一种肉鸭构树米糠饲料加工系统，其特征在于：所述筒体(2)

侧面设有透明观察窗(56)。

6.根据权利要求1所述的一种肉鸭构树米糠饲料加工系统，其特征在于：所述挡板(22)

设有把手(57)。
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一种肉鸭构树米糠饲料加工系统

技术领域

[0001] 本实用新型属于肉鸭养殖技术领域，具体涉及一种肉鸭构树米糠饲料加工系统。

背景技术

[0002] 随着养殖业的发展，饲养动物的饲料由传统的粮食饲料向其他形式的饲料发展开

来，譬如构树，构树枝条蛋白质含量高达20‑30％，另含有十八种氨基酸和多种微量元素，可

以制成全价畜禽饲料，适合饲喂猪、羊、鸡、鸭、鹅等多种禽畜，能极大促进当地畜牧业的发

展，因此目前我国多地都在大力推进构树种养一体化生态产业。

[0003] 但是如果把刚割下来的构树枝条直接用来喂养肉鸭，由于蛋白质粉分子量大，不

易吸收，长时间这样喂，容易导致肉鸭腹泻拉稀等现象，所以养殖场是将构树枝条粉碎成小

碎片，然后混合米糠做成饲料再饲喂，饲料制作步骤如下：

[0004] 1.通过小功率粉碎机将构树枝条粉碎成大碎片，粉碎后的大碎片是直接排放在地

面；

[0005] 2.向大碎片中加入米糠，人工使用铁铲等工具将其混匀；

[0006] 3.人工使用工具将拌有米糠大碎片构树枝条收集起来，并转运到大功率粉碎机，

通过大功率粉碎机将其粉碎成方便肉鸭消化吸收的小碎片，粉碎后的小碎片是直接排放在

地面；

[0007] 4.人工使用工具将粉碎后的小碎片收集起来，并转运到搅拌机加水搅拌，使小碎

片搅拌成团状饲料；

[0008] 上述的饲料制作步骤中，是先使用小功率粉碎机将构树枝条粉碎成大碎片再混拌

米糠，而不直接使用大功率粉碎机将其粉碎成小碎片再混拌米糠，是因为直接粉碎成小碎

片会产生大量的构树汁水，构树汁水直接排放在地面不方便将其收集，就会照成营养流失，

而将大碎片混拌米糠后再通过大功率粉碎机粉碎就不会造成大量构树汁水流失，因为米糠

能够吸附构树汁水，避免构树汁水流失。

[0009] 上述的饲料制作步骤虽然能够将构树枝条加工成饲料，但是加工过程太过复杂，

连续性较差，自动化程度较低，需要人工转运半成品饲料，费时费力，生产效率较低，针对上

述问题，我们提出了一种肉鸭构树米糠饲料加工系统。

实用新型内容

[0010] 本实用新型的目的是：旨在提供一种肉鸭构树米糠饲料加工系统，用于解决背景

技术中存在的问题。

[0011] 为实现上述技术目的，本实用新型采用的技术方案如下：

[0012] 一种肉鸭构树米糠饲料加工系统，包括底板和控制面板，所述底板下端设有支撑

机构，所述底板上端设有筒体，所述底板一侧设有出料槽，所述出料槽装配有挡板，所述出

料槽设有与挡板相匹配的滑槽，所述挡板与滑槽滑动连接，所述底板中部设有搅拌机构，所

述搅拌机构包括设置在底板下端中部的第一传动机构，所述第一传动机构设有第一电机，
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所述第一传动机构传动连接有搅拌轴，所述搅拌轴向上贯穿底板伸入筒体内，所述搅拌轴

上端固定连接有搅拌组件，所述搅拌轴侧面设有两个轴对称设置的L形刮板，所述筒体上端

设有顶板，所述控制面板设置在顶板上端，所述顶板上端设有矩形加料箱，所述顶板设有与

矩形加料箱相匹配的第一通槽，所述顶板上端设有进液管，所述进液管连接有外部水源，所

述顶板设有与进液管相匹配的第二通槽，所述进液管设有电磁阀，所述顶板上端设有搅拌

机构，所述顶板设有与搅拌机构相匹配的第三通槽，所述搅拌机构包括壳体，所述壳体内部

两侧壁之间转动连接有两个并排设置的横转轴，两个横转轴均设有若干粉碎刀，所述壳体

一侧设有与两个横转轴传动连接的第二传动机构，所述第二传动机构设有第二电机，所述

壳体上侧设有进料斗，所述控制面板连接有外部电源，所述第一电机、电磁阀和第二电机均

与控制面板电性连接。

[0013] 采用本实用新型技术方案，支撑机构用于支撑整个装置，外部水源能够为饲料搅

拌提供水，进液管能够将水导流进筒体内，外部电源用于给第一电机、电磁阀和第二电机供

电，控制面板能够控制第一电机、电磁阀和第二电机通断电，第一电机通电时能够通过第一

传动机构带动搅拌轴转动，搅拌轴转动时能够带动搅拌组件和两个L形刮板转动，电磁阀通

电时便打开，此时水就能通过进液管导流进筒体内，当电磁阀断电时便关闭，此时水就不能

通过进液管导流进筒体内，第二电机通电时能够通过第二传动机构带动两个横转轴转动，

横转轴转动时能够带动粉碎刀转动；

[0014] 对饲料进行加工时，通过控制面板控制第一电机和第二电机通电工作，使搅拌轴

和两个横转轴转动，将构树枝条放入进料斗，进料斗将构树枝条导向两个横转轴之间，两个

横转轴上转动的粉碎刀对构树枝条进行粉碎，使构树枝条粉碎成方便肉鸭消化吸收的小碎

片，粉碎后的小碎片在重力作用下通过第三通槽落入筒体内，粉碎时产生的构树汁水也落

入筒体内，通过矩形加料箱向内筒体加入米糠，米糠通过第一通槽落入筒体内，通过控制面

板控制电磁阀通电，使进液管向筒体加水，当水加够后，通过控制面板控制电磁阀断电，停

止加水，转动的搅拌组件和L形刮板对小碎片和米糠进行搅拌，使小碎片搅拌成团状饲料，

当饲料搅拌好后，把挡板从滑槽中抽出，不断转动的L形刮板会将饲料刮向出料槽，饲料便

从出料槽排除，通过控制面板控制第一电机和第二电机断电停止工作，完成饲料加工；粉碎

时产生的构树汁水是直接落入筒体内混合米糠进行搅拌，这样树叶汁水就不会浪费，避免

营养流失；

[0015] 本实用新型一种肉鸭构树米糠饲料加工系统，用于加工构树米糠饲料，能够对将

构树枝条进行自动粉碎，且粉碎后就能进行自动搅拌，加工过程相对简单，连续性较好，自

动化程度较高，不需要人工转运半成品饲料，省时省力，生产效率较高。

[0016] 进一步限定，所述支撑机构包括四个支撑脚，四个所述支撑脚下端均设有脚垫，四

个所述支撑脚中任意两个相邻的支撑脚之间均设有横稳定杆。这样的结构，能够稳定的支

撑整个装置。

[0017] 进一步限定，所述底板下端设有与出料槽相匹配的出料斗。这样的结构，能够将出

料槽排出的饲料导出，便于使用者进行收集。

[0018] 进一步限定，所述搅拌组件包括横支撑板，所述横支撑板下端设有若干搅拌棍。这

样的结构，能够对饲料进行搅动。

[0019] 进一步限定，所述筒体侧面设有透明观察窗。这样的结构，方便使用者观察筒体内
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的工作情况。

[0020] 进一步限定，所述挡板设有把手。这样的结构，能够方便使用者将挡板取下。

[0021] 本实用新型相比现有技术具有以下优点：

[0022] 1、本实用新型一种肉鸭构树米糠饲料加工系统，用于加工构树米糠饲料，能够对

将构树枝条进行自动粉碎，且粉碎后就能进行自动搅拌，加工过程相对简单，连续性较好，

自动化程度较高，不需要人工转运半成品饲料，省时省力，生产效率较高。

[0023] 2、粉碎时产生的构树汁水是直接落入筒体内混合米糠进行搅拌，这样树叶汁水就

不会浪费，避免营养流失。

附图说明

[0024] 本实用新型可以通过附图给出的非限定性实施例进一步说明；

[0025] 图1为本实用新型一种肉鸭构树米糠饲料加工系统实施例的结构示意图一；

[0026] 图2为本实用新型一种肉鸭构树米糠饲料加工系统实施例的结构示意图一；

[0027] 图3为本实用新型一种肉鸭构树米糠饲料加工系统实施例的局部装配结构示意

图；

[0028] 图4为本实用新型一种肉鸭构树米糠饲料加工系统实施例的搅拌机构结构示意

图。

[0029] 主要元件符号说明如下：

[0030] 底板1、控制面板11、筒体2、出料槽21、挡板22、滑槽221、第一传动机构23、第一电

机24、搅拌轴25、搅拌组件26、L形刮板27、顶板3、矩形加料箱31、进液管35、电磁阀36、壳体

4、横转轴41、粉碎刀42、第二传动机构43、第二电机44、进料斗45、支撑脚5、脚垫51、横稳定

杆52、出料斗53、横支撑板54、搅拌棍55、透明观察窗56、把手57。

具体实施方式

[0031] 为了使本领域的技术人员可以更好地理解本实用新型，下面结合附图和实施例对

本实用新型技术方案进一步说明。

[0032] 如图1‑4所示，本实用新型的一种肉鸭构树米糠饲料加工系统，包括底板1和控制

面板11，底板1下端设有支撑机构，底板1上端设有筒体2，底板1一侧设有出料槽21，出料槽

21装配有挡板22，出料槽21设有与挡板22相匹配的滑槽221，挡板22与滑槽221滑动连接，底

板1中部设有搅拌机构，搅拌机构包括设置在底板1下端中部的第一传动机构23，第一传动

机构23设有第一电机24，第一传动机构23传动连接有搅拌轴25，搅拌轴25向上贯穿底板1伸

入筒体2内，搅拌轴25上端固定连接有搅拌组件26，搅拌轴25侧面设有两个轴对称设置的L

形刮板27，筒体2上端设有顶板3，控制面板11设置在顶板3上端，顶板3上端设有矩形加料箱

31，顶板3设有与矩形加料箱31相匹配的第一通槽，顶板3上端设有进液管35，进液管35连接

有外部水源，顶板3设有与进液管35相匹配的第二通槽，进液管35设有电磁阀36，顶板3上端

设有搅拌机构，顶板3设有与搅拌机构相匹配的第三通槽，搅拌机构包括壳体4，壳体4内部

两侧壁之间转动连接有两个并排设置的横转轴41，两个横转轴41均设有若干粉碎刀42，壳

体4一侧设有与两个横转轴41传动连接的第二传动机构43，第二传动机构43设有第二电机

44，壳体4上侧设有进料斗45，控制面板11连接有外部电源，第一电机24、电磁阀36和第二电
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机44均与控制面板11电性连接。

[0033] 采用本实用新型技术方案，支撑机构用于支撑整个装置，外部水源能够为饲料搅

拌提供水，进液管35能够将水导流进筒体2内，外部电源用于给第一电机24、电磁阀36和第

二电机44供电，控制面板11能够控制第一电机24、电磁阀36和第二电机44通断电，第一电机

24通电时能够通过第一传动机构23带动搅拌轴25转动，搅拌轴25转动时能够带动搅拌组件

26和两个L形刮板27转动，电磁阀36通电时便打开，此时水就能通过进液管35导流进筒体2

内，当电磁阀36断电时便关闭，此时水就不能通过进液管35导流进筒体2内，第二电机44通

电时能够通过第二传动机构43带动两个横转轴41转动，横转轴41转动时能够带动粉碎刀42

转动；

[0034] 对饲料进行加工时，通过控制面板11控制第一电机24和第二电机44通电工作，使

搅拌轴25和两个横转轴41转动，将构树枝条放入进料斗45，进料斗45将构树枝条导向两个

横转轴41之间，两个横转轴41上转动的粉碎刀42对构树枝条进行粉碎，使构树枝条粉碎成

方便肉鸭消化吸收的小碎片，粉碎后的小碎片在重力作用下通过第三通槽落入筒体2内，粉

碎时产生的构树汁水也落入筒体2内，通过矩形加料箱31向内筒体2加入米糠，米糠通过第

一通槽落入筒体2内，通过控制面板11控制电磁阀36通电，使进液管35向筒体2加水，当水加

够后，通过控制面板11控制电磁阀36断电，停止加水，转动的搅拌组件26和L形刮板27对小

碎片和米糠进行搅拌，使小碎片搅拌成团状饲料，当饲料搅拌好后，把挡板22从滑槽221中

抽出，不断转动的L形刮板27会将饲料刮向出料槽21，饲料便从出料槽21排除，通过控制面

板11控制第一电机24和第二电机44断电停止工作，完成饲料加工；粉碎时产生的构树汁水

是直接落入筒体2内混合米糠进行搅拌，这样树叶汁水就不会浪费，避免营养流失；

[0035] 本实用新型一种肉鸭构树米糠饲料加工系统，用于加工构树米糠饲料，能够对将

构树枝条进行自动粉碎，且粉碎后就能进行自动搅拌，加工过程相对简单，连续性较好，自

动化程度较高，不需要人工转运半成品饲料，省时省力，生产效率较高。

[0036] 优选，支撑机构包括四个支撑脚5，四个支撑脚5下端均设有脚垫51，四个支撑脚5

中任意两个相邻的支撑脚5之间均设有横稳定杆52。这样的结构，能够稳定的支撑整个装

置。实际上，也可根据情况考虑使用其他能够稳定支撑整个装置的结构。

[0037] 优选，底板1下端设有与出料槽21相匹配的出料斗53。这样的结构，能够将出料槽

21排出的饲料导出，便于使用者进行收集。实际上，也可根据情况考虑使用其他能够将出料

槽21排出的饲料导出，便于使用者进行收集的结构。

[0038] 优选，搅拌组件26包括横支撑板54，横支撑板54下端设有若干搅拌棍55。这样的结

构，能够对饲料进行搅动。实际上，也可根据情况考虑使用其他能够对饲料进行搅动的结

构。

[0039] 优选，筒体2侧面设有透明观察窗56。这样的结构，方便使用者观察筒体2内的工作

情况。实际上，也可根据情况考虑使用其他能够方便使用者观察筒体2内工作情况的结构。

[0040] 优选，挡板22设有把手57。这样的结构，能够方便使用者将挡板22取下。实际上，也

可根据情况考虑使用其他能够方便使用者将挡板22取下的结构。

[0041] 上述实施例仅示例性说明本实用新型的原理及其功效，而非用于限制本实用新

型。任何熟悉此技术的人士皆可在不违背本实用新型的精神及范畴下，对上述实施例进行

修饰或改变。因此，凡所属技术领域中具有通常知识者在未脱离本实用新型所揭示的精神
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与技术思想下所完成的一切等效修饰或改变，仍应由本实用新型的权利要求所涵盖。
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