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Gigtarka reczna

Przedmiotem wynalazku jest gigtarka reczna przeznaczona do gigcia ptaskiego zwtaszcza pretéw zbrojenio-
wych. Gigtarka reczna jest wyposazona w uktad dZwigniowy wraz z zapadkami opierajacymi si¢ o unierucho-
mione wzglgdem podstawy koto zapadkowe oraz we wzomiki pozwalajace na uzyskanie pozadanego ksztattu
wyginanego preta. ’

Znang gietarke do gig¢ plaskich stanowi ptyta na ktorej jest usytuowana dZwignia z mechanizmem zapadko-
wym i wzornikiem oraz rolka oporowa. DZwignia, za pomoca ktérej dokonuje sig giecia, jest potaczona z przed-
tuzaczem zakoriczonym rekojescia. Mechanizm zapadkowy sktada si¢ z segmentu kota zapadkowego i wsp6ipra-
cujaca z jego zebami zapadka usytuowang na dZwigni. Niedogodnoscia znanej gietarki jest to, ze proces giecia
zachodzi tylko podczas oddziatywania na dZwignie sita skierowang w jednym kierunku. Proces gigcia jest wiec
dtuzszy o sume czaséw traconych na ruch jatowy.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie ruchu jatowego dZwigni, a tym samym przys ieszenie procesu gigcia.
Stwierdzono, ze niedogodno$é te usunie uktad kinematyczny dZzwigni uwzgledniajacy wykorzystanie dwuzapad-
kowego mechanizmu.

Cel ten osiagnigto dzieki temu, Ze rami¢ przedluzajace jest potaczone przegubem z dZwignig gnaca, z ktérg
réwnie7 przegubem taczy si¢ dZwignia z dwiema parami zapadek przeznaczonych do wsoétpracy z z¢bami kota
zapadkowego, przy czym dZwignia ta ma wycigcie pod sworzeri zamocowany do ramienia przedtuzajacego. Dwie
zapadki tworzace pare zapadek réznig si¢ migdzy soba dtugoscia o warto$é réwna potowie wysokosci zeba kota
zapadkowego.

Korzyscia techniczna zastosowania wynalazku jest wyeliminowanie ruchu jatowego dZwigni gietarki podczas
procesu gigcia, dzigki czemu czas potrzebny na dokonanie gigcia ulega wydatnemu skréceniu. Ponadto dzigki
zastosowaniu dwu par zabierakéw o zréznicowanych dtugosciach uzyskuje si¢ najmniejszy skok dZwigni odpo-
wiadajacy potowie zgba kota zapadkowego przy jednoczesnie najwigkszej do uzyskania sile gigcia.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadowym rozwigzaniu na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia przekrdj podtuzny przez gietarke reczna, a fig. 2 widok na nig z géry.

Gigtarke stanowi ptyta 1 podstawowa do ktdrej jest przytwierdzone koto 2 zapadk >we oraz uktad dZwigni
z zapadkami sktadajacy si¢ z trzech sztywnych elementéw potaczonych z sobg przegubowo. Ramig¢ 3 przedtuza-
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jace wyposazone w trzpien 3a jest potaczone za pomoca sworznia 4 z dZwignia 5 jednoramienng utozyskowana
wosi kota 2 zapadkowego i zaopatrzona w wymienny wzornik 6. Z dZwignia 5 jednoramienng jest potaczona
dZwignia 7 dwuramienna z osig 8 obrotu, ktéra od strony kota 2 zapadkowego ma zamo 1towane dwie zapadki 9
i dwie zapadki 10. Na koricu drugiego ramienia dZwigni 7 jest wykonane wycigcie 7a wspdtpracujace z trzpie-
niem 3a ramienia 3 przedtuzajacego. Zamontowane wsp6tosiowo dwie zapadki 9 r6znia si¢ migdzy sobg dtugos-
cia mierzona od osi ich obrotu analogicznie jak dwie zapadki 10. Réznica dtugosci oby lwu par zapadek 9 i 10
wynosi potowe wysokosci zgba 2a. kota zapadkowego 2. Zréznicowanie dtugosci zaradek 9 i 10 umozliwia
dokonywanie gi¢cia maksymalnym momentem gnacym przy najmniejszym skoku dZwigni 3.

Proces zmiany ksztattu pretowego materiatu za pomoca gigtarki recznej polega na oddziatywaniu wzorni-
kiem 6 ruchomym na gigty material oparty w dwdch punktach o nieruchomy uktad dociskowy. Ruch wzornika
6 zapewnia uktad dZwigniowy zlozony z trzech sztywnych elementéw potaczonych z sobg przegubowo. Site
migsni przyktada sie do ramienia 3 przedtuzajacego, ktére za posrednictwem trzpienia 3a oddzialywuje na
dZwigni¢ 7. O$ 8 obrotu ramienia 3 przedtuzajacego jest zwigzana z dZwignia § utozyskowana w osi kota 2 za-
padkowego. Miejscem podparcia dZwigni 7 sa zgby 2a kota zapadkowego 2 ktdre przejmuja nacisk wywotany’
momentem obrotowym za posrednictwem zapadek 9 lub 10 w zaleznosci od kierunku przylozenia sity do
dzwigni 3. Podczas przemieszczania ramienia 3 przedtuzajacego w kierunku zgodnym z richem wskazéwek zega-
ra, podparcie dZwigni 7 zapewnia jedna z dwéch zapadek 10, a wzornik 6 powodujac gigcie materiatu pretowego
obraca si¢ w kierunku zaznaczonym strzatka 11. W tym samym kierunku obraca si¢ réwniez wzornik 6 jesli
rami¢ 3 przedtuzajace przemieszczac si¢ bedzie w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara. Wéwczas
podparcie dZwigni 7 zapewnia jedna z dwu zapadek 9 wchodzaca we wreby zebdw 2a kota 2 zapadkowego.

Zastrzezenia patentowe

1. Gietarka reczna z dZwignia utozyskowang centralnie, wyposazona w mechanizm zasadkowy wspéipracuja-
cy z unieruchomionym wzgledem podstawy kotem zapadkowym, znamienna tym, ze ramig¢ (3) przedtuzajace jest
potaczone przegubem (4) z dZwignia (5) gnaca z kt6ra przegubem (8) jest potaczona dZwignia (7) z dwiema
parami zapadek (9) i(10), przy czym dzZwignia (7) ma wycigcie (7a) pod sworzen (3a) ramienia
(3) przedtuzajacego.

2. Gigtarka reczna wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze wspélpracujacy z zgbami (2a) kota (2) zapadkowe-
go koniec jednej z dwu par zapadek (9) i (10) jest dtuzszy o wartos§é wynoszch mniej od wysokosci zgba (2a),
korzystnie o warto$é réwna potowie wysokosci z¢ba (2a).
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