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Przedmiotem wynalazku jest uklad elektronicz-
ny wylacznika, zwlaszcza w mierniku czasu pracy
silnik6w. Uklad elektroniczny wedlug wynalazku
moze wspoéOipracowaé réwniez z miernikiem ttoko-
wym paliwa wraz z sygnalizatorami §wietlnymi.

Znane i dotychczas stosowane uklady elektro-
niczne zblizone do rozwigzania wediug wynalazku
typu , Timer” zrealizowane sg na triodzie. Siatka
triody sterowana jest ukladem czasowym skiada-
jacym sie z kondensatora i opornik6éw dla ustala-
nia czasu pracy calego ukladu. Zasilanie ukladu
czasowego odbywa sie poprzez diode i przetacznik.
Anoda triody podlaczona jest poprzez cewke stycz-
nika zbocznikowana kondensatorem ze Zrédlem za-
silania. Niekorzystny w tym ukladzie jest brak
wrazliwo$ci ukladu czasowego na impulsy dodat-
kowe pochodzace z pracy catego ukladu.

Uktad elektroniczny wylacznika, zwlaszcza w
mierniku czasu pracy silnikéw wedlug wynalazku
polega na tym, ze posiada podwéjng triode, ktérej
katody polgczone sj bezposrednio ze Zrédiem za-
silania a anody zasilane poprzez przekaZnik, na-
tomiast siatki sterujgce wlaczone sg bezpoSrednio
w dzielnik oporowy, zbocznikowany kondensato-
rem, obwodu anodowego pentody, ktérej siatka
sterujaca polgczona jest z ukladem czasowym, za-
silanym poprzez polgczone szeregowo styk prze-
kaZnika, opornik i pierwsza diode.

- Uklad elektroniczny wylacznika w wykonaniu
przeznaczonym do sterowania impulsami S$wietl-
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nymi ma podwoéjng triode, ktorej katody sg pola-
czone bezpoSrednio ze Zr6dlem zasilania, a anody
sg zasilane poprzez przekaznik, natomiast siatki
sterujgce sa wiaczone bezposrednio w dzielnik opo-
rowy zbocznikowany kondensatorem, obwodu ano-
dowego pentody, z siatkg sterujaca polaczong z
ukladem czasowym, ktéry jest zasilany napieciem
stalym ustalonym na kondensatorze zasilajgcym
wlaczonym réwnolegle do dzielnika zlozonego z
dodatkowego opornika i fotoopornika, punkt po-
lgczenia ktérych jest dolgczony poprzez kondensa-
tor sterujgcy i trzecia diode do ukladu czasowego
w obwodzie siatki pentody, przy czym punkt po-
laczenia trzeciej diody i kondensatora sterujacego
jest dotaczony poprzez drugg diode do punktu
polaczenia kondensatora zasilajacego i fotooporni-
ka oraz kondensatora i opornika ukladu czasowego
pentody.

Uklad elektroniczny wylgcznika wediug wyna-
lazku korzystnie przyjmuje impulsy powtérzone w
czasie nieprzekraczajagcym maksimum stalej cza-
sowej ukladu czasowego, przy czym stala czasowa
moze by¢é zmieniana na jednym elemencie. Ponad-
to zasilanie ukladu odbywa sie wprost z sieci pra-
du zmiennego z pominieciem typowego zasilacza
z transformatorem i prostownikiem.

Uklad elektroniczny wylacznika, zwlaszcza w
mierniku czasu pracy silnikéw w/g wynalazku jest
przedstawiony na zalgczonym rysunku, na ktérym
fig. 1 — przedstawia uklad sterowany impulsami
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elektrycznymi, a fig. 2 — uklad sterowany impul-
sami $§wietinymi.

Uklad elektroniczny wylgcznika sterowanego
_impulsami elektrycznymi, przedstawiony na fig. 1
" oparty jest na pentodzie PT i podwéjnej triodzie
DTR. W obwodzie anodowym pentody PT znajduja
sie oporniki R4, R5 zbocznikowane kondensatorem
C2, Siatka elektronowa pentody PT potaczona jest
bezpoSrednio do Zr6dla zasilania. Siatka ostonna
pentody PT polaczona jest ze zZrodlem zasilania
anody pentody PT. Katody podwoéjnej triody DTR
polgczone sg bezposrednio do Zrédla zasilania.

Siatki sterujace podwéjnej triody DTR wigczo-
ne sg w dzielnik o wy zlozony z opornikéw
R4, R5, zbocznikowanych kondensatorem C2,
obwodu anodowego pentody PT a anody podwéj-
nej triody DTR zasilane sg ze Zrédla zasilania po-
przez cewke wzbudzenia przekaznika P2 zalacza-
jacego styki licznika LG. Siatka sterujgca pento-
dy PT ukladu sterowanego impulsami elektrycz-
nymi sterowana jest ukladem czasowym sklada-
jacym sie z opornikéw R2, R3 i kondensatora Cl.

Kondensator C1 laduje si¢ w obwodzie zlozo-
nym z szeregowo poljczonych — pierwszej diody
D1, opornika Rl i styku przekaZnika P1. Uklad
elektroniczny wediug wynalazku moze byé réw-
niez sterowany impulsami §wietlnymi, W ukladzie
tym uklad czasowy R2, R3, Cl1 pentody PT steru-
jacy jej siatka, zasilany jest stalym napieciem
ustalonym na kondensatorze zasilajagcym C4, ktére
podawane jest na dzielnik oporowy zlozony z do-
datkowego opornika R6 i fotoopornika F,

Uzyskany na fotooporniku F zmienny sygnal,
przekazywany jest poprzez kondensator sterujacy
C5 i diody drugga D2 i trzecig D3 do ukladu czaso-
wego w obwodzie siatki pentody PT.

_Siatki ostonne pentody PT polaczone sg ze Zr6d-
lem zasilania anody pentody PT. Punkt polaczenia
dodatkowego opornika R6 i fotoopornika F jest
polaczony poprzez kondensator sterujacy C5 i trze-
cig diode D3 do punktu polgczenia kondensatora
C1 i opornika R2 ukladu czasowego pentody PT.
Natomiast druga dioda D2 jest wlgczona pomiedzy
punkt polaczenia kondensatora sterujacego C5 i
trzeciej diody D3 oraz punkt polaczenia konden-
satora zasilajagcego C4 fotoopornika F oraz kon-
densatora C1 i opornika R3 ukladu czasowego pen-
tody PT. Katody podwéjnej triody DTR potaczo-
ne sg bezpoSrednio do Zrédla zasilania.

Siatki sterujgce, podwéjnej triody DTR wlgczone
sa w dzielnik oporowy R4, R5, C2 obwodu anodo-
wego pentody PT, a anody podwéjnej triody DTR
zasilane sg ze Zrédla zasilania poprzez uklad wzbu-
dzenia przekaZnika P2, zbocznikowanego konden-
satora C3. Przekaznik P2 zalgcza styki licznika LG.
Siatka sterujaca pentody PT wedlug fig. 2 stero-
wana jest ukladem czasowym skladajacym sie z
oporniké6w R2, R3 i kondensatora C1.

‘Obydwa uklady elektroniczne przedstawione na
fig. 1 i 2, majgq za zadanie utrzymaé w stanie wia-
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czonym przekaZnik P2, ktéry wlacza licznik godzin
LG i silnik S réwnocze§nie. W ukladach tych kaz-
da z lamp ma warunki przewodzenia pradu w

. przeciwnych pé6lokresach. Stwarza to mozliwosé

zablokowania podwéjnej triody DTR spadkiem
napiecia na oporniku anodowym R4 pentody PT
podczas jej przewodzenia. Kondensator C2 bloku-
jacy opornik R4 uniezaleznia napiecie blokujgce
triody DTR od tetnien pragdu anodowego pentody
PT. Stosunkowo duzZej pojemno$ci kondensator C1
w obwodzie siatki sterujacej pentody PT ladowa-
ny jest poprzez diode D1 w czasie zamkniecia prze-
kaZnika P1. Rozladowanie kondensatora C1 naste-
puje poprzez oporniki R2, R3 w czasie okre§lonym
dla danej maszyny.

W okresie nieprzewodzenia pentody PT przez
oporniki R4, R5 polaczone z anodg pentody PT, nie
plynie prad i brak jest spadku napiecia potrzeb-
nego do zablokowania podwéjnej triody DTR przez
ktéra ptynie prad, a przekaznik P2 jest zalaczony.
Przewodzenie pentody PT powoduje pojawienie sie
na siatce podwoéjnej triody DTR napiecia ujem-
nego blokujgcego te lampe i wyljczenia przekaZ-
nika. Przewodzenie pentody PT nastepuje po uply-
wie okre§lonego czasu od momentu wylgczenia
przekaznika P1.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad elektroniczny wylacznika, zwlaszcza
w mierniku czasu pracy silnikéw, sterowany im-
pulsami elektrycznymi znamienny tym, Ze ma po-
dwoéjna triode (DTR), ktérej katody sg polgczone

- bezpoSrednio ze zr6diem zasilania, a anody s3 za-

silane poprzez przekaznik (P2) natomiast siatki
sterujagce wlaczone sa bezpoSrednio w dzielnik
oporowy (R4), (R5), zbocznikowany kondensatorem
(C2), obwodu anodowego pentody (PT), ktérej siat-
ka sterujaca polgczona jest z ukladem czasowym
(R2), (R3), (C1) zasilanym poprzez polgczone sze-
regowo styk przekaznika (P1), opornik (R1)
i pierwsza diode (D1).

2. - Uklad elektroniczny wylacznika, zwlaszcza w
mierniku czasu pracy silnikéw, sterowany impul-
sami $wietlnymi, znamienny tym, ze ma podwéjng
triode (DTR), ktérej katody sg polaczone bezpo-
§rednio ze Zr6dlem zasilania, a anody s3 zasilane
poprzez przekaznik (P2), natomiast siatki steru-
jace sa wlaczone bezpoSrednio w dzielnik oporowy
(R4) i (R5), zbocznikowany kondensatorem (C2),
obwodu anodowego pentody (PT), ktérej siatka
sterujgca potgczona jest.z ukladem czasowym (R2),
(R3), (C1), ktory Jest zasilany napieciem stalym
ustalonym na kondensatorze zasilajacym (C4) wia-
czonym réwnolegle do dzielnika zlozonego z do-
datkowego opornika (R6) i fotoopornika (F) punkt
polaczenia ktérych jest dolaczony poprzez konden-
sator sterujacy (C5) i trzecig diode (D3) do ukiadu
czasowego w obwodzie siatki pentody- (PT) przy
czym punkt poljczenia trzeciej diody (D3) konden-
satora sterujgcego (C5) jest doljaczony poprzez dru-
ga diode (D2) do punktu polaczenia kondensatora
zasilajgcego (C4), fotoopornika (F) oraz konden-
satora (C1) i opornika (R3) ukladu czasowego pen-
tody (PT).
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