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Układ elektroniczny wyłącznika, zwłaszcza w mierniku czasu
pracy silników

Przedmiotem wynalazku jest układ elektronicz¬
ny wyłącznika, zwłaszcza w mierniku czasu pracy
silników. Układ elektroniczny według wynalazku
może współpracować również z miernikiem tłoko¬
wym paliwa wraz z sygnalizatorami świetlnymi.

Znane i dotychczas stosowane układy elektro¬
niczne zbliżone do rozwiązania według wynalazku
typu „Timer" zrealizowane są na triodzie. Siatka
triody sterowana jest układem czasowym składa¬
jącym się z kondensatora i oporników dla ustala¬
nia czasu pracy całego układu. Zasilanie układu
czasowego odbywa się poprzez diodę i przełącznik.
Anoda triody podłączona jest poprzez cewkę stycz¬
nika zbocznikowaną kondensatorem ze źródłem za¬
silania. Niekorzystny w tym układzie jest brak
wrażliwości układu czasowego na impulsy dodat¬
kowe pochodzące z pracy całego układu.

Układ elektroniczny wyłącznika, zwłaszcza w
mierniku czasu pracy silników według wynalazku
polega na tym, że posiada podwójną triodę, której
katody połączone są bezpośrednio ze źródłem za¬
silania a anody zasilane poprzez przekaźnik, na¬
tomiast siatki sterujące włączone są bezpośrednio
w dzielnik oporowy, zbocznikowany kondensato¬
rem, obwodu anodowego pentody, której siatka
sterująca połączona jest z układem czasowym, za¬
silanym poprzez połączone szeregowo styk prze¬
kaźnika, opornik i pierwszą diodę.

Układ elektroniczny wyłącznika w wykonaniu
przeznaczonym do sterowania impulsami świetl-
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nymi ma podwójną triodę, której katody są połą¬
czone bezpośrednio ze źródłem zasilania, a anody
są zasilane poprzez przekaźnik, natomiast siatki
sterujące są włączone bezpośrednio w dzielnik opo¬
rowy zbocznikowany kondensatorem, obwodu ano¬
dowego pentody, z siatką sterującą połączoną z
układem czasowym, który jest zasilany napięciem
stałym ustalonym na kondensatorze zasilającym
włączonym równolegle do dzielnika złożonego z
dodatkowego opornika i fotoopornika, punkt po¬
łączenia których jest dołączony poprzez kondensa¬
tor sterujący i trzecią diodę do układu czasowego
w obwodzie siatki pentody, przy czym punkt po¬
łączenia trzeciej diody i kondensatora sterującego
jest dołączony poprzez drugą diodę do punktu
połączenia kondensatora zasilającego i fotooporni¬
ka oraz kondensatora i opornika układu czasowego
pentody.

Układ elektroniczny wyłącznika według wyna¬
lazku korzystnie przyjmuje impulsy powtórzone w
czasie nieprzekraczającym maksimum stałej cza¬
sowej układu czasowego, przy czym stała czasowa
może być zmieniana na jednym elemencie. Ponad¬
to zasilanie układu odbywa się wprost z sieci prą¬
du zmiennego z pominięciem typowego zasilacza
z transformatorem i prostownikiem.

Układ elektroniczny wyłącznika, zwłaszcza w
mierniku czasu pracy silników w/g wynalazku jest
przedstawiony na załączonym rysunku, na którym
fig. 1 — przedstawia układ sterowany impulsami
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elektrycznymi, a fig. 2 — układ sterowany impul¬
sami świetlnymi.

Układ elektroniczny wyłącznika sterowanego
. impulsami elektrycznymi, przedstawiony na fig. 1
oparty jest na pentodzie PT i podwójnej triodzie
DTR. W obwodzie anodowym pentody PT znajdują
się oporniki R4, R5 zbocznikowane kondensatorem
C2. Siatka elektronowa pentody PT połączona jest
bezpośrednio do źródła zasilania. Siatka osłonna
pentody PT połączona jest ze źródłem zasilania
anody pentody PT. Katody podwójnej triody DTR
połączone są bezpośrednio do źródła zasilania.

Siatki sterujące podwójnej triody DTR włączo¬
ne są w dzielnik oporowy złożony z oporników
R4, R5, zbocznikowanych kondensatorem C2,
obwodu anodowego pentody PT a anody podwój¬
nej triody DTR zasilane są ze źródła zasilania po¬
przez cewkę wzbudzenia przekaźnika P2 załącza¬
jącego styki licznika LG. Siatka sterująca pento¬
dy PT układu sterowanego impulsami elektrycz¬
nymi sterowana jest układem czasowym składa¬
jącym się z oporników R2, R3 i kondensatora Cl.

Kondensator Cl ładuje się w obwodzie złożo¬
nym z szeregowo połączonych — pierwszej diody
Dl, opornika Rl i styku przekaźnika Pi. Układ
elektroniczny według wynalazku może być rów¬
nież sterowany impulsami świetlnymi. W układzie
tym układ czasowy R2, R3, Cl pentody PT steru¬
jący jej siatką, zasilany jest stałym napięciem
ustalonym na kondensatorze zasilającym C4, które
podawane jest na dzielnik oporowy złożony z do¬
datkowego opornika R6 i fotoopornika F.

Uzyskany na fotooporniku F zmienny sygnał,
przekazywany jest poprzez kondensator sterujący
C5 i diody drugą D2 i trzecią D3 do układu czaso¬
wego w obwodzie siatki pentody PT.

Siatki osłonne pentody PT połączone są ze źród¬
łem zasilania anody pentody PT. Punkt połączenia
dodatkowego opornika R6 i fotoopornika F jest
połączony poprzez kondensator sterujący C5 i trze<-
cią diodę D3 do punktu połączenia kondensatora
Cl i opornika R2 układu czasowego pentody PT,
Natomiast druga dioda D2 jest włączona pomiędzy
punkt połączenia kondensatora sterującego C5 i
trzeciej diody D3 oraz punkt połączenia konden¬
satora zasilającego C4 fotoopornika F oraz kon¬
densatora Cl i opornika R3 układu czasowego pen¬
tody PT. Katody podwójnej triody DTR połączo¬
ne są bezpośrednio do źródła zasilania.

Siatki sterujące, podwójnej triody DTR włączone
są w dzielnik oporowy R4, R5, C2 obwodu anodo¬
wego pentody PT, a anody podwójnej triody DTR
zasilane są ze źródła zasilania poprzez układ wzbu¬
dzenia przekaźnika P2, zbocznikowanego konden¬
satora C3. Przekaźnik P2 załącza styki licznika LG.
Siatka sterująca pentody PT według fig. 2 stero¬
wana jest układem czasowym składającym się z
oporników R2, R3 i kondensatora Cl.

Obydwa układy elektroniczne przedstawione na
fig. 1 i 2, mają za zadanie utrzymać w stanie włą-
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czonym przekaźnik P2, który włącza licznik godzin
LG i silnik S równocześnie. W układach tych każ¬
da z lamp ma warunki przewodzenia prądu w
przeciwnych półokresach. Stwarza to możliwość
zablokowania podwójnej triody DTR spadkiem
napięcia na oporniku anodowym R4 pentody PT
podczas jej przewodzenia. Kondensator C2 bloku¬
jący opornik R4 uniezależnia napięcie blokujące
triody DTR od tętnień prądu anodowego pentody
PT. Stosunkowo dużej pojemności kondensator Cl
w obwodzie siatki sterującej pentody PT ładowa¬
ny jest poprzez diodę Dl w czasie zamknięcia prze¬
kaźnika PI. Rozładowanie kondensatora Cl nastę¬
puje poprzez oporniki R2, R3 w czasie określonym
dla danej maszyny.

W okresie nieprzewodzenia pentody PT przez
oporniki R4, R5 połączone z anodą pentody PT, nie
płynie prąd i brak jest spadku napięcia potrzeb¬
nego do zablokowania podwójnej triody DTR przez
którą płynie prąd, a przekaźnik P2 jest załączony.
Przewodzenie pentody PT powoduje pojawienie się
na siatce podwójnej triody DTR napięcia ujem¬
nego blokującego tę lampę i wyłączenia przekaź¬
nika. Przewodzenie pentody PT następuje po upły¬
wie określonego czasu od momentu wyłączenia
przekaźnika PI.

Zastrzeżenia patentowe

1. Układ elektroniczny wyłącznika, zwłaszcza
w mierniku czasu pracy silników, sterowany im¬
pulsami elektrycznymi znamienny tym, że ma po¬
dwójną triodę (DTR), której katody są połączone
bezpośrednio ze źródłem zasilania, a anody są za¬
silane poprzez przekaźnik (P2) natomiast siatki
sterujące włączone są bezpośrednio w dzielnik
oporowy (R4), (R5), ^bocznikowany kondensatorem
(C2), obwodu anodowego pentody (PT), której siat¬
ka sterującą połączona jest z układem czasowym
(R2), (R3), (Cl) zasilanym poprzez połączone sze¬
regowo styk przekaźnika (PI), opornik (Rl)
i pierwszą diodę (Dl).

2. Układ elektroniczny wyłącznika, zwłaszcza w
mierniku czasu pracy silników, sterowany impul¬
sami świetlnymi, znamienny tym, że ma podwójną
triodę (DTR), której katody są połączone bezpo¬
średnio ze źródłem zasilania, a anody są zasilane
poprzez przekaźnik (P2), natomiast siatki steru¬
jące są włączone bezpośrednio w dzielnik oporowy
(R4) i (R5), zbocznikowany kondensatorem (C2),
obwodu anodowego pentody (PT), której siatka
sterująca połączona jest z układem czasowym (R2),
(R3), (Cl), który jest zasilany napięciem stałym
ustalonym na kondensatorze zasilającym (C4) włą¬
czonym równolegle do dzielnika złożonego z do¬
datkowego opornika (R6) i fotoopornika (F) punkt
połączenia których jest dołączony poprzez konden¬
sator sterujący (C5) i trzecią diodę (D3) do układu
czasowego w obwodzie siatki pentody (PT) przy
czym punkt połączenia trzeciej diody (D3) konden¬
satora sterującego (C5) jest dołączony poprzez dru¬
gą diodę (D2) do punktu połączenia kondensatora
zasilającego (C4), fotoopornika (F) oraz konden¬
satora (Cl) i opornika (R3) układu czasowego pen¬
tody (PT).
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