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Montazni mechanismus dobyvaciho a nakladaciho stroje
pro tenké uhelné sloje pro pouZiti zejména pro t€zbu uhli.
Dobyvaci a nakladaci stroj (1) je posuvné namontovan

k ¢elnimu dopravniku pomoci dvou kluznych patek (2) ze
strany stény a dvou kluznych patek (3) ze strany
vyrubaného prostoru a jeho t€lo (1°) je pfipojeno

k hnacimu fetézu (4) pomoci dvou vodicich drzaku (5).
Pro namontovani dobyvacich bubni vét§iho priméru na
neoto¢né hnaci hidele (6) maji kluzné patky (2) ze strany
stény uvolniteln& namontované distanéni viozky (7", 7"),
kluzné patky (3) ze strany vyrubaného prostoru maji
uvolniteln& namontované distan¢ni vloZky (11), a vodici
drzaky (5) maji télesa (14) o vysce (K) nastavené na
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MontéZni mechanismus dobyvaciho a nakladaciho stroje pro tenké uhelné sloje

Oblast techniky

Predkladany vynalez se tykd montdzniho mechanismu dobyvaciho a nakladaciho stroje pro tenké

uhelné sloje, ktery se pouZiva zejména v podzemni t&zb& uhli o malé tloustce.

Dosavadni stav techniky

Polska pfihlaska vynalezu PL392762A (P.392762) popisuje napiiklad dobyvaci a nakladaci stroj
pro tenké uhelné sloje, ktery ma dva dobyvaci bubny namontované na hnacich htidelich s
pevnou polohou, mezi kterymi jsou nakladaci Gelisti nakladajici diilni vystup okny na &ele
dopravniku. Stroj nema sviij vlastni pohon a je posouvan podél trasy &elniho dopravniku
prostfednictvim kontinudlniho hnaciho fetézu namontovaného v tuchytech &elniho dopravniku.
Aby stroj ziistal stabilni pti pohybu po trase dopravniku, ma dvé& kluzné patky ze strany stény a
dve& patky ze strany vyrubaného prostoru, jakoZ i vodici drzaky pfimontované k télesu, jejichZ

pomoci je uvedeny stroj spojen s hnacim fetézem.

Takto zkonstruovany stroj je vhodny pro praci v tenkych uhelnych slojich, jejich tloustka je
piiblizn€ 1 metr, jsou relativné rovnom&mé rozloZeny, protoZe je nemoZné nastavit polohu
dobyvacich bubnli ve vertikdlni roving zménou polohy hnacich htideli. Je moZné pouze mirng
upravit rozsah vySky téZeni pomoci konstrukci bo¢nich posuvnych patek, které umoziuji
postupné mechanické zvySovani jeho vysky, coZ je popsano v polské piihlasce PL403750A
(P.403750).

V t€Zebni praxi, kterd se tykd dobyvani tenkych uhelnych sloji, je potieba nastavit vysku
dobyvéni ve v&tSsim rozsahu volbou priméru dobyvacich bubnd, coz umoziuje ziskavat uhli ve

spodnich oblastech stfedné mocnych sloji pomoci uvedeného stroje.

Cilem piedlozeného vyndlezu je vytvofit montdZni mechanismus dobyvaciho a nakladaciho
stroje v tenkych uhelnych slojich, ktery umozni pouzit dobyvaci bubny, jejichz priméry jsou v

rozmezi sloji o stfedni tloust’ce bez montaze dobyvacich bubnii na oto¢nych ramenech.
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Podstata vynalezu

Podstata tohoto vynalezu spo¢iva v tom, Ze obé¢ kluzné patky ze strany stény a kluzné patky ze
strany vyrubaného prostoru dobyvaciho a naklddaciho stroje maji samostatné namontované
distan¢ni vlozky s vhodné& upravenou elevaci vzhledem k nejniZ$i poloze osy hnacich hfideli

dobyvacich bubni a kryt vodicich drzakt ma stejnou vysku jako uvedena elevace.

Je nejvyhodnéjsi, aby kazda kluznd patka ze strany stény méla dvé distanéni vlozky, pficemZ
jedna z uvedenych vlozek, kterd ma montazni otvory pro $rouby, je prvek spojujici jeji rameno s
t€lesem dobyvaciho a naklddaciho stroje, a druha vlozka je prvek spojujici jeji rameno s kluznou
patkou, kterd bézi podél ¢elniho dopravniku a pomoci §roubil prochazejicich otvory v uvedené

vloZce s télem dobyvaciho a nakladaciho stroje.

Ve vyhodném provedeni je kazda kluzna patka ze strany vyrubaného prostoru spojena s t&lem
dobyvaciho a nakladaciho stroje pomoci distan¢ni vlozky majici ptisluiné montazni otvory s

nastavenou elevaci vzhledem k nejniz§i poloze.

Ve vyhodném provedeni ma kazdy vodici drzak dobyvaciho a nakladaciho stroje vysku télesa,
kterou se nastavuje na elevaci, a je uvolniteln¢ namontovan ze spodni strany $roubem ke svorce
hnaciho fetézu, a shora je podepfen a spojen pozitivnim uzamykacim zafizenim a pomoci

Sroubu, ktery prochazi otvorem v rameni spojeném s té€lem dobyvaciho a nakladaciho stroje.

Je s vyhodou, aby montazni mechanismus byl zkonstruovan takovym zplsobem, aby pro kazdou
polohu hnaci hfidele dobyvacich bubnii dvé kluzné patky ze strany stény, dv& kluzné patky ze
strany vyrubaného prostoru a dva vodici drzaky mély stejnou nastavenou vysku vzhledem k
nejnizsi poloze, coz umoziiuje umistit télo dobyvaciho a nakladaciho stroje paralelné vzhledem k

trase ¢elniho dopravniku.

Hlavni vyhodou montaZniho mechanismu podle tohoto vynélezu je moZnost snadno a jednoduse
nastavovat jednu konstrukei téla dobyvaciho a nakladaciho stroje k dobyvacim bubnim, jejichz
primér je vhodné vybran pro dobyvani zvlasté tenkych uhelnych sloji, a ¢astecné i stfednich.
Uvedené sefizeni je realizovano pomoci uvolnitelnych namontovanych distanénich vlozek s
elevacemi, které zarucuji stabilni praci stroje pod¢l trasy ¢elniho dopravniku, pfic¢emz dobyvaci

bubny maji specifikované priméry. Z tohoto divodu je nejen mozné nastavit dobyvaci bubny
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sloji pro dobyvani, ale také vyméiiovat dobyvaci bubny, kdyZ doty¢nad sloj mad proménnou
tloust’ku, aby se pfedeslo dobyvani hluSiny pfekryvajici uhli. Pro nastaveni vySky elevace je také
mozné ji nastavit do riizné polohy kazdého z hnacich hfideli nad podlahou, tak, aby stroj mohl
pracovat se svym télem naklonénym po celé své délce, coZ mlze byt uZite¢né v konkrétnich

podminkach dobyvani.

Stru¢ny popis obrazku

Vynélez je uveden podrobnéji v provedeni na vykrese, kde Obr. 1 zndzortiuje dobyvaci a
naklddaci stroj v pohledu ze strany stény, Obr. 2 zndzoriiuje uvedeny stroj ze strany vyrubaného
prostoru, Obr. 3 znazortiuje kluznou patku ze strany stény v prostorovém pohledu, Obr. 4a
znazoriyje distancni vlozku kluzné patky ze strany vyrubaného prostoru v zékladnim provedeni,
a Obr. 4b znadzoriuje uvedenou vlozka ve vyvySeném provedeni, Obr. 5 zndzoriiuje vodici drzak

v prostorovém zobrazeni.

Dobyvaci a nakladaci stroj 1 (Obr. 1) znazornény bez dobyvacich bubnti, ze strany porubni stény
je veden podél nezndzornéné trasy Celniho dopravniku pomoci dvou kluznych patek 2 ze strany
stény, a ze strany vyrubaného prostoru (Obr. 2) je veden podél trasy ¢elniho dopravniku pomoci
dvou kluznych patek 3 ze strany vyrubaného prostoru 3. Dobyvaci a nakladaci stroj 1 se
pohybuje podél trasy ¢elniho dopravniku podél porubni stény prostiednictvim hnaciho fetézu 4,
pfi¢emz uvedeny stroj je spojen s uvedenym hnacim fetézem 4 prostfednictvim dvou vodicich
drZaki 5. Pro montaz dobyvacich bubnii o vét§im priméru, které nejsou zndzornény na vykrese,
jak kluzné patky 2 ze strany stény, tak kluzné patky 3 ze strany vyrubaného prostoru, jakoz i
vodici drzak 5 musi byt vhodné pro vétsi primér dobyvacich bubnl, protoZe hnaci hiidele 6
uvedenych hnacich hiideli jsou umistény v téle 1° dobyvaciho a nakladaciho stroje 1 v pevné
vysce. Kluzn4 patka 2 ze strany stény (Obr. 3) sestava z ty¢e 7, kterd ma na svém jednom konci
distan¢ni vlozku 7' s otvory 8 pro $rouby pro jeji upevnéni do téla 1' dobyvaciho a nakladaciho
stroje 1, a na druhém konci ma distanéni vlozku 7" spojujici ji se spodkem 9 kluzné patky
pomoci §roubu 10, a pomoci §roubti prochazejicich otvory 8' s télem 1' uvedeného dobyvaciho a
nakladaciho stroje 1. Zménou vysky vzdalenosti distan¢nich vloZzek 7' a 7" je dosaZeno
pozadované elevace P vhodné pro uréity primér uvedené¢ho dobyvaciho bubnu. Vodici vlozka 11
kluzné patky 3 ze strany vyrubaného prostoru (Obr. 2, Obr. 4a, Obr. 4b) je namontovana k t€lu 1'
dobyvaciho a nakladaciho stroje 1 pomoci montaznich Sroubti 12. Jak je zndzornéno na Obr. 4a,

distanéni vlozka 11 v zakladnim provedeni ma otvory 13 pro montazni Srouby 12 v zékladni
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vySce h;, a zvySend distan¢ni vlozka 11 (Obr. 4b) ma otvory 13 pro montazni Srouby 12
umisténé ve vysce h,, coZ zajiStuje dosazeni pozadované elevace P pro konkrétni primér
uvedeného dobyvaciho bubnu po jeho montazi do té€la 1'. Kazdy z vodicich drzakia 5 (Obr. 5) ma
t€leso 14, pripojené zespodu pomoci Sroubu 15 se svorkou 16 hnaciho fetézu 4, a shora je
pfipojen prostfednictvim ramene 17, otvorem 18 a Sroubem nezndzornénym na vykrese s t€lem
1'. T¢lo 14 vodiciho drzaku 5 podpiré télo 1' dobyvaciho a nakladaciho stroje 1 prostfednictvim
pozitivniho zamku 19, a jeho vyska K urCuje poZadovanou elevaci P pro konkrétni pramér

dobyvaciho bubnu.

Pro kazdy novy primér dobyvaciho vélce je vyska elevace P riznd, coZ vyZaduje odpovidajici

zménu rozmera distanénich vlozek 7', 7", 11 a vysky K t€la 14 vodicich drzaka 3.



PATENTOVE NAROKY

1. Montazni mechanismus dobyvaciho a nakladdaciho stroje (1), kde dobyvaci bubny jsou
namontovany na hnacich hiidelich v pevné poloze, a pohonu pohybu je dosaZzeno pomoci
kontinudlniho hnaciho fetézu (4) vedeného v branach celniho dopravniku, na kterém klouze
dobyvaci a nakladaci stroj (1) pomoci kluznych patek (2) ze strany stény, kluzné patky (3) ze
strany vyrubaného prostoru a vodici drzéky (5) ze strany vyrubaného prostoru, vyznacujici se
tim, Ze jak kluzné patky (2) ze strany stény tak kluzné patky (3) ze strany vyrubaného prostoru
maji uvolnitelné namontované distanéni vlozky (7', 7", 11) s elevaci (P) nastavenou k uvedenym
vlozkam (7', 7", 11) ve vztahu k nejniZ8i poloze os hnacich hiideli (6) pro dobyvaci bubny, a

vodici drzéky (5) maji t€la (14) o vysce (K), odpovidajici uvedené elevaci (P).

2. Mechanismus podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze kazda kluzna patka (2) ze strany stény
ma dv¢ distan¢ni vlozky (7', 7"), pfi¢emz jedna z uvedenych vlozek (7'), majici montazni otvory
(8) pro Srouby, piedstavuje prvek spojujici jeji rameno (7) s té€lem (1') dobyvaciho a nakladaciho
stroje (1), a druha vlozka (7") tvoii prvek spojujici rameno (7) kluzné patky (2) ze strany stény s
kluznou patkou (9) a pomoci Sroubti v otvorech (8') s télem (1') dobyvaciho a nakladaciho stroje

(D.

3.  Mechanismus podle naroku 1, vyznadujici se tim, ze kazda kluznd patka (3) ze strany
vyrubaného prostoru je spojena s télem (1') dobyvaciho a nakladaciho stroje (1) prostfednictvim
distan¢ni vlozky (11) majici montazni otvory (13), s upravenou elevaci (P) vzhledem k nejnizsi

poloze.

4. Mechanismus podle naroku 1, vyznacujici se tim, ze kazdy vodici drzdk (5) ma téleso (14),
jehoz vyska (K) se nastavuje podle elevace (P) uvolnitelné namontované zespodu pomoci Sroubu
(15) svorkou (16) hnaciho fetézu (4), a shora nesouci a spojené s pozitivnim zamkem (19) a
spojené pomoci Sroubu prochéazejiciho otvorem (18) ramene (17) s télem (1') dobyvaciho a

nakladaciho stroje (1).

5. Mechanismus podle naroku 1 nebo 2 nebo 3 nebo 4, vyznadujici se tim, Ze pro kazdou
polohu hnacich hiideli (6) dobyvacich bubnii, dvé kluzné patky (2) ze strany stény, dvé kluzné
patky (3) ze strany vyrubaného prostoru a dva vodici drzaky (5) maji stejnou nastavenou elevaci

P).
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