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【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第２部門第７区分
【発行日】平成24年11月29日(2012.11.29)

【公開番号】特開2011-140371(P2011-140371A)
【公開日】平成23年7月21日(2011.7.21)
【年通号数】公開・登録公報2011-029
【出願番号】特願2010-1151(P2010-1151)
【国際特許分類】
   Ｂ６６Ｂ  13/14     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｂ６６Ｂ  13/14    　　　Ｋ
   Ｂ６６Ｂ  13/14    　　　Ｑ

【手続補正書】
【提出日】平成24年10月11日(2012.10.11)
【手続補正１】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】００７８
【補正方法】変更
【補正の内容】
【００７８】
Ｓ４０６では、戸制御装置１０は、Ｓ４０１にて記憶した所定距離毎の実速度Ｗ２１の正
負符号が逆となるように変換するとともに、変換した実速度Ｗ２１を、Ｓ４０１にて記憶
した順番とは逆の順番で、所定距離毎に出力する（ステップＳ４０６）。
【手続補正２】
【補正対象書類名】図面
【補正対象項目名】図４
【補正方法】変更
【補正の内容】
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【図４】

【手続補正３】
【補正対象書類名】図面
【補正対象項目名】図１２
【補正方法】変更
【補正の内容】
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【図１２】
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