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Dzwignik hydrauliczny, zwlaszcza do podnoszenia deskowan §liz-
gowych w budownictwie
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Przedmiotem wynalazku jest dZwignik hydrau-
liczny zwbaszcza do podnoszenia deskowan §lizgo-
wych w budownictwie.

Znane 18§ dZwigniki hydrauliczne samowznoszg-
ce, ktére stuzg w budownictwie do podnoszenia
i opuszczania deskowan $lizgowych. Te umieszczo-
me na slupach dZwigniki samowznoszace skladajg
sie, ogodlnie rzecz biorgc, ze znajdujacych -sie mna
dolnym i gérnym koncu tulei zaciskéw, przy czym
oba 'te zaciski podczas wznoszenia lub opuszczania
zZurawia sg na zmiane dociskane lub luzowane na
slupie hydraulicznie lub mechanicznie. Do docis-
kania stuzy przewaznie element istozkowy. Dzwig-
niki samowznoszgce hydrauliczne zaopatrzone s3g
w zawoér tlokowy, sterowany zaleznie od drogi,
ktory umozliwia staly przesuw dzwignika.

Wadg tych dzwignikéw wsamowznoszgcych jest
to, ze ze wzgledu ma sterowanie zalezne od drogi
umozliwiajg tylko podnoszenie i opuszczanie Ya-
dunku. Ponadto, przejmowanie cigzaru, zwlaszcza
ladunkéw ciezkich z jednego zacisku przez drugi
nie jest odpowiednio rozwigzane tak, Zze ich prak-
tyczne zastosowanie jest ograniczone. Dotychczas
znane urzadzenia ni pozwalaja réwniez ma zsyn-
<chronizowang prace Kkilku dzwignikéw.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie tych wad
i uzyskanie wiasciwej pracy dzwignika samowzno-
8zZgcego przy rozszerzeniu jego zastosowania-

Zadaniem wynalazku jest skonstruowanie dzwig-
nika samowznoszgcego, ktéry zapewnia wlasciwe
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przejmowanie ciezaru przy stopniowym opuszcza-
niu ciezaru z goérnego zacisku ma dolny oraz przy
podnoszeniu z dolnego na gdérny i ktory umozliwia
przesuwanie ciezaru w dowolnym kierunku w ok-
resSlonych granicach podczas podnoszenia i opusz-
czania, zapewniajgc zsynchronizowang prace wielu
urzgdzen.

W urzadzeniu bedacym przedmiotem wynalazku
osigga sie to w ten sposéb, ze zaciski wraz z przy-
mocowanymi do nich za pomocg Srub cylindrami
luzujgcymi polaczone sa z cylindrami roboczymi
od géry poprzez jarzmo, a od dolu przez wspornik.
Kazdy cylinder roboczy jest wyposazony w tlok
roéznicowy oraz zawory ograniczajace przeplyw
i jest sterowany elektronicznie, elektrycznie, pneu-
matycznie Iub mechanicznie. W ostonie zaworu
ograniczajgcego przeplyw umieszczony jest hydro-
stat zaopatrzony w zawér zwrotny, za§ w tloku za-
woru zwrotnego znajduje sie dysza, ktéra dziala
jako dlawik wograniczajagcy wielko$é przeplywu.

Zaleta wynalazku jest to, ze dzwignik samo-
waznoszacy umozliwia zmechanizowanie montazu
w budownictwie i podobnych galeziach przemyshu.
System sterowania, zapewniajacy synchronizacje
pracy dZwignika oraz pewne przejmowanie obcig-
zenia z jednego zacisku na drugi, nawet przy du-
zych obciazeniach, pozwala na stosowanie nowych
technologii w budownictwie znacznie skracajgcych
czas budowy. Niewielki ciezar diwignika ulatwia
transport urzadzenia i obmiza jego koszty.
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Obszar zastosowan dzwignika hydraulicznego
wedlug wynalazku nie ogranicza sie tylko do pod-
noszenia deskowan §lizgowych w budownictwie,
lecz obejmuje takze inne technologie.

Przyklad wykonania dzZwignika uwidoczniono
na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia widok
z boku urzadzenia wedlug wynalazku, z rozmiesz-
czonymi po obu stronach zaciskéw cylindrami ro-
boczymi, fig. 2 — przekréj zacisku z przysrubowa-
nym cylindrem luzujgcym, fig. 3 — przekroj cy-

lindra roboczego, fig. 4 — przykladowy schemat
sterowania hydraulicznego wznoszenia i opuszcza-
nia dZwignika.

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sie z za-
ciskow 1, 2, do ktérych przymocowany jest luzu-
jacy cylinder 3, 4 i z polgczonych z zaciskami 1,
2 roboczych cylindréw 5, 6, ktére sterowane sg
elektronicznie, elektrycznie, pneumatycznie (Iub
mechanicznie wedlug przygotowanego programu.

Zaciski 1, 2 polaczone sg z roboczymi cylindra-
mi 5 6 od goéry poprzez jarzmo 7, w ktorego ot-
worach umieszczone s3 ucha zaczepowe roboczych
cylindréw 5, 6, a od dotu przez wspormik 8, ktéry
obejmuje tltoczyska 9 roboczych cylindréw 5, 6.
Robocze cylindry 5, 6 sg zaopatrzone w tloki réz-
nicowe 10, a na obu koficach przestrzeni tlokowej
znajdujg sie otwory 17, w ktore wkreca sie zawo-
ry 11 ograniczajgce przeplyw, wykonane jako
gwintowane wkladki. Kazdy zawoér 11 ma w swym
korpusie hydrostat, w ktérym umieszczony jest za-
wor zwrotny. W tloku zaworu zwrotnego znajduje
sie dysza, ktora dzialajac jako dlawik ogranicza
wielko§é przeplywu oleju.

Zadaniemm hydrostatu jest utrzymywanie stalej
réznicy ci$nien ma wejsciu i wyjéciu dyszy poprzez
dlawienie przeplywu oleju. Powoduje to, ze ilosé
wyplywajacego z roboczych cylindréw 5, 6 oleju
jest niezalezna od ciezaru spoczywajgcego na cy-
lindrach roboczych. Doplyw oleju do roboczych
cylindréw 5, 6 nastepuje poprzez zawory zwrot-
me. Zastosowanie wymiennych dysz o réznych
érednicach umozliwia uzyskanie roéznych wielko$-
ci przeplywéw, a tym samym réznych predkosci
przesuwu roboczych cylindréw 5, 6. Kazdy z za-
cisk6w 1, 2 sklada sie z cylindrycznej obudowy
ze stozkowym otworem, w ktérej umieszczone sg
w znany sposéb zaciskowe szczeki 12 tak, ze pod
dzialaniem sprezyny 13 weciskane sa w stozkowy
otwér i jednocze$nie dociskane do powierzchni
stlupa 14. Kat stozka otworu i szczek 12 jest tak
dobrany, ze przy obcigzeniu obudowy zacisku z géry
nastepuje zaci$niecie sie szczek.

Luzujgcy cylinder 3 lub 4 sklada sie¢ réwniez
z obudowy, w ktorej umieszczony jest tlok. 15.
Cylinder ten sluzy do hydraulicznego luzowania za-
ciské6w 1 lub 2. Dla wykonania swego zadania lu-
zujacy cylinder 3 lub 4 jest zamocowany przy po-
mocy gwintu do zacisku 1 lub 2. Cylinder ten za-
silany jest przez zasilajagcy otwér 16, przy czym
pierScieniowy tlok 15 w czasie swego ruchu mna-
potyka powierzchnie czolowsg zaciskanych szezek
12 i wypychajac je ze stozkowego otworu wypro-
wadza zacisk z zakleszczenia. Zakleszczenie zacis-
ku 1 lub 2 ma przebieg odwrotny.
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Gdy na piescieniowy tlok 153 przestaje dziataé
ciSnienie oleju, sprezyny 13 znajdujace sie w za-
ciskach 1 lub 2 powodujg ruch powrotny szczek 12
az do zaklleszczenia sie szczek miedzy obudowg za-
cisku a stupem 14.

Dzialanie urzadzenia wedlug wynalazku jest na-
stepujgce. Dla pracy dzwiignika samowznoszgcego
konieczna jest stacja hydmauliczna zasilajgca urzg-
dzenie w olej pod ci$nieniem.

Przy wznoszeniu sie¢ dzwignika cykl pracy jest
nastepujacy. W pozycji wyjsciowej tloki 10, robo-
cze cylindry 5, 6 sg wsuniete; zasilenie cylindréw
5, 6 od strony tloka powoduje przesuniecie gérne-
go zacisku 1 o jeden skok; nastepnie zasilenie ro-
boczych cylindréw 5, 6 od strony ttoczyska powo-
duje dosuniecie sie dolnego zacisku 2.

Powyzszy cykl pracy powtarza sie tak diugo, az
zuraw osiggnie pozgdang wysoko$é.

Opuszczanie urzgdzenia odbywa sie w sposéb
nastepujacy. W pozycji wyjsciowej dolny zacisk 2
znajduje sie w gorze i przez zasilenie olejem zo-
staje zluzowany, po czym zsuwa sie o skok h;. Za-
wér 11 ograniczajgcy przeplyw utrzymuje stalg
predko$¢ opadania zacisku, Tym samym skok h,
odbywa sie w dokladnie okre§lonym ‘czasie t;. Po
uplywie czasu t;, a wige po przebyciu przez zacisk
pewnego odcinka drogi odpowiadajgcego skokowi
h;, madajnik ZR; podaje sygnal, ktéry powoduje
obcigzenie, spadek ci$nienia w luzujagcym cylin-
drze 4; dolny zadisk 2 zostaje przesuniety w dot
o skok h,=t,;, az nastgpi calkowite zaciSniecie.
Wielko$é skoku h, zalezy od odksztalcen sprezys-
tych slupa 14 oraz zaciskéw 1, 2 i przez odpowied-
nie wykonanie konstrukcyjne moze byé zreduko-
wana do minimum. Calkowite zaci$niedie na stu-
pie 14 uniemozliwia dalsze osuniecie sie dolnego
zacisku 2. Po zaci$nieciu dolnego zacisku, gorny
zacisk wraz z ciezarem zostaje przesuniety w goére
o skok h3=1t; stanowigcy uzupelnienie calkowite-
go skoku cylindréw -roboczych 5, 6. Zakoriczony
zostal pelny przesuw H=h;+h,+h;=T;=t1+ts+1;
i mastgpila zmiana obcigzenia z gornego zacisku na
dolny zacisk 2. )

Po uplywie czasu T, nadajnik ZR, wlacza zawdr,
przez ktéry gorny luzujacy cylinder 3 zostaje za-
silony olejem pod ci$nieniem, co powoduje Zluzo-
wanie zacisku 1.

Nastepnie przez odpowiednie przesterowanie cy-
lindréw roboczych 5, 6 gérny zacisk 1 przesuniety
zostaje o skok h;=ts w dol.

Po uplywie czasu ts=skok h; nadajnik ZR daje
sygnal, ktéry powoduje odcigzenie luzujgcego cy-
lindra 3 gérnego zacisku 1. Gérny zacisk 1 prze-
suwa sie dalej w dél o skok hp,=t; az nastgpi cal-
kowite zaci$niecie.

Po rcalkowitym zaci$nieciu sie gérnego zacisku
ma slupie 14 niemozliwe jest dalsze osuniecie sie
jego w dol i dlatego dolny zacisk 2 zostaje podnie-
siony o skok hs;=ts, stanowigcy uzupelnienie cal-
kowitego skoku cylindréw roboczych 5 i 6. Zakonh-
czyl sie calkowity przesuw H=h;+h;+h;=T,=
=t44-ts+1ts i nastgpila zmiana obcigzenia z dolne-
go na gérmy zadisk 1.

Po uplywie czasu T, nadajnik ZR, daje sygnal,
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ktory luzuje dolny zacisk 2 i w ten sposéb uzys-
kuje sie ponownie pozycje wyjsciows-

Zastrzezenia patentowe

1. Dzwignik hydrauliczny, zwlaszcza do podno-
szenia deskowan §lizgowych w budowmnictwie, za-
opatrzony w cylindry robocze, w gérny i dolny za-
cisk, przy czym Kkazdy z zaciskéw zawiera elemen-
ty zaciskowe, stuzgce do zaciskania zacisku na slu-
pie za pomocg sprezyn, znamienny tym, ze zaciski
{1, 2) wraz z przymocowanymi do nich e¢ylindrami

10

6

luzujgcymi (3, 4) polgczone s3 z cylindrami robo-
czymi (5, 6) od géry poprzez jarzmo (7), a od dolu
przez wspornik (8), przy czym kazdy z cylindréw
roboczych wyposazony jest w tlok réznicowy (10)
oraz dwa zawory (11) o stalym przeplywie i jest
sterowany elektronicznie, elektrycznie, pneumatycz-
nie lub mechanicznie.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze w korpusie zaworu o stalym przeplywie umiesz-
czony jest hydrostat, zaopatrzony w zawér zwrot-
ny, przy czym w tloku zaworu zwmrotnego znaj-
duje si¢ dysza, dziatajagca jako diawik ogranicza-
jacy wielko$§é przeptywu.
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Lam 3, wiersz 62
jest: zaciskianych
powinno byé: zaciskowych

Zaklady Typograficzne £.64d%z, zam. 1223/73 — 130 egz.
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