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(54) Zariadenie na snimanie velkosti sil pocas redukovania rirok a profilov na
tahovych stoliciach ,

| Ukelom vynélezu je presné zistenie velkosti sil H &
pocas redukovania na tahovych stoliciach. ( ) /
"} Uvedeného G&elu sa dosiahne zariadenim, ktoré 7/ K o : 1
pozostava zo zakladného telesa 1, ktoré je vloZené /]

* do priestoru vlozky tahovych kriZkov stredného.
stojanu tahovej stolice a do jeho vnitorného : N
obvodu je umiestneny merny element 3 medzilavi / N .
valcovii podloZku 2 a pravi podlozku 4 s gufovou / x‘\ ' NN
plochou, ktorou sa opiera o velki valcovi podloz- A\

-ku'5, ktori pritldda drZiak tahového krizku 6 s vio-
Z?enym tahovym-kriZkom 7.
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Vynadlez riesi zariadenie na snimanie velkosti sil
podas redukovania na tahovych stoliciach.

Pri vypracovani technologickych postupov zho-
tovenia rirok a profilov z ocele a farebnych kovov
redukovanim, sa % redukcie stanovuje vypocltom
empirickymi vzorcami a rutmergkou praxou. Vy-
podet velkosti sily potrebnej na redgkcm je zavisly
na druhu materialu, stave matenalu, druhuspraco-
vania redukovanim, funkénych uhloch néstrojov
a trecich podmienkach medzi nistrojmi a materié-
lom. Vypofitand sila potrebna na redukovanie
materidlu sa pri vlastnom spracovdvani tahanim
* cez prievlak overuje meranim zataZenia pohon-
nych elektromotorov tahovych stolic. Namerané
hodnoty po prepoéte udavaja tahova silu. Tato
metéda je hrubd a nepresna. Novsi a presnejsi
spdsob merania tahovych sil pocas procesu tahama
rarok a profilov cez prievlaky je/ ' terizometrickl
meranie sil pomocou mernych elementov. Dotetéz
. pouzivany spdsob umiestnenia merného elemeri, u

v priestore hdku rirkovozika nie je v osi tahu, "?:O
spdsobuje, Ze mernd sila je iba zloZkou tahovej
sily.

Uvedené nedostatky odstrafiuje zariadenie gla
snimanie tahovej sily podla vyndlezu, kto eho
podstata spociva v tom, Ze pozostdva z telesa, 1,( /(n
sa vloZi na miesto valcovej vioZky do stredného
stojanu tahovej stolice, v ktorom na favej stranegje
umiestnend valcova podloZka s vlioZzenym mernym
elementom s nalepenymi tenzometraml, ktory - na
pravej strane stredi podloZka s gulovou plochou
opierajica sa o velku valcovi podlozku s totoZnou
gufovou plochou a o tito sa opiera a uzatvara

. vnitorny priestor telesa drZiak tahového krizku.

Vyhody zariadenia podla vyndlezu spocivaja

v tom, Ze umoZiuje na ziklade zistenej velkoti
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tahovych sil stanovit optimdlny postup sprécéifaﬁia )
profilov a riir na tahovyich stoliciach. Nameran4 sila
je totoznd so skutofnou tahovou silou, pretoze
merny element je umiestneny v osi tahu. Dalej
umoziuje zistenie tahovej sily stanovit optimélny
tvar a uhly tahovych néstrojov.

Priklad rieSenia zariadenia podIa vyndlezu j ]e na
pripojenom vykrese, ktory predstavuje pozdizny :
rez telesom. B

Zakladné teleso 1 sa vlozi do priestoru vlozky '
stredného stojanu tahovej #to]ice, do ‘ktorej sa
vkladaju tahové néstroje. Na01achovany tenzomet-
ricky element 3 s nalepenymi tenzometrami sa
vlozi do telesa 1 medzi favi valcova podlozku
2 a pravi podlozku 4 s gulovou plochou. Stredenie
je zabezpefené totoznou gulovou plochou na
velkej valcovej podlozke 5. Vmitorny otvor za-
kladného telesa 1 uzatvara drZiak tahového krizku
6 s vloZenym tahovym krtzkom 7. Po zapojeni
kabelaZe od tenzometrov k zaznamove] aparature
je meradlo pripravené k snimaniu 'd zdznamu
tahovych sil. Skdsana rirka s dlh§ou zahrotovanou
&asfou sa nasunie na tffi alebo ty¢ a zahrotovany

. koniec nirky sa presunie cez tahovy kriizok 6 a za-
riadenie na snimanie velkosti tahovych sil tak, aby

5 az 10 cm vy¢nievala za prsia stredného stojanu.
Za$lapnutim noZnej paky ovlidania rirkovozika sa
vozik vrati do vychodzej polohy k prsiam stredné-,
ho stojanu a automaticky &eluste Vozika uchytia
zahrotovand &ast rirky a rirku pretiahnu cez
tahovy krizok. Celuste riirkovozika svojou samo-
svornostou drZia hrot rirky a aZ po pretiahnuti
cele] dizky rarky cez tahovy kraZok rirku uvolnid.
Na aparatiire je mozné priebeZne sledovat velkost
skutoCnej tahovej sily, alebo jej pnebeh zapisat
;zaznamovym zariadenirh.: !

i PREDMET VYNALEZU -

. anademe na snimanie velkosti sil pocas redu-
kbv nia rarok a profilov na tahovych stoliciach
vyznaclené tym, Ze pozostava zo zakladného telesa
{1), ktoré je vloZzené do priestoru vliozky tahovych
krazkov (6, 7) stredného stojanu tahovej stolice
a dd jeho ¥niitorného otvoru je umiestneny merny

1 vykres :

¢lement (3) medzi favi valcovd podlozku (2)
pravi podlozku (4) s gulovou plochou, ktorousa
p1 ra o velkii valcovii podlozku (5), ktort pritlaca
IrZink tahového krizku (6) s vlozenym tahovym

lfom . R
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