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Tachometryczny uklad magnetyczny z kompen-
sacjg temperaturowa bedacy przedmiotem niniej-
szego wynalazku charakteryzuje sie duzym mo-
mentem obrotowym zespolu pomiarowego i sta-
bilno§cig wskazan. Cechy te umozliwiajgq zastoso-
wanie tego ukladu do dokitadnych tachometréw
magnetycznych oraz pozwalajg wykorzystaé mo-
ment pomiarowy do uruchomienia mechanizméw
sterujacych, np. w tachografach.

Dotychczas w tachometrycznych ukladach ma-
gnetycznych sg stosowane uklady z magnesami
magnesowanymi promieniowo. Ksztalt tych magne-
s6w i kierunek magnesowania wynikal z cech
_materialéw stosowanych na magnesy wymagajg-
cych odpowiednio duzej odleglo§ci pomiedzy bie-
gunami. Uklady tachometryczne dotychczas stoso-
wane dawaly maly moment napedowy w ukladzie
pomiarowym, co wplywato na duzy biad wskazan
tego ukladu oraz uniemozliwialo wykorzystanie
tego momentu do uruchamiania mechanizméw ste-
rujacych.

Na fig. 1 rysunku przedstawiono schemat kon-
strukcyjny tachometrycznego ukladu magnetycz-
nego z kompensacjg temperaturowg bedacego przed-

miotem niniejszego wynalazku, a na - fig. 2 prze-

bieg strumienia magnetycznego.

Watek 2 zespolu pomiarowego jest ulozyskowa-

ny w lozyskach 3. Na koncach waltka jest umiesz-
czona wskazéwka 1 ofaz tarczka zespolu pomia-
rowego 6, w ktoérej sg indukowane prady wirowe
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przez strumien magnetyczny magnesu 8. Zesp6t

© pomiarowy jest sprowadzany do polozenia zero-
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wego sprezyng zwrotng, pomiarowg 4. Zwora 5
czynnego strumienia magnetycznego powoduje
zwiekszenie iloSci linii pola magnetycznego prze-
chodzacych przez tarczke zespolu pomiarowego 6.
Uklad napedowy sklada sie z magnesu 8 osadzo-
nego na watku 10 ulozyskowanym w lozyskach 11
zespolu napedowego.

W celu zmniejszenia strat czynnego strumienia
magnetycznego na biernych biegunach magnesu 8
umieszczono zwore 9 biernego strumienia magne-
tycznego. W celu skompénsowania wplywu tem-
peratury na uklad, zastosowano kompensator 7
umieszczony na czynnych biegunach magnesu 8.

W omawianym tachometrycznym ukladzie ma-
gnetycznym zastosowano magnes 8 z materialu
‘umozliwiajgcego magnesowanie go z malg odleg-
loScig biegunéw — jak np. magnesowanie cienkiej
plytki w kierunku prostopadiym do jej powierzch-

ni tj. wzdluz osi jej obrotu. Magnes zastosowany

do omawianego ukladu przedstawia sobg tarcze
z biegunami’ uloZzonymi w kierunku jej grubosci.
Moze to byé tarcza, z jednorodnego materiatu lub
tarcza z materiatu niema(gnetycznego Z umiesz-
czonymi w niej magnesami.

- W celu zwiekszenia czynnego strumienia ma-
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gnetycznego to jest tegb, ktéry powoduje powsta-
nie prgddéw wirowych w tarczce 6 zespolu pomia-

rowego zastosowano w :ukladzie zwore 9 zwiera-

Jaca strumien magnetyczny biernych biegunow,

a tym samym zmniejszajgcg rozproszenie czynne-
go strumiénia magnétykznego. Zwory takiej do-
tychczas nie stosowano' ze wzgledu na odmienny
uklad magnesowania magnesow.

W celu skompensowania wplywu -temperatury
na uktlad, zastosowano -kompensator tempefatdro—
wy -~ w ksztalcie " plaskiej plytki umieszczonej od
czola czynnych biegunéw magnesu 8. Ksztalt
i grubo$é¢ plytki jest zalezna od materiatu stoso-
wanego na kompensator oraz od innych parame-
trow mechanizmu.

Zwora 5 czynnego strumienia magnetycznego
umieszczona jest nad tarczkg zespolu pomiarowe-
go 6. Na fig. 2 rysunku pokazano przebieg stru-
mienia magnetycznego w omawianym ukladzie.
—Opisanry - uklad -ma- znacznie wiekszy moment ..
obrotowy zespolu pomiarowego od dotychczas sto-
sowanych ukladéw o tych samych ‘wymiarach,
a przy tym charakteryzuje sie prostotg konstruk-
cji 1 duza technologicznoscig.

meooer Zeastrzezenia patentowe

1. Tachometryczny uklad magnetyczny_z kompen-
sacja temperaturows;- zZnamienny “tym, ze ‘jego
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magnes tarczowy wykonany z jednorodnego
materialu magnetycznego jest namagnesowany
wielobiegunowo w Kkierunku prostopadlym do
jego ptaszczyzny, to jest wzdiuz osi obrotu.

Odmiana ukladu wedlug zastrz. 1, znamienna
tym, Ze zamiast magnesu z jednorodnego ma-
terialu magnetycznego stosuje sie tarcze z ma-
terialu niemagnetycznego z wstawionymi ele-
mentami z materialu magnetycznego.

Tachometryczny uklad magnetyczny wedlug
zastrz. 1 i 2, znamienny tym, ze cze$¢ lub ca-
10$¢ biernego strumienia magnetycznego biegu-
néw magnesu znajdujacych sie po przeciwne]
stronie niz tarczka (6) zespolu pomiarowego,
w ktorej indukowane sg prady wirowe, zwarta
jest zworg (9) biernego strumienia magnetycz-
nego.

Tachometryczny uklad magnetyczny wedlug
zastrz. 1, 2 i 3, znamienny tym, Zze kompensacja
temperaturowa jest rozwigzana przez zastoso-
wanie kompensatora temperaturowego ()]
w ksztalcie plytki umieszczonej od czola bie-
gunéw czynnego strumienia magnetycznego ma-
gnesu, to jest od strony tarczki pomiarowej.
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