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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie podajg-
ce rury i prety metalowe do przelotowej prostow-
nicy sko$no-rolkowej.

Rury i prety metalowe, przeznaczone do prosto-
wania, odwozi sie partiami suwnicg do kosza za-
tadowczego. Na zasadzie mechaniczno-grawitacyj-
nej wysypywane sg one z kosza i ukladane na
ruszcie pochylym w jednej warstwie. Urzadzenie
dozujgce przy pomocy dzwigni i zderzakow, po-
ruszanych powietrzem sprezonym, wybiera w od-
powiednim czasie po jednej sztuce i podaje do na-

stawnej rynny centrujacej, miedzy szczeki mani- .

pulatora podajacego.

Szczeki manipulatora z czterema rolkami obro-
towymi chwytaja przedmiot przeznaczony do pro-
stowania i podajag miedzy rolki prostownicy prze-

lotowej sko$no-rolkowej, umozliwiajgc przedmio--

tomi prostowanemu obrét nadawany przez pro-
stownice. W znanych dotychczas rozwigzaniach,
urzadzenia dozujgce oraz rynny centrujgce nale-
zalo nastawié oddzielnie na odpowiednig $rednice
rury czy preta, aby mogly byé one pojedynczo
podane przez urzgadzenie douzjgce i znalezé sig
w osi prostownicy.

Przy diugich rurach i pretach, przeznaczonych
do prostowania, nastawianie urzadzenia dozujace-
go oraz oddzielenie rynny centrujgcep sprawiato
duzo klopotu, zwlaszcza z uwagi na duza liczbe
elementéw nastawczych w postaci nakretek zabu-
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dowanych na kazdym segmencie urzgdzenia do-
zujacego. .

Ponadto przedmiot, przeznaczony do prostowa-
nia, znajdujacy sie juz w rynnie centrujgcej, usta-
wicnej w osi prostownicy musi byé przesuniety
i wprowadzony miedzy rolki prostujgce. Czynno$¢
te w znanych rozwigzaniach wykonywano recznie
lub mechanicznie dwoma sposobami: Za pomoca
rolek poziomych napedzanych, umieszczonych na
odchylnej ramie wzdluz rynny centrujacej. Przed
podaniem przedmiotu do prostowmicy podnosi sig
rama z rolkami i unosi go a nastepnie, obracajgce
sie rolki podaja przedmiot miedzy rolki prostu-
jace.

W drugim rozwigzaniu podawanie przedmiotu
nastepuje za pomocg dwdch rolek pionowych,
umieszczonych w szczekach manipulatora, z kto-
rych jedna jest napedzana silnikiem i po zaci$nie-
ciu wprowadza przedmiot do prostownicy przez
obrét. Urzadzenie to jest proste w budowie jed-
nakzie jego wada jest konieczno§é natychmiastc-
wego wylaczania z chwilg, kiedy prostowany
przedmiot wejdzie miedzy rolki prostownicy i za-
czyna sie obracaé. Opédznienie wylaczenia rolek
podajacych powodowato zniszczenie odcinka rury,
gdyz nie pozwalalo sie jej swobodnie obracaé.

System sterowania wylgczania jest przy tym
rozwiazaniu bardzo skomplikowany i drogi.

W rozwigzaniu wedlug wynalazku manipulator
podajacy posiada w szczekach zaciskowych cztery
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rolki osadzone cbrotowo dzieki czemu prostowany
przedmiot moze sie swobodnie obraca¢ przy za-
ci$nietych szczekach, wykonujac jednocze$nie ruch
posuwisty, wymuszony przez prostownice.

Te dwie cechy to znaczy wzajemne powiagzanie
dozownika z rynnag centrujgcg ukladem dzwigni
oraz zastosowanie w manipulatorze rolek obroto-
wych sg ncowo$cig miespotykang w dotychczaso-
wych rozwigzaniach a urzgdzenie zbudowane przy
zastosowaniu tych nowych elementéw, jest roz-
wigzaniem bardziej prostym w obstudze i pew-
niejszym w dzialaniu.

Wynalazek jest przedstawiony w przykladzie
wykonania na rysunku, przy czym fig. 1 przed-
stawia caly uklad urzagdzen w widoku z gory,
fig. 2 pokazuje mechanizm jednoczesnego ustawie-
nia nastawnej rynny centrujacej i dozujgcych zde-
rzakéow krzywkowych w widoku z boku, a fig. 3
ilustruje przesuwny manipulator hydrauliczno-
-pneumatyczny réwniez w widoku bocznym.

W sklad urzadzen podajacych rury i prety me-
talowe do prostownicy przelotowej 5 wchodza na-
stepujace zespoly: " kosz zaladowezy 1, ruszt 2
z wyrzutnikami dozujgcymi 9 i zderzakami krzyw-
kowymi 6, nastawna rynna centrujaca 3 oraz prze-
suwny manipulator hydrauliczno-pneumatyczny 4,
podajacy rury i prety metalowe bezposrednio do
prostownicy 5. Manipulator 4 posiada dwie szcze-
ki przesuwne 8, z ktérych kazda jest wyposazona
w dwie rolki obrotowe 10.

Rolki te podczas zsuwania sie szczek zaciskajq
sie wokot preta (rury), przekazywanego do pro-
stownicy 5, dzigki czemu pret ten (rura) moze sig
obraca¢ swcbodnie w chwili wprowadzenia go do
prostownicy. Pozycja 7 przedstawia pokretlo ze
Sruba sluzace do jednoczesnego nastawiania ryn-
ny 3 i zderzaka 6. Uklad elementéw: lacznik 13,
zesp6t dzwigni 12 i wal podtrzymujacy 11 lgczy
funkcjonalnie rynne centrujagca 3 z dozujgcymi
zderzakami krzywkowymi 6.
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Rury wzglednie prety metalowe zlozone suwmicy
do kosza zatadowczego 1 s podnoszone mecha-
nicznie, po czym zsuwaja sig¢ grawitacyjnie na
ruszt 2, na ktéorym ukladajg sie w jednej warst-
wie opierajacej sie o powierzchnie czotowg wy-
rzutnika 9. Po obnizeniu sie¢ wyrzutnika 9 warstwa
rur (pretéw) dosuwa sie do zderzaka krzywkowe-
go 6, a nastepnie wyrzutnik 9 wrzuca skrajng rure
(pret) do rynny centrujacej 3 przy czym prawy
koniec rury (preta) wpada pomiedzy dwie szcze-
ki 8 manipulatora 4, ktéry po zaci$nieciu szczek
przesuwa sie w strone prostownicy 5 wprowadza-
jac jednocze$nie koniec rury (preta) do jej przeq,

strzeni roboczej. i
Teraz szczeki 8 rozsuwajg sie samoczynnie, al
manipulator 4 wraca do polozenia wyjSciowego.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie podajace rury i prety metalowe do
prostownicy sko$no-rolkowej przelotowej, zna-
mienne tym, ze w sklad jego wchodzi dozow-
nik z krzywkowym zderzakiem dozujgcym (6),
powiazany ukladem dzwigni z nastawng rynng
centrujagca (3) oraz manipulator hydrauliczno-
-pneumatyczny (4) z rolkami obrotowymi.

2. Urzadzenie weditug zastrz. 1, znamienne tym,
ze nastawna rynna (3) jest polaczona ze zde-
rzakami krzywkowymi (6) za pomocg 13czni-
ka (13) ukladu dzwigniowego (12) oraz walu
podtrzymujacego (11), za§ calo$é jest sterowana
przy pomocy pokretta ze Srubg (7).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne tym,
ze przesuwny manipulator hydrauliczno-pneu-
matyczny (4) posiada dwie szczeki rozsuwne (8)
z czterema rolkami obrotowymi (10), umozli-
wiajacymi obrét rury (preta) w chwili uchwy-
cenia jej przez prostownice (5).
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