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(54) Mechanismus automatického otevirani zéloZniho padaku

Mechanismus automatického otevirdni z4loZ-
niho paddku sestdvd ze dvou uvoliovacich
tkalounl, které jsou p¥ipojeny na volné
konce hlavnfho paddku a po jeho odhozeni
svym tahem zplisobf vytaZenf zdvladek drzi-
cfch smydku uzavirac{ Sndry obalu zdloZnfho
paddku. P¥i pfedasném uvoln&n{ pouze jedno-
ho volného konce hlavnfho paddku posta&{
jedna zdvlaka, p¥fslulejic{ neodpojenému
volnému konci hlavnfho paddku blokovat
otevienf z4loZnfho paddku, Tim se odstranhuje
moZnost kolize zdlo¥nfho paddku s dosud
neodhozenym hlavnfm paddkem. Sou¥asné& se
zjednoduduje provedenf obalu paddku, jeho
montd% i balenf.

248893




248893 2

vyn{lez se tyk4 mechanismu automatického otevirdni zdlo¥nfho paddku uvéddéného v Einnost
p¥i odhozen{ hlavniho paddku.

Po¥adavky na zajist&ni bezpetného pouzit! paddku vedly ji%¥ pfed Sasem k zavedeni tav.
z&lo¥nfch paddkd, které lze pouZft v pfipad¥ selhdni hlavnfho paddku, ke kterému, byt
ojedingle, n&kdy miZe dojft.

Pvodné byly zdloZni paddky koncipovdny jako dals{ samostatny paddk, umistdny obvykle
na prsou parafutisty. V pifpadé selhdni hlavniho p;déku se manudlnég, obvykle vyt;ienim
uvolhovage oteviral zdlo¥ni paddk, piigemZ bylo nutno nejd¥ive odhodit hlavnf padédk, aby
nedoflo ke kolizi a vzdjemnému zamotdni obou.

Prok&zzio se viak, e pfes provddény ndcvik selhdval n&kdy v krizové situaci lidsky
%initri a nedo8lo k otevienf zdlo¥nfho paddku, atkoliv byl zcela funk&ni. Dal3{ v§voj
wroto vedl ke konstrukci automaticky oteviraného zdlo¥nfho paddku, jehoZ otevieni prob&hlo
samo®inn& v okamfiku odhozeni hlavnfho paddku. Rovné? se zménilo umfst¥ni z4lo¥fnfho paddku
a jeho obal tvoff obvykle s obalem hlavnfho paddku jeden celek.

y&étsina dosud uZfvanych systémd je charakteristickd tim, ¥e automatické otevirdni
z4lo¥nfho paddku je vdzdno vidy na jeden z obou volnych koncd hlavnfho paddku. Uvedené
systémy majf spole&nou nevyhodu v tom, ¥e dojde-li k odpojeni tohoto volného konce di{iv
ne¥ je odpojen druhy volny konec, a tyto pfipady nelze vyloudit, dochdz{ pak k p¥edfasnému
otevien{ z&loinfho paddku a jeho moZné kolizi s $4st&éné odpojenym hlavnim paddkem.

Je také zdokonaleny systém provedenf mechanismu otevirdnf z4lo¥nfho paddku, ktery
odstrahuje toto nebezpelf tim, Ze k automatickému otev¥enf z4loznfho paddku dojde a% po
odpojeni obou volnych koncd hlavnfho paddku. Redeni je provedeno tak, ¥e systém otevirdnf je
tvoren tkalounem dlouhym asi jeden metr, ktery spojuje oba volné konce hlavniho paddku.

Na tento spojovaci tkaloun je pEipojen druhy tkaloun, na jehoZ konci jé men$i krouZek,
ktery je navleden na jehlu lanka rudnfho uvélhovade.

Nevyhodou tohoto uspofdddni je namdhdni, kterému je vystaven spojovac{ tkaloun v p¥i-
padd uvdznuti jednoho volného konce hlavnfho paddku. Toto namdhdnf, rovnajicf se rozdflu
sil, pasobfcich na odpojeny a uvdznuty konec hlavnfho paddku miZe byt znalné, napk.
vlivem odst¥edivé sfly p¥i rotaci nerovnomérné naplnéného vrchliku hlavnfho padéku.

Rovn&% zptsob p¥ipojen{ a délka tkalound vedou k tomu, %¥e je na tkalouny vyvozovin
tah smérem dol@ i nahoru. To vse v disledku znamend, %e montd mechanismu vyZaduje kvalifi-
kovany postup, moZny obvykle jen ve vyrobnim zdvodé&.

vyndlez si klade za c{l odstranit nevyhody dosavadnich provedeni a navrhnout takové
uspofdddn{ mechanismu automatického otevirdn{ zdloZntho paddku, které spolehlivd a s men3fimi
ndroky na obsluhu bude plnit svoji funkci.

Podle vyndlezu je mechanismus automatického otevirdni z4loZnfho paddku navrZen tak,
¥Ye sestdvd z uvolfiovacfho tkalounu spojeného na jednom konci s volnym koncem hlavnfho paddku
a na druhém konci je tkaloun opatfen z4vlatkou a jeho znakem je, Ze uvolhovacimi tkalouny je
samostatné opat¥en kaZdy z obou volnych konct hlavniho paddku a z4vladky uvolnovacich tka-
lound prochdzej ' sponou ru&nfho uvolhovade a jeou ddle vsunuty spole&né do smyZky uzaviraci

Ehiry obalu zdloZniho paddku.

Déle je mechanismus automatického otevirdni zdlo¥nfho paddku charakterizovén tim, Ze
uvoliovacf tkalouny jsou uchyceny k okrajim zdkladn{ chlopné& z4lo¥nfho paddku samolepic{
adjustadni pdskou.
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Pro bliZ${ zndzornén{ uspo¥4ddni navrhovaného mechanismu a dlely popisu vyndlezu je

pfipojeno vyobrazenf, kde na:

obr. 1 je pohled shora na z&kladni chlopei z&loZnfho paddku s otev¥enym p¥ekrytem

a na

obr. la je schematicky zndzorné&n navrhovany mechanismus p¥i bo&nfm pohledu a v &4steném
fezu

Mechanismus automatického otevirdni zdloZnfho paddku je ulo¥en na z4kladni chilopni
paddku na obr. 1. Pod pfekrytem 2 zdkladni chlopné 1 je ve spodn: 34sti plochy zdkladnf
chlopné 1 vsazen duty kovovy krouZek 3, jIim% prochdz{ z prostoru obalu, kde je sloZen
z4loZnf padédk, smy&ka 4 uzavirac{ ZRlGry prochdzejfcf! vSemi chicpnémi z&lo¥nfho paddku.

Uzavfeni obalu zdloZnfho paddku je zajiSténo tak, Ze smyfka 4 uzavirzz{ Shdry je
v povytaZené poloze navlefena na dvojici zdvladek 5, 57, které jsou opfeny naplocho o duty
krouZek 3. Zdvlalky 5, 5 jsou opat¥eny olky, do kterych je upevnén vidy jeden ze dvou
uvolfiovacich tkalount 6, 6 .

Druhy konec uvolhovacich tkalount 6, 67 je uchycen vZdy na jeden z volnych kencd hlavni-
ho paddku, na obr. 1 nezndzorn&ného. Pod co¥ka zdvladek 5, 5  je navlelena nad smyZkou

¥

4 uvolhovaci 8ndry spona 7 p¥ipevnénd k tkalounu rudnfho uvolhovale.

Aby byla vyloudena moZnost vzdjemného pfekif{Zeni uvolfiovacfch tkalound 6, 67,
kaZdy z nich samostatng uchycen pomocif uchytek 10, 10~ na samolepfcf adjusta&n{ pdsku 9
unisténou po obvodu zdkladnf chlopné& 1.

Po odhozenf hlavnfho paddku, jehoZ funkce z né&jakého ddvodu selhala se uvede v &in-
nost navééeny mechanismus a to tak, Ze odpoutdvdnim volnych koncl hlavniho paddku se prenese
jejich tah na uvolhovaci tkalouny 6, g', které jsou k nim uchyceny. Timto tahem dojde
k vytaZfeni zdvlalek 5, 5° ze smydky 4 uvolfiovac{ 3fGry. Obal z4loZnfho paddku se otevie
a zpGsob{ tak zndmym zplsobem uvoln&n{ vrchlfku z4loZniho paddku, obr. la.

Jako zdloZnf systém je v souié&u s obvyklymi poZadavky proveden ru&ni uvolnovag,

‘od jeho% nezndzorndné rukovéti je'veden tkaloun 8 ukonfeny sponou 7, podvledenou pod o&ka
z4dvladek 5, 5°. ZataZenim za rukov&¥ spona 7 zpisobf vytaZenf obou zdvladek 5, 57 ze smy&ky
4 uzavirac{ 3Rndry a uvede jejfm uvolndnim v &innost z&lo¥n{ paddk.

Z uspofdd4n{ mechanismu vyplyvd, %e p¥i uvolndn{ pouze jednoho volného konce hlavnfho
paddku dojde k vysunuti jeh té zdvlalky ze smylky 4 uzaviraci Sndry, jeZ p¥fslud{ uvolfo-
vacfmu tkalounu, ktery je k uvedenému konci hlavnfho paddku p¥ipevné&n. Vzhledem k tomu,

Ze zbyvajici zdvlalka postaé{ k dalS$imu blokovdni funkce zdloZnfho paddku tim, %e ddle za-
jistuje v povytaZené poloze smy&ku 4 uzavirac{ $fifiry, nedojde v této fdzi k otevienf z4loz-
nfho padéku a je tak vyloudena moZnost kolize s hlavnim paddkem.

ProtoZe od ka%dého volného konce hlavniho paddku je veden samostatny uvolhovaci tkaloun,
je délka kaZdého z nich mnohem krat$f{ neZ u zndmych proveden{ s jednim kalounem. Proto

také nemus{ byt skldddny a upevhovdny do pryZovych sponek.

Zjednodufuje se rovn&Z provedeni p¥ekrytu, ktery p¥ekryvd a chrédnf otevirac{ mechanis-
mus. Zatfmco u zndmych provedeni je prekryt fixovdn k zdkladnf chlopni po bo&nich stra-
ndch a na spodnl strané a horni strana musf zlstat volnd vzhledem k nutnosti snadného uvol~
n&n{ uvolnovacfch tkalound, z navr¥eného uspo¥dddni je moZno p¥ekryt k hornf strand zdkladnf
chlopné p¥isit, nebot uvolhovaci tkalouny jsou vzdjemnd propojeny a vychdzej{ ze stran,
kde je pfekryt spojen se zdkladnf chlopni samolepici adjustadnf pédskou.
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To m& vyhodu v odstran&ni nepiiznivého jevu, ktery se n&kdy vyskytoval, Ze totii
p¥i kotoulech paraSutisty ve vzduchu se proudem vzduchu oteviral pfekryt & zplsoboval
nepfijemné a mnohdy nelekané t¥epetdnf u hlavy paraSutisty. D4le je umo¥néna kompakin&i¥{
stavba paddku a rovn&# skldddnf a montd% paddku jsou jednodusif. P¥ipojeni tkalound se
z4&vlatkami na volné konce hlavnfho paddku neni t¥eba provddét ve vyrobnim zdvods, nebot
postaduje jednoduché navdzédnf.

Vyraznym d&inkem navrhovaného mechanismu je zvy§Senf bezpe&nosti p¥i pouZitf paddku a
zjednodu¥en{ vlastnfho provedeni mechanismu. P¥itom se v souladu s prevlddajicim trendem
pfedpokl4dd spojeni obalu zdloZnfho paddku s obalem hlavnfho paddku, coZ vede k vyrobn{m
dspordm a zvyfenf u¥itné hodnoty paddku.

PREDMET VYNALEZU

1. Mechanismus automatického otevirdnf zdloZnfho paddku sestdvajfci z uvolfiovaciho tka-
" lounu spojeného na jednom konci s volnym koncem hlavnfho paddku a na druhém konci opatfeném,
z4dvla¥kou, vyznadujfc{ se tfm, %e uvolfiovacim tkalounem /6, 67/ je k zdvladkdm /5, 57/
samostatn& p¥ipojen ka¥dy z obou volnych koncdt hlavnfho paddku a tyto zdvlacky /5, 57/
prochdzejf sponkou /7/ xuéniho uvoliovade a ddle jsou vlozeny do spole¥né smy&ky /4/ uza-
viracf Eidry obalu zdloZnfho paddku.

2. Mechanismus automatického otevirdnif zdlo¥nfho paddku podle bodu 1, vyznadujict
se tfm, %e uvolhovaci tkalouny /6, 6°/ jsou uchyceny pomoci samolepfciho adjustadniho

pdsku /9/ k okrajim zdkladni chlopné /1/ zdloZnfiho paddku.

1 vykres
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