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Re¥eni se tykd zapojeni Cislicové-analogo-
vého prevodniku pro diferentni ¢leny polo-
hovych servomechanismil obrdbécich stroji
s mikropotitatem a spo€ivd ve vyuZitl nd-
sohicf schopnosti monolitického D/A prevod-
niku pro rozs§ffeni jeho rozsahu, tj. poctu
plevadinych bitit v poichovych diferen€nich
¢lencch. Podstatou je propojeni nasleduji-
¢ich blokfl podle pFipojeného vykresu: mo- P ¥
nelitickéha D/A  ndsobiciho  pievodnikuy,
zdroje referenéniho napéti, analogového dé-
li¥e, analogového pFepinaCe a mikropo€ita-
e. Redeni je ureno pro polohové diferent-
ni ¢leny s mikropoditatem pro zafazenl do
regulagéni polohové smytky soufadnic obra-
bécich stroji a je ho moZno vyuZit vSude
tam, kde je D/A prevodnik spojen s mikro-
poditatem a kde se nepoZaduje maximélni

rozliSovaci schopnost D/A pievodu v celém Nay s,
rozsahu. . ’
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Vyndlez se tyka zapojeni Gislicov&-analo-
gového prevodniku pro polohové diferenéni
¢leny s mikropod&itaem.

Dosud zndmé zapojeni vyuZivd monolitic-
ky D/A nésobici pfevodnik s ni#$im po&tem
pFevdadénych bitl, pfifemZ analogovy vstup
referenéniho napé&ti monolitického D/A né-
sobiciho pFevodniku je pripojen na vystup
analogového prepinace, jehoZ prvni vstup je
spojen s vystupem zdroje referentniho na-
péti. Na tento zdroj je pFipojen rovnéZ vstup
analogového dé&li¢e, jehoZ vystup je spojen
s druhym vstupem analogového pFepinade.
Cislicovy vstup D/A pFevodniku je spojen s
vystupem ¢&islicového prepinafe, na jehoZ
prvni vstup je p¥ipojen v{stup polohové wod-
chylky Fidiciho poéitace, ktery je pFipojen
rovnéZ do vstupu &islicového dslide. Vystup
tislicového déli€e je pFipojen na druhy vstup
¢islicového prepinae a na vstup rozhodo-
vaciho bloku, jehoZ vystup je spojen s ovla-
dacim vstupem ¢€islicového piepinate a ana-
logového prepinade.

ReSeni vyuZivd nésobici schopnosti mono-
litického D/A prevodniku pro rozsifeni jeho
rozsahu, tj. po€tu prevddénych bith v polo-
hovych diferenénich ¢lenech a skutetnost,
Ze pri vy38ich rychlostech pohybu, tj. p¥i
vy38ich hodnotdch polohové odchylky, neni
nutné, aby byl pfevod na analogové nap&ti
provddén s diskrétnosti 1 inkrementu, jako
je tomu v okoli nulové odchylky. Napé&ti na
vystupu monolitického D/A pFevodniku se
nezmeéni, jestliZze je vstupni &islicovy tndaj
pfevodniku vydélen &islem k a referenéni
napéti monolitického D/A prevodniku je vy-
nasobeno tym# tislem K.

Vét3inou viak byva souddsti moderniho di-
feren€niho polohového &€lenu mikropod&itad
a v téchto p¥ipadech mohou byt n&které blo-
ky shora uvedeného zapojeni realizovdny
programové v tomto mikropocitadi, coZ ve-
de k zjednoduseni zapojeni p#i zachovéani je-
ho vyhod.

Reseni podle vynélezu spotivd v tom, Ze
programem mikropodita€e jsou realizovdny
rozhodovaci blok, €islicovy délié a &islicovy
ptepinac.

Podstata zapojeni spodiva v tom, Ze se vy-
uzivd monoliticky O/A nésobici pFevodnik,
jehoZ analogovy vstup referenéniho napéti
je pripojen na vystup analogového pFepina-
Ce, jehoZ prvni vystup je spojen s vystupem
zdroje referenéniho napéti, kam je p¥ipojen
rovnéZ vstup analogového délide, jehoZ vy-
stup je spojen s druhym vstupem analogo-
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vého prepinade, jehoZ ovlddaci vstup je spo-
jen s Fidicim vystupem mikropogitate, pfi-
Cem? fislicovy vstup D/A pFevodniku je spo-
jen s gislicovym vystupem polohové odchyl-
ky mikropod&itace.

Na pFipojeném vykrese je zndzornéno blo-
kové schéma zapojeni ¢islicovE-analogového
pfevodniku pro polohové diferenéni &leny s
mikropoditacem, kde analogovy vstup re-
feren¢niho napé&ti monolitického D/A néso-
biciho p¥evodniku 1 je pf¥ipojen na vystup a-
nalogového pfepinafe 4, jehoZ prvni vstup
je spojen s vystupem zdroje referen&niho na-
péti 2, kam je pripojen rovnéZ vstup analo-
gového délite 3. Vystup analogového dslide
3 je spojen s druhym vstupem analogového
prepinace 4, jehoZ ovlddaci vstup je spojen
s Fidicim vystupem mikropo&itade 5 a &isli-
covy vstup D/A p¥evodniku 1 je pfipojen na
Cislicovy vystup polohové odchylky mikro-
pocitace 5.

V zapojeni podle vynédlezu pracuje monoli-
ticky D/A pi¥evodnik 1 ve dvou reZimech. V
oblasti malych polohov§ch odchylek, kdy je
absolutni hodnota odchylky men3i neZ za-
kladni rozsah monolitického D/A pievodniku
1 je na Cislicovy vstup monolitického D/A
pievodniku p¥ivadéna pFimo hodnota od-
chylky a na analogovy vstup referenéniho
napéti hodnota u,e . Pokud je hodnota od-
chylky takovd, Ze pfFesahuje zédkladni roz-
sah pfevodniku, je vydélena &islem k a sou-
Casné je referentni nap#ti k-krat vyndsobe-
no — Uges.

Vy8e uvedené zapojeni miiZe byt realizo-
vano vyuZitim 12 bitového D/A monolitic-
kého pPevodniku, jehoZ rozsah je v zapojeni
pocle vyndlezu roz$ifen na 15 bitd. Tato dél-
ka slova je dostatetnd pro fizeni polohovych
servomechanismil na obrébécich strojich pii
inkrementu . odméfovdni lum, maximalni
rychlosti posuvu 20 m/min. a zesileni polo-
hové smytky alespoil Kv=20. PFi rozsifeni
pfevodniku o 3 bity je referen&ni napéti mé-
néno v poméru 1:8 (1,25 V:10 V), d&leni
osmiciselného ddaje polohové odchylky lze
realizovat jednoduSe posunem biti ve slové
— 3 X vpravo.

Vynélez je urfen pro polohové diferenéni
¢leny s mikropoéitatem pro za¥azeni do re-
gulagni polohové smy&ky souFadnic obrbsé-
cich strojd. Zapojeni prevodniku je moZno
vyuZit v3ude tam, kde se nepoZaduje maxi-
mélni rozliSovaci schopnost D/A pFevodu v
celém rozsahu.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni €&islicové-analogového pievodni-
ku pro polohové diferentni ¢leny s mikro-
potitatem, vyznadujici se tim, Ze vyuziva mo-
noliticky D/A nédsobici pF¥evodnik (1), jehoZ
analogovy vstup referenéniho napéti je pf¥i-
pojen na vystup analogového piepinade (4),
jehoZ prvni vstup je spojen s vystupem zdro-
je referentniho napéti (2), kam je p¥ipojen

rovnéZ vstup analogového dslite (3), jehoZ
vystup je spojen s druhym vstupem analo-
gového prepinafe (4), jehoZ ovladaci vstup
je spojen s Fidicim vystupem mikropo&ita-
¢e (5], pritemZ &islicovy vstup D/A prevod-
niku (1) je spojen s &islicovym vystupem
polohové odchylky mikropoéitade (5).
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