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Przedmiotem wynalazku jest uklad pneumatycz-
ny lub hydrauliczny realizujacy funkcje logicznej
negacji wedtug algebr Boole’a poprzez sterowanie
wielkoscig cidnienia gazu lub cieczy doprowadza-
nych do przewodu wyjsciowego.

Znane sg podobmie pracujgce uklady, oparte na
podobnie dzialajgcych elementach skladowych. Je-
den z takich ukladow posiada przewdd wyjsciowy
przylaczony szeregowo poprzez diawik do prze-
wodu zasilajgcego. Glowny element sterujgcy ma
w nim za zadanie' odcinanie zasilamia pomocnicze-
go elementu zasilajgcego, w chwilach gdy cisnie-
nie sterujgce w gléwnym elemencie sterujgcym
osiggnelo wielko§¢ przyjmowang tu jako warto§é
jednostkowa sygnalu wejsciowego. Z ta chwilg cis-
nienie czynnika roboczego w przewodzie zasilaja-
cym ustawi pomocniczy element sterujacy w po-
zycji umodliwiajgcej spadek ciSnienia w przewo-
dzie wyjsciowym. W sytuacji odwrotnej, to jest
gdy cisnienie sterujgce posiada ‘wielko§¢ przyjmo-
wang jako warto$é zerowg sygnalu wejsciowego,
gléwny element sterujgcy umozliwi przeplyw: czyn-
nika robcczego z przewodu zasilajgcego do po-
mocnicze3o elementu sterujacego. Pomocniczy ele-
ment sterujgcy odetnie polgczenie przewodow wyj-
§ciowego i zasilajgcego z wylotem na zewnatrz
i tym samym spowoduje wzrost ciSnienia w prze-
wodzie wyjsciowym.

Gléwna wada takiego ukladu jest to, ze bez
wzgledu na stan ukladu, przewoéd wyjSciowy jest
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stale polaczony z przewodem zasilajgcym, co me-"
korzystnie wpplywa na predkosé dzialania calosci
ukladu.

Celem wyna&az\ku Jest usunigcie powyizszej nie-
dogodnosci, co zapewni wieksza predkosé dzialania
ukladu negacji logicznej, jak réwmiez wplynie do-
datnio na wielkodci ciSnien wyjsciowych zaréwno
dla jednostkowej jak i zerowej wartoSci sygnatéw
wejsciowego i wylj$ciowego.

Istota wynalazku jest réwnolegle polgczenie prze-
wodami gliéwnego elementu sterujgcego i pomocni-
ozego elementu sterujgcego tak, ze jedynie stan we-
wnetrzny tych elementéw okre§la rodzaj sygnalu
wyjsciowego.

Gléwny element sterujacy steruje be‘z:paéredmiof
doplywem czynnika roboczego gazu lub cieczy pod
ci$énieniem do przewodu wyjsciowego. Pomocniczy
element sterujgcy z jednej strony zabezpiecza szyb-
ki wzrost ciSnienia w przevwodzie Wy:smo-wym przy
zerowej wartodci sygnalu wejsSciowego a 'z d;rugleJ'
strony umpozliwia szy1b{k1 spadek ‘ci§nienia w prze-
wodzie wyjsciowym. Woéwczas prze'W()d wyijstiowy
jest cdciety od zasilania z prze'wo'du zaxsﬂa,]agce-go'7
podrzas jednostkowej wajrbosm sygnalu wejdciowe-
go. Jako gléwny i pomocniczy elementy sterujade’
mogg tu byé uzyte elementy z ruchomg swobod-
na folia lub ruchoms swobodna plytks, wzglednie
inre o podobnym dzialaniu.

Gléwnym elementem sterujgcym jest element
monostabilny z trzema kanalami, sterowanymi
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przez zamykanie ich folig lub plytka. Ten gléwny
element fjest polaczony w wukladzie inwertora z
przewodem :zasilajgcym prowadzgcym do pomocni-
czego elementu sterujgcega, ktérym jest element
bistabilny czterokanalowy 1lub pieciokanalowy.
Przewéd wiyjsciowy ukladu jest podlaczony do ka-
nalu niesterowanego w elemencie pomocniczym.
Do kanalu wyjéciowego gléwnego elementu steru-
jacego podigrczony jest przewdéd sprzegajacy go bez-
posrednio lub posrednio z pomocniczym elementem
sterujacym poprzez podigczenie do kanatu stero-
wanego elementu bistabilnego, polozonego po prze-
ciwnej stronie miz doprowadzenie przewodu zasi-
lajgcego wzglgdnie do kanatu niesterowamego tegoz
elementu lub do obu tych kanaléw réwnoczednie.
Pozostale kanaly sterownicze elementu bistabilnego
s3 polgczone z upustami zaopatrzonymi diawikami.
Dilawik upustu od strony doprowadzenia przewodu

zasilajacego posiada mniejszy opér niz dlawik upu-

stu po przeciwnej stronie elementu.

Dwa dlawiki sa umieszczone takze na przewodzie
zasilajgcym, przy lkczym diawik pomiedzy kréécem
daolotowym a elementem monostabilnym posiada
mniejszy opoér.

Zaleta miniejszego wymalazku jest to, iz zalezmie
od stanu wewmetrznego obu elementéw sterujacych,
przewod wyjdciowy ukiadu jest lgczony z przewo-
dem zasilajgcym tylko wtedy, gdy w przewodzie
wejsciowym ukladu panuje ci$nienie o wartosci
sygnatu zerowego. Umozliwia to zwiekszenle pred-
koéci dzialamia ukladu i pozwala na pelne wyko-
rzystanie stopnia wzmocnienia gléwnego elementu,
sterujacego.

Przedmiot wynaldzku jest blizej wyjasniony na
przykladach jego wykonania przedstawionych na
rysunku, na kbtérym fig. 1, fig. 2 oraz fig. 3 podaja
odmiany ukladu polgczenn realizujgce funkcje lo-
giczng megacji. )

Fig. 1 rysunku przedstawia schemat ukladu, w
ktérym momnostabilny tréjkanalowy element 1 jako
. gléwny element sterujgcy jest polaczony przewo-
dem sprzegajgcym 2 z bistabilnym pieciokanalo-
wym elementem 3 jako pomocniczym elementem
sterujacym oraz z przewodem wyjsciowym 4. Do
gléwnego elementu sterujacego 1 doprowadzony
jest przewéd wejsciowy 5, a przewdd zasilajgcy
6 laoczy go poprzez dlawiki 7 i 8 z pomocniczym
elementem sterujgcym 3. Przewéd wyjsciowy 4
jest dolgczony da kanalu niesterowanego pomoc-
niczego elementu  sterujgcego 3, natomiast kanaly
sterownicze tego elementu 3 polgczone sa z pozo-
stalymi przewodami ukiadu.

-Od pomocniczego elementu sterujacego 3 odcho-
dzag dwa upusty 9 i 10 zaopatrzone dlawikami 11
i 12, Tlekroé¢ w przewodzie wejsciowym 5 panuje
ci$nienie o wysokosci odpowiadajgcej jednostkowej
wartosci sygnalu wejdciowego, to takie same ci§-
nienie panuje wewngtrz elementu 1 od strony prze-
wodu wejlciowego 5, dzigki czemu w nim prze-
ciwlegle przewody zasilajgcy 6 i sprzegajacy 2 sg
wzajemnie odcigte, a czynnik zasilajgcy uklad, po-
przez dlawik 8 o wigkszym oporze doplywa do po-
mocniczego elementu sterujacego 3 i poprzez jego
upust 10 z diawikiem 12 o mniejszym oporze ucho-
dzi na zewngtrz. Tym samym upustem 10 uchodzi
na zewnatrz czynn:k roboczy z przewodu wyjscio-
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‘wego 4 oraz zamknigtego od strony zasilania prze-

wodu sprzggajacego 2 i tym samym sygnal wyjs-
ciowy ma warto§¢ zerowa. Upust 9 z dlawikiem
11 o wigkszym oporze jest woéwiczas odciety od
przewodu sprzegajacego 2.

W przypadku, gdy w przewodzie wejSciowym
5 ci$nienie ‘czynnika roboczego jest odpowiednio
niskie, co odpowiada zerowej warto§ci sygnalu
wejsciowego, gléwny element sterujacy 1 odblokuje
polaczenie przewodu zasilajgcego 6 i sprzegajgcego
2 wewnatrz korpusu tego elementu. Czymnik ro-
boczy pod ciSnieniem popltynie wéwiczas przewo-
dem sprzegajgcym 2 do przewodu wyjsciowego
4 i tym samym sygnal wyjsciowy osiggnie wartosé
jednostkowg. Przewdd wsprzegajacy R doprowadzi
ré6wniez tenze czynnik roboczy do pomocniczego
elementu sterujgcego 3, ktéry odetnie wzajemnie
upust 10 od przewodu zasilajacego 6, natomiast
odblokuje potgczenie upustu 9 od strony przewodu
sprzegajacego 2 z dlawikiem 11 o wigkszym opo-
rze, przez ktéry powoli uchodzi na zewnatrz. W
tym stamie ukladu czynnik roboczy doplywa do
przewodu wyjsciowego 4 poprzez przewod zasilajg-
cy 6 z dlawikiem o malym oporze 7 oraz przewéd
sprzegajacy 2.

Fig. 2 rysunku ukazuje odmiane ukladu z bista-
bilnym czterokanalowym pomocniczym elementem

sterujagcym 13, w ktérej przewdéd sprzegajacy R

jest dolaczony tylko do przewodu wyijdciowego 4.

Inng odmiane ukazuje fig. 3 rysunku z bistabil-
nym pieciokanalowym pomocniczym elementem
sterujacym 3, w ktérej przewdd wyjsciowy 4 nie
jest bezposrednio podlaczony do pozostatych prze-
wodéw, a przewédd sprzegajacy 2 jest podlaczony \
tylko do gléwnego elementu sterujgcego 1 i po-
mocniczego elementu sterujgcego 3.

Zastrzezenia patentowe

1. Pneumatyczny lub hydrauliczny uklad negacji
logicznej zbudowany przy pomocy elementéw lo-
gicznych z ruchomg i swobodng folia lub plytka,
wzglednie innych o mpodobnym dzialamiw, zna-
mienny tym, ze przewdd zasilajgcy (6) jest pod-
laczony do elementu bistabilnego czterokanalowego
(13) lub pieciokanalowego (3) i jednoczesnie tylko
do elementu monostabilnego tréjkanatowego (1),
ktoéry wspolpracuje z €lementem bistabilnym.

2. Pneumatyczny lub hydrauliczny uklad negacji
logicznej wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze prze-
wéd wyjdciowy (4) jest podlgczomy do niesterowa-
nego kanalu elementu bistabilnego czterokanato-
wego (13) lub pieciokanatowego (3), natomiast prze-
wod wejsciowy (5) jest podlaczony do kanalu ste-
rowanego elementu monostabilnego (1), polozonego
naprzeciw dwu pozostalych kanaléw sterowanych
tego elementu. ;

3. Pneumatyczny lub hydrauliczny uklad wedlug
zastrz. 1-2, znamienny tym, ze przewody zasilajacy .
(6) i sprzegajacy (2) sg podtgczone do kanaléw ste-
rowanych umieszczonych po jednej stronie elemen-
tu monostabilnego (1). :

4. Pneumatyczny lub hydrauliczny uklad wedlug
zastrz. 1-3, znamienny {ym, ze przewody zasilajgcy
(6) i sprzegajacy (2) sa podlaczone do kanaléw
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sterowanych elementu bistabilnego pieciokanalo-
wego (3) umieszczonych po jego przeciwnych stro-
nach, przy czym pozostale kanaly sterowane tego
elementu sg podigczone do upustéw (9) i (10) zao-
patrzonych diawikami (11) i (12).

5. Pneumatyczny lub hydrauliczny ukiad wedlug
zastrz. 1-3, znamienny tym, Ze przy elemencie bi-
stabilnym czterokanalowym przewéd sprzegajgcy
(2) jest podlgczony do kanalu miesterowanego tego
elementu, za§ przewd6d zasilajgey (6) jest podlg-

czony do jedngeo z dwéch jego kanaldéw sterowa-.

nych umieszczonych po jego jednej stronmie, przy
czym pozostale kanaly sterowane elementu bista-
bilnego czterokanalowego (13) sj podlgczone do
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upustéw (9) i (10) zaopatnzonych dlawikami (11)
i (12).

6. Pneumatyczny lub hydrauliczny uklad wedlug
zagtrz. 1-5, znamienny {fym, ze dlawik (12) o
mniejszym oporze niz drugi dlawik (11) jest zamon-
towany na upuscie (10) odchodzgcym od elementu
bistabilnego (3) lub .(13) od strony podlgczenia do
przewodu zasilajgcego (6).

7. Pneumatyczny lub hydrauliczny uklad wedlug
zastrz. 1-6, znamienny tym, ze przewdd zasilajacy
(6) jest” zaopatrzony dwoma dlawikami (7) i (8),
przy czym dlawik (7) o mmiejszym oporze polozony
pomigdzy elementem monostabilnym (1) a kréécem
dolotowym przewodu zasilajgcega (6).
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