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一种手动滑台上件装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种手动滑台上件装置，

属于机械制造技术领域，包括地面定位支撑机

构、工件左定位机构、工件右定位机构及换向机

构；工件左定位机构的左连接板与地面定位支撑

机构的滑块Ⅰ和滑块Ⅱ均通过螺栓连接，工件右

定位机构的右连接板与地面定位支撑机构中的

滑块Ⅲ和滑块Ⅳ均通过螺栓连接，换向机构中的

左连接固定销与工件左定位机构中的左连接板

上的销孔进行同轴度配合，换向机构中的右连接

固定销与工件右定位机构中的右连接板上的销

孔进行同轴度配合。该装置可实现在狭小空间内

完成产品在相反两个方向的同时夹紧，占用的平

面空间较小，便于人工上件，且夹紧过程作用力

状况较好、操作过程简单、成本低、便于维护、可

提高企业产能及效率。

权利要求书1页  说明书3页  附图3页

CN 210254780 U

2020.04.07

CN
 2
10
25
47
80
 U



1.一种手动滑台上件装置，其特征在于，包括地面定位支撑机构(1)、工件左定位机构

(2)、工件右定位机构(3)及换向机构(4)；其中，工件左定位机构(2)的左连接板(201)与地

面定位支撑机构(1)的滑块Ⅰ(102)和滑块Ⅱ(103)均通过螺栓连接，工件右定位机构(3)的

右连接板(301)与地面定位支撑机构(1)中的滑块Ⅲ(105)和滑块Ⅳ(107)均通过螺栓连接，

换向机构(4)中的左连接固定销(403)与工件左定位机构(2)中的左连接板(201)上的销孔

进行同轴度配合，换向机构(4)中的右连接固定销(407)与工件右定位机构(3)中的右连接

板(301)上的销孔进行同轴度配合，换向机构(4)中的主连接固定销(401)与地面定位支撑

机构(1)中的焊接支座(101)上的销孔进行同轴度配合。

2.如权利要求1所述的一种手动滑台上件装置，其特征在于，所述地面定位支撑机构

(1)由焊接支座(101)、防尘板(104)、滑轨Ⅰ(106)、及滑轨Ⅱ(108)组成，其中，所述焊接支座

(101)呈倒T型，所述防尘板(104)固定在焊接支座(101)的顶部，所述滑轨Ⅰ(106)及滑轨Ⅱ

(108)平行设置在焊接支座(101)上，所述滑轨Ⅰ(106)上滑动连接有滑块Ⅱ(103)及滑块Ⅲ

(105)，所述滑轨Ⅱ(108)上滑动连接有滑块Ⅰ(102)及滑块Ⅳ(107)。

3.如权利要求1所述的一种手动滑台上件装置，其特征在于，所述工件左定位机构(2)

由左连接板(201)、左连接块(202)、左调整块(203)及左定位块(204)组成，所述左连接板

(201)的一端与左连接块(202)通过螺栓连接，左连接块(202)与左调整块(203)通过螺栓连

接，左调整块(203)与左定位块(204)通过螺钉连接。

4.如权利要求1所述的一种手动滑台上件装置，其特征在于，所述工件右定位机构(3)

由右连接板(301)、右连接块(302)、右调整块(303)及右定位块(304)组成，所述右连接板

(301)的一端与右连接块(302)通过螺栓连接，右连接块(302)与右调整块(303)通过螺栓连

接，右调整块(303)与右定位块(304)通过螺钉连接。

5.如权利要求1所述的一种手动滑台上件装置，其特征在于，所述换向机构(4)由主连

接固定销(401)、左摇臂(402)、左连接固定销(403)、操纵手杆(404)、右摇臂(405)、换向连

接块(406)和右连接固定销(407)组成，其中，主连接固定销(401)与操纵手杆(404)进行同

轴度配合，主连接固定销(401)与换向连接块(406)进行同轴度配合，操纵手杆(404)与换向

连接块(406)通过螺钉连接，换向连接块(406)的右孔与左摇臂(402)的右孔进行同轴度配

合，左摇臂(402)的左孔与左连接固定销(403)进行同轴度配合，换向连接块(406)的左孔与

右摇臂(405)的左孔进行同轴度配合，右摇臂(405)的右孔与右连接固定销(407)进行同轴

度配合。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 210254780 U

2



一种手动滑台上件装置

技术领域

[0001] 本实用新型属于机械制造技术领域，具体涉及一种手动滑台上件装置。

背景技术

[0002] 在机械加工领域中，几乎所有的产品在生产中都不同程度的依赖焊接技术。在焊

装夹具设计中，经常遇到在大型零件产品上安装铰链的工艺，铰链本身安装的位置空间复

杂，而且同时需要考虑到上件的多个方向，在焊接夹具中经常会遇到夹紧空间受到限制，且

同时需要在相反两个方向的同时夹紧的情况。现有的上件装置成本高，体积大，需要占用很

大的平面空间，并且操作十分复杂。因此，设计一种操作简单，占用面积较小的手动滑台上

件装置是十分必要的。

实用新型内容

[0003] 为了克服上述现有技术的不足，本实用新型提供了一种手动滑台上件装置，解决

了现有上件装置成本高，体积大，占用平面空间大和在大型零件产品上安装位置空间复杂

的铰链的工艺等问题，从而提高企业产能及效率，减小相应的设备投资，简化工人操作步

骤，减少手动上件装置占用的平面空间，满足企业多样化、快节拍的生产需求。

[0004] 本实用新型通过如下技术方案实现：

[0005] 一种手动滑台上件装置，包括地面定位支撑机构1、工件左定位机构2、工件右定位

机构3及换向机构4；其中，工件左定位机构2的左连接板201与地面定位支撑机构1的滑块Ⅰ

102和滑块Ⅱ103均通过螺栓连接，工件右定位机构3的右连接板301与地面定位支撑机构1

中的滑块Ⅲ105和滑块Ⅳ107均通过螺栓连接，换向机构4中的左连接固定销403与工件左定

位机构2中的左连接板201上的销孔进行同轴度配合，换向机构4中的右连接固定销407与工

件右定位机构3中的右连接板301上的销孔进行同轴度配合，换向机构4中的主连接固定销

401与地面定位支撑机构1中的焊接支座101上的销孔进行同轴度配合。

[0006] 进一步地，所述地面定位支撑机构1由焊接支座101、防尘板104、滑轨Ⅰ106、及滑轨

Ⅱ108组成，其中，所述焊接支座101呈倒T型，所述防尘板104固定在焊接支座101的顶部，所

述滑轨Ⅰ106及滑轨Ⅱ108平行设置在焊接支座101上，所述滑轨Ⅰ106上滑动连接有滑块Ⅱ

103及滑块Ⅲ105，所述滑轨Ⅱ108上滑动连接有滑块Ⅰ102及滑块Ⅳ107。

[0007] 进一步地，所述工件左定位机构2由左连接板201、左连接块202、左调整块203及左

定位块204组成，所述左连接板201的一端与左连接块202通过螺栓连接，左连接块202与左

调整块203通过螺栓连接，左调整块203与左定位块204通过螺钉连接。

[0008] 进一步地，所述工件右定位机构3由右连接板301、右连接块302、右调整块303及右

定位块304组成，所述右连接板301的一端与右连接块302通过螺栓连接，右连接块302与右

调整块303通过螺栓连接，右调整块303与右定位块304通过螺钉连接。

[0009] 进一步地，所述换向机构4由主连接固定销401、左摇臂402、左连接固定销403、操

纵手杆404、右摇臂405、换向连接块406和右连接固定销407组成，其中，主连接固定销401与
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操纵手杆404进行同轴度配合，主连接固定销401与换向连接块406进行同轴度配合，操纵手

杆404与换向连接块406通过螺钉连接，换向连接块406的右孔与左摇臂402的右孔进行同轴

度配合，左摇臂402的左孔与左连接固定销403进行同轴度配合，换向连接块406的左孔与右

摇臂405的左孔进行同轴度配合，右摇臂405的右孔与右连接固定销407进行同轴度配合。

[0010] 与现有技术相比，本实用新型的优点如下：

[0011] 本实用新型的一种手动滑台上件装置，可实现在狭小空间内完成产品在相反两个

方向的同时夹紧，占用的平面空间较小，便于人工上件，且夹紧过程作用力状况较好、操作

过程简单、成本低、便于维护、可提高企业产能及效率。

附图说明

[0012] 图1为本实用新型的一种手动滑台上件装置的结构示意图；

[0013] 图2为本实用新型的一种手动滑台上件装置的地面定位支撑机构的结构示意图；

[0014] 图3为本实用新型的一种手动滑台上件装置的工件左定位机构的结构示意图；

[0015] 图4为本实用新型的一种手动滑台上件装置的工件右定位机构的结构示意图；

[0016] 图5为本实用新型的一种手动滑台上件装置的换向机构的结构示意图；

[0017] 图中：地面定位支撑机构1、工件左定位机构2、工件右定位机构3、换向机构4、焊接

支座101、滑块Ⅰ102、滑块Ⅱ103、防尘板104、滑块Ⅲ105、滑轨Ⅰ106、滑块Ⅳ107、滑轨Ⅱ108、

左连接板201、左连接块202、左调整块203、左定位块204、右连接板301、右连接块302、右调

整块303、右定位块304、主连接固定销401、左摇臂402、左连接固定销403、操纵手杆404、右

摇臂405、换向连接块406、右连接固定销407。

具体实施方式

[0018] 下面结合附图对本实用新型做进一步地说明。

[0019] 实施例1

[0020] 一种手动滑台上件装置，包括地面定位支撑机构1、工件左定位机构2、工件右定位

机构3及换向机构4；其中，工件左定位机构2的左连接板201与地面定位支撑机构1的滑块Ⅰ

102和滑块Ⅱ103均通过螺栓连接，工件右定位机构3的右连接板301与地面定位支撑部分1

中的滑块Ⅲ105和滑块Ⅳ107均通过螺栓连接，换向机构4中的左连接固定销403与工件左定

位机构2中的左连接板201上的销孔进行同轴度配合，换向机构4中的右连接固定销407与工

件右定位机构3中的右连接板301上的销孔进行同轴度配合，换向机构4中的主连接固定销

401与地面定位支撑部分1中的焊接支座101上的销孔进行同轴度配合。

[0021] 进一步地，所述地面定位支撑机构1由焊接支座101、防尘板104、滑轨Ⅰ106、及滑轨

Ⅱ108组成，其中，所述焊接支座101呈倒T型，所述防尘板104固定在焊接支座101的顶部，所

述滑轨Ⅰ106及滑轨Ⅱ108平行设置在焊接支座101上，所述滑轨Ⅰ106上滑动连接有滑块Ⅱ

103及滑块Ⅲ105，所述滑轨Ⅱ108上滑动连接有滑块Ⅰ102及滑块Ⅳ107。

[0022] 进一步地，所述工件左定位机构2由左连接板201、左连接块202、左调整块203及左

定位块204组成，所述左连接板201的一端与左连接块202通过螺栓连接，左连接块202与左

调整块203通过螺栓连接，左调整块203与左定位块204通过螺钉连接。

[0023] 进一步地，所述工件右定位机构3由右连接板301、右连接块302、右调整块303级右
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定位块304组成，所述右连接板301的一端与右连接块302通过螺栓连接，右连接块302与右

调整块303通过螺栓连接，右调整块303与右定位块304通过螺钉连接。

[0024] 进一步地，换向机构4由主连接固定销401、左摇臂402、左连接固定销403、操纵手

杆404、右摇臂405、换向连接块406和右连接固定销407组成，其中主连接固定销401与操纵

手杆404进行同轴度配合，主连接固定销401与换向连接块406进行同轴度配合，操纵手杆

404与换向连接块406通过螺钉连接，换向连接块406右孔与左摇臂402右孔进行同轴度配

合，左摇臂402左孔与左连接固定销403进行同轴度配合，换向连接块406左孔与右摇臂405

左孔进行同轴度配合，右摇臂405右孔与右连接固定销407进行同轴度配合。

[0025] 实际操作时，将工件预放置于左、右定位机构的定位块204、304之间，转动换向机

构的操纵手杆404，通过机构传动，左右定位机构将进行水平方向的夹紧动作。
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图1
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图2

图3
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图4

图5
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