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Zat{zen{ pro nav{jeni ku¥elovych ci-
vek, zejména na textilnich strojich s kon-
stantn{ privéd&c{ rychlosti prize, majici
pro civku hnaci prostredek soudkového tva- 1
ru, ptidemZ rozdily v navijenf{ a privédini
rychlost{ prize jsou FeSeny nakldp&nim . -f%
hnaciho prostfedku na jeho hnacim hrideli, S

v zévislosti na pohybu rozvad¥le prize.
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Vyndlez se tykd zafizeni pro navijeni kuZelovych civek,
zejména na textilnich strojich s konstantni privéddéci rychlosti
prize,

’ Je znamo, %e kuZelovd civka je pro dal3i zpracovdni v
textiln{ v{rob¥ v mnoha pripadech vhodn&j%i ne%? civka vdlcovi,
nebot odpadd previjeni pro dal¥i zpracovdni., Proto je vyznamnou
vyhodou, jestli¥e je mo%né na strojich pro predeni s otevienym
koncem navijet vyrobenou prizi na kuZelovou civku. Zédkladnim
problémem v¥ak je vyre3it nesoulad konstantni rychlosti vyrd-
b&né prize s kolisajic{ navijeci rychlosti na kuZelovou civku.

. Stévajiéi znédmé zphisoby navijeni ptize na kuZelovou civku
na textilnich strojich s konstantni rychlostiprivdd&né prize
pouzivaji rtznych prost¥edkd ke kompenzaci rozdilné rychlosti
navijeni prize na maly prim&r kuZelové civky Oproti\velkému
prim&ru, Xe kompenzaci je pouZito napfiklad zdsobniku urdité délky
p¥ize, z ndho? se vyrovndvaji nerovnomdrnosti v rychlosti navijeni.
Tento zdsobnik byvd bud staticky a ur&itd zdsoba prize se v ném
vytvari ve form& smylky, nebo je pneumaticky pfidr%@néxxréité délka
voln& uloZené prize,

7 této zdsoby se vyrovndvaji nerovnom&rnosti navijeci
rychlosti.
Jinym re¥enim tohoto problému je pouZit{ mechanismu pro

vyrovndvani rozdil? rychlosti navijeni. P¥ize je zpravidla opi-

sdna pres kladiZku, kterd md vykyvny pohyb synchronné€ s polohou
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rozvadd&e prize. Naviji-li se p¥fze na maly prim&r kuZelové
civky, vykyvuje kladilka tak, Ze vytvéri na p¥izi smyZku nebo
zvétSuje velikost smy&ky. Naopak p¥i poloze rozvadé¥e piize
‘proti velkému priméru kuZelové civky. vykyvuje kladifka v -
obréceném sméru a uvolnuje akumulovanou zdsobu p¥ize ze smyZky.
S pribyvajicim primérem civky se m¥ni pomdr rychlost{ na malém
a velkém prum¥ru kuZelové civky, a proto mus{ dal¥{ mechanismus
korigovat velikost kompenzace, a to velikost{ smyZky pirize.

Dali{m reZenim problémi je pouZiti kinematického pFerueni
mezi rychlost{ pr¥ivdd¥né prfize a rychlosti jejiho navijeni.
Synchronizace je zajiStovédna mechanismenm, ktery upravuje
navijeci rychlost v zdvislosti na nap&t{ prize nebo na velikosti
vytvorené zdsoby pr¥ize mezi privdd&cim orgénem a navijec{m mecha- -
nismem. Ke kontrole nap¥ti nebo zdsoby prize je tieba p¥izplsobit
- citlivd ¥idla. y

P¥i navijeni kuZfelovych civek je dal%im problémem odstranit
prokluz civky vzhledem kK hraeimu vélei viivem rozdilu ohvedové rych-
“losti no volkém a malém priménu.lvedeny problém je odstran&n
pouZitim hnaciho prostiedku ve formé soudku a naklédpZmim
civky, takZe civka pak je jen uzkym pésmem v t¥ecim styku s timto
hnac{m prost¥edkem., Naznaenym usporddénim nen{ v¥ak vyfeZen
problém zm&ny navijeci rychlosti, vidi rychlosti privédéni pr¥ize.
Profs jsou u podobnych za¥izeni provdd&né rdzné kompenzace
drény, kterou musi p¥ivédé&nd p¥ize prekonat, nap¥. tim zpl-
sobem, %e pri navijeni se b&hem jedné vikyvné periodity civky
 resp., jedné periody rozvédéni p¥ize, zavdd{ fdzové posunuti
mezi nébdhovym bodem p¥ize a zmindnym uzkjm péskem tF¥eciho
styku ve smyslu predbihdni nebo dobihdni nédb&hového bodu p¥ize
oproti oblasti zmin&ného t¥ecfho styku. Za téchto okolnost{
neprobfhd navijeni pFize zcela spolehlivd, miZe dochdzet k
nekontrolovatelnému utahovéni nebo povolovéni jednotlivych
ovind pF¥ize na civce a k jejich nesprdvnému kladeni a podobn#,

Mechanismy k navijeni p¥ize na kuZelovou civku zaloZené
na zndmjch vyse uvedenych zpisobech byvaji sloZité a techniky
néro¥né. . o | |

' Nevyhody stédvajicich zndmych za¥izeni pro navijeni prize

na kuZelovou civku si klade za cil odstranit nebo podstatné
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omezit za¥{zen{ podle vyndlezu, jeho¥ podstata spolivéd v tom,
¥e hnac{ prostfedek je uspoFddédn nakldpivé na hnacim hi¥fdelj

a to v jedné rovin& z mnoZiny rovin prochdzejfcich osou hnac{iho
prostfedku a protinajicfch t¥leso navijené civky, pridem¥
alespon jedno &elo hnacfho prost¥edku je kinematicky spoJjeno

s mechanismem rozvadde p¥ize za u¥elem zaji3t¥n{ zm¥ny polohy
osy.rotéce hnacfho prost¥edku vzhledem k ose hnacfho h¥idele.

Re¥eni podle vyndlezu se vyhybd technickfm komplikacim,
které u znémfch za¥{zen{ vyplyvaj{ z nerovnom¥rnosti rychlosti
navijené pf{ze na m3nfc{ se primér podél kuZelové civky. Lze
u n8ho doséhnout jakostn{ névin p¥fze s pom¥rn& jednoduchfmi
mechanismy pro ovlddd4ni pi¥{davného pohybu hnacfho prost¥edku
~pro civku.

Za¥{zen{ je mo¥né pFizplisobit podminkém individudlniho
névinu kufelové civky nezdvisle na ostatnfch navijecich mistech
na stroji nebo je rovnd% snadné jej pou2i{t pro jednotn§ ndvin
civek na celém stroji, Jak se nap¥fklad pou2ivd na bezvieteno-
v§ch dop¥édacich strojich s centrdlnim rozvdd&nim p¥ize a hro-
madnou vyménou navinutfch civek. | |

, thodoﬁ za¥izeni jsou rovn&% konstantni podminky navijeni
pFi zv&tBujic{ se velikosti ndvinu p¥ize na kuZelové civce,
takZ¥e neni nutnd obvykld kompenzace tohoto druhu. ’

 Na piipojeném vykresu je schematicky zndzorn&n p¥iklad
za¥{zen{ pro navijen{ p¥ize na_kuZelovou éfvku, kterd dosedd
na hnac{ tleso soudkového tvaru, které = v zévislosti na po-
loze rozvad¥&e p¥ize naklép{. | '

KuZelovd civka 1 dosedd na hnac{ prost¥edek 2, ktery je
soudkového tvaru. Hnac{ prost¥edek 2 je uloZen na hnacim hi{-
deli 3, pfi¥em% se mi%e na tomto hnacf{m hifdeli 3 naklépét v
rozsahu thlu A. Nakl4pén{ hnacfho prostfedku 2 jJe podle pifkladu
umo%n¥no t{m, Ze hnacf{ prostfedek 2 je na hnacfim h¥{deli 3
uchYcen pomoc{ pru¥né lamely &4, jejim¥ prostFednictvim se pFend3{
kroutic{ moment z hnacfho h¥fdele 3 na hnac{ prostiedek 2
a kterd z4roved hnac{ prostfedek 2 centruje na hnacfm h¥fdeli 3.
Vliastni nucelé nakldp&ni hnacfho prostfedku 2. se provad{ pdso-~

benim kinematické soustavy, jeji% koncov§ prvek, nap¥iklad Zep 3,
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je v zdbdru s alespon jednim upravenym &elem 6 hnaciho prost¥ed-
ku 2. .
Zmin&nd kinematickd soustava pro nakldp&ni hnacfho prostiaul
na hnacim h¥ideli 3, md svj pohyb odvozeny nap¥. od rozvédéci
tyle 7, kterd je spolelnd pro rozvad&Ze 8, které urduji nédbé-

hové body p¥ize 9 na civky 1 u vSech navijecich mist stroje.

Znali to tedy, Ze synchronné s pohybem rozvad&le 8 prize 9
vykyvuje uhlovad péka 10 a jeji pohyb je prostrednictvim tdhla 11
prend¥en na jiZ zmin&ny &ep 5. V kinematické soustavé jsou za=-
Ffazeny prvky umoZnujici jeji serizovdni, a to ve smyslu zm&ny
velikosti uhlu A, v jehoZ nozsahu se nakldp{ rotadn{ osa 12
hnaciho prostfedku 2 synchronn® s pohybem rozvad&Ze 8 piize 9,

Jak vyplyvd z prikladného uspotfdddni za¥izeni podle vyndlezu,
'navijend civka 1 je vZdy v takovém kontaktu s hnacim prostredkem
2, ktery vykazuje tak zvané pasmo zvy¥eného treciho styku,
pri&em? toto pdsmo zvy¥eného t¥eciho styku se periodicky pre-
nis¥uje po %ifce civky. Zvld&tni z toho plynouci vyhoda je ta,
¥e zmindné pdsmo zvyZendho tfeciho styku se kryje, respektive
je v zdkrytu za rozvad&lem 8 prize 9, tudiZ navijen{ prize 9
potom probihd za optimdlnich a jednozna&nych podminek.

Funkce popsaného zarizeni je tato :

Oté%enim hnaciho prostfedku 2 se uvede do otd&ivého pohybu na-
vijend civka 1. Synchronn& s pohybem rozvaddde 8 prize 9

se na hnacim h¥ideli 3 zaZne stfidav® nakldp&t hnaci prostre-

dek 2 a to tak v rozmezi uhlu A, %ev aist¥,kde se nalézd rozva=-
d¥¢ 8 prize 9 a kde je pdsmo zvyZeného tfeciho styku, se

ginny polom#rr 1 na hmacim prost¥edku 2 v podstaté neodchyli

svou velikosti od velikosti nejvZt3iho polomdru r hnaciho
prostfedku 2 v jeho stfedni &4sti. Tim se -dosdhne toho, Ze
obvodovi rychlost se v tomto pdsmu na hnacim prost¥edku2 nezudnl,
tudi? navijeei rychlost prize § Jje pak stdle v souladu s

rychlost{ prividéni prize 9, resp. navijeci rychlost je konstantni
a neni nutné provdddt jakoukoliv kompenzaci., Otd&ky kuZelové civky
1 v prub&hu pohybu rozvaddfe € kolisaji umdrnd jeji kuZelovitosti
a podle prim&ru nivinu prize 9 na xuzelovité civee 1.
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Za y¥elem zlepZeni stavby kuZelovitého ndvinu pfize 9 na
- civce 1 se jevi y&elné, kdyZ v krajnich polohdch rozvad&le 8,
‘tj. kdy prize 9 je jim navddéna k geltm civky 1, se hnaci
prost¥edek 2 naklopi tak, aZ jeho ginny polom&r r1 presdhne o
uréitou men3i hodnotu nejv&tii polomdr r hnaciho prostredku 2.
Pritom se zvy3i m&rny tlak hnacfho prostfedku 2 u tel civky 1,
a to prizniv® pisobi na pFesnost kladeni prize 9 a ma kvalitu
gel civky 1.

PXEEDMET VYNLL EZU

1. Za¥izeni pro navijeni ku%elov¢ch civek, zejména na
textilnich strojich s konstantni pPivdd&ci rychlosti p¥ize,
majic{ pro civku hnac{ prost¥edek soudkového tvaru, spolu s nim¥
Je civka v pésmu zv§Seného t¥ecfho styku, prifemZ toto pdsmo
vzdjemného t¥eciho styku se periodicky pfemisﬁuje po ¥i¥ce civky,
vyznatené tim, ¥e hnac{ prostfedek (2) je uspordddn nakldpivé®
na hnac{m h¥fdeli (3), a to v jedné rovin¥ z mno¥iny rovin pro-
chizejfcih osou hnacfho prostiedku (2) a protinmajicich t&leso
navijené civky (1), pri¥em¥ alespon jedno Zelo (6) hnacfho
prostFedku (2) je kinematicky spojeno s mechanismem rozvad¥le (8)
pFize (9), za u¥elem zaji%t¥ni zm¥ny polohy osy rotace hnactho
prost¥edku (2) vzhledem k ose hnacfho hfidele (3).

| 2. Zavrfizeni podle bodu 1, vyznafené tim, e hnac! proétfedek
(2) je prostfednictvim uwmit¥ umist¥né pru¥né lamely (4) uchycen

na hnac{m h¥*{deli (3).

1 vykres
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