OZET
BIR ASANSOR YONETIM SISTEMI

Bu bulus, asansor kabini igerisindeki mevcut agirligin ve mevcut bos alanin tespit

5 edilmesiyle asansoriin ¢aligmasini kontrol etmeyi saglayan bir asansor yonetim

sistemi (1) ile ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Asansor kabini icerisindeki mevcut agirligin ve mevcut bos alanin tespit

edilmesiyle asansoriin caligmasini kontrol etmeyi saglayan;

asansor kabini icerisine yerlestirilen ve kabin igerisindeki agirligi tespit
etmek tizere yapilandirilan en az bir agirlik 6l¢tim birimi (2),

asansoOr kabini igerisine yerlestirilen ve kabinin igerisinin goriintiilerini
almak tlizere yapilandirilan en az bir gériintii alma birimi (3),

agirlik olglim birimi (2) ve goriintii alma birimi (3) ile iletisim halinde
olan, igerisinde kabinin tasiyabilecegi maksimum yiik miktarina iligkin
verileri kayit altinda tutan, agirhik 6lgiim birimi (2) ile baglanti kurarak
agirlik dl¢lim birimi (2) tarafindan tespit edilen kabin i¢i agriligina iligkin
verileri kurulan baglant1 {izerinden agirlik Ol¢im biriminden (2) almak,
goriintii alma birimi (3) ile baglanti kurarak goriintii alma birimi (3)
tarafindan tespit edilen kabin i¢i goriintllerine iligkin verileri goriintii alma
biriminden (3) almak, agirlik 6l¢iim biriminden (2) alinan kabin igi
agrihgina iliskin veriler ile igerisinde kayit altinda tutulan kabinin
tasiyabilecegi maksimum yiik miktarina iliskin verileri karsilastirarak
kabinin tasiyabilecegi yiikk miktarin1 tespit etmek ve gorlintii alma
biriminden (3) alinan kabin i¢i gériintiilerine iliskin verileri goriintii isleme
teknikleri kullanarak isleyerek kabin igerisindeki bos alan miktarini tespit
etmek, tespit edilen kabinin tasiyabilecegi yiikk miktarina ve kabin
icerisindeki bog alan miktarina bagli olarak asansoriin katlarda bulunan
kisiler tarafindan cagrilmasi durumunda asansoriin g¢agrildigi katlarda
durup durmayacagina karar vermek iizere yapilandirilan en az bir asansor
yOnetim sunucusu (4) ve

asansOr yonetim sunucusu (4) ile iletisim halinde olan ve igerisinde
asansOrli  yoOnetim sunucusu (4) tarafindan tespit edilen kabinin
tasiyabilecegi yiilk miktarina ve kabin icerisindeki bos alan miktara
iligkin verileri tarth ve zaman bazli kayit altinda tutan en az bir veri tabani

(5) iceren ve
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agirlik 6lgiim biriminden (2) ve/veya gortintii alma biriminden (3) alinan
veriler dogrultusunda asansoériin bir katta asansore binen kisiler sebebiyle
tasiyabilecegi en yiksek yitk miktarina ve/veya bir kisinin daha
sigamayacagi bos alan miktarina ulastig: tespit edilirse asansérii bir dahaki
¢ahistirmasinda dogrudan soz konusu kata gondermek iizere yapilandirilan
asansor yonetim sunucusu (4) ile karakterize edilen bir asansér yonetim

sistemi (1).

. Asansor kabini icerisinde yer alan ve asansor kabininin mevcut agirlik

bilgisini tespit etmek iizere yapilandirilan agirlik Slgtim birimi (2) ile

karakterize edilen istem 1°deki gibi bir asansér ydnetim sistemi (1).

Herhangi bir veri sebekesi lizerinden asansér yonetim sunucusu (4) ile
baglanti kurmak ve kurulan bu baglanti lizerinden asansér ydnetim
sunucusu (4) ile veri aligverisi ger¢eklestirmek iizere yapilandirilan agirlik
olgiim birimi (2) ile karakterize edilen Istem 1 veya 2’deki gibi bir asansér

yonetim sistemi (1).

. Tespit dilen asansor kabininin mevcut agirhik bilgisine iligskin verileri

asansér yonetim sunucusu (4) ile kurulan baglanti {izerinden asansor
yonetim sunucusuna (4) gondermek tizere yapilandirilan agirlik 6lgiim
birimi (2) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki

gibi bir asansor yonetim sistemi (1).

. Asansor kabini igerisinde yer alan ve asansor kabininin igerisinin mevcut

goriintiilerini almak {izere yapilandirilan kamera gibi bir cihaz olan
goriintli alma birimi (3) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden

herhangi birindeki gibi bir asansér yonetim sistemi (1).

Herhangi bir veri sebekesi lizerinden asansor yonetim sunucusu (4) ile

baglantt kurmak ve kurulan bu baglanti {izerinden asansér yonetim
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10.

sunucusu (4) ile veri aligverisi gergeklestirmek tizere yapilandirilan
goriintli alma birimi (3) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden

herhangi birindeki gibi bir asansor yonetim sistemi (1).

. Tespit edilen asansor kabinin i¢i goriintiilerine iligkin verileri asansor

yonetim sunucusu (4) ile kurulan baglanti i{izerinden asansér yonetim
sunucusuna (4) gondermek iizere yapilandirilan goriintii alma birimi (3) ile
karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir

asansOr yonetim sistemi (1).

Herhangi bir veri sebekesi tizerinden agirlik 6lgtim birimi (2) ve goriintii
alma birimi (3) ile baglanti kurmak ve kurulan bu baglanti {izerinden
agirhik ol¢tim birimi (2) ve goriintii alma birimi (3) ile veri aligverisi
gerceklestirmek tlizere yapilandirilan asansér yonetim sunucusu (4) ile
karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir

asansor yonetim sistemi (1).

Veri tabami (5) igerisine yeni veri kaydi yapilmasi, veri tabami (5)
icerisindeki kayith verilerin silinmesi ya da veri tabani (5) igerisindeki
kayith verilerin degistirilmesiyle veri tabami (5) igerisindeki kayith
verilerin giincellenmesi gibi islemlerle veri tabanini (5) yonetmek iizere
yapilandirilan asansor yonetim sunucusu (4) ile karakterize edilen

yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir asans6r yonetim sistemi

(1).

[cerisinde asansor kabini tarafindan tasmabilecek olan maksimum yiik
miktarma iliskin verileri kayit altinda tutan asansdr yonetim sunucusu (4)
ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir

asansOr yonetim sistemi (1).
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11.

Agirlik Olgtim birimi (2) ile baglanti kurarak agirlik 6lgiim birimi (2)
tarafindan tespit edilen kabin i¢i agriligina iliskin verileri kurulan baglanti
tizerinden agirlik 6l¢iim biriminden (2) almak, goriintii alma birimi (3) ile
baglant1 kurarak goriintii alma birimi (3) tarafindan tespit edilen kabin i¢i
goriintiilerine iliskin verileri goriintii alma biriminden (3) almak iizere
yapilandirilan asansor yonetim sunucusu (4) ile karakterize edilen

yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir asansor yonetim sistemi

(1).

12. Agirlik 6l¢tim biriminden (2) alinan kabin i¢i agriligina iligkin veriler ile

igerisinde kayit altinda tutulan kabinin tasiyabilecegi maksimum yiik
miktarina iliskin verileri karsilastirmak {izere yapilandirilan asansor
yonetim sunucusu (4) ile karakterize edilen Istem 11°deki gibi bir asansdr

yonetim sistemi (1).

13. Karsilastirma islemi sonucunda, kabin i¢i agriliginin kabinin tasiyabilecegi

14.

maksimum yiik miktarinin daha onceden belirlen bir giivenlik oranindan
daha diisiik oldugu tespit edilirse, asansor kabininin mevcut agirhigindan
daha fazla yiik tasiyabilecegini belirlemek tlizere yapilandirilan asansor
yonetim sunucusu (4) ile karakterize edilen Istem 12°deki gibi bir asansér

yonetim sistemi (1).

Karsilagtirma islemi sonucunda, kabin i¢i agriliginin kabinin tagiyabilecegi
maksimum yiik miktarinin daha 6nceden belirlen bir giivenlik oranindan
daha yiiksek oldugu tespit edilirse asansor kabininin mevcut agirligindan
daha fazla yiik tasiyamayacagini belirlemek ve asansoériin katlarda bulunan
kisiler tarafindan c¢agrilmasi durumunda asansoriin cagrildig:r katlarda
durmamasina karar vermek {lizere yapilandirilan asansoér yonetim sunucusu
(4) ile karakterize edilen Istem 12’deki gibi bir asansor yonetim sistemi

(1).
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15.

16.

17.

18.

Goriintii alma biriminden (3) alinan kabin i¢i goriintiilerine iliskin verileri
goriintli isleme teknikleri kullanarak islemek ve kabin igerisindeki bos alan
miktarini belirlemek tizere yapilandirilan asansor yénetim sunucusu (4) ile
karakterize edilen Istem 11 ila 14’ten herhangi birindeki gibi bir asansér

yonetim sistemi (1).

Kabin igerisinde tespit edilen bos alan miktarinin en az bir kisinin kabin
icerisine alinmas1 i¢in yeterli biiyiliklikte oldugunu belirlerse asansor
kabininin mevcut kisi sayisindan daha fazla kisi tasiyabilecegini
belirlemek tizere yapilandirilan asansér yonetim sunucusu (4) ile

karakterize edilen Istem 15°teki gibi bir asansér ydnetim sistemi (1).

Kabin igerisinde tespit edilen bos alan miktarinin bir kisinin kabin igerisine
alinmasi icin yeterli buylikliikte olmadigimi belirlerse asansor kabininin
mevcut kisi sayisindan daha fazla kisi tasiyamayacagim belirlemek ve
asansorlin  katlarda bulunan kisiler tarafindan c¢agrilmasi durumunda
asansoriin  ¢agrildigi  katlarda durmamasina karar vermek iizere
yapilandirilan asansér yonetim sunucusu (4) ile karakterize edilen Istem

15°teki gibi bir asansor yonetim sistemi (1).

Kabin i¢i agriliginin kabinin tagiyabilecegi maksimum yiik miktarinin daha
onceden belirlen bir giivenlik oranindan daha diisiik oldugunu ve kabin
icerisinde tespit edilen bos alan miktarinin en az bir kisinin kabin igerisine
alinmasi i¢in yeterli biiyiikliikte oldugunu belirlerse asansoriin katlarda
bulunan kisiler tarafindan ¢agrilmasi durumunda asansoriin cagrildigi
katlarda durmasina karar vermek lizere yapilandirilan asansdr yonetim
sunucusu (4) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi

birindeki gibi bir asansor yonetim sistemi (1).

19. Agirlik 6lgtim birimi (2) tarafindan tespit edilen kabin i¢i agrihigma ve

gbriintii alma birimi (3) tarafindan alinan kabin igi goériintiilerine baglh
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olarak tespit edilen kabin igerisindeki bos alan miktarma iliskin verileri
tarth ve zaman bazli olarak veri tabani (5) igerisinde kayit altina almak
tizere yapilandirilan asansor yonetim sunucusu (4) ile karakterize edilen
yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir asansor yonetim sistemi

(1).

20. Asansor yonetim sunucusu (4) ile iletisim halinde olan ve asansor yonetim

21.

22.

sunucusu (4) tarafindan yonetilmek tizere yapilandirilan veri tabani (5) ile
karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir

asansOr yonetim sistemi (1).

Icerisinde agirlik &lciim birimi (2) tarafindan tespit edilen kabin igi
agrihigina ve gorinti alma birimi (3) tarafindan alinan kabin igi
goriintiilerine bagli olarak tespit edilen kabin igerisindeki bos alan
miktarina iligkin tarih ve zaman bazli olarak kayit altinda tutan veri tabani
(5) ile karakterize edilen yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir

asansor yonetim sistemi (1).

Periyodik araliklarla veri tabanmna (5) baglanmak ve veri tabam (5)
icerisinde tarih ve zaman bazli olarak kayit altinda tutulan kabin ici
agriligina ve kabin igerisindeki bos alan miktarna iliskin verileri tespit
ederek zaman ve tarihsel bazda asansor kullanim trendi olusturmak tizere
yapilandirilan asansér yonetim sunucusu (4) ile karakterize edilen

yukaridaki istemlerden herhangi birindeki gibi bir asansor yonetim sistemi

(1).
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TARIFNAME
BIR ASANSOR YONETIM SISTEMI

Teknik Alan

Bu bulus, asansor kabini igerisindeki mevcut agirhigin ve mevcut bos alanin tespit
edilmesiyle asansoriin ¢alismasimi kontrol etmeyi saglayan bir asansdr yonetim

sistemi ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Gilinlimiizde, Ozellikle yiiksek katli binalarda insanlarm istedikleri kata
ulasmalarini saglayan asansor sistemleri kullamilmaktadir. S6z konusu asansor
sistemleri en temel hallerinde; her katta bir kapi, katlarda genellikle kapiya yakin
kisimlarda asansoriin kata c¢agrilmasi igin kullanilan diigmeler ve insanlarin
icerisine girerek dikey yonde hareket ile insanlarin yukari ¢ikarilmalarint ya da
asagiya indirilmelerini saglayan kabin kismi igermektedirler. Kabinin igerisine
girildikten ve gidilmek istenilen kat belirlendikten sonra asansor kapilar her katta
otomatik olarak kilitlenmekte ve istenilen kata gelindiginde gelinen katin kapisi

acilarak kabin icerisindeki insanlarin disar1 ¢ikmalari saglanmaktadir.

Giiniimiizde asansér yonetim sistemlerinde goriintii  isleme teknikleri
kullanilmaktadir. Goriintii isleme teknikleri asansér yonetim sistemlerinde,
katlarda kabin disarisinda bekleyen insan sayisinin algilanmasinda, insanlarin
yiizlerinin konumuna goére kisi sayisinin en iyi ihtimalinin degerlendirilmesinde
ve kabin igerisindeki insan ya da yiik agirlik bilgisine gore kabine alinabilecek

insan sayisini tespit etmek i¢in kullanilmaktadir.

Ancak bir asansor kabini igin hesaplanan tasinacak kisi sayis1 ve tasinacak agirlik
miktart her zaman dogru sonucu vermemektedir. Orne§in sirt gantalari ile

asansori kullanan kisilerden bir asansor kabinine en fazla bes kisi sigabiliyorsa
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sirt cantasina sahip olmayan yedi sekiz kisi de séz konusu kabinin igerisine
sigabilmektedir. Teknigin bilinen durumunda yer alan sistemlerde, kabin
icerisinde sirt ¢antalariyla yer alan insanlardan dolay:r kabin igerisinde bosluk
olmayan ancak kabin tasima kapasitesinin altinda bir yiik tasindigi durumda,
sistem asansoriin kisiler tarafindan cagrilmasina yanmit olarak ¢agrilan katta
asansori durduracaktir. Ancak, bu kattan asansore binmek isteyen insanlar, her ne
kadar kabin tasima kapasitesinin altinda bir yiike sahip olsa da kabin igerisinde
bos yer olmamasindan katta duran asansore binememektedirler. Bu durum da hem
kabin igerisinde yer alan insanlarin vakit kaybetmesine hem de katta asansor

bekleyen insanlarin vakit kaybetmesine neden olmaktadir.

Bu sebeple teknigin bilinen durumunda asansoér kabininin i¢indeki bosluga gore
asansoriin - katlarda durup durmamasina karar veren bir sisteme ihtiyag

duyulmaktadir.

CN103538981 sayili Cin patent dokiimaninda bir asansér kabininin igine ve
asansOor bekleme alanina yerlestirilen sensorler ile asansoriin  gereksiz
durmalarimin engelleyecek bir sistem ve yontemden bahsedilmektedir. Mevcut
bulus, bir asansor tam dolu oldugunda veya asansorii talep eden bir kisinin
bekleme alanindan ayrildiginda asansériin durmasim engelleyecek bir cihaz
sunmaktadir. Cihaz, bir asansér ¢agirma butonu, en az bir basing sensorii, bir
isleme birimi, bir asansor kontrol birimi, bir asansér kapisi agma kapama birimi
icermektedir. Mevcut bulusta asansor igerisine ve bekleme alanina yerlestirilen
basing sensorleri, asansor butonu ve asansor kapisi agma kapama birimi kontrol
asansOr kontrol birimine baghdir. Yerlestirilen sensorler yardimiyla asansoriin
tamamen dolu oldugu algilandiginda asansor butonundan asansér durdurma bilgisi

geldiginde asansoriin durdurulmasi engellenmektedir.
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Bulusun Kisa Aciklamasi

Bu bulusun amaci, asansor kabini igerisindeki mevcut agirligin ve mevcut bos
alanin tespit edilmesiyle asansoriin ¢alismasini kontrol etmeyi saglayan bir

asansOr yonetim sistemi gerceklestirmektir.

Bulusun Ayrintih Aciklamasi

Bu bulusun amacina ulagmak i¢in gerceklestirilen “Asansor  Yonetim — Sistemi”

ekli sekilde gosterilmis olup, bu sekil,

Sekil-1; Bulus konusu sistemin sematik goriintisiidiir;

Sekilde yer alan pargalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin

karsiliklar1 asagida verilmistir.

Sistem
Agirlik 6lgiim birimi
Gorintl alma birimi

AsansOr yonetim sunucusu

v AW N =

Veri tabani

AsansOr kabini igerisindeki mevcut agirhigin ve mevcut bos alanin tespit
edilmesiyle asansoriin calismasint kontrol etmeyi saglayan bulus konusu asansor
yonetim sistemi (1),

asansOr kabini igerisine yerlestirilen ve kabin igerisindeki agirhd tespit etmek
lizere yapilandirilan en az bir agirlik 6l¢iim birimi (2),

asansOr kabini igerisine yerlestirilen ve kabinin igerisinin goriintiilerini almak
iizere yapilandirilan en az bir goriintli alma birimi (3),

agirlik Olglim birimi (2) ve goriintii alma birimi (3) ile iletisim halinde olan,

icerisinde kabinin tasiyabilecegi maksimum yik miktara iliskin verileri kayit
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altinda tutan, agirlik 6lgiim birimi (2) ile baglanti kurarak agirlik 6lgiim birimi (2)
tarafindan tespit edilen kabin i¢i agriligma iliskin verileri kurulan baglanti
iizerinden agirlik dl¢lim biriminden (2) almak, goriintli alma birimi (3) ile baglanti
kurarak goriintii alma birimi (3) tarafindan tespit edilen kabin i¢i goriintiilerine
iligkin verileri goriintii alma biriminden (3) almak, agirlik 6lgtim biriminden (2)
alian kabin i¢i agriligina iligskin veriler ile igerisinde kayit altinda tutulan kabinin
tasiyabilecegi maksimum yiik miktarina iliskin verileri karsilastirarak kabinin
tasiyabilecegi yiik miktarini tespit etmek ve goriintii alma biriminden (3) alinan
kabin i¢i gorintilerine iliskin verileri goriintii isleme teknikleri kullanarak
isleyerek kabin igerisindeki bos alan miktarini tespit etmek, tespit edilen kabinin
tastyabilecegi yiik miktarna ve kabin icerisindeki bos alan miktarina bagl olarak
asansoriin katlarda bulunan kisiler tarafindan ¢agrilmasi durumunda asansoriin
cagrildign katlarda durup durmayaca@mna karar vermek ve ozellikle asansor bir
katta tasiyabilecegi yiik miktarina ve/veya bir kisinin daha sigamayacag: bos alan
miktarina ulastiysa asansorii bir dahaki ¢alistirmasinda dogrudan séz konusu kata
gondermek ftizere yapilandirilan en az bir asansér yonetim sunucusu (4) ve

asansOr yonetim sunucusu (4) ile iletisim halinde olan ve igerisinde asansorii
yonetim sunucusu (4) tarafindan tespit edilen kabinin tasiyabilecegi yiik miktarina
ve kabin igerisindeki bos alan miktarina iliskin verileri tarih ve zaman bazh kayit

altinda tutan en az bir veri taban (5) icermektedir.

Bulus konusu sistemde (1) yer alan agirlik 6l¢iim birimi (2) asansor kabini
icerisinde yer almakta olup asansor kabininin mevcut agirlik bilgisini tespit etmek
iizere yapilandirilmaktadir. Agirlik 6lgiim birimi (2) herhangi bir veri sebekesi
lizerinden asansor yonetim sunucusu (4) ile baglanti kurmak ve kurulan bu
baglanti lizerinden asansdr yonetim sunucusu (4) ile veri aligverisi
gergeklestirmek tizere yapilandirilmaktadir. Bulusun tercih edilen uygulamasinda
agirlik dl¢lim birimi (2) tespit edilen asansor kabininin mevcut agirlik bilgisine
iliskin verileri asansor yonetim sunucusu (4) ile kurulan baglanti iizerinden

asansor yonetim sunucusuna (4) géondermek tizere yapilandirilmaktadir.
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Bulus konusu sistemde (1) yer alan goriintii alma birimi (3) asansor kabini
igerisinde yer almakta olup asansor kabininin mevcut goriintiilerini almak {izere
yapilandirilan kamera gibi bir cihazdir. Goriintii alma birimi (3) herhangi bir veri
sebekesi lizerinden asansor yonetim sunucusu (4) ile baglanti kurmak ve kurulan
bu baglanti {izerinden asansoér yonetim sunucusu (4) ile veri aligverisi
gergeklestirmek tizere yapilandirilmaktadir. Bulusun tercih edilen uygulamasinda
goriintli alma birimi (3) tespit edilen asansor kabinin i¢i goriintlilerine iliskin
verileri asansdr yonetim sunucusu (4) ile kurulan baglant1 lizerinden asansor

yonetim sunucusuna (4) gondermek lizere yapilandirilmaktadir.

Bulug konusu sistemde (1) yer alan asansor ydnetim sunucusu (4), herhangi bir
veri sebekesi lizerinden agirlik dlglim birimi (2) ve goriintii alma birimi (3) ile
baglanti kurmak ve kurulan bu baglanti Gizerinden agirlik 6lgiim birimi (2) ve
goriintii  alma birimi (3) ile veri alisverisi gergeklestirmek {izere
yapilandirilmaktadir. Asansor yonetim sunucusu (4), veri tabani (5) igerisine yeni
veri kaydi yapilmasi, veri tabani (5) icerisindeki kayitli verilerin silinmesi ya da
veri tabani (5) icerisindeki kayitli verilerin degistirilmesiyle veri tabani (5]
icerisindeki kayithi verilerin giincellenmesi gibi islemlerle veri tabanimm (5)
yonetmek tizere yapilandirilmaktadir. Asansor yonetim sunucusu (4) icerisinde
asansor kabini tarafindan tasiabilecek olan maksimum yiik miktarina iliskin
verileri kayit altinda tutmaktadir. Bulusun bir uygulamasinda asansor yonetim
sunucusu (4), agirlik 6l¢iim birimi (2) ile baglanti kurarak agirlik 6lglim birimi (2)
tarafindan tespit edilen kabin i¢i agriligina iliskin verileri kurulan baglanti
iizerinden agirlik 6lgiim biriminden (2) almak, gortinti alma birimi (3) ile baglant:
kurarak goriintii alma birimi (3) tarafindan tespit edilen kabin i¢i goriintiilerine
iliskin verileri goriintii alma biriminden (3) almak tizere yapilandirilmaktadir.
AsansOr yonetim sunucusu (4), agirlik 6l¢iim biriminden (2) alinan kabin igi
agriligina iliskin veriler ile igerisinde kayit altinda tutulan kabinin tasiyabilecegi
maksimum  yilk  miktarina  iliskin @ verileri  karsilastirmak  {izere
yapilandirilmaktadir. Karsilastirma islemi sonucunda, kabin i¢i agriliginin kabinin

tasiyabilecegi maksimum yiik miktarinin daha onceden belirlen bir glivenlik
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oranindan daha diisiik oldugu tespit edilirse asansor yonetim sunucusu (4) asansor
kabininin mevcut agirligindan daha fazla yik tasiyabilecegini belirlemek iizere
yapilandirilmaktadir. Karsilagtirma islemi sonucunda, kabin i¢i agriliginin kabinin
tastyabilecegi maksimum yiik miktarinin daha onceden belirlen bir gilivenlik
oranindan daha yiiksek oldugu tespit edilirse asansor yoOnetim sunucusu (4)
asansor kabininin mevcut agirhigindan daha fazla yiik tasiyamayacagim
belirlemek ve asansoriin katlarda bulunan kisiler tarafindan ¢agrilmasi durumunda
asansOriin ~ ¢agrildigt  katlarda ~ durmamasma  karar  vermek  iizere
yapilandirilmaktadir. Asansor yonetim sunucusu (4), goriintii alma biriminden (3)
alinan kabin ici goriintiilerine iliskin verileri goriintli isleme teknikleri kullanarak
islemek ve kabin icerisindeki bos alan miktarim1 belirlemek {izere
yapilandirilmaktadir. Asansor yonetim sunucusu (4), kabin igerisinde tespit edilen
bos alan miktarmin en az bir kisinin kabin igerisine alinmasi ig¢in yeterli
biiyiikliikte oldugunu belirlerse asansor kabininin mevcut kisi sayisindan daha
fazla kisi tastyabilecegini belirlemek iizere yapilandirilmaktadir. Asansér yonetim
sunucusu (4), kabin igerisinde tespit edilen bos alan miktarinin bir kisinin kabin
icerisine alinmasi igin yeterli biiyiikliikte olmadigini belirlerse asansor kabininin
mevcut kisi sayisindan daha fazla kisi tasiyamayacagini belirlemek ve asansoriin
katlarda bulunan kisiler tarafindan cagrilmasi durumunda asansoriin cagrildigi
katlarda durmamasina karar vermek {izere yapilandirilmaktadir. Asansér yénetim
sunucusu (4), kabin i¢i agrihiginin kabinin tasiyabilecegi maksimum yiik
miktarinin daha 6nceden belirlen bir giivenlik oranindan daha diisiik oldugunu ve
kabin igerisinde tespit edilen bos alan miktarinin en az bir kisinin kabin icerisine
alinmasi i¢in yeterli biiyiiklikkte oldugunu belirlerse asansoriin katlarda bulunan
kisiler tarafindan ¢agrilmasi durumunda asansériin ¢agrildigi katlarda durmasina
karar vermek tlizere yapilandirilmaktadir. Asansér yonetim sunucusu (4), agirhk
Ol¢lim birimi (2) tarafindan tespit edilen kabin ic¢i agriligma ve goriintii alma
birimi (3) tarafindan alinan kabin ig¢i goriintiilerine bagh olarak tespit edilen kabin
icerisindeki bos alan miktarina iliskin verileri tarih ve zaman bazli olarak veri
tabant (5) icerisinde kayit altina almak Uzere yapilandirilmaktadir. Asansor

yonetim sunucusu (4) asansor bir katta asansore binen Kkisiler sebebiyle
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tasiyabilecegi en yiiksek yiik miktarina ve/veya bir kisinin daha sigamayacag: bos
alan miktarina ulastiysa asansorii bir dahaki galistirmasinda dogrudan s6z konusu
kata gondermek tizere yapilandirilmaktadir. Bu sayede s6z konusu katta bekleyen
muhtemel kisiler varsa bu kisilerin uzun siire asansor beklemeleri

engellenmektedir.

Bulus konusu sistemde (1) yer alan veri tabani (5) asansor yonetim sunucusu (4)
ile iletisim halinde olup asansér yonetim sunucusu (4) tarafindan yoOnetilmek
lizere yapilandirilmaktadir. Veri tabani (5) icerisinde, agirlik 6l¢lim birimi (2)
tarafindan tespit edilen kabin i¢i agrilifina ve goriintii alma birimi (3) tarafindan
alinan kabin i¢i goriintiilerine baglh olarak tespit edilen kabin igerisindeki bos alan

miktarina iligkin tarih ve zaman bazl olarak kayit altinda tutulmaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda asansdr ydnetim sunucusu (4), periyodik araliklarla
veri tabanma (5) baglanmak ve veri tabani (5) igerisinde tarih ve zaman bazli
olarak kayit altinda tutulan kabin i¢i agriligina ve kabin igerisindeki bos alan
miktarma iliskin verileri tespit ederek zaman ve tarihsel bazda asansér kullanim
trendi olusturmak iizere yapilandirilmaktadir. Yetkililer, asansor yOnetim
sunucusu (4) tarafindan olusturulan asansor kullamim trendini inceleyerek soz
konusu asansoriin bina i¢in yeterli olup olmadigina karar verebilmektedirler.
Y etkililer s6z konusu asansor kullanim trendine bagli olarak asansoriin bina igin
zaman zaman yetersiz kaldigini belirlerse asansoriin yetersiz kalma sebebinin
tagtyabildigi maksimum yiikten kaynakli mi1 yoksa kabinin i¢ genisliginden
kaynakli m1 oldugunu tespit edebilmektedirler.

Bulus konusu sistem (1) sayesinde asansoriin katlarda bulunan kisiler tarafindan
cagrilmast durumunda asansoriin ¢agrildigi katlarda durup durmayacagina hem
asansOr kabininin tasiyabilecegi maksimum yiik miktarina hem de asansor kabini
icerisindeki mevcut bos yer miktarina baglh olarak karar verilmektedir. Bu sayede,
asansOr kabininin mevcut agirligr tasiyabilecegi maksimum yiilk miktarinda

degilken ancak asansor kabininin igerisinde bir kisi alinmasina yetecek miktarda
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bosluk bulunmuyorsa asansoriin cagrildig: katlarda kimse binemeyecegi i¢in bos
yere durdurulmasi engellenerek asansoriin boyle bir durumda higbir katta
durmadan kabin igerisindeki kisiler tarafindan belirlenen hedefe gitmesi
saglanmaktadir. On Kkisilik bir grubun asansori bir binanin dordiincii katina
cagirdigi ve bunun hemen ardindan sirasiyla binanmin ikinci katindan bir kisinin ve
binanin birinci katindan bir baska kisinin asansorii ilgili katlara ¢agirdigi bulusun
ornek bir uygulamasinda asansér yonetim sunucusu (4) asansor cagirma
taleplerini aldiktan sonra asansorii ilk olarak ¢agrnildigi  dordincii  kata
gondermektedir. Bu katta asansore ti¢ kisinin binmesinin ardindan asansorde yer
alan agirlik 6l¢lim birimi (2) ve goriintii alma biriminden (3) alinan veriler
dogrultusunda asansor yonetim sunucusunun (4) asansére bir kisi daha
alinamayacagini belirlemesinin ardindan asansor asansor yénetim sunucusu (4)
tarafindan zemin kata indirilmektedir. Asansor yonetim sunucusu (4) ¢ kisi
zemin katta asansorden indikten sonra asansor bir énceki ¢alismasinda dordiincii
katta doldugu igin dérdiincii katta hala asansore binebilecek kisiler olabilecegi igin
asansorii dogrudan dordiincii kata hareket ettirmektedir. Dordiincii katta kalan
yedi kisiden ligiiniin daha asansére binmesinin ardindan asansérde yer alan agirhik
olgtim birimi (2) ve gorinti alma biriminden (3) alinan veriler dogrultusunda
asansor yonetim sunucusunun (4) asansore bir kisi daha alinamayacagmi
belirlemesinin ardindan asansor asansor yonetim sunucusu (4) tarafindan zemin
kata indirilmektedir. Asansor yonetim sunucusu (4) tg¢ kisi zemin katta
asansorden indikten sonra asansor bir onceki calismasinda dordiincii katta
doldugu igin dordiincii katta hala asansore binebilecek kisiler olabilecegi igin
asansorii dogrudan dordiincii kata hareket ettirmektedir. Dordiinci katta kalan dort
kisiden ticiiniin daha asansoére binmesinin ardindan asansorde yer alan agirhk
olglim birimi (2) ve goriintii alma biriminden (3) ahinan veriler dogrultusunda
asansor yonetim sunucusunun (4) asansore bir kisi daha alinamayacagini
belirlemesinin ardindan asansor asansor yonetim sunucusu (4) tarafindan zemin
kata indirilmektedir. Asansér yonetim sunucusu (4) ¢ kisi zemin katta
asansorden indikten sonra asansor bir onceki calismasinda dordiincii katta

doldugu igin dordiincii katta hala asansore binebilecek kisiler olabilecegi igin
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asansorii dogrudan dordiincii kata hareket ettirmektedir. Dérdiincii katta kalan bir
kisinin de asansore binmesinin ardindan asansorde yer alan agirlik 6lgiim birimi
(2) ve goriintii alma biriminden (3) alinan veriler dogrultusunda asansor yonetim
sunucusunun (4) asansore daha fazla kisi alinabilecegini belirlemesinin ardindan
asansOr asansor yonetim sunucusu (4) tarafindan dordiincii kattan hemen sonra
cagrildign ikinci kata hareket ettirilmektedir. ikinci katta bekleyen bir kisi
asansore bindikten sonra asansérde yer alan agirlik dlglim birimi (2) ve goriinti
alma biriminden (3) alinan veriler dogrultusunda asansér yonetim sunucusunun
(4) asansore daha fazla kisi alinabilecegini belirlemesinin ardindan asansor
asansor yonetim sunucusu (4) tarafindan dordiincii kattan hemen sonra ¢agrildig:
birinci kata hareket ettirilmektedir. Birinci katta bekleyen bir kisi asansére
bindikten asansorde yer alan agirlik lgiim birimi (2) ve goriintii alma biriminden
(3) alinan veriler dogrultusunda asansér yonetim sunucusunun (4) asansore bir
kisi daha alinamayacagim belirlemesinin ardindan asansor asansér yonetim
sunucusu (4) tarafindan zemin kata indirilmektedir. Bu sayede asansér yonetim
sunucusu (4) tarafindan bir katta cok yogunluk oldugu tahmin edilerek asansér ilk
o kattaki yogunlugu eritecek sekilde ¢alistirilmakta ve yogunluk yasanan kattaki
kisilerin uzun siire asansor beklemek zorunda kalmalarinin oniine gegilmektedir.

Bu temel kavramlar etrafinda, bulus konusu “Asansér Yoénetim Sistemi (1) ile
ilgili ¢ok c¢esitli uygulamalarm gelistirilmesi miimkiin olup, bulus burada

aciklanan orneklerle sinirlandirilamaz, esas olarak istemlerde belirtildigi gibidir.
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