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1

Vyndlez Pedf zaPfzeni k lisovdni podedvi pfitladovénim na ndilapovou plochu bot, které
je vhodné pro vyrobu obuvi jakéhokoliv druhu, opat¥enou podpatkem nebo bez podpatku.

Aby se dosdhlo dokonalého pfipevn&ni podedve ke svrsku, je nutné lisovat k sob& b&hem
lepeni ob& spojované ¥dsti po uréitou dobu dostatednd velikym tlakem tak, aby slepeni bylo.
co nejudinn&jdi. Aby byl potiebny tlak rozloZen rovnomérn&, musi byt bota opfena o pruiné
lazko, jehoZ tvar Je prizplisoben spodni plo3e podelve, kterd tverovd sleduje spodni plochu
boty, pridemZ 1l4Zko md mit takovou tuhost a pevnost, aby mohlo odoldvat b&Znym pracovnim
tlakdm.

Tato podminka se nesnadno plni, protoZe je velky podet variabilnich typd obuvi, JjejiZ
spodni plocha mé velmi rlzné tvary. Je téZ obuv bez podpatku, obuv s pfipevn&nym podpatken,
obuv, kde se podpatek pripevnuje po nalepeni podedve & obuv s pryfovou podesvi, a viechny
tyto druhy obuvi se vyrdb&jf{ ve dvou zdkladnfch verzich: pro muZe a pro %eny. U dédmské
obuvi je moZno se setkat mimo jiné i s typem obuvi z obdobi Ludvika XV.

P¥i tlakovém lepeni podedvi na obuv bez podpatkd se nevyskytuj{ problémy proto, Ze
spodni profil boty je prakticky rovny, Ze prohnut{ je zpravidla mélo znatelné a Ze néilapnd
plocha podpatku je p¥evéZn® rovnob¥Znéd $ rovinou p¥edni ¥4sti podesve. Naproti tomu se po-
tiZe projevuji u jinych typh obuvi, kde spodni plocha mé velmi nepravidelny povrch. Tento
typ obuvi mé nadlepnou plochu praekticky odpovidajfc{ chodidlu nohy, kde vyklenuti je vice
nebo méné vyrazné ve stredové &4sti a vzadu méd plochu prakticky kolmou ke spodni plode,

s velmi malou zm&nou sklonu v zévislosti na vy3ce a tvaru podpatku, korespendujici s delni
sténou podpatku. Je treba dodat, Ze kdy%Z se plsobi v&t3im tlakem na vySe uvedenou plochu,
kolmou ke spodni plo3e obuvi, vzniké znadné nebezpeli zlomu podpatku, ktery Je zvlidstg
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slaby a k¥ehky. Krom& toho je podpatek nejlast&ji piipevn&n k bot& pomoci jediného hi‘ebu
nebo &roubu, ktery se velmi snadno vychyl{ ze sprdvné polohy.

Na trhu se vyskytujf razné stroje k lisovdni podeSv{ na boty riznych typd, p¥idemZ
tyto stroje vykazujf v praxi v&t31 nebo m3n8i efektivnost. Nicmén& vSechny tyto stroje jsou
vybaveny jednim nebo vice doplnujfcimi opdrnymi 18%ky, na n¥% se bota uklddd pFedvlisové-
nim. L&Zka, kterd jsou zndmé, majl velmi omezené parametry, pokud jde o jejich pFizpisobi-
vost riznym typim obuvi. Navic je nezbytnd jejich ru¥ni \prava pro rizné typy obuvi, které
maji byt lisovdny a vyskytuji se rozdfly, pokud jde o typ modeld, délku, vy¥sSku podpatkl
atd. Z toho dlvodu jsou liZka provedena jako série op&rnych prvkd vyskové regulovanych ne-
zdvisle jeden na druhém, '

Bylo ji%Z vytvoreno zafizeni, kde opdrné prvky liZka, které leZi proti prohnuté partii
spodni 2dsti boty, jsou automaticky pfitladovény proti podesvi tak, Ze se tvar povrchu
14Zke piizplisobuje profilu pode3ve. Nicmén¥ je u tdchto zalizeni je3t& nezbytné ruin¥ upra-
vovat op&rné prvky, korespondujici se sty¥nou plochou obuvi v rozsahu podésve a podpatku.

PredloZeny vyndlez si klade zm cil vytvo¥it op&rné luZko, které by se automaticky pFi-
zplisobovalo profilu pode3ve a podpatku obuvi bez nutnosti ru¥ni regulace pfed vlastnim li-
sovénim.

Podstata zafizeni podle vyndlezu spodivd v tom, Z%e kaZdy samostatné pohyblivy a vigi
rému pevnd zajistitelny ocelovy blok s pryZovym hranolem je spojen s rdmem prvaimi taZny-
mi pruZinemi, pfiZemZ pohyby jednotlivych ocelovych blokl s pryZovym hranolem jsou ovliddd-
ny opdrnym ¥ifdicim blokem, upravenym v nejvice vyklenutém mist& nd3lapné plochy boty v sou-
sedstvi jejfiho podpatku, podloZeného pryZovym 3palikem.

V disledku uspoirdddni zaP{zeni podle vyndlezu mife kaZidy opérny prvek spolupracovat
s blokovacim mechanismem, ktery je ovldddn suvnym blokem, pisobicim v nejvice vyklenutém
wistd boty tak, Ze zajidluje vZechny opérné prvky v poloze, kterou zeujaly pfi daném pro-
filu boty.

Prikladné provedeni zafizeni podle vyndlezu je schematicky zndzornéno na pfipojenych
vykresech, kde zna¥i obr. 1 bo&ni pohled na zabizeni v ¥dstedném fezu, k lisovéni podedvi
na obuv urditého typu, pPifemZ zafizeni je zndzorné&no v pracovni fézi, obr. 2 priZny rez
zabizenim podle bodu 1, obr. 3 nérys tohoto zasPizeni, u nZhoZ n&které dilce byly vynechdny.

Jek je znédzorndno na obr. 1 a 2, zabizen{ podle vyndlezu se sklddd z hlavniho rdému J,
ktery je pevnZ spojen s pistem 2 pracovnfho védlce, jen? je sou¥dsti lisu k lepeni pode3vi.
Zafizens podle vyndlezu je nemontovéno na hlavnim rédmu ]. Pracovni védlec miZe mit pohon
hydraulicky, pneumaticky nebo jiny. ..

Zatizeni podle vyndlezu se sklddd z predni Zésti, kterd je ve styku s rovnou i prohnu-
tou ¥dsti podesve a ze zadn{ ¥dsti, kterd koresponduje s podpatkem.

Jak je patrno z obr. 2, zahrnuje prednf 8dst zabfzeni rém 3, vytvoreny svaienim &Ety#
ocelovych desek, upevniny Srouby na hlavni rdm ). Na dvou tuhych &epech 4, pFipevn&nych na
obou bodnicich rému 3, je oto¥n& uloZena série zdpadek 3, udrZovanych v zdébéru, jak bude
vysvétleno ddle, pomoci prvnich ta¥nych prufin 6, jejichZ hornf konec je zavd3en na hécich
1, na hornim okraji rdmu 3.

Uvniti tohoto rdmu 3 je uloZena série posuvnych ocelovych blokld 8, jejichZ dvé vn¥js:
strany jsou opatteny ozubenim 3, které spolupracuje se.zdpadkemi 3. Ozubeni 9 jsou pro
zdpadky 5 pP¥istupnd pomoci vybrdni 10, provedenych v bo¥nich stdnéch rému 3. Jak je lépe
patrno z obr. 1, jsou ocelové bloky 8 zhotoveny ze dvou prvkl z pfehnutého plechu tak, aby
na spodni p¥{&né strand vzniklo vybréni.
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Po ka?dé strand tdchto ocelovych blokd 8 je v dutin® mezi plechovymi sténami uloZena
druhd taZndg prufina 11, jeji% horni konec je zavd¥en na horni ty&i 12, pevn& spojené s ré-
mem J zatimco Jeji spodni konec je pripevndn na dolni tyéi 13, kterd vzdjemnd spojuje vidy
dvé stény kaZdého ocelového bloku 8. Tyto druhé tainé pruZiny 11 Jsou nepetrZitd v tahu
kdy% je v &innosti za¥izeni podle vyndlezu.

Ocelové bloky 8 se mohou pohybovat smérem dolll a? ke hlavnimu rdmu |, pridem# jsou
vedeny bo¥nimi st&nami rému 3. Ocelovy blok 8 md na prifezu tvar pismene C, obrdceného
dutinou sm&rem vzhiru. V této dutind Jjsou uloZeny pryZové hranoly 14, které vytvdreji vrchni
opérnou pracovni plochu proti prohnuté nd8lapné plo3e obuvi. Nad témito pryZovymi hranoly
14 je uloZena vrstva 15 klZe, na ni% se pokldd4a bota.

Uvnit? hlavniho rému 1| je uloZen pneumaticky vdlec 16 se dvéma suvnymi tylemi. Na jed-‘
nom konci 17 tdchto tydi je piipevndn pri¥nik 18 (obr. 2) a na opa&nych koncich tyéi jsou
pPipojeny Yetdzy 19, pPidemZ oba druhé konce Pet&zl 19, které jsou vedeny v pravém dhlu
pPes Fetdzky 20 (obr. 1) jsou pPipojeny vidy k tydi 21, kterd spodivd v sedlech 22, uspord-
danych v zdpadkdch 5. Misto popsaného pneumatického vdlce Jje mo#no provést ovldddni zdpadek
5 riznymi jinymi zplsoby, napf. pomoci hydraulického mechanismu nebo elektromechanického
mechanismu.

Aby se umoZnil volny posun pryZovych hranold 14, jsou na ocelovych blocich & piipoje-
ny plechy z le¥t&né oceli (nezndzorndno) ke vzdjemnému odd&lovdni pryZovych hranolld 14,
aby se zabréanilo jekémukoliv t¥eni a aby se téZ zebrdnilo tomu, Ze by se Jjeden pryZovy hra-
nol 14 opiral soutasn® o dva ocelové bloky 8.

Rfdfef blok 23,ktery se dotyks nejvysdiho mista prohnutf nd3lapné plochy boty (obr. 1),
mé omezenou dréhu pohybu a to ndkolik milimitrd pred dotekem s ramem J. V mistd ulofeni ¥i-
diciho bloku 23 je v rdmu J pod drovni Fidiciho bloku 23 namontiovén koncovy mikrospinad
24, ktery dostdvd impuls od bloku,'postupujiciho smérem doll, v malé vzddlenosti pPed dolni
krajni polohou Ffdiciho bloku 23. '

Zadni &dst Fidiciho bloku 23 vytvérejici oporu pro podpatek, obsahuje pouzdro 25,
v ndmZ Jje uloZen pryZovy &palik 26, upevndny pfilepenim na op&rné desce 27. Toto pouzdro
25 spodivéd na Zebrech 28 posuvného nosile 29 a na Sroubu 30 s mékkou hlavou, zeSroubovaném
do uvedeného posuvného rosile 29. Tento 3roudb 30 umo¥nuje regulaci nastaveného pouzdra 25.

Posuvny nosi& 29 je uloZen v bronzovych prismatickych vedenich 31 (obr. 3), pripevnd-
nych v nosidi 32, ktery je pevn® spojen a vystied&n s hlavnim rémem }. Na tomto nosidi 32
je kloubovd pripojena zajislovaci zdpadka 33, kterd je plsobenim ploché pruZiny 34 (obr. 1)
pfitlafovéna do ozubené tyde 35, provedené na posuvném nosiéi 29. Do druhého ramene zajisto-
vaci zdpadky 33 Jje proveden vyPez 36, do ndhoZ zapadd tédhlo 37 tvaru T, zadroubované do
druhé pistnice 38 pneumatického vdlce 16. Posuvny nosi& 29 je trvale tladen smdrem vzhiru
pomoci tfetich teZnych pru%in 39, pripojenych k prismatickému vedeni 31 noside 32.

Zatizeni podle vyndlezu pracuje takto: Jakmile se bota 40 poloZi na vrstvu 15 klZe,
ktery spolivéd na pryZovych hranolech i4 a podpatek se opfe o op&rnou desku 2], nastavi se
pterudovad, vyhodn& pomoci peddlu, ktery ovlddd Boudasn& ventil pracovniho védlce (nezndzor-
néno) a pneumatického védlce 16. LiZko a bota jsou pFitladovany pomoci pistu 2 pracovniho
védlce proti prednim opdrém 4] a zadnim op8rém 42, jimiZ je lis vybaven, pfilemZ opdry Jsou
uloZeny tak, Ze smé&Fuji jednak ke Spici boty a jednak k podpatku. B&hem této pracovni fédze
zajisiuje pneumaticky vélec 16 vyklesnut{ zépadek 5 z ozubeni 9 ocelovych blokd 8, jakos
i vyklesnuti zaji%fovact zépadky 33 z ozubené tyde 35 posuvného noside 29. Celd baterie
ocelovych blokl 8 v¥etnd posuvného noside 29 pro opfeni podpatku je prdévd v nejvy3%{ polo-
ze, prilemZz v3echny ocelové bloky 8a posuvny nosid 29 podpatku jsou piidrZovény svymi pru-
Zinami a lze Jjimi voln& posunovat smérem dold tlakem podedve a podpatku,
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Kdy% pokrafuje tlsk pistu 2 pracovniho vdlce sm&rem nahoru, narazi bota na predni op&ru
41 = zadni opdru 42 bud p#fmo, nebo prostiednictvim kopyta 43, vloZeného do boty, pridems
podesev a podpatek tladi reakinim pohonem sm&rem dold na hornt plochy pryZovych hranold 14
a na opdrnou desku 27, a% #idic{ blok 23, pFiléhajfci k vyklenuti boty uvede do chodu kon-
covy mikrospina¥ 24 a narazi na dno rému 3. OkemZik p¥ed prob&hnutim tohoto procesu jsou
ocelové bloky 8 v poloze, zndzorn¥né na obr. 1, tj. jsou tlaleny smérem dolt podle profilo-
vého zakiivenf podedve a podle tvaru podpatku voty 40.

Koncovy mikrospinad 24 preru$i p¥ivod proudu pro elektropneumaticky ventil, ktery
ovlddé pneumaticky védlec 16, ktery je také piipojen na skiin zafizeni a uvolnuje tudi? z4-
padku 2 a zajislovaci zdpadku 33, pritehované svymi pru¥inemi. Zépedka 2 a zajislovact z4-
padka 33 spolupracuji s ozubenim § ocelovych blokl 8 a s ozubenou ty3f 35 posuvného nosile
29, takZe tyto ocelové bloky 8 a posuvny nosil 29 tvofi pevny celek s hlavnim rémem ).

Popsané sepnuti se d&je sutomaticky tek, Ze zépadky 2. Jsou vtladovdny prvnimi taZny-
mi prufinami § do ozubeni ocelovych blokd § i kdyZ tlak smérem dold je sebev&t3l, zdpadky
5 zdstévaji zsklesnuty v ozubeni. Sila se pirend3i pfimo z dolnihc ramene 42 kaZdé zdpadky
5 na bodni Zebra 44 hlavnfho rému ], kterd tvo¥{ oporu pro zdpadky 3. V disledku tohoto
uspofddéni nenese %ep 4 zdpadek 5 tlak ocelovych blokd 8.

A% do tohoto okam¥iku byly pryZové hranoly 14 stlafovény smérem k podedvi, kaZdy o ta-
kovou vy¥ku, kterd je nutnég ke sledovdni profilu podedve a podpatku, bez jakékoliv deforma-
ce. Pist 2 pracovniho vdlce pokraduje v pFitlafovéni mechanismu smdrem nahoru, pitidemZ
tento posuv je umo¥n¥n deformaci pryZovych hranold 14 a pryZového Spaliku 26. Kdy% se pro-
titlak tdchto pryfovych hranold 14 a pryZovych 3pelikd 26 rovnd sile, kterou tladi pist 2
pracovniho vélce, zastavi se tla¥ny pist a podedev s podpatkem jsou v t&sném iplném doteku
se v8emi pryZovymi hrenoly 14 a op&rnou deskou 2] podpatku. Bota je tedy pPripravena k liso-~
véni.

Bshem lisovdni nebo po lisovéni se pPivede vzduch do pracovniho pneunatického vdlce
16, ktery vyklesne zépadky 5. Presn¥ vzato, jako obmEna je moZné takové provedeni, pii némZ
nemus{ pisobit pracovni pneumaticky vdlec 15 a zdpadky 3 se uvolni automaticky plsobenim
zp&tného tahu pripojenych pruZin.

Je tfeba mit v patrnosti, %e v souhrnu operaci, které byly popsdny, neni zapotrebi
rusniho P{zeni obsluhujicfho pracovnike. Popsané zarizeni je schopné pripravovat obuv k 1i-
sovdni zcela automaticky.

Je tbeba podotknout, %e popsané zaff{zeni je toliko prikladné proveden{ zaffzeni podle
vyndlezu a nikterak neomezuje rozsah vyndlezu a jeho rdmec se neporusi vyménou jednotlivych
detaild za jiné ekvivalenty. Zejména lze volit jiny mechanismus pro automatickou fixaci
blokl v dolni poloze. '

PREDMET VYINALERZU

1. Za¥{zenf k lisovéni pode¥vi, opatfend opérnym loZem boty, sestdvajicim ze soustavy
tuhych blokd s prufivymi vloikami, piizplsobitelnymi tvaru né$lapné plochy boty, vyznaduji-
ef se tim, %e ka%dy samostatn® pohyblivy a vi&i rému (3)'pevné zajistitelny ocelovy blok
(8) s pryzovym hrenolem (14) je spojen s rémem (3) prvnimi taZnymi pruzinami {6) a pohyby
jednotlivych ocelovych blokd (8) s pryZovym hranolem (14) jsou ovlédény opérnym Pidicim
blokem (23), upravenym v nejvice vyklenutém mistd né3lapné plochy boty (40) v sousedstvi
jejiho podpatku, podloZeného pryZovym Spalikem (26).
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2. Zarizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze ka¥dy ocelovy blok (8) je opat¥en
zajisfovacim dstrojim.

3. Zarizen{ podle bodu 2, vyznadujici se tim, Ze zaji¥tovaci ustrojl ocelovych blokd
(8) je tvoreno ozubenim (9), upravenym na vn¥jdich strandch ocelovych blokd (8), a zépad-
‘kami (%), uloZenymi na &epu (4) ns rému (3). )

4. Zatizeni podle bodu 1, vyzna¥ujici se.tim, %e pryZovy Spalik (26) je uloZen v pouz-
dru (25) ‘pru#nd §osuvného nosi¥e (29), spojeného s rémem (3) t¥et{ tafnou prufinou (39),
ptidemZ posu§ny nosi& (29) je opatfen ozubenou ty2i (35), kterd je v zdbd&ru se zajistova-
¢i zépadkou (33), jejiZ vratné rameno je spojeno tdéhlem (37) tvaru T s druhou pistnici (38)
pneumatického vdlce (16).

5. Zarizeni podle bodu 1, vyznalujici se tfm, %e pod ocelovym blokem (8) op&rného Fi-
diciho bloku (23) je upraven elektricky koncovy mikrospined (24).

6. Zarfizeni podle bodu 3, vyznadujlci se tim, Ze n; Zepech (4) jsou uloieny'otoéné 28~
padky (5) a v sedlech (22) zdpadek (5) jsou uloZeny tyde (21), spojené Fet¥zy (19), opésa-
nymi kolem Petdzek (20) s pri¥nikem (18), upevndnym ne konci (17) pistnice pneumatického
vdlce (16), JjehoZ elektropneumeiicky ventil Je spojen s‘koncoQYm mikrospina¥em (24).

7. Zarizen{ podle bodld 1, 2, 3 a 5, vyzna¥ujici se tim, Ze v3echny ocelové bloky (8)
jsou propojeny se zajisltovact zdpadkou (33) posuvného nosiZe (29), na n¥mZ je upraveno pou-
zdro (25) pry%ového spaliku (26) s opdrnou deskou (27) podpadku boty (40).

8. Zabizenf podle bodd 1, 2, 3, 5 a 7, vyznadujici se tim, Ze ocelové bloky (8) v ob-
lasti rovné a vyklenuté ¥dsti ndZlapné plochy boty (40) meji tvar U a jsou obréceny dutinou
vzhiru, ve které je uloZen pryZovy hranol (14). S

9, Zarfzenf podle bodld 1, 2, 3, 5, 7 a 8, vyznadujici se tim, Ze v obou dutych rame-
nech ocelového bloku (8) tvaru U je ulo¥eno po jedné druhé taZné pruzing (11), jejiZ- jeden
konec je zavdfen na horni ty¥i (12) ocelového bloku (8) a druhy konec je piipevn¥n k dolni
ty&i (13) rému (3).

10. Zabihenf podle bodu 8 nebo 9, vyznadujici se tim, Ze ocelové bloky (8}, uloZené
v rému {3), jsou na bodnich vn&jsich strendch opat¥eny héky (7), na nichZ je zaviSen jeden
konec prvnich ta¥nych prudin (6), jejichZ druhé konce jsou pPipojeny k zépadkém (5).

11. Zarfzeni podle bodd 3, 6 a 10, vyznadujici se tim, %e pPi zdébZru zdpadek (5) do
ozubeni (9) ocelovych blokd (8) je dolni remeno (45) zdpadky (5) opfeno o bo¥ni Zebro (44),
vytvorené na obou vndjsich stdndch rému (3). A

2 listy vykresi

Severografia, n. p., zévod 7, Most
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