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Dispositif pour capter 1'énergie solaire comportant un réflecteur

parabolique orientable.

La présente invention a pour objet des dispositifs pour
capter 1'énergie solaire comportant un réflecteur parabolique orien~
table, que 1'on maintient pointé@ vers le soleil et qui réfléchit les
rayons solaires vers une chaudidre situde au foyer du miroir.

Or connait des capteurs solaires comportant un miroir para-
bolique orientable de révolution autour d'un axe, qui est supporté
par un poteau vertical et qui ‘pivote autour d'un axe vertical confon-
du avec 1'axe du poteau et autour d'un axe horizontal. De tels
dispositifs comportent des servomoteurs qui commandent automatiquement
les pivotements du miroir autour de 1'axe horizontal et de 1'axe
vertical pour maintenir 1'axe de révolution du ﬁiroir pointé vers
le soleil. Ces servomoteurs sont commandds par quatre cellules photo-
€lectriques, disposées en croix, qui sont solidaires du miroir. Ces
cellules délivrent des signaux proportionnels & leur éclairement et
des comparateurs comparent les signaux délivrés par deux cellules
opposées et, lorsqu'un déséquilibre apparaft, ils émettent un signal
qui commande le servomoteur dans le sens qui rétablit 1'égalité d'é-
clairemententre les deux cellules. .

L'objectif de la présente invention est de perfectionner les
difPositifs de ce type connu afin de réduire le prix de construction
et d'améliorer les performances.

L'invention concerne des dispositifs comportant, de fagon
connue, un réflecteur parabolique orientable, monté au sommet d'un
pilier vertical, des moyens pour faire pivoter le réflecteur autour
d'un axe vertical z zl et d'un axe horizontal y yl afin de maintenir
l'axe x x1 du réflecteur pointé& vers le soleil et une chaudiére
placée au foyer du réflecteur.

L'objectif de 1'inventionest atteint au moyen d'un dispositif
dans lequel le réflecteur est porté par un support vertical qui est
composé, dans sa partie inférieure, d'une armoire fixe contenant la pom-
pe de circulaticn du fluide caloporteur et,dans sa partie supérieure,
d'vn boitier mobile qui est placé sur un pivot 3 axe vertical et qui
contient des groupes moto-réducteurs qui orientent le réflecteur.

Le réflecteur est articulé autour d'un axe horizontal

-~

qui est paralléle 3 1'une des ar@tes supérieures dudit boftier mobile

-

et qui est situé 1égdrement au-dessus de ladite aréte.
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De préférence, le ré&flecteur comporte deux bras qui s'é-
tendent 3 1l'arriére du réflecteur et qui portent chacun un contre-
poids.

Selon un mode de réalisation avantageux, un réflecteur selon
1'invention comporte un arceau vertical en forme de demi cercle, cen-
tré sur ledit axe horizental vy y!, qui est fix8 par ses deux extré-
mités sur la face arriZre du réflecteur et le réflecteur est entralnd
en rotation autour de 1l'axe y yl par une chaine entraTnée par une
roue dentée dont les deux extrémit&s sont fixdes audit arceau et qui
est logée dans une gorge périphérique dudit arceau.

De préférence, le réflecteur est composé de deux coquilles,
une coquille avant, de forme parabolique, dont la face avant porte
un revétement réfléchissant, et une coquille arridre qui est reliée
a la coquille avant par sa p3riphérie =2t les deux coquilles délimitent
entre elles un espace intermédiaire dans lequel circule de 1'air chaud
de dégivrage de la face ré&fléchissante.

L'invention a pour résultat de nouveaux dispositifs pour
capter 1'énergie solaire plus perfectionnés et plus siirs que
les dispositifs connus.

La composition du support de rdflecteur dont la partie infé-
rieure constitue une armoire fixe qui contient le circulateur '
et dont la partie supérieure constitue un boltier qui pivote autour
d'un axe'vertical et qui abrite les servomoteurs permet de réduire les
colits de construction. De plus, ure des faces latérales et la face
supérieure du boltier mobile servent de butZes pour le réflecteur et
peuvent porter des contacts de fin de course et un crochet de
verrouillage du réflecteur en position de sdcurité horizontale.

Les contrepoids associds au réflecteur permettent de réduire
le couple et de commander 1l'inclinaison du réflecteur avec un moteur
de faible puissance, ce qui permet d'utiliser pour la rotation et pour
1'inclinaison du réflecteur deux motordducteurs identiques et de ré-
duire les frais d'entretien.

_ Les réflecteurs selon 1'invention composés de deux coquii-
les qui délimitent un espace intermddiaire, dans lequel on peut faire
circuler de 1'air chaud, permettent de ddgivrer rapidement la face
réfléchissante, de sorte que le miroir est prét 3 capter 1'énergie
solaire dé&s le lever du soleil.

La description suivante se réf8re aux dessins annexés qui
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représentent, sans aucun caractdre limitatif, un exemple de réali-
sation d'un dispositif selon 1'invention.,

La figure 1 est une vue d'ensemble d'un dispositif selon
1'invention.

La figure 2 est une vue en perspective avec arrachement
partiel du support du miroir.

La figure 3 est une coupe verticale axiale du miroir.

Les figures 4, 5 et 6 sont des vues de modes de réalisa-
tion de la chaudidre.

La figure 7 est une coupe axiale d'un mode de réalisation
préférentiel du boitier contenant les cellules de pointage automati~-
que.

La figure 8 est une vue partielle selon VIII-VIII de
la figure 7.

La figure 1 représente schématiquement une installation
destinée 3 fournir de 1'eau chaude sanitaire et de 1'eau de cHauffage
a4 un ou plusieurs logements.

Cette installation comporte un capteur d'énergie solaire
constitud par un miroir parabolique 1, de révolution; autour d'un
axe x xl. Le miroir 1 est mont& sur un support. 2, de telle sorte
qu'il peut pivoter autour d'un axe vertical z zl et autour d'un
axe horizontal y yl qui est perpendiculaire au plan de la figure,
Le capteur comporte, en outre, une chaudiére 3 qui est supportée par
trois bras 4 et qui est placée sensiblement au foyer du réflecteur
parabolique. '

Un liquide -caloporteur, par exemple un mélange d'eau et d'an-
tigel, -ou une huile, circule dans un circuit fermé comportant la
chaudiére 3, des canalisations 5, une pompe de circulation 6 et
un &changeur 7 qui est noyé dans une cuve 8 d'accumulation de
calories dont les parois sont calorifugédes.

L'eau contenue dans la cuve 8 peut &tre chauffée par un
briileur d'appoint 9 en cas de manque d'ensoleillement prolongé. L'eau
contenue dans la cuve 8 alimente un circuit de chauffage central
compoftant des radiateurs 10 et un circulateur 11 commandé par un
thermostat d'ambiance 12. Elle peut également réchauffer 1'eau
destinée aux besoins~san1ta1res contenue dans un ballon 13. Par
exemple le ballon 13 est placé 3 un niveau supérieur 3 celui de 1la

cuve 8 et 1'eau du ballon 13 est réchauffée par un serpentin 14
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dans lequel 1'eau chaude de la cuve 8 circule par effet de thermo-
siphon.

Le dispositif comporte deux servomoteurs non représentés qui
entrainent automatiquement le miroir 1 en rotation autour de 1'axe
2zl et de 1'axe y yl pour maintenir l'axe x xl pointd vers le
soleil pendant la journée. Ces Servomoteurs sont commandds par des
cellules photo-électriques.

La figure 2 vreprésente en perspective une vue de 1'arridre
du miroir 1 et du support 2. Le support 2 est divisé en deux par-
ties. La partie inférieure 2a est fixe et ancrée au sol. Elle consti-
tue une armoire &quipée d'une porte d'accés 153.Cette armoire contient
la pompe de circulation 6 et un pressostat. La partie sup8rieure 2b
est un boltier monté sur un pivot 15 du type crapaudine ou rond
d'avant train 3 double rangée de billes et 3 axe vertical z zl, qui
permet un pivotement du boftier 2b par rapport 3 l'axe 2z zl. La
partie mobile 2b est enfrainée en rotation par un motb—réducteur
qui est composé d'un petit moteur €lectrique 16a 3 courant continu
et d'un réducteur 16b. Le moteur &lectrique a par exemple une puis-
sance de 250 watts. Il comporte un dispositif d'inversion du sens de
marche par inversion du courant inducteur et il est allmente en courant
continu par une batterie 24 V, qui est alimentée par un redresseur
alimenté par le secteur.

Le réducteur 16b entraine une roue dentée 17 qui entraf-
ne une chafne 18, qui entratine le pivot 15. Le groupe moto-réducteur
16a, 16b, peut &tre fixé sur le dessus de la partie fixe 2a, dans
1'espace situé entre 1a périphérie du pivot 15 et un cercle inscrit
8 1l'intérieur du boTtier 2b, de telle sorte que celui-ei peut pivoter
librement autour du groupe moto~ reducteur. Dans ce cas, le boitier
2b n'a pas de fond et constitue un capot qui enveloppe les groupes moto-
réducteurs. En variante, le groupe moto-réducteur 16a, 16b peut 8tre
fixé au capot 2b.

Le miroir parabolique 1 est supporté par une structure

.19 qui est montde pivotante autour.d'un axe horizontal y yl qui est

paralléle 3 1'une des artes 20 de la face supérieure de la partie
mobile 2b, L'axe yryl est situé légldrement au-dessus de 1'ar8te 20

et sensiblement dans le plan vertical de celle-ci ou légdrement 3 1'extd-
rieur, de telle sorte que le miroir 1 peut venir en butée contre la

face latérale verticale de 1la partie mobile 2b qui contient 1'ardte 20
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comme le montre la figure 3, et peut &galement se rabattre contre le
dessus de la partie mobile 2b. Par exemple, 1'axe y yl est supporté
par un profilé creux ou tubulaire 21 qui est fix& au-dessus de la par-
tie mobile 2b parall3lement 3 l'ar@te 20 de celle-ci.

La structure 19 comporte deux bras 22 qui s'étendent 3
l'arriére du miroir, de 1'autre cdté de 1'axe y yl et qui supportent
chacun un contrepoids 23 destiné i &quilibrer le couple dii au miroir
et 4 réduire la puissance nécessaire pour incliner le miroir autour
de 1'axe y yl. Pour la clarté du dessin, on n'a représenté qu'un seul
contrepoids. Les deux bras 22 sont symétriques par rapport au plan
vertical passant par 1'axe x x! du miroir. L'écartement entre les
deux bras 22 est supérieur 3 la largeur de la partie mobile 2b.

La partie mobile 2b renferme un deuxidme groupe moto-
réducteur 24a, 24b analogue au groupe 16a, qui commande 1'inclinai-
son du miroir 1 en le faisant basculer autour de 1'axe horizontal
y yl. Grice au contrepoids 23, il suffit d'un moteur 24a de faible
puissance pour incliner le miroir 1, de sorte que les deux groupes
moto-réducteurs peuvent &tre identiques.

Un arceau 25 ayant la forme d'un demi cercle situé dans un
plan vertical et centr@ sur l'axe y yl est fixé sur la structure 19.
Cet arceau comporte une gorge et une chalne 26 passe dans cette:gorge
et est fixée par ses deux extrémités aux deux extrdmitds de 1'arceau
25. La chalne 26 passe sur une roue dentée 27 entrainde par le
réducteur 24b. La paroi supdvizure et la paroi latérale avant du bof-
tier 2b comportent un trou ovalisé pour le passage de 1'arceau 25.

Le groupe 24a, 24b peut 8tre remplacé par un vérin &lec-
trique. La partie mobile 2b contient &galement les appareils et cir-
cuits &lectriques et &lectroniques.

La figure 3 est une coupe verticale axiale du miroir 1
et de la partie supérieure du support 2a, 2b. On voit sur cette figure
1'arceau 25. Le miroir 1 comporte deux coquilles 28a et 28b qui
sont soudées ou coll@es par leur périphérie. Ces deux coquilles sont
en matilre plastique, par exemple en polyester stratifis,

. La coquille avant 28a, c'est-i—dir? la coquille tournée
vers le soleil, a la forme d'un paraboloide de révolution autour de
l'axe x xl. La face externe de la coquille 28a porte un revétement
réfléchissant. Par exemple, elle est tapiss@e de mirdirs 29 qui

sont collés sur la coquille 28a.
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La partie axiale de la coquille 28a comporte un infléchis-
sement vers 1'intérieur qui délimite un boftier cylindrique 30

d'axe x x1, qui est fermé par un couvercle zmovible 31 permettant

d'accéder 3 1'intérieur du boltier.

La coquille arridre 28b a une forme approximativement
parabolique ou sphérique d'axe x x!, telle que les deux coquilles
28a, 28b sont tangentes i leur périphérie of elles sont réunies
et qu'elles délimitent entre elles un espace interm3diaire 32.

La partie centrale de la coquille arridre 28b conporte
une face plane 33, ayant la forme d'un disque qui est visible &gale-
ment sur la figure 2. Cette face plane 33 est renforcée et porte des
barres 19 formant une structure qui supporte le réflecteur 1. Avan-
tageusement, la face arriére du boTtier 30 est fixde sur la face
avant du disque 33 pour renforcer 1a liaison mécanique entre les
coquilles 28a et 28b. .

Comme on le voit sur la figure 3, le disque 33 a un
rayon légérement inférieur 3 la distance qui sépare l'axe y yl du
sommet de la partie fixe 2a, de talie sorte que le miroir ne risque
pas de buter contre la partie fixe lorsqu’il pivote autour de 1'axe
z zl. On voit sur la figure 3 que la face plane 33 wvient en butée
contre la face latérale avant de 1la partie mobile 2b lorsque le
miroir est redresséd i la verticale,;c?est—é—dire lorsque 1'axe x xl
est horizontal.

De méme la face plane 33 vient en butde contre le dessus
de la partie mobile 2b lorsque 1'on place le mivoir i 1'horizontale,
c'est~3-dire lorsque 1'axe x xl est vertical.

La partie mobile 2b porte un crochet de verrouillage 34
qui est monté pivotant autour d'un axe horizontal et le disque 33
porte un logement en creux 35 dans lequel le crochet 34 péndtre
lorsque le miroir est 4 1'horizontale. Le crochet 34 permet de
maintenir le miroir en position horizontale qui est une position de
s€curité jusqu'd ce qu'on commande manuellement le déverrouillage du
crechet 34,

Le boltier 30 peut renfermer des résistances €lectriques
36 qui permettent de chauffer 1'air. L'air chaud sort du boitier
30 par des orifices. 37, il parcourt l1'espace intermddiaire 32
et il est &vacué par des orifices 38 percés & la piriphérie de 1la

coquille arriére 28b. Les orifices 38 sont munis de tamis pour
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éviter que des insectes ne pénétrent dans 1'espace 32,
La circulation d'air chaud dans 1'espace intermddiaire 32

permet de dégivrer rapidement la face réfléchissante du miroir ou de

faire fondre la neige le matin dans le cas oll le capteur est installéd

dans des lieux qui 1'exigent, par exemple dans des stations de
sports d'hiver.

La figure 4 est une vue en perspective de la chaudiére 3,
portée par les trois bras 4.

La figure 5 est une coupe axiale de la figure 4,

Ces deux figures représentent un mode de réalisation préfé-
rentiel de la chaudiére 3. Celle-ci est composée d'un bloc métallique
39 moulé par exemple en alliage d'aluminium ou en fonte. La face
ensoleill&e du bloc 39 qui est dirigée vers le miroir 1 comporte
des ailettes en relief 40 concentriques ou en spirale. Cette face
a une forme conique dont 1'ouverture est dirigée vers le miroir de
telle sorte que tous les rayons réfléchis péndtrent i 1'intérieur de
la cavité conique et sont piégés. Les ailettes 40 augmentent la sur-
face d'absorption et r&duisent les pertes d'énergie par réflexion
et par émission. La face ensoleillde 39 est peinte en noir ou anodisée.

Un conduit en spirale 41 est situd 3 1'intérieur du bloc
39. Les deux extrémités du conduit 41 sont connectées sur les
tubes 5 du circuit primaire de chauffage. Les tubes 5 sont suppor-~
tés par les bras 4 et ils sont coﬁgéctés sur la face arriére de 1a
chaudifre. De préférence, 1'eau froide arrive 3 la périphérie et
1'eau chaude sort au centre od la température est maxima. Pour faci-
liter le démoulage, le corps de chaudiére 39 peut &tre fabriqué en
deux parties 39a et 39b comme le montre la figure 6,

En variante, la chaudidre 3 peut &galement &tre réalisée
en un tube de cuivre enroulsd en spirale.

On a représenté sur la figure 3 un dispositif 42 qui
pilote automatiquement les deux moteurs 16a et 24a pour maintenir
1'axe x x1 du miroir pointé vers le soleil. Le dispositif 42 est
fixé au miroir 3 1a périphérie de celui-ci, de telle sorte que son
axe u'ul est paralléle 3 1'axe x x! du miroir et qu'il suit le
miroir dans ses rotations autour des axes z zl et y yl.

La figure 7 est une coupe axiale du dispositif de pilotage
42, Celui~ci comporte un support 43 qui est fixé sur le bord du

miroir 1, par exemple sur le bord Quest.
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La figure 8 est une vue partielle selon VIII-VIII mon-
trant le détail de la fixation. Celle~ci comporte un trou circulaire
43a et un trou ovalisé -43b et permet de régler la position du sup-
port pour que l'axe u ul soit paralldle 3 l'axe x x! du miroir.

Le dispositif de pilotage 42 comporte un boitier 44 en
mati8re plastique opaque qui est placé sur le support 43. Le boitier
44 a une forme pyramidale tronquée. Il comporte quatre faces latérales
inférieures 45 qui divergent vers le haut et quatre faces latérales
supérieures 46 qui convergent vers un orifice central 47. Un tube
48 en mati&re plastique opaque, de section carrde, est fixé autour
de 1'orifice central 47. Le tube 48 et le boftier ont un axe u ul
commun. Certaines faces latérales du boTtier comportent des fenBtres
50 qui sont équipées d'ua verre filtrant qui arr@te les ultraviolets
et les infrarouges et les cellules 51 sont disposées a 1'intérieur
du boitier, en regard de chacune des fenBtres.

La figure 7 est une coupe Est Quest sur laquelle on voit
la fen@tre 50a située sur la face latdrale inférieure Est et la fe-
nétre 50b situfe sur la face latérale inférieure Ouest.

On voit également sur la figure 7 1la fenBtre Est 50c,
la fenétre Ouest 50d et les deux fen@tres Nord 350e et 50f des
faces supérieures.

B En plus des fenétres visibles sur la figure 7, la face in-
férfeﬁre Sud et la face supérieure Sud comportent chacune une fendtre,
respectivement 50g et 50h. En plus des cellules 51 qui commandent
les moteurs 16a et 24a, le beftier 44 contient une cellule qui
est placée derriére la fenStre 50g dite cellule jour-nuit.

A 1a tombée de lia nuit, cette cellule neutralise le pilotage
automatique du miroir et commande le moteur 16a dans le sens qui
raméne le miroir vers 1'Est. Un contact de fin de course arréte le
moteur lorsque le miroir est dirigé vers 1'Est.

Le pivotement automatique vers 1'Est peut &tre &galement
commandé automatiquement par la cellule 50g si 1l'intensité de la
lumiére solaire est trop faible.

Le manchon tubulaire 48 sert d'écran qui projette son
ombre sur les cellules lorsque le réflecteur n'est élus pointé vers
le soleil. La longueur du manchon 48 est choisie selon la latitude.

La forme pyramidale du boIltier permet de placer deux cellu~

les 52 derrigére les fen@tres 50a et 50b des faces latérales
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inférieures qui commandent un rattrapage automatique de 1'orientation
par exemple dans le cas extr@me oli le soleil n'apparaftrait que dans
1'aprés-midi et oli le réflecteur serait resté pointé vers 1'Est depuis
le matin. Dans ce cas, le soleil n'atteint pas les faces supdrieures
mais il vient frapper 1'une des cellules situde en face d'une fenétre
inférieure 50a ou 50b et celle-ci commande le pivotement vers
1'Ouest jusqu'ad ce que le dispositif de pointage normal intervienne.
On peut ainsi rattraper un décalage angulaire de 1'axe du réflecteur
pouvant atteindre 110°. »

Cette forme pyramidale et la présence de deux cellules 52
de rattrapage permet d'éviter d'utiliser une horloge &lectronique pour
maintenir le réflecteur pointé approximativement vers le soleil.

Le boTtier 44 contient &galement une cellule qui est placée
derriére la fend@tre 50e qui arrére automatiquement le circulateur 6
du circuit primaire 3 la tombée de la nuit.

Un dispositif selon 1'invention comporte des sécurités qui
placent automatiquement le miroir | en position horizontale, c'est-
d-dire en position od 1'axe x xl est vertical.

Ces sécurité@s comportent un premier relais qui détecte le
manque de tension alternative d'alimentatrion et qui commande un relais
24 volts dont un contact commande le moteur 24a dans le sens qui
améne le miroir en position horizontale. Un contact de fin de course
arréte le moteur 24a 1lorsque l'axe x xl est vertical. Cette sécurité
préventive &vite les risques de surchauffe de la téte de chaudiére due
a 1'arrét du circulateur 6.

Le dispositif comporte, en outre, un capteur de vitesse du
vent qui &met un signal lorsque la vitesse du vent dépaése un seuil par
exemple 80 Km/h.

I1 comporte Egalement un capteur de température qui mesure la
température du liquide caloporteur dans la chaudidre ou 3 la sortie de
celle-ci et qui émet un signal lorsque cette température dépasse un seuil
qui est par exemple de 94° dans le cas de 1'eau. Enfin le dispositif com-
porte un capteur de pression qui mesure la pression du liquide caloper-
teur dans le circuit primaire 5 et qui &met un signal lorsque cette
pression descend au-dessous d'un seuil.

Les trois capteurs ci-dessus sont connectés en paralléle
sur un relais 24 volts qui commande le moteur 24z dans le sens

qui reléve le miroir pour le placer & 1'horizontale. Un contact de fin
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de course arr@te automatiquement le moteur 2é4a lorsque le miroir

arrive en butée et le crochet de verrouillage 34 maintient le miroir
en position de sécurité jusqu'a ce que 1'on intervienne.
Les dispositifs de sécurité ci-dessus permettent d'obtenir

~

5 un fonctionnement tr&s slr d'un capteur selon 1'invention sans avoir

a surveiller celui-ci.
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11

REVENDICATIONS

l. Dispositif pour capter 1'énergie solaire du type compor—
tant un réflecteur parabolique (1) orientable, monté au sommet d'un pi-
lier vertical, des moyens pour faire pivoter ledit réflecteur autour
d'un axe vertical (z zl) et d'un axe horizontal (y y1) afin de maintenir
1'axe (x x1) du réflecteur pointé vers le soleil et une chaudidre (3),
placée au foyer du réflecteur (1), caractérisé en ce que ledit réflecteur
est porté par un support vertical (2) qui est composé dans sa partie in-
férieure d'une armoire fixe (2a) contenant la pompe de circulation (6)
du fluide caloporteur et, dans sa partie supérieure, d'un boftier mobi-
le (2b) qui est placé sur un pivot (15) 3 axe vertical (z zl) et qui
contient deux groupes moto-réducteurs (l6a, 16b et 24a, 24b) qui orien-
tent le réflecteur et les circuits électriques et &lectroniques.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce
que ledit réflecteur est articulé autour d'un axe horizontal (y y1) qui
est paralléle 3 1'une des arftes supérieures (2a) dudit boftier mobi-
le (2b) et qui est situ@e légdrement au-dessus de ladite aréte.

3. Dispositif selon 1'une quelconque des revendications |
et 2, caractérisé en ce que ledit réflecteur (1) comporte deux bras
(22) qﬁi s'étendent 3 1'arridre du réflecteur (1) et qui portent cha~
cun un contrepoids (23).

4. Dispositif selon 1'une quelconque des revendications |
a 3, caract@risé en ce que ledit réflecteur (1) comporte un arceau
vertical (25) en forme de demi .cercle, centré sur ledit axe horizontal
(y y1), qui est fixé par ses deux extrémités sur la face arridre du
réflecteur (1) et le réflecteur (1) est entralné en rotation autour
de 1'axe (y yl) par une chafne (26) entrainée par une roue dentée (27)
dont les deux extrémités sont fixées audit arceau et qui est logée
dans une gorge périphérique dudit arceau.

5. Dispositif selon 1'une quelconque dés revendications 1
a 4, caract@risé en ce que ledit réflecteur est composé de deux coquil~
les, une coquille avant (28a), de forme parabolique, dont la face avant
porte un revétement réfléchiésant, et une coquille arriére (28b) qui
est reliée & la coquille avant par sa périphérie et les deux coquilles
délimitent entre elles unm espace intermédiaire (32) dans lequel circule
de 1'air chaud de dégivrage de la face réfléchissante.

6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce

que ladite coquille arrire (28b) comporte dans sa partie axiale une
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face plane (33) ayant la forme d'un disque qui peut venir en butée
contre 1'une des faces latérales ou contre la face supérieure du boi-
tier (2b).

7. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce
que la coquille avant (28a) comporte, dans sa partie axiale, un boftier
cylindrique (30), coaxial au réflecteur, qui est fermé par un cou-
vercle amovible {(31) et qui renferme des r&sistances 8lectriques (36).

8. Dispositif selon 1'une quelconque des revendications 1
d 7, caractdrisé en ce que ladite chaudidre (3) a une face conique dont
1'ouverture est dirigée vers le miroir et qul comporte des ailettes
en relief (40) concentrlques ou en splrale.

9. Dispositif selon la revendication 8, caractdrisé en ce
que ladite chaudidre est un bloc métallique (39), composé d'une ou
plusieurs plaques accolées, qui délimitent un conduit en spirale
(41) dans lequel circule le fluide caloporteur.

10. Dispositif selon 1'unme quelconque des revendications
1 39, du type comportant un dispositif de pointage automatique
composé de cellules photo—€lectriques, caractérisé en ce que lesdites
cellules sont placées dans un boitier opaque, en matidre plast1que(44)en
forme de double pyramide, comportant quatre faces latérales 1nfer1eures
(45), qui divergent vers le haut et quatre faces latérales supérieures
(46) qui convergent vers un orifice central (47), un tube opaque (48)
qui entoure ledit orifice central et des fend@tres (50a, 50b...50f)
munies de verres filtrants situ@es dans lesdites faces latérales
(45, 46).

11. Dispositif selon 1'une quelconque des revendications 1|
d@ 10, caractérisé en ce qu'il comporte un relais 3 manque de tension
alternative d'alimentation, un capteur de vitesse du vent, un capteur
de température et un capteur de pression du liquide caloporteur qui
commandent automatiquement le moteur (24a) de relevage du réflecteur
d 1'horizontale lorsque des seuils de sdcurité sont dépassés.

12. Dispositif selomn 1la revendication 11, caractérisé en ce
que ledit boTtier mobils (2b) porte sur sa face superLeure un cro-
chet de verrouillage (34) et ledit dlsque (33) porte sur sa face
arrlere un logement en creux (35) qui cocpdre avec ledit crochet pour

maintenir le réflecteur verrouilld en position horizontale.

13, Dispositif selon 1a revendication 10, caractérisé en

ce que ledit boTtier comporte des cellules (52) placées en regard des
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fenBtres (50a, 50b) des faces inférieures qui commandent le rattra-

page automatique du pointage m@me en cas d'un grand &cart d'orienta-
tion et il comporte, de plus, une cellule placée derrire une fen@tre
supplémentaire (50e) d'une face supérieure qui arrte automatiquement

la pompe de circulation (6) & la tombée de la nuit.
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