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DESCRIPCION
Dispositivo de recogida de alambre y método de recogida de alambre

Campo técnico
La presente invencién se refiere a un dispositivo y método para enrollar un alambre en un carrete y bloquear el alambre.

Antecedentes de la técnica

Un alambre, tal como un alambre de acero, se enrolla en un carrete, y una parte extrema terminal del alambre se sujeta
a una presilla provista en el carrete. Dichos alambres se distribuyen junto con los carretes. El documento PTL 1 divulga
un dispositivo configurado para automatizar dicho enrollado y bloqueo.

Este dispositivo se aplica a un carrete configurado de manera que una presilla se une a una superficie interior de un
reborde del carrete. Al bloquear el alambre, la presilla se empuja en una direccion axial desde el exterior del reborde y se
abre dentro del reborde. Con la presilla abierta, se engancha un pasador sobre el alambre y luego se mueve, y con esto,
la parte extrema terminal del alambre se coloca en la presilla.

Lista de citas

Bibliografia de patentes

PTL 1: La solicitud de patente japonesa abierta a inspeccion publica N.2 de publicacion 2002-104736 da a conocer un
dispositivo de enrollado de alambre configurado para enrollar un alambre sobre un tambor de enrollado de un carrete y
bloquear una parte extraida del alambre a una presilla del carrete, la parte extraida se extrae de una parte enrollada del
alambre, incluyendo la presilla una parte extrema de base y una parte extrema de punta, estando la parte extrema de
base soportada por una superficie interior de una primer reborde del carrete y ubicada en un lado circunferencial interior
en una direccion radial, estando la parte extrema de punta ubicada en un lado circunferencial exterior en la direccion
radial, un intervalo entre la parte extrema de punta y la superficie interior por deformacion elastica de la presilla usando
la parte extrema de base como fulcro, el dispositivo de enrollado de alambre comprende: una parte de impulsion de
carrete configurada para hacer rotar el carrete; una parte de alimentacién de alambre configurada para suministrar el
alambre al carrete mientras se aplica tension a la parte extraida; una instrumento de bloqueo que incluye un par de partes
extremas de punta configuradas para aproximarse o separarse entre si; una parte de impulsion de instrumento de bloqueo
configurada para hacer que el instrumento de bloqueo se mueva y hacer que el par de partes extremas de punta del
instrumento de bloqueo se aproximen o se separen entre si; y una parte de control, en donde: la parte de control se
configura para ejecutar una etapa de controlar la parte de impulsion de carrete y la parte de alimentacion de alambre para
enrollar el alambre en el tambor de enrollado, y una etapa de controlar la parte de impulsién de instrumento de bloqueo
para hacer que el instrumento de bloqueo emparede la parte extraida.

Compendio de la Invencion

Problema técnico

Segun algunos carretes, la presilla se cubre completamente con el reborde cuando se ve desde la direccion axial y, por
lo tanto, la presilla no puede empujarse en la direccion axial desde el exterior del reborde. Cuando el dispositivo anterior
se aplica a dichos carretes, la presilla no se puede abrir y, por lo tanto, la parte extrema terminal no se puede bloquear.

Un objeto de la presente invencion es proporcionar un dispositivo y un método capaces de automatizar una operaciéon de
bloqueo de un alambre a una presilla incluso cuando la presilla esta cubierta con un reborde.

Solucién al problema

Un dispositivo para enrollar alambre segun un aspecto de la presente invencion es un dispositivo configurado para enrollar
un alambre en un carrete y bloquear el alambre. El carrete incluye: un tambor de enrollado en el que se enrolla el alambre;
rebordes primero y segundo dispuestas en ambos extremos del tambor de enrollado; y una presilla configurada para
bloquear una parte extraida del alambre, siendo extraida la parte extraida de una parte enrollada del alambre, siendo
enrollada la parte enrollada sobre el tambor de enrollado. La presilla incluye una parte extrema de base y una parte
extrema de punta, estando la parte extrema de base soportada por una superficie interior de una primer reborde del
carrete y ubicada en un lado circunferencial interior en una direccion radial, estando la parte extrema de punta ubicada
en un lado circunferencial exterior en la direccién radial, cambiando un intervalo entre la parte extrema de punta y la
superficie interior por deformacién eléstica de la presilla usando la parte extrema de base como fulcro. El dispositivo de
enrollado de alambre incluye: una parte de impulsion de carrete configurada para rotar el carrete; una parte de
alimentacion de alambre configurada para suministrar el alambre al carrete mientras se aplica tension a la parte extraida;
una instrumento de bloqueo que incluye un par de partes extremas de punta configuradas para aproximarse o separarse
entre si; una parte de impulsion de instrumento de bloqueo configurada para hacer que el instrumento de bloqueo se
mueva y hacer que el par de partes extremas de punta del instrumento de bloqueo se aproximen o se separen entre si;
y una parte de control. La parte de control se configura para ejecutar una etapa de controlar la parte de impulsiéon de
carrete y la parte de alimentacién de alambre para enrollar el alambre en el tambor de enrollado y una etapa de controlar
la parte de impulsion de instrumento de bloqueo para hacer que el instrumento de bloqueo emparede la parte extraida,
inserte el instrumento de blogueo en la presilla y abra las partes extremas de punta del instrumento de bloqueo contra la
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fuerza de predisposicién de la presilla para abrir la presilla.

Segun la configuracioén anterior, la operacién de abrir la presilla se realiza en el interior del reborde mediante la operacién
del instrumento de bloqueo. Cuando se abre la presilla, el alambre es tirado hacia dentro en direccién radial por la tension
y se separa del instrumento de bloqueo en un estado abierto para colocarlo en la presilla. Incluso cuando la presilla no
se puede abrir desde el exterior del reborde, se puede automatizar el trabajo de bloquear el alambre a la presilla.

El dispositivo de enrollado de alambre puede incluir una parte de elevaciéon de alambre configurada para elevar la parte
extraida hacia fuera en la direccion radial. La parte de control puede configurarse para, después de la etapa de enrollar
el alambre en el tambor de enrollado, ejecutar una etapa de controlar la parte de elevacion de alambre para elevar la
parte extraida hacia fuera en la direccion radial en una posicion que se superpone a la presilla cuando se ve en la direccién
radial. En la etapa de hacer que el instrumento de bloqueo emparede la parte extraida, una parte de la parte extraida
cuya parte es elevada por la parte de elevacion de alambre puede ser emparedada por el instrumento de bloqueo.

Segun la configuracién anterior, dado que la parte extraida se eleva en una posicidon que se superpone a la presilla, la
operacion de emparedar el alambre por el instrumento de bloqueo se realiza faciimente.

La parte de elevacion de alambre puede incluir uno o0 mas pasadores dispuestos fuera del primer reborde en la direccién
radial y una parte de impulsién de pasadores configurada para mover uno o mas pasadores en una direccion axial y una
direccion circunferencial. Uno o mas pasadores pueden ser movidos por la parte de impulsién de pasadores en la
direccion axial entre una posicion de evacuacién donde los extremos de punta de uno o mas pasadores se ubican fuera
del primer reborde en la direccién axial y una posicién de aproximacion donde los extremos de punta de uno o mas
pasadores se ubican dentro del primer reborde en la direccién axial. La parte de control se puede configura para controlar
la parte de impulsién de pasadores para mover uno 0 mas pasadores desde la posicion de evacuacién a la posicién de
aproximacién en un espacio entre la parte extraida y el primer reborde en la direccion radial, mover uno o mas pasadores
en la direccion circunferencial para elevar la parte extraida por uno o mas pasadores hacia el exterior del primer reborde
en la direccion radial, y detener uno 0 mas pasadores de manera que la presilla se oponga a uno o mas pasadores en la
direccion radial.

Segun la configuracion anterior, la parte extraida se puede elevar dentro del reborde, y la parte extraida se puede
emparedar con seguridad por el instrumento de bloqueo. Luego, el cuerpo de alambre emparedado puede bloquearse
en la presilla ubicada dentro del reborde.

Uno o mas pasadores pueden incluir un par de pasadores dispuestos alejados entre si en la direccion circunferencial. Un
intervalo entre el par de pasadores puede ser mas ancho que el ancho de cada presilla y el ancho del instrumento de
bloqueo. La parte de control puede configurarse para controlar la parte de impulsion de instrumento de bloqueo para
detener los pasadores de modo que la presilla quede ubicada entre el par de pasadores cuando se ve en la direccion
radial y controlar la parte de impulsién de instrumento de bloqueo para posicionar el instrumento de bloqueo entre el par
de pasadores y hacer que el instrumento de bloqueo emparede una parte del alambre, cuya parte se extiende entre el
par de pasadores.

Segun la configuracion anterior, la parte extraida se extiende linealmente entre el par de pasadores, y esta parte se
posiciona en un lado circunferencial exterior de la presilla en la direccion radial y se empareda con el instrumento de
bloqueo. Por lo tanto, el instrumento de bloqueo seguramente puede emparedar el alambre, y el alambre emparedado
se coloca facilmente en la presilla.

El dispositivo de enrollado de alambre puede incluir ademas un sensor de posicién de presilla configurado para detectar
una posicién de rotacién de la presilla. La parte de control puede configurarse para controlar la parte de impulsion de
carrete en funcion de la posicion de rotacion detectada por el sensor de posicion de presilla, para colocar la presilla en
una posicién de bloqueo predeterminada y detener el carrete, siendo la posicion de bloqueo predeterminada una posicion
a la que el instrumento de bloqueo se mueve en la direccion radial.

Segun la configuracion anterior, la posicién de la presilla y la posicién de elevacion de la parte extraida pueden hacerse
coincidir entre si en la direccién circunferencial. Por lo tanto, el alambre se puede emparedar con seguridad por el
instrumento de bloqueo y se puede insertar con seguridad en la presilla.

La parte de alimentacion de alambre puede incluir un rodillo transversal sobre el que se enrolla la parte extraida en una
posicion opuesta al carrete, estando configurado el rodillo transversal para ser mévil en la direccién axial. La parte de
control puede configurarse para controlar la parte de impulsion de carrete y el rodillo transversal para enrollar el alambre
en el tambor de enrollado mientras se ajusta en la direccién axial una posicion de suministro del alambre suministrado al
carrete, y controlar el rodillo transversal antes de que el instrumento de bloqueo emparede la parte extraida, para mover
el rodillo transversal de manera que la parte extraida sea extraida de la parte enrollada hacia el exterior del primer reborde
en la direccion axial.

Segun la configuracion anterior, la parte emparedada por el instrumento de bloqueo y la posicion de la presilla se pueden
hacer coincidir entre si en la direccion axial, y con esto, se puede realizar con seguridad el trabajo de bloqueo del alambre.
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Dicho posicionamiento se realiza utilizando el desplazamiento axial de un rodillo transversal convencional para enrollar.
Por lo tanto, se puede evitar que el dispositivo se vuelva complejo.

La parte de impulsiéon de instrumento de bloqueo puede incluir un cuerpo de soporte de instrumento de bloqueo que
soporta el instrumento de bloqueo. Una instrumento de ajuste de posicion configurada para ajustar una posicién del
instrumento de bloqueo con respecto al carrete puede acoplarse al cuerpo de soporte de instrumento de bloqueo.

Segun la configuracién anterior, incluso cuando las formas de los carretes son diferentes entre si, se puede evitar la
desviacién de posicidn del instrumento de bloqueo con respecto a los carretes y las presillas unidas a los carretes. Por lo
tanto, el alambre puede bloquearse con seguridad en la presilla utilizando el instrumento de bloqueo.

La presilla puede ser cubierta con el primer reborde cuando se ve desde el exterior en la direccidn axial.

Segun la configuracion anterior, la operacion de bloqueo se puede automatizar incluso cuando la presilla esta cubierta
con el reborde.

Un método de enrollado de alambre segun otro aspecto de la presente invencion es un método para enrollar un alambre
en un carrete y bloquear el alambre al carrete. El carrete incluye un tambor de enrollado en el que se enrolla el alambre,
rebordes primero y segundo provistas en ambos extremos del tambor de enrollado, y una presilla en el que se bloquea
una parte extraida del alambre, la parte extraida se extrae de una parte enrollada del alambre, siendo enrollada la parte
enrollada sobre el tambor de enrollado. La presilla incluye una parte extrema de base sostenida por una superficie interior
del primer reborde y ubicada en un lado circunferencial interior en una direccién radial y una parte extrema de punta
ubicada en un lado circunferencial exterior en la direccion radial, un intervalo entre la parte extrema de punta y la superficie
interior se cambia por deformacion elastica de la presilla usando la parte extrema de base como fulcro. El método incluye:
una etapa de enrollar el alambre en el tambor de enrollado; y una etapa de emparedar la parte extraida por una
instrumento de blogueo que incluye un par de partes extremas de punta configuradas para aproximarse o separarse entre
si, insertar el instrumento de bloqueo en la presilla y abrir las partes extremas de punta del instrumento de bloqueo contra
la fuerza de predisposicion de la presilla para abrir la presilla.

Segun el método anterior, se pueden obtener los mismos efectos que el dispositivo de enrollado de alambre descrito
anteriormente.

Efectos ventajosos de la Invencion
Segun la presente invencion, la operacion de bloqueo del alambre se puede automatizar incluso cuando la presilla esta
cubierta con el reborde.

Breve descripcion de los dibujos
La FIGURA 1A es una vista en perspectiva que muestra un ejemplo de un carrete al que se aplica un dispositivo
de enrollado de alambre segun una realizacion. La FIGURA 1B es una vista en perspectiva que muestra una
superficie interior de una primer reborde y una presilla. La FIGURA 1C es una vista en planta que muestra el
primer reborde y la presilla.
La FIGURA 2 es una vista lateral que muestra el dispositivo de enrollado de alambre segun la realizacion.
La FIGURA 3 es una vista en planta que muestra el dispositivo de enrollado de alambre segun la realizacion.
La FIGURA 4 es una vista delantera que muestra el dispositivo de enrollado de alambre segun la realizacién.
La FIGURA 5 es un diagrama de bloques que muestra esquematicamente la configuracion del dispositivo de
enrollado de alambre segun la realizacién.
La FIGURA 6 es un diagrama de flujo que muestra un método de enrollado de alambre segln la realizacion.
Las FIGURAS 7A a 7C son diagramas explicativos del método de enrollado de alambre.
Las FIGURAS 8A a 8C son diagramas explicativos del método de enrollado de alambre.
Las FIGURAS 9A a 9C son diagramas explicativos del método de enrollado de alambre.
Las FIGURAS 10A y 10B son diagramas explicativos del método de enrollado de alambre.

Descripcion de realizaciones

A continuacion, se describird una realizacion con referencia a los dibujos. A menos que se indique lo contrario, una
direccién axial, una direccién radial y una direccion circunferencial denotan direcciones respectivas de un carrete 90
provisto en un dispositivo de enrollado de alambre 1 (es decir, el carrete 90 soportado por una parte de impulsiéon de
carrete 2 del dispositivo de enrollado de alambre 1). En la presente realizacién, cuando el carrete 90 se proporciona en
el dispositivo de enrollado de alambre 1, la direccién axial es horizontal.

Carrete

Las FIGURAS 1A a 1C muestran el carrete 90 y un alambre 100. Como ejemplo, el alambre 100 es un alambre de metal,
tal como acero. El alambre 100 puede ser un solo alambre o un alambre trenzado obtenido al retorcer una pluralidad de
alambres de elementos metalicos. Un corddn de acero para refuerzo de neumaticos es un ejemplo adecuado del alambre
100.

El carrete 90 incluye un tambor de enrollado 91, una primer reborde 92, una segundo reborde 93 y una presilla 94. El
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tambor de enrollado 91 enrolla el alambre 100. El primer reborde 92 y la segundo reborde 93 se proporcionan en ambos
extremos del tambor de enrollado 91. El tambor de enrollado 91 es cilindrico. Cada uno de los rebordes 92 y 93 tiene
forma de disco que tiene un diametro mayor que el tambor de enrollado 91. Los rebordes 92 y 93 se disponen
coaxialmente con el tambor de enrollado 91. Los rebordes 92 y 93 incluyen superficies interiores respectivas 92a y 93a
cada una tiene una forma anular que se extiende hacia fuera en la direccion radial del tambor de enrollado 91. El tambor
de enrollado 91 incluye un orificio de fijacidn 91a en una superficie periférica exterior del mismo. Una parte extrema inicial
del alambre 100 se introduce en el tambor de enrollado 91 a través del orificio de fijacion 91a. El alambre 100 se fija al
carrete 90 utilizando el orificio de fijacion 91a, se enrolla sobre la superficie periférica exterior del tambor de enrollado 91
y se sostiene por las superficies interiores 92a y 93a de los rebordes 92 y 93. En lo sucesivo, en el alambre 100, una
parte cilindrica enrollada en el tambor de enrollado 91 se denomina "parte enrollada 100a" y una parte que se extrae de
la parte enrollada 100a se denomina "parte extraida 100b". Ademas, una frontera entre la parte enrollada 100a y la parte
extraida 100b se denomina "extremo inicial de la parte extraida 100b".

La presilla 94 bloguea la parte extraida 100b del alambre 100 o una parte extrema terminal del alambre 100. La presilla
94 incluye una parte extrema de base 94a y una parte extrema de punta 94b. La parte extrema de base 94a se soporta
por la superficie interior 92a del primer reborde 92 y se ubica en un lado circunferencial interior en la direccién radial. La
parte de extremo de punta 94b se ubica en un lado circunferencial exterior en la direccién radial. Un intervalo entre la
parte extrema de punta 94b y la superficie interior 92a se cambia por deformacién elastica de la presilla 94 utilizando la
parte extrema de base 94a como fulcro. Como ejemplo, la presilla 94 se constituye por un resorte de acero de placa plana
que tiene una forma sustancialmente rectangular. Una direccién longitudinal y una direccién de grosor de la presilla 94
coinciden con la direccién radial y la direccién axial, respectivamente. La parte extrema de base 94a se inserta en un
orificio de soporte 92b formado en la superficie interior 92a y se soporta por el primer reborde 92 en una postura tal que
se extiende en la direccion radial. La parte de extremo de punta 94b no sobresale en la direccion radial mas alla del primer
reborde 92 y se ubica sustancialmente en la misma posicion que un borde periférico exterior del primer reborde 92 en la
direccion radial.

En la presente realizacion, como un ejemplo, la Unica presilla 94 se proporciona solo en el primer reborde 92. Sin
embargo, se puede proporcionar una pluralidad de presillas 94 en un reborde para que estén espaciadas entre si en la
direccion circunferencial o pueden proporcionarse en ambas rebordes.

En las FIGURAS 1A a 1C, la presilla 94 esta en un estado sin carga y la presilla 94 esta en un estado cerrado. La presilla
94 se extiende en direccion radial a lo largo de la superficie interior 92a, y la parte extrema de punta 94b se ubica en una
posicion de cierre. Se forma una holgura 95 que se abre hacia fuera en la direccién radial entre la parte extrema de punta
94b y la superficie interior 92a. La parte de borde periférico exterior del primer reborde 92 y/o la parte de extremo de
punta 94b de la presilla 94 se curvan parcialmente de manera que se puede formar la holgura 95. Cuando la presilla 94
se deforma elasticamente contra la fuerza de predisposicién, y la parte extrema de punta 94b se desplaza hacia dentro
en la direccion axial desde la posicion de cierre, el intervalo entre la parte extrema de punta 94b y la superficie interior
92a se ensancha y, por lo tanto, la presilla 94 se abre.

El primer reborde 92 no incluye una abertura a través de la que se expone la presilla 94. La presilla 94 se cubre con el
primer reborde 92 cuando se ve desde el exterior en la direccion axial. Esto puede aumentar la rigidez del primer reborde
92. Ademas, es posible evitar el problema de que una materia extrafia se enganche a el primer reborde 92 o a la presilla
94 al distribuir o usar el carrete 90. Sin embargo, una operacién de apertura-cierre de la presilla 94 no puede realizarse
en el exterior del primer reborde 92 en la direccion axial. El dispositivo de enrollado de alambre 1 se aplica al carrete 90
configurado como anteriormente y puede automatizar la operacion de apertura-cierre y la operacion de blogueo.

Tipicamente, al distribuir los alambres 100, un proveedor enrolla los alambres 100 en los carretes 90 y bloquea los
alambres 100 y luego envia los alambres 100 a los usuarios. Una vez que los alambres 100 se desbloquean y se usan
en los destinos, los carretes 90 vacios se devuelven a un origen de envio y se reutilizan para enrollar y enviar los alambres
100. Cuando el carrete 90 se reutiliza repetidamente, el carrete 90 puede deformarse y, tipicamente, las partes de borde
periférico exterior de los rebordes 92 y 93 pueden extenderse hacia fuera en la direccién axial. La presilla 94 se une al
reborde. Incluso cuando las posiciones de las presillas 94 (por ejemplo, la posicidn de la presilla 91 en la direccion axial
con respecto a un extremo del tambor de enrollado o una parte sujetada del primer reborde) son diferentes entre si entre
los carretes 90 debido a la deformacidn provocada por la reutilizacion, el dispositivo de enrollado de alambre 1 puede
automatizar la operacion de apertura-cierre y la operacion de bloqueo segun tales diferencias.

Dispositivo de enrollado de alambre

Las FIGURAS 2 a 4 muestran el aspecto del dispositivo de enrollado de alambre 1. La FIGURA 5 es un diagrama de
bloques que muestra esquematicamente la configuracion del dispositivo de enrollado de alambre 1. En la FIGURA 5, las
lineas simples muestran la conexion eléctrica y las lineas dobles muestran la conexion mecanica. El dispositivo de
enrollado de alambre 1 enrolla el alambre 100 en el carrete 90 y bloquea el alambre 100. El dispositivo de enrollado de
alambre 1 incluye la parte de impulsion de carrete 2, una parte de alimentacién de alambre 3, una parte de elevacién de
alambre 4, una instrumento de bloqueo 5, un dispositivo de bloqueo parte de impulsién de instrumento 6, una instrumento
de ajuste de posicion 7 y un dispositivo de control 8. Aunque los detalles no se muestran en los dibujos, el dispositivo de
enrollado de alambre 1 incluye un dispositivo de corte por fusion configurado para cortar la parte extraida 100b por fusion
para separar la parte enrollada 100a de una fuente de suministro de alambre después de que el alambre 100 esté
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bloqueado por la presilla 94.

Parte de impulsion de carrete

La parte de impulsion de carrete 2 hace rotar el carrete 90. La parte de impulsién de carrete 2 incluye un par de mandriles
neumdticos 21a y 21b, un par de arboles rotatorios 22a y 22b y un accionador de carrete 29. Los mandriles neumaticos
21ay 21b hacen contacto con las respectivas superficies exteriores de los rebordes 92 y 93 para emparedar el carrete
90. Los arboles rotatorios 22a y 22b sobresalen desde las respectivas superficies exteriores de los mandriles neumaticos
21a y 21b en la direccién axial y son soportados por una base (no mostrada en detalle) para ser rotatorio. El primer
mandril neumatico 21a contacta con la superficie exterior del primer reborde 92 a la que se une el reborde 94. El primer
arbol rotatorio 22a sobresale de la superficie exterior del primer mandril neumatico 21a en direccion axial.

El accionador de carrete 29 rota uno de los arboles rotatorios 22a y 22b, y esto rota el carrete 90 emparedado por el par
de mandriles neumaticos 21a y 21b. Como ejemplo, el accionador de carrete 29 esta constituido por un motor eléctrico.

Parte de alimentacion de alambre

La parte de alimentacion de alambre 3 suministra el alambre 100 al carrete 90 mientras aplica tensién (contratensién) a
la parte extraida 100b del alambre 100. La parte de alimentacion de alambre 3 incluye una pluralidad de rodillos 30 (solo
se muestra un rodillo), un accionador de alimentacién 38 y un accionador transversal 39. El alambre 100 se enrolla en
las superficies periféricas exteriores de la pluralidad de rodillos 30 en orden, y las lineas tangenciales, cada una de las
cuales se extiende entre los dos rodillos adyacentes, definen una ruta de alimentacién de alambre a través de la que se
alimenta el alambre 100 desde la fuente de suministro de alambre al carrete 90. El accionador de alimentacion 38 hace
rotar algunos de los rodillos 30, y con esto, el alambre 100 se suministra al carrete 90 a lo largo de la ruta de alimentacién
de alambre. El accionador de alimentacion 38 se constituye por un motor eléctrico.

La pluralidad de rodillos 30 incluye un rodillo transversal 31. El rodillo transversal 31 es un rodillo dispuesto en el lado
mas aguas abajo en una direccién de alimentacioén. El rodillo transversal 31 se ubica en una posicién opuesta al carrete
90, y la parte extraida 100b se enrolla sobre el rodillo transversal 31. El rodillo transversal 31 se configura para ser movil
en la direccién axial. Un eje del rodillo transversal 31 es paralelo a los arboles rotatorios 22a 'y 22b (el carrete 90 soportado
por la parte de impulsién de carrete 2). Una posicién de suministro del alambre 100 suministrado al carrete 90 se puede
ajustar en la direccién axial mediante el desplazamiento del rodillo transversal 31 en la direccién axial. Un recorrido movil
del rodillo transversal 31 alcanza el exterior del primer reborde 92 en la direccién axial. El accionador transversal 39
mueve el rodillo transversal 31 en direccién axial. El accionador transversal 39 se constituye por un motor eléctrico o un
cilindro.

Parte de elevacion de alambre

La parte de elevacion de alambre 4 eleva la parte extraida 100b hacia fuera en la direccion radial. Especialmente, la parte
de elevacién de alambre 4 eleva una parte de la parte extraida 100b, dicha parte se ubica entre la parte enrollada 100a
en el tambor de enrollado 91 y la superficie periférica exterior del rodillo transversal 31. La parte de elevacién de alambre
4 se dispone cerca al primer arbol rotatorio 22a y lejos del segundo arbol rotatorio 22b.

La parte de elevacion de alambre 4 incluye uno 0 mas pasadores 40 y una parte de impulsion de pasadores 41
configurada para mover uno o mas pasadores 40 en la direccion axial y en la direccién circunferencial. El uno o mas
pasadores 40 se disponen fuera del primer reborde 92 del carrete 90, soportados por la parte de impulsion de carrete 2,
en la direccion radial. En la presente realizacion, el nimero de pasadores 40 es dos, y los dos pasadores 40 se disponen
lejos uno de otro en la direccion circunferencial. Un intervalo entre los pasadores 40 es mas ancho que el ancho de la
presilla 94 y el ancho del instrumento de bloqueo 5.

La parte de impulsion de pasadores 41 mueve los pasadores 40 en la direccion axial entre una posicion de evacuacion
donde los extremos de punta de los pasadores 40 se ubican fuera del primer reborde 92 en la direccion axial y una
posicion de aproximacién donde los extremos de punta de los pasadores 40 se ubican dentro del primer reborde 92 en
la direccion axial. La parte de impulsion de pasadores 41 mueve los pasadores 40 en la direccion circunferencial entre
una posicion inicial (mostrada por una linea continua en la FIGURA 2) que es una posicion ubicada en una direccion en
la que se dispone el rodillo transversal 31 cuando se ve desde un centro del carrete 90 (es decir, una direccion
correspondiente a las tres en punto en la FIGURA 2) y una posicion de bloqueo (mostrada por una linea de dos puntos
en la FIGURA 2) que es una posicion ubicada en un lado superior cuando se ve desde el centro del carrete 90. Los
pasadores 40 son angularmente desplazables en un recorrido angular de aproximadamente 90°. Cuando los pasadores
40 se ubican en la posicién de blogueo, los pasadores 40 pueden oponerse a el instrumento de bloqueo 5 en la direccion
radial (es decir, una direccion superior-inferior).

La parte de impulsion de pasador 41 incluye un cuerpo de soporte de pasador 42, un accionador de desplazamiento
angular 48 y un accionador en vaivén 49. El cuerpo de soporte de pasador 42 soporta los pasadores 40 de modo que los
pasadores 40 puedan moverse en la direccién axial y en la direccion circunferencial. El accionador de desplazamiento
angular 48 mueve los pasadores 40 en la direccion circunferencial. El accionador en vaivén 49 mueve los pasadores 40
en direccion axial.

Como ejemplo, el cuerpo de soporte de pasador 42 incluye un brazo 43, una base 44 y una deslizadera 45. El brazo 43
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puede rotar sobre el mismo eje que el arbol rotatorio 22a y se extiende en direccion radial desde un eje de rotacién del
brazo 43. La base 44 se fija a una parte extrema de punta del brazo 43. La deslizadera 45 se soporta por la base 44 para
poder moverse en vaivén en la direccion axial con respecto a la base 44. Los pasadores 40 se fijan a la deslizadera 45 y
se ubican en un lado circunferencial exterior del primer reborde 92 en la direccion radial.

El accionador de desplazamiento angular 48 hace oscilar el brazo 43, y esto hace que los pasadores 40 se muevan en
la direccién circunferencial. El accionador en vaivén 49 se une a la base 44 y mueve la deslizadera 45 y los pasadores
40, fijados a la deslizadera 45, en direccion axial. Como ejemplo, el accionador de desplazamiento angular 48 se
constituye por un motor eléctrico, y el accionador alternativo 49 se constituye por un cilindro.

Instrumento de bloqueo

El instrumento de bloqueo 5 se forma para tener la forma de pinzas e incluye un par de partes extremas de punta 51ay
52a que pueden aproximarse o separarse entre si. El instrumento de bloqueo 5 no tiene que tener forma de V en la que
las partes extremas de base del instrumento de bloqueo 5 se acoplan entre si. En la presente realizacion, el instrumento
de bloqueo 5 se constituye por dos miembros de placa que se forman por separado uno del otro. Uno de los miembros
de placa es una placa fija 51 y el otro miembro de placa es una placa movil 52. La placa movil 52 se configura para poder
moverse en la direccion axial con respecto a la placa fija 51. Mediante el movimiento de la placa mévil 52, las partes
extremas de punta 51a y 52a de las placas 51 y 52 se aproximan o separan entre si. Asi, el instrumento de bloqueo 5 se
abre o se cierra.

Parte de impulsion de instrumento de bloqueo

La parte de impulsién de instrumento de bloqueo 6 hace que el instrumento de bloqueo 5 se mueva y también hace que
las partes extremas de punta 51a y 52a se aproximen o se separen entre si. La parte de impulsiéon de instrumento de
bloqueo 6 incluye un cuerpo de soporte de instrumento de bloqueo 60, un accionador de deslizamiento 67, un accionador
de elevacion-descenso 68 y un accionador de apertura-cierre 69. El cuerpo de soporte de instrumento de bloqueo 60
soporta el instrumento de bloqueo 5. El accionador de deslizamiento 67 mueve el instrumento de bloqueo 5 en la direccidn
axial. El accionador de elevacién-descenso 68 mueve (eleva o baja) el instrumento de bloqueo 5 en la direccién radial. El
accionador de apertura-cierre 69 hace que las partes extremas de punta 51a y 52a se aproximen o se separen (o abre o
cierra el instrumento de bloqueo 5).

Al igual que con la parte de elevacién de alambre 4, el instrumento de bloqueo 5 y la parte de impulsién de instrumento
de bloqueo 6 también se ubican cerca del primer arbol rotatorio 22a y lejos del segundo arbol rotatorio 22b. El instrumento
de bloqueo 5 se dispone fuera del primer reborde 92 del carrete 90, sostenida por la parte de impulsion de carrete 2, en
la direccion radial. En la presente realizacién, el instrumento de bloqueo 5 se dispone en un lado superior del primer
reborde 92 (en una direccion correspondiente a las doce en punto cuando se ve desde el centro), y el movimiento del
instrumento de blogueo 5 en la direccién radial corresponde a un movimiento de superior-inferior (elevar y bajar).

Como ejempilo, el cuerpo de soporte de instrumento de bloqueo 60 incluye una deslizadera 61, un elevador 62, un soporte
fijo 63 y un soporte movil 64.

La deslizadera 61 se soporta para poder moverse en la direccién axial con respecto a un accesorio 11 unido a la base
(no se muestra). El elevador 62 se soporta para poder moverse en la direccién superior-inferior con respecto a la
deslizadera 61. El soporte fijo 63 se une al elevador 62. El soporte moévil 64 se soporta para poder moverse en la direccion
axial con respecto al elevador 62. Una parte extrema de base de la placa fija 51 se une al soporte fijo 63, y una parte
extrema de base de la placa mévil 52 se une al soporte movil 64. Las placas 51 y 52 se extienden hacia abajo desde los
soportes correspondientes 63 y 64.

El accionador de deslizamiento 67 se une al accesorio 11 y mueve el deslizadera 61, es decir, el instrumento de bloqueo
5 en la direccién axial. El accionador de elevacién-descenso 68 se une a la deslizadera 61 y eleva o baja el elevador 62,
es decir, el instrumento de bloqueo 5. Aunque no se muestra en detalle, el accionador de apertura-cierre 69 se une al
elevador 62 y mueve el soporte movil 64, es decir, la placa moévil 52 en la direccién axial para abrir o cerrar el instrumento
de bloqueo 5.

Instrumento de ajuste de posicién

Como se describe a continuacién, el instrumento de bloqueo 5 se utiliza para emparedar la parte extraida 100b o abrir la
presilla 94. El instrumento de bloqueo 5 se mueve en el exterior (lado superior) del primer reborde 92 en direccion radial.
Por lo tanto, la deslizadera 61 y el elevador 62 que constituyen el cuerpo de soporte de instrumento de bloqueo 60 se
posicionan en un lado superior del carrete 90.

La deslizadera 61 que soporta el elevador 62 incluye una parte de extension 61a que se extiende hacia abajo (hacia
dentro en la direccion radial). El instrumento de ajuste de posicidn 7 se acopla a la parte de extension 61a. El instrumento
de ajuste de posicién 7 se ubica en una posicién que se superpone a el primer reborde 92 cuando se ve en la direccion
axial y se ubica fuera del primer reborde 92 en la direcciéon axial. Cuando la deslizadera 61 se mueve hacia dentro en
direccion axial, una superficie del instrumento de ajuste de posicidén 7 hace contacto con la superficie exterior del primer
reborde 92. Con esto, el movimiento de la deslizadera 61, es decir, el instrumento de bloqueo 5 hacia dentro en direccién
axial se restringe, y se ajusta la posicion del instrumento de bloqueo 5 con respecto al carrete 90 en la direccién axial.
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Parte de control

Como se muestra en la FIGURA 5, el dispositivo de control 8 se conecta a un codificador 88 y un sensor de posicién de
presilla 89. El dispositivo de control 8 se conecta a los accionadores 29, 38, 39, 48, 49y 67 a 69 descritos anteriormente.
El codificador 88 detecta cantidades de rotacion de los arboles rotatorios 22a y 22b, es decir, la cantidad de rotacion del
carrete. El sensor de posicion de presilla 89 se realiza, por ejemplo, mediante un sensor 6ptico y detecta una posicion de
rotacion de la presilla 94 unido al carrete 90 soportado por la parte de impulsion de carrete 2. El sensor de posicion de
presilla 89 puede detectar la propia presilla 94 o un objeto detectado cuya relaciéon de posicion rotacional con la presilla
94 (es decir, cuya diferencia de fase con la presilla 34) se conoce de antemano. El dispositivo de control 8 ejecuta un
programa del método de enrollado de alambre basado en las sefiales emitidas desde el codificador 88 y el sensor de
posicion de presilla 89 para impulsar los accionadores 29, 38, 39, 48, 49 y 67-69, siendo el programa prealmacenado en
una parte de almacenamiento del dispositivo de control 8. Con esto, se controlan las operaciones de la parte de impulsién
de carrete 2, la parte de alimentacion de alambre 3, la parte de elevacién de alambre 4 y la parte de impulsién de
instrumento de bloqueo 6. Las operaciones descritas a continuacion de las partes 2 a 6 son controladas por el dispositivo
de control 8.

Método de enrollado de alambre

La FIGURA 6 es un diagrama de flujo que muestra el método de enrollado de alambre ejecutado por el dispositivo de
control 8 del dispositivo de enrollado de alambre 1. Las FIGURAS 7Aa 7C,8A a8C,9A a9Cy 10Ay 10B son diagramas
explicativos de este método. En estos dibujos, los pasadores 40 en la posicion de evacuacioén se muestran en blanco y
los pasadores 40 en la posicion de aproximacion se muestran en negro. El instrumento de bloqueo 5 en estado abierto
se muestra en blanco, y el instrumento de bloqueo 5 en estado cerrado se muestra en negro.

En primer lugar, la parte extrema inicial del alambre 100 se fija al carrete 90 (etapa inicial S1). La parte extrema inicial del
alambre 100 se introduce en el orificio de fijacion 91a del carrete 90 soportado por la parte de impulsion de carrete 2.
Después de la etapa inicial S1, los pasadores 40 se ubican en la posicion de evacuacién en la direccion axial y en la
posicion inicial en la direccion circunferencial. El instrumento de bloqueo 5 en estado abierto se encuentra en la posicion
de evacuacion en la direccién axial y en la direccion radial (direccion superior-inferior). Cuando el carrete 90 esta
soportado por la parte de impulsién de carrete 2, el primer reborde 92 hace contacto con el primer mandril neumatico 21a
ubicado cerca de la parte de elevacién de alambre 4 y el instrumento de blogueo 5. Con esto, la presilla 94, la parte de
elevacion de alambre 4 y el instrumento de bloqueo 5 se disponen colectivamente cerca del primer arbol rotatorio 22a y
lejos del segundo arbol rotatorio 22b en la direccion axial.

A continuacion, el alambre 100 se enrolla en el tambor de enrollado 91 (etapa de enrollado S2). En la etapa de enrollado
S2, la parte de impulsién de carrete 2 rota el carrete 90. La parte de alimentacién de alambre 3 alimenta el alambre 100
al carrete 90 mientras aplica tension al alambre 100. La parte de alimentacion de alambre 3 hace que el rodillo transversal
31 se mueva en vaivén en el direccién axial. Mediante la combinacion de estas operaciones, el alambre 100 se enrolla
en el tambor de enrollado 91. Durante la etapa de enrollado S2, el dispositivo de control 8 determina si el alambre 100
esta a punto de enrollarse completamente o no (etapa de determinacién de enrollado completo S3). La etapa de enrollado
S2 contintia hasta que el alambre 100 esta a punto de enrollarse completamente (si No en S3, vuelve a S2). La cantidad
de rotacion del carrete 90 cuando el alambre 100 esta fijo y luego completamente enrollado se determina de antemano.
Como ejemplo, un estado en el que "el alambre 100 est& a punto de enrollarse por completo” indica un estado en el que
después de fijar el alambre 100, el carrete 90 rota una cantidad de rotacion que es menor una cantidad de rotacion
predeterminada que una cantidad de rotacion indicando un estado en el que el alambre 100 esta completamente
enrollado. El dispositivo de control 8 ejecuta la etapa de determinacion de enrollado completo S3 en funcién de la sefial
del codificador 88.

Cuando el alambre 100 esta a punto de enrollarse por completo (Si en S3), la parte de impulsién de carrete 2 detiene el
carrete 90 (S4), y la parte de alimentacion de alambre 3 mueve el rodillo transversal 31 a una posicién ubicada a lo largo
del primer reborde 92 (S5). Las dos etapas S4 y S5 pueden realizarse en paralelo.

Como se muestra en las FIGURAS 7Ay 7B, el alambre 100 se enrolla en un lado inferior de la superficie periférica exterior
del rodillo transversal 31 y se suministra al carrete 90. Cuando el alambre 100 esta completamente enrollado (o cuando
el alambre 100 esta a punto de estar completamente enrollado), una parte del rodillo transversal 31 en la que se enrolla
el alambre 100 se ubica mas abajo que un extremo superior de la parte enrollada 100a. El extremo inicial de la parte
extraida 100b se ubica mas cerca del rodillo transversal 31 que el extremo superior de la parte enrollada 100a en la
direccion superior-inferior y la direccion circunferencial, y se ubica mas alto que la parte del rodillo transversal 31 sobre
cuya parte se enrolla el alambre 100.

Mediante el movimiento del rodillo transversal 31, el extremo inicial de la parte extraida 100b se ubica en una primera
parte extrema axial (parte extrema cercana a el primer reborde 92) de la parte enrollada 100a. La parte extraida 100b se
extrae linealmente en direccién axial sin estar inclinada. Cuando el carrete 90 se detiene, la posicion de la presilla 94 en
la direccion circunferencial es aleatoria.

Por lo tanto, la posicion de la presilla 94 se ajusta mientras se controla la salida del sensor de posicion de presilla 89 (S6).
La parte de impulsion de carrete 2 hace rotar el carrete 90 a una velocidad mas lenta que la velocidad en la etapa de
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enrollado S2. Como se muestra en la FIGURA 7C, cuando se detecta la presilla 94, la presilla 94 se detiene en una
posicion predeterminada en la direccién circunferencial. El ancho de la presilla 94 es mas estrecho que el intervalo entre
los dos pasadores 40. En la presente realizacion, la presilla 94 se detiene entre los dos pasadores 40.

A continuacién, el rodillo transversal 31 se mueve hacia el exterior del primer reborde 92 en la direccién axial (S7). Como
se muestra en la FIGURA 7C, la parte extraida 100b se inclina desde el extremo inicial hacia fuera en la direccion axial y
se extrae desde el interior del primer reborde 92 hacia el exterior del primer reborde 92 para extenderse sobre el primer
reborde 92.

A continuacion, los pasadores 40 se mueven desde la posicion de evacuacién a la posicion de aproximacion (S8), y los
pasadores 40 y la presilla 94 se mueven a la posicién de blogueo (S9). Como se muestra en las FIGURAS 7C y 8A,
cuando los pasadores 40 se ubican en la posicion de aproximacion y se mueven desde la posicion inicial hasta la posicién
de bloqueo, la parte extraida 100b se engancha a los pasadores 40 en medio de este movimiento de los pasadores 40.
Cuando los pasadores 40 se mueven a la posicion de bloqueo, la parte extraida 100b se eleva desde la parte enrollada
100a hacia fuera en la direccién radial (es decir, hacia arriba). Especificamente, el extremo inicial de la parte extraida
100b se ubica en un lado opuesto del rodillo transversal 31 a través de la posicion de bloqueo. La parte extraida 100b se
extiende oblicuamente hacia arriba desde alli en un estado inclinado, se extiende entre los pasadores 40 y se extiende
oblicuamente hacia abajo desde los pasadores 40 hasta la superficie periférica exterior del rodillo transversal 31 en un
estado inclinado. La presilla 94 se ubica entre los pasadores 40 en la posicién de bloqueo. En la presente realizacion, la
presilla 94 se ubica entre los pasadores 40 antes del movimiento, y en la etapa S9, el carrete 90 rota en sincronizacion
con el brazo 43 de la parte de impulsion de pasadores 41.

A continuacion, la parte de impulsiéon de instrumento de bloqueo 6 mueve el instrumento de bloqueo 5 en la direccion
axial (510). Como se muestra en la FIGURA 8B, cuando el instrumento de ajuste de posicion 7 entra en contacto con el
primer reborde 92, el movimiento se detiene. Como se muestra en las FIGURAS 2 y 4, el instrumento de ajuste de
posicion 7 entra en contacto con una posicion de la parte de borde periférico exterior del primer reborde 92 cuya posicion
se desvia ligeramente de la presilla 94 en la direccién circunferencial. Por lo tanto, el instrumento de bloqueo 5 se puede
colocar sin que la posicion del instrumento de bloqueo 5 se desvie de la presilla 94 en la direccion axial.

A continuacién, la parte de impulsién de instrumento de bloqueo 6 mueve el instrumento de bloqueo 5 hacia dentro en la
direccion radial (es decir, hacia abajo) con el instrumento de bloqueo 5 abierta (S11). Con esto, una parte de la parte
extraida 100b, cuya parte esta siendo elevada por la parte de elevacion de alambre 4, entra entre las placas 51 y 52.

A continuacién, la parte de impulsién de instrumento de bloqueo 6 cierra el instrumento de bloqueo 5 (S12). Con esto,
como se muestra en la FIGURA 8C, la parte extraida 10a se empareda entre las placas 51 y 52.

A continuacién, la parte de impulsién de instrumento de bloqueo 6 mueve el instrumento de bloqueo 5 hacia dentro en la
direccion radial (es decir, hacia abajo) con el instrumento de bloqueo 5 cerrada (S13). Con esto, como se muestra en la
FIGURA 9A, las partes extremas de punta del instrumento de bloqueo 5 se insertan en la presilla 94 a través de la holgura
95 de la presilla 94.

A continuacion, la parte de alimentacién de alambre 3 mueve el rodillo transversal 31 hacia el interior del primer reborde
92 en la direccién axial (S14). Con esto, como se muestra en la FIGURA 9B, la parte extraida 100b se engancha a las
partes extremas de punta del instrumento de bloqueo 5.

A continuacion, la parte de elevacion de alambre 4 mueve los pasadores 40 desde la posicién de aproximacién a la
posicion de evacuacion (S15). Con esto, como se muestra en la FIGURA 9C, la parte extraida 100b se libera de los
pasadores 40 de la parte de elevacion de alambre 4.

Dado que el rodillo transversal 31 se mueve hacia dentro en la direccién axial, la parte extraida 100b se mantiene
enganchada y elevada por las partes extremas de punta del instrumento de bloqueo 5.

A continuacion, la parte de impulsion de instrumento de bloqueo 6 abre el instrumento de bloqueo 5 (S16). La parte
extrema de punta 94b de la presilla 94 es empujada por la placa mévil 52 para ser desplazada hacia dentro en la direccion
axial contra la fuerza de predisposicion. Asi, la presilla 94 se abre. La parte extraida 100b se libera de un estado en el
que la parte extraida 100b se engancha y eleva por el instrumento de bloqueo 5. La tension trasera se aplica a la parte
extraida 100b. Por lo tanto, como se muestra en la FIGURA 9D, cuando se suelta la parte extraida 100b, la parte extraida
100b cae en la presilla 94 sin aflojarse.

A continuacion, la parte de impulsion de instrumento de bloqueo 6 cierra el instrumento de bloqueo 5 (S17). Con esto, la
presilla 94 pasa al estado sin carga, y la parte extrema de punta 94b vuelve a la posicion de cierre.

A continuacion, la parte de impulsion de instrumento de bloqueo 6 mueve el instrumento de bloqueo 5 hacia fuera en la
direccion radial (es decir, hacia arriba) con el instrumento de bloqueo 5 cerrada (S18). Con esto, como se muestra en la
FIGURA 10B, el instrumento de bloqueo 5 se separa de la presilla 94. Por lo tanto, la parte extraida 100b se bloguea en
la presilla 94.
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A continuacién, la parte de impulsién de instrumento de bloqueo 6 devuelve el instrumento de bloqueo 5 a la posicion
inicial, y la parte de impulsién de pasadores 41 devuelve los pasadores 40 a la posicion inicial (S19). Finalmente, el
dispositivo de corte por fusién corta por fusién una parte de la parte extraida 100b cuya parte se ubica entre la presilla 94
y el rodillo transversal 31 (S20). Con esto, la parte enrollada 100a en el carrete 90 se separa de la fuente de suministro
de alambre.

Como antes, segun el dispositivo de enrollado de alambre 1 y el método de enrollado de alambre de la presente
realizacién, la operacion de abrir la presilla 94 se realiza dentro del primer reborde 92 en la direccién axial mediante la
operacion del instrumento de bloqueo 5. Por lo tanto, el trabajo del bloqueo del alambre 100 a la presilla 94 se puede
automatizar incluso en el caso de un carrete configurado de manera que la operacion de apertura-cierre de una presilla
no se pueda realizar fuera de un reborde.

La posicion del instrumento de bloqueo 5 en relacion con la presilla 94 se puede ajustar mediante el instrumento de ajuste
de posicion 7. Por lo tanto, incluso cuando las posiciones de las presillas 94 son diferentes entre si entre los carretes 90
debido a la deformacion o similar, la operacion de apertura-cierre de la presilla 94 y la operacion de bloqueo del alambre
100 pueden automatizarse segun tales diferencias.

Lo anterior ha descrito la realizacion. Se pueden realizar adiciones, supresiones y/o modificaciones dentro del alcance
de la presente invencién con respecto a la configuracién y el método anteriores.

El orden de las etapas S15 y S16 puede invertirse. Como ejemplo, la posicion de bloqueo se establece en el lado superior
(en una direccion correspondiente a las doce en punto) cuando se ve desde el centro del carrete 90. Sin embargo, la
posicion de bloqueo se puede establecer en cualquier posicion en la direccion circunferencial.

Lista de signos de referencia

1 dispositivo de enrollado de alambre
2 parte de impulsion de carrete

3 parte de alimentacién de alambre
31 rodillo transversal

4 parte de elevacién de alambre

40 pasador

41 parte de impulsién de pasador

42 cuerpo de soporte de pasador

5 instrumento de bloqueo

51a, 52aparte extrema de punta

6 parte de impulsién de instrumento de bloqueo
60 cuerpo de soporte de instrumento de bloqueo
7 instrumento de ajuste de posicion

8 dispositivo de control

89 sensor de posicion de presilla

90 carrete

91 tambor de enrollado

92 primer reborde

92a superficie interior

93 segundo reborde

94 presilla

94a parte extrema de base

94b parte extrema de punta

95 holgura

100 alambre

100a  parte enrollada

100b  parte extraida

S2 etapa de enrollado de alambre

S9 etapa de elevar la parte extraida

S12 etapa de emparedar la parte extraida con el
instrumento de bloqueo

S13 etapa de insertar el instrumento de bloqueo en la
presilla

S16 etapa de abrir presilla

S15 etapa de liberar alambre de la parte de elevacion
de alambre
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REIVINDICACIONES

. Un dispositivo de enrollado de alambre (1) configurado para enrollar un alambre (100) en un tambor de enrollado (91)
de un carrete (90) y bloquear una parte extraida (100b) del alambre (100) a una presilla (94) del carrete (90), siendo la
parte extraida (100b) extraida de una parte enrollada (100a) del alambre (100),

la presilla (94) incluye una parte extrema de base (94a) y una parte extrema de punta (94b), estando la parte
extrema de base (94a) soportada por una superficie interior (92a) de una primer reborde (92) del carrete (90) y
ubicada en un lado circunferencial interior en direccion radial, estando ubicada la parte extrema de punta (94b) en
un lado circunferencial exterior en la direccion radial, un intervalo entre la parte extrema de punta (94b) y la
superficie interior (92a) se cambia por deformacion elastica de la presilla (94) usando la parte extrema base (94a)
como fulcro,

comprendiendo el dispositivo de enrollado de alambre (1):

una parte de impulsion de carrete (2) configurada para rotar el carrete (90);

una parte de alimentacion de alambre (3) configurada para suministrar el alambre (100) al carrete (90)
mientras aplica tension a la parte extraida (100b);una instrumento de bloqueo (5) que incluye un par de
partes extremas de punta (51a, 52a) configuradas para aproximarse o separarse entre si;

una parte de impulsiéon de instrumento de bloqueo (6) configurada para hacer que el instrumento de
bloqueo (5) se mueva y hacer que el par de partes extremas de punta (51a, 52a) del instrumento de
bloqueo (5) se aproximen o se separen entre si; y

una parte de control (8), en donde:

la parte de control (8) se configura para ejecutar

una etapa (S2) de controlar la parte de impulsiéon de carrete (2) y la parte de alimentacion de
alambre (3) para enrollar el alambre (100) en el tambor de enrollado (91), y

una etapa (S12, S13, S16) de controlar la parte de impulsién de instrumento de bloqueo (6) para
hacer que el instrumento de bloqueo (5) emparede la parte extraida (100b), inserte el instrumento
de bloqueo (5) entre la presilla (94) y la superficie interior (92a), y abra las partes extremas de punta
(51a, 52a) del instrumento de bloqueo (5) contra la fuerza de predisposicién de la presilla (94) para
abrir la presilla (94).

2. Eldispositivo de enrollado de alambre (1) segun la reivindicacién 1, que comprende una parte de elevacion de alambre
(4) configurada para elevar la parte extraida (100b) hacia fuera en la direccion radial, en donde:

la parte de control (8) se configura para, después de la etapa (S2) de enrollar el alambre (100) en el tambor de
enrollado (91), ejecutar una etapa (S9) de controlar la parte de elevacién de alambre (4) para elevar la parte
extraida (100b) hacia el exterior en direccién radial en una posicién que se superpone a la presilla (94) cuando se
mira en direccién radial; y

en la etapa (S 12) de hacer que el instrumento de blogueo (5) emparede la parte extraida (100b), una parte de la
parte extraida (100b) cuya parte es elevada por la parte de elevacion de alambre (4) se empareda por el
instrumento de bloqueo (5).

3. El dispositivo de enrollado de alambre (1) segun la reivindicacion 2, en donde:

la parte de elevacion de alambre (4) incluye

uno o mas pasadores (40) dispuestos fuera del primer reborde (92) en la direccion radial y
una parte de impulsion de pasadores (41) configurada para mover uno o mas pasadores (40) en una
direccion axial y una direccion circunferencial;

uno 0 mas pasadores (40) son movidos por la parte de impulsién de pasadores (41) en la direccion axial entre
una posicién de evacuacion donde los extremos de punta de uno o mas pasadores (40) se ubican fuera del primer
reborde (92) en la direccién axial y una posicién de aproximacion donde los extremos de punta de uno o mas
pasadores (40) se ubican dentro del primer reborde (92) en la direccién axial; y

la parte de control (8) se configura para controlar la parte de impulsién de pasadores (41) para

mover uno 0 mas pasadores (40) desde la posicion de evacuacién a la posicién de aproximacion en un
espacio entre la parte extraida (100b) y el primer reborde (92) en direccion radial,

mover uno 0 mas pasadores (40) en la direccion circunferencial para elevar la parte extraida (100b) por
uno o mas pasadores (40) hacia el exterior del primer reborde (92) en la direccion radial, y

detener uno o mas pasadores (40) de manera que la presilla (94) se oponga a uno o mas pasadores (40)
en la direccion radial.

4. El dispositivo de enrollado de alambre (1) segun la reivindicacion 3, en donde:
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uno o mas pasadores (40) comprenden un par de pasadores (40) dispuestos uno al lado del otro en la direccion
circunferencial;

un intervalo entre el par de pasadores (40) es mas ancho que el ancho de la presilla (94) y el ancho del instrumento
de bloqueo (5); y

la parte de control (8) se configura para

controlar la parte de impulsién de instrumento de bloqueo (6) para detener los pasadores (40) de manera
que la presilla (94) quede ubicada entre el par de pasadores (40) cuando se ve en la direccién radial y
controlar la parte de impulsién de instrumento de bloqueo (6) para posicionar el instrumento de bloqueo
(5) entre el par de pasadores (40) y hacer que el instrumento de bloqueo (5) emparede una parte del
alambre (100), dicha parte se extiende entre el par de pasadores (40).

5. El dispositivo de enrollado de alambre (1) segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, que comprende ademas un
sensor de posicién de presilla (89) configurado para detectar una posicién de rotacion de la presilla (94), en donde

la parte de control (8) se configura para controlar la parte de impulsion de carrete (2) en funcion de la posicion de rotacién
detectada por el sensor de posicion de presilla (89), para colocar la presilla (94) en una posicién de bloqueo
predeterminada y detener el carrete (90), siendo la posicion de bloqueo predeterminada una posicién a la que se mueve
el instrumento de bloqueo (5) en la direccién radial.

6. El dispositivo de enrollado de alambre (1) segln cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, en donde:

la parte de alimentacién de alambre (3) incluye un rodillo transversal (31) sobre el que se enrolla la parte extraida
(100b) en una posicién opuesta al carrete (90), el rodillo transversal (31) se configura para ser mévil en direccion
axial; y

la parte de control (8) se configura para

controlar la parte de impulsién de carrete (2) y el rodillo transversal (31) para enrollar el alambre (100) en
el tambor de enrollado (91) mientras ajusta en la direccién axial una posicion de suministro del alambre
(100) suministrado al carrete (90), y

controlar el rodillo transversal (31) antes de que el instrumento de bloqueo (5) emparede la parte extraida
(100b), para mover el rodillo transversal (31) de modo que la parte extraida (100b) se extraiga de la parte
enrollada (100a) al exterior del primer reborde (92) en la direccidn axial.

7. El dispositivo de enrollado de alambre (1) segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, en donde:

la parte de impulsién de instrumento de bloqueo (6) incluye un cuerpo de soporte de instrumento de bloqueo (60)
que soporta el instrumento de bloqueo (5); y

una instrumento de ajuste de posicion (7) configurada para ajustar una posicion del instrumento de bloqueo (5)
con respecto al carrete (90) se acopla al cuerpo de soporte de instrumento de bloqueo (60).

8. El dispositivo de enrollado de alambre (1) segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 7, en donde la presilla (94) se
cubre con el primer reborde (92) cuando se ve desde el exterior en la direccidn axial.

9. Un método de enrollado de alambre para enrollar un alambre (100) en un carrete (90) y bloquear el alambre (100) al
carrete (90),

el carrete (90) incluye

un tambor de enrollado (91) sobre el que se enrolla el alambre (100),

rebordes primero y segundo (92, 93) provistos en ambos extremos del tambor de enrollado (91), y

una presilla (94) a la que se bloguea una parte extraida (100b) del alambre (100), la parte extraida (100b)
se extrae de una parte enrollada (100a) del alambre (100), la parte enrollada (100a) que se enrolla en el
tambor enrollador (91),

la presilla (94) incluye

una parte extrema de base (94a) sostenida por una superficie interior (92a) del primer reborde (92) y
ubicada en un lado circunferencial interior en direccion radial y

una parte extrema de punta (94b) ubicada en un lado circunferencial exterior en la direccion radial, un
intervalo entre la parte extrema de punta (94b) y la superficie interior (92a) cambia por deformacion elastica
de la presilla (94) usando la parte extrema de base (94a) como fulcro,

comprendiendo el método:

una etapa (S2) de enrollar el alambre (100) sobre el tambor de enrollado (91); y

una etapa (S12, S13, S16) de emparedar la parte extraida (100b) por una instrumento de bloqueo (5) que
incluye un par de partes de extremo de punta (51a, 52a) configuradas para aproximarse o separarse entre
si, insertando el instrumento de bloqueo (5) en la presilla (94), y abriendo las partes extremas de punta
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(51a, 52a) del instrumento de bloqueo (5) contra la fuerza de predisposicion de la presilla (94) para abrir la
presilla (94).
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5
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PROCESO DE ENROLLADO
DE ALAMBRE

TOTALMENTE?
Si

PARAR CARRETE

S13
-

MOVER RODILLO TRANSVERSAL PARA
POSICIONAR A LO LARGO DEL PRIMER REBORDE

MOVER EL INSTRUMENTO DE BLOQUEO HACIA
DENTRO EN DIRECCION RADIAL E INSERTAR
INSTRUMENTO DE BLOQUEO EN LA PRESILLA

\

v

AJUSTAR POSICION DE LA PRESILLA (POSICIONAR
PRESILLA ENTRE PASADORES)

MOVER RODILLO TRANSVERSAL AL INTERIOR DEL
PRIMER REBORDE EN DIRECCION AXIAL

S14
|

Y

v

MOVER RODILLO TRANSVERSAL AL EXTERIOR DEL
PRIMER REBORDE EN DIRECCION AXIAL

MOVER PASADORES A LA POSICION DE

EVACUACION

S15
L

y

MOVER PASADORES A LA POSICION DE
APROXIMACION

ABRIR ELINSTRUMENTO DE BLOQUEO (ABRIR
PRESILLA PARA HACER QUE LA PARTE EXTRAIDA

CAIGA)

S16
|

\

S17

MOVER PASADORES Y CARRETE ALA POSICION DE
BLOQUEO (ELEVAR LA PARTE EXTRAIDA HACIA FUERA
EN DIRECCION RADIAL)

CERRAR EL INSTRUMENTO DE BLOQUEO (CERRAR

PRESILLA)

./

!

S18

MOVER EL INSTRUMENTO DE BLOQUEO EN DIRECCION
AXIAL Y LLEVAR LA INSTRUMENTO DE AJUSTE DE
POSICION HASTA EL CONTACTO CON EL CARRETE

MOVER EL INSTRUMENTO DE BLOQUEO HACIA
FUERA EN DIRECCION RADIAL (HACIA ARRIBA)

L/

St1

HACIA DENTRO EN DIRECCION RADIAL CON LA
INSTRUMENTO DE BLOQUEO ABIERTA

!

DEVOLVER EL INSTRUMENTO DE BLOQUEO A LA

POSICION INICIAL

S19
|

S12
L

!

S20

CERRAR EL INSTRUMENTO DE BLOQUEO PARA
HACER QUE LA INSTRUMENTO DE BLOQUEO

EMPAREDE LA PARTE EXTRAIDA

CORTAR LA PARTE EXTRAIDA POR FUSION CON
DISPOSITIVO DE CORTE POR FUSION

"

C

'
FIN )

FI1G.6
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