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(54) Zapojeni pro polohovédni synchronniho motoru

Vyndlez spadd do oboru regulace elektric-

k¥ch motord a fedi

problém orientovaného

zastaven{ pohonu se synchronnim motorem

pro automat., vym&nu néstroje tim, Z%e lo-

‘gicky signél pozadavku na orientované e “

zastaven{ je kromé

f{zen{ prepinale, na

ktery je v jedné poloze k regulétoru ' H l 1 l 1

rychlosti ot4len{ zapojen zdroj pro zadé-~

ni prom&nné rychlosti otéZen{ a v druhé

poloze zdroj pro zedé&ni{ konstatn{ rych-
losti ot4Zeni, je priveden na jeden vstup
kombina&niho obvodu, na jeho% dals{ dva

vatupy Jje zspojena
ti otéd&ek a signédl

incidenci zablokuje signél z jednoho vy~

stupu kombinalniho
prvkd st¥idade a 2

ZK

odezva &idla rychlos- < MR @
&idle polohy. P#i ko-

e}

obvod pro spinéni
druhého vystupu zadé

. ZP

proud ve vinutich ve stavu orientovaného

zastaven{ hfidele.
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Vyndlez se tykd zapojeni pro polohovdni synchronniho
motoru napdjeného ze stricace, opatrfené reguldtorem proudu,
reguldiorem rycinlosti otddeni, zdrojem pro zaddni proménné
rychlostl otdceni, jejim Gidlem a cidlem polohy.

V nékterych priipudech pouziti pohonl se synchronnimi
motory je zapotrebi zastavit otdceni hiidele v uriité definova-
né poloze, napiiklad orientoveané zustaveni vretene vyvrtdvaci-
ho siroje pro automatickou vyuénu ndsiroje,

Dosud se takovd polohové zastuveni pohond se syncgyonnimi
motory reSi dojetim nizkou rychlosti k poZuadované poloze
zasteveni a v okamziku, kdy k zastoveni mé dojit, se vypind
ncpdjeni motoru, sastuveni pohonu timto zplsobem v poZadované
poloze je velxzi nepresné,

Ucelem vynilezu bylo odstranit vpredu uvedené nedostatky
polohovdni synchronnich motorl, ¢ehoZ se docililo zapojenim
podle vyndlezu, jehoz podstata spoéivd v tom, Ze p¥epinadem
ovladznym signdlem zdroje A poZadavku na orientovené zastaveni
pohonu, kteryito signdl je soudasné piripojen na jeden vstup
kombinadniho obvodu, jehoz druhy vsiup je spojen s gidlem
rychlo:ti otdceni a treti vstup s &idlem polohy a jehoZ jeden
vystup je spojen s obvodem pro iizeni spinacich prvki stiidade
a druhy vystup s reguldtorem proudu, je na reguldtor rychlosti
otédceni v jedné poloze prepinade pripojen zdroj pro zaddni promén-
né rychlosti otdcéeni a v druhé poloze zdroj pro zaddni konstantni
rychlozti otddeni,
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Tak prl dosazeni uréité minimdlni rychlosti se pii napdje-
ai dvou fdzovych vinuti stejnosmérnym proudem zastavi rotor v
ose teéchto vinuti. Rozliseni polohy je ddno ndsobky 60° elek:ric-
kyche Pri pouziti moioru buzeného trvalymi feritovymi magnety,
které jsou provedeny jako dvandctipolové, je dosaZitelnd presnost
zastaveni 10° mechanickych na ose motoru, coZ s prevodovkou
L : 10 ddva presnost ¢ 0,50 mechanickych na vietenu, Pri mechanice
kém doaretovéni je tato pFresnost plne dostadujici,

Priklad zepojeni podle vyndlezu Jje ddle popsén a jeho din-
nost vysvctlena s pomoci vykresu, na némz je prepinadem P,
ovldu.nym signdlem zdroje 4 poZadavku na oriento.ané zastaveni
pohonu, pripojen na reguldator R rychlosti otdceni ovlddiany ana-
logovymi signdly zdroj ZP pro zaddni proménné rychlosti otaceni
nebo zdroj ZK pro zadani konstantni rychlosti otddeni k oriento-
vanému zastaveni pohonus Tento signdl zdroje A poZudavku na
orientované zastaveni pohonu je krome¢ reguldtoru R rychlosti
otdCeni zaveden na jeden ze vstupl kombinacéniho obvodu KO, na
jehoz dalsi dva vstupy je zapojena odezva ¢ldla Cr rychlosti
otdfeni a vystup z ¢idla Cp polohy. ila jeden z vystupd kombi-
na¢niho obvodu X0 je zapojen obvod § pro r izeni spinacich prvkd
stlidate a na druhy reguldtor I proudu, ,

Analo.ovd hodnota ze zdroje ZK pro zaddni konstanini
rychlo_ii otdceni k orienmtovonému zastuveni pohonu nasiavi reguld-
torem R rychlost otdceni moioru tuk, aby rotor setrvacnosti ne-
predbuchl pozadovenou ustdlenou polohu a aby zbytedné kolem této
polohy nekmital,

Logicky signdl pozadavku na orientované zastoveni pohonu
Je rovnéZ zaveden do xombinacniho obvodu KO spolu se signdlenm
odezvy ¢idla Cr rychlosti otdceni o docuieni polohovacich otddek
a se signdlem z ¢idla Cp polohy, v niZ se poZaduje zzstaveni,

Pri koincidenci tcchto t¥i si.ndld na v..upu kombinaéniho obvodu
KO zablokuje jeden z jeho vy.tupl obvod § pro rizeni spinacich
prvkd stridace a druhy z vystupl zadd na v.tup reguldtoru I

proudu proud ve vinutich ve stavu orientovunédno zastaveni,
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Zapojeni pro polohovdni synchronniho motoru napajeného
ze stiidade opatrené reguldtorem proudu, reguldatorem rychlosti
otddeni, zdrojem pro zaddni prouénné rychlosti otddeni, jejim
didlem a $idlem poloky, vyznudené tim, Ze p.epinacem (r)
ovlddenym signdlem zdroje A pozadavku na orientované zastaveni
pohonu, kteryzto signdl Je souasné piipojen na jeden vstup kombd-
naéniho obvodu (KO), jehoﬁtdruhj vstup je spojen s &idlem (Cr)
rychlosti otddeni a treti vstup s cidlem (Cp) polohy a jchoz
jeden vystup je spojen s obvodem (S) pro ¥izeni spinacich prvki
stiidade a druhy vystup s reguldtorem (I) proudu, je na reguldtor
(R) rychlosti otddeni v jedné poloze prepinale (P) pripojen
zdroj (ZP) pro zaddni proménné rychlosti otddeni a v druhé poloze
zdroj (2K) pro zaddni konstantni rychlosti otédeni.
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