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(54) Zasobnik tyé&i pro postrkovaci mechahismus

Zédsobnik se tygé zejména pruZnych
vyrobnich systémi. Ulelem je moZnost meni-
pulace s materidly rdznjch primérd a délek
bez jakéhokoliv sefizovdn{. Rovn&% md
umo¥nit zp¥tné zarazeni tyli do prislud-
ného mista zdsobnfku k pozd&jdimu pouZiti.
Uvedendho i&elu doséhne patrovy zé-
sobnik se skluzy sklon&nymi ke svislému
dopravniku, opatfenymi vykyvnymi vysouva-
cimi rojty, prilemf zdsobnik je opatien
vyprazdnovacim mechanismem. UloZné skluzy
jsou opat¥eny na hornfch koncich kyvn&
uloZenymi vklddacimi roétg a vysouvaci
ro8ty jgou spojeny s natddecimi mechenismy.
Vypragdnovaci mechanismus je tvofen vy-
prazdnovacim skluzem s opalpym sklonem
nef u uyloZnych skluzi, prifem% spodnf &dst
vyprazdnovacfho skluzu je opatfena kyvnym
palcem gpoJenym s natdfeci jednotkou.
Vyprazdnovac{ skluz, p¥esahujfci do dréhy
svislého dopravnfiku, vysouvaci ro3ty a una-
ge& svislého dopravniku Jsou tvofeny
vzdjemnd presazenymi Zebry.
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Vyndlez se tykd zdésobniku ty¥f pro postrkovaci{ mechanismus, vhodného zejména pro
., soustrufnicks centra v prufnych vyrobnich systémech.

Znémé zésobniky a podavale ty®i majl tyle umistény v zdsobniku, ktery je souddsti
pevné konstrukce postrkovaciho (posunovaciho) zeffzenf & ktery se nachdz{ v blizkosti
. vodlci 1isty postrkovaciho zabfzenf, takZe umoZnuje, aby ka’dd ty¥ predla ze zdsobniku
ptimo na vodic{ listu. Tato poloha zdsobniku je nevyhodnd, Zv183té chceme-li udrZet ply-
nulou précl nebo kdy# jde o tyde velkého prim&ru nebo ty&e téZké. V tdchto p*ipadech
je treba plénovat zdsobnik s co nejv&t¥f kapacitou, kterd je omezena rozmdry zdsobniku,
ktery nesm&ji prekrodit ur&ité limity, nemd-1i dojit k nep¥ipustnému zataraseni na pra-
covnim mistd u postrkovale.

Jiny druh zésobniku a podavale ty3i mé vertikdlnf zésobnik, ktery dévoluje znadné
zvy3it rezervu tydi, které jsou pripraveny k obrdbsn{. Tento zdsobnik a podavad ty¥{ mé
zabfzeni na zvednuti tyde ze zdsobniku a dopraveni ‘8% na skluz umfst¥ny Zikmo k ose postr-
kovaciho zarizenf. Nevyhodou tohoto zdsobniku a naklads¥e je to, Ze nen{ mo¥né doplhovat
tyde do zésobniku b&hem funkce, nelze tedy zajistit nepfetrfity provoz.

Jiny druh zdsobniku a podavale ty&i je opatfen patrovym zdsobnikem a zafizenim
ne dopravu ty3f{ z jednotlivych pater zdsobniku, prilemi jsou ty&e odebirény postupn¥
od vrchniho patra zdsobniku. ’ .

Dals{ druh zésobniku a nekladafe tyd{ je opat¥en zdsobnikem (kapsou) tvolenou prufnymi.
a odolnymi pdsky, které se navijejf na vélce undsené pferulovanym zplisobem postupnim
zmen3ovénim kapsy. Tye tak vychdzeji jedna za druhou a jsou zvednuty zvedacim za¥fzenim.
a¥ na skluz k postrkovadi.

Dosavadni zdsobniky a nakladale neumo¥nuji{ pouZiti ty&{ rdznych priméri bez dpravy
nskterych &dsti podavade a bez zastaveni provozu. Neumo¥nuji pou%itf ty¥e vybreného pri-
méru nebo materidlu z n¥kterého patra dle okam¥itého poZedavku vyroby. Neumo¥fuj{ pouzivat
riiznd dlouhé tyle. NeumoZnujf vrétit ty& ji% obréb&nou v prfipad¥, Ze neni spotifebovédna,
zp&t do pPisludného patra zésobniku. Neumo¥nujf jednoduché vyprézdiidni zdsobniku p¥i
néhlé zm&n& vyroby. )

Mnohé z t&chto nedostatkd odstranuje zdsobnfk ty¥f pro postrkovaci mechenismus,
sklddajfc{ se ze svislého dopravniku s unaSeli pro ty%ovy materidl a z rému tvofeného dvéma
postrannimi svislymi Zely, mezi kterymi Jsou upevnény Jjednak vyprazdnovac{ mechenismus,
ktery se nachézi pod dloZnymi skluzy, jednak uloZné skluzy sklon¥né ke svislému dopravniku,
opat¥ené na koncich privrécenych ke svislému dopravaniku vykyvnymi vysouvacimi rodty, jehoi
podstata spodivéd v tom, Ze UloZné skluzy Jsou opatfeny na hornfch koncich kyvn& uloZenymi
vklddacimi rodty, vysouvaci rodty jsou spojeny s natdZecimi mechanismy a vyprazdnovaci
mechanismus je tvofen vyprazdnovacim skluzem s opa¥nym sklonem neZ u dloZnych skluzd,
ptifem# spodni ¥ést vyprazdiovaciho skluzu je opatfena kyvnym palcem spojenym s natdec{
jednotkou. Vyprazdnovaci skluz pPesshujici do dréhy svislého dopravniku, vysouvaci rodty
a unae svislého dopravniku jsou tvofeny vzdjemn¥ piesazenymi Zebry.

Vyhody zdsobniku ty3i podle vyndlezu spolivaji v moZné menipulaci s materidly riznych
pram¥rd a délek bez jakéhokoliv sefizovéni. Déle lze materidl jen &dste&nd zpracovany
zatadit zp&t do prislusného patra a pozd¥ji opdt poufit. Mimoto zdsobnik umoinuje. automa—
tické vyprézdnéni nespotfebovaného materidlu.

‘Priklad proveden{ zdsobniku podle vyndlezu je zndzornén na vykresu, ktery predstavuje
svisly fez zdsobnikem.
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Zdsobnik ty%f pro postrkovaci mechanismus se skl4dd z rdmu ], ktery je svafen
z ocelovych profild, a dvou postrannich svislych Zel 2, vzdédlenych od sebe ddle, ne%
Je délka tyZe, mezi kterymi dsod upevn&ny jednak dloZné skluzy 11 sklon&né ke svislému
dopravniku 25, opat¥ené na koncich pfivrdcenych ke svislému dopravniku 25 vykyvngymi vy-
souvaciml ro¥ty 15, jednak vyprazdnovaci mechenismus, ktery se nachdzf pod dloingmi skluzy
11. Olo#né skluzy 11 Jjsou opatfeny na hornfch koncfch kyvn& ulofenymi vklédacimi rosty 13,
tvofenymi plechovyml Zebry. Vysouvaci ro¥ty 15 jsou spojeny s natdlecimi. mechanismy.
Vyprazdnovaci mechanismus je tvo¥en vyprazdnovacim skluzem_3 s opalnym sklonem ne% u dlo%-
nych skluzd i1, ptil¥em¥ spodni ¥dst vyprazdnovaciho skluzu 3 je opatfena kyvanym pelcem 6,
spojenym s natdfeci jednotkou }1Q. Vyprazdrovaci skluz 3, presshujfci do drdhy. svislého
dopravniku, vysouvaci rodty 15 a unaSe 27 svislého dopiavniku Jjsou tvoFeny vzdjemnd pfesa-
zenymi Zebry, které jsou posklddané do ¥ad za sebou a umoZnuji odvalovéni rdzn& dlouhého
tydového materidlu. Zebra vyprazdnovactho skluzu 3 Jsou spojena pevnymi tydemi i.'Vyprazd-
novac{ skluz 3 Je zakonden zadnim ro¥tem 5, tvorenym z profild a plechovich Zeber. Naté-
Zeci{ jednotka 10 je tvofena hydraulickym vdlcem, spojenym natd¥ecim téhlem 9 s natd¥eci
ty¥f 7 kolem osy 8. Ddle je zde fotobunka (nenf zndzorndna na obrézku), kterd signalizuje
prichod tySového materidlu po vyprazdfiovacfm skluzu 3. Jednotlivé dlo¥né skluzy 11 Jjsou
tvoFeny tvarovenymi plechovymi Zebry, které umoZnujl odvalovéni rdznd dlouhého tyZového
materidlu, spojenymi pevnymi trubkami 12. Rovn¥% vklddecf rodty 13 se sklddajf z plecho-
vych %eber pevnd spojenych s kluzn¥ uloZenymi ty&emi 14 v dlofnych skluzech 11. KaZay
z vysouvacich ro3td 15 je upevndn na otodné ty¥i 16, kterd je kluzn& ulo¥ena v postran-
nich svislych Zelech 2 a jeji% osa 17 otddenf je i osou otdfent vysouvacfho rodtu 15.
Otoénd tyd 16 vysouveciho ro¥tu 15 je prostfednictvim vysouvaci pdky 18 ovldddna hydrau-
lickym vyscuvacim védlcem 19 vysouvacfho ro¥tu 15. Ob& krajnf polohy jsou signélizovény
neznézornénymi vysouvecimi koncovymi spinadi. Poloha, kdy Jje segment vysouvactho rodtu 15
ve svislé poloze, je nastavena neznézorndnym stavitelnym dorazem. Zebra vysouvaciho rodtu
15 a dloZného skluzu 11 Jsou vzdjemnd presazena. Ddle je kafdy uloZny skluz 11 opatfen
odd8lovacim zaf{zenim 20 ovlddanym hydraulickym odd8lovacim vdlcem 21 pies odd¥lovactl
péku 22, které umo¥nuje oddslovet bez uprav tye rdznyech primdrd. Svisly dopravnik 25
je veden dvéme vodicimi- Listami 23 a Je svaPen z plechového profilu 24 a krajnich desek,
na které jsou'pripevnény kladky 26. Na plechovém profilu 24 jsou piipevndny unalele 27
svislého dopravniku 25. Krajni polohy svislého dopravniku Jsou signalizovdny nezndzornd-
nymi dopravnikovymi koncovymi spina¥i a horni poloha je déna stavitelnym dorazem. Svisly
dopravnik 25 je apojen s protizévaZiim }Q'fetézy 28 pres Fetdzové kola 29, kterd jsou
upevnéna na h¥idelfch valiv® uloZenych v postrannich svislych &elech 2. ProtizdvaZf 30
Je vedeno trubkemi 31 svisle upevnénymi na rému 1.

Nad dloZnymi skluzy 11 Je horni skluz 32, tvofeny plechovymi Zebry spojenymi hornimi
tydemi 33 a pFipevnénymi k postrannim svislym Zeldm 2. Nad hornim skluzem 32 tvoFenym
%ebry je kryc{ plech 34, ktery spolu s nosnymi segmenty 43 naklddaci trubky 47 tvorf
témd&t uzevieny prostor, ve kterém se pohybuje postrkovad. Déle je zde vym¥nné rameno 35
tvorené Zebry presazenymi vi¥i Zebrdm horntho skluzu 32 a unafele 27. Zebra vyménného
ramene 35 jsou upevn¥na na otodné noshé ty¥i 36, jeif% osa 37 Jje i osou otd¥eni vyménného
ramene 33. Posuvnéd otolnd nosnd ty¥ 36 je uloZena kluzn& v postrannich svislych &elech 2
a Je opatfena pastorkem 38. Otodny pohyb vymé&nného ramene 35 Jje vyvozen hydraulickym
vymd$nnym vdlcem 39, Jeho# pist je opatien ozubenjym hi‘ebenem 40, ktery zabird do pastorku 38.
Hydraulicky vymdnny vélec 33 je opatfen t¥menem, na kterém je areta¥ni h¥eben 41. Priklo-
pen{ hydraulického vym&nného védlce. 39 nebo aretadniho hfebene 41 na pastorek 38 je svdzdno
pfiklopnym téhlem 42 z pohonu naklddaci trubky 47. Hydraulickf vym¥nny vélec 39 Je uloZen
otofnd na &epu 43b pevnd vetknutého do postrannfho svislého &ela 2. Poloha pistu s ozu-
benym hi'ebenem 40 uvnitf hydraulického vymEnného vdlce 39 Je signalizovédna nezndzorndnymi
pistnimi spinadi. Rovn&Z priklopeni ozubendho hi‘ebene 40 nebo areta’niho hi‘ebene 41 signa~
lizujl nezndzorndné pfiklédpscf spinafe. Nosné segmenty 43a naeklddacf trubky 4] jsou poskld-
dény za sebou tek, aby umoZfovaly menipulaci s ridznd dlouhym ty¥ovym materidlem, a jsou.
vzdjemnsd ptesazeny s febry hornfho .skluzu J2 a vym&nného remene 35. Nosné segmenty 43a
Jsou upevnény na nosné otolné tyZi 44 kluzn& uloZené v postrannich svislych Zelech 2.
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Ne nosné otodné tydi 44 je upevnéno riaklédeci remeno 45, na které pisobi hydraulicky
naklddact vdlec 46. Hydraulicky naklddaci vélec 46 vyvozuje pres naklddec! rameno 45
kfvavy pohyb nosngch segmentd 43a. Krajni polohy nosnfch segmentd 43a jsou signalizovény
nezndzorndnymi segmentovymi spina¥i. Poloha, pii které jsou nosné'scgmenty 43g otevieny,
Je omezena neznézorninym stavitelnym dorazem. Osa naklddsci trubky 4] Je totoZnd s osou
postrkovaciho zaffzenf 48. Vklédac{ rodt 13 tvofeny Zebry se vyklopf & na n&j sé polozi '
tytovy materidl. Vklddeci rost 13 se opdt sklopi. Ty¥ovy materidl se skutdlf po wlofném
skluzu 11, a% se zastavi o segmenty odd¥lovacfho zeFfzeni 20. Toto se opakuje, a% se naplni
viechna patra zésobniku. Zésobnik lze doplfiovat bshem funkce zdsobniku. Je moiné kaZdé
patro naplnit jJinym tyZovym materidlem. Odd¥lovaci zaffzent 20 pﬁisluﬁného patra vold
po&ita¥, 0dd&li ty¥ovy materidl, otevie se vysouvacl rodt 15, tySovy materidl se skutdlf
do polohy vhodné k odebfrénf. Nyn{ se uvede do pohybu svisly doprevaik 25 & prostiednictvim
unadedl 27 odebere tylovy materidl z vysouvaciho ro3tu 15. Svisly dopravnik 25 vyjede
nahoru. Postrkovaci zatizen{ 48 je pred rovinou zaddtku poddvacfho zaffzeni a otevie
se naklddaci trubka 47 tvofené nosnymi segmenty 4ja. Fres priklopné téhlo 42 se phitladtf
hydraulicky vyménny védlec 39 s pistem opatienym ozubenym hi'ebenem 40 do zébéru s pastorkem
38. Vym&nné rameno 35 se oto¥f o 180°%, odebere ty¥ovy§ materidl ze svislého dopravmike 25
a vyzvedne jej tak, Ze tyZovy materidl se sdm skutdlf do mista, kde Zebra vyménného ramena
35 a Zebra hornfho skluzu 32 tvefi liZko. Zavie se nakléddaci trubka 47 nosné segmenty 43a
a odebere tyfovy materidl z li¥ka do prostaru postrkovactfho zalfzeni 48. Prfes pfiklopné
tdhlo 42 se piitladf do pastorku 38 aretaini hiteben 41, Tim je zabrénéno pootodeni vymdn-
ného reamene 35, Nyni se uvede do pohybu postrkovaci zarizeni 48, Zavie &e vysouvaci rodt
15, Svisly dopravnik 25 sjede doli, Fokud tyfovy materidl v postrkovacim zaffzeni 48
" bude spot¥ebavédn, po¥fta¥ urdi odbér delitho  tylevého materidly tud ze stejnéhe, nebe
z Jiného patra. Cely cyklus se znovu stejn¥ opalkuje. JestliZe tyéovy materidl v postr-
kovecim za¥fzen{ 48 nebude spot¥ebovdn a pofftad urdf odbér dalsif tyée z Jinéha patra,
odd¥lovaci zatizeni 20 Jiného zvoleného patra odd¥li tyfovy meteridl. Otevie se vyseuvaci
ro¥t 15 a tylovy materidl se skutdl{ do polohy vhodné k odebirdni. Nyni se uvede do pahybu
svisly dopravnik 25 a prostiednictvim unadedd 27.odebere tydovy materidl gz vysouvaeihe
rodtu 13. Svisly dopravnik 23 vyjede nahoru, Postrkovaci zaffzeni 48 je pred rovinou
zaddtku poddvaeciho zarffzenf. Zbytek prede3dlého tyZového materidlu le#f v nekldddef trubee
47. Neklédaci irubke 47 se otevie, pPes pF{klopné tdhlo 42 se pFitlalf hydraulicky vé-
lec 39 s pistem opatfenym ozubenym hiebenem 40 do zébéru s pastorkem 38, VymEnné rameno 33
se otoff o 180°, odebere tyéovy materidl ze svislého dopravniku 25 a vyzvedne jed-tak,
te tyfovy materidl se sdm skutdli do miste, kde Zebra viménného remene 33 a ¥ebra harniho
skluzu 32 tvofi laZko. Stary nespotfebovany tyfovy materidl sklouzne po #sbrech horniho
skluzu J2 do unededd 27 svislého dopravniku 25. ZavPe se nekléddac{ trubka 4] a odebere
tytovy materidl z liZka do prostoru postrkovacfho zaPfizeni 48. Pres p¥{klopné tdhlo 42
se pritla¥f do pastorku J8 sreta¥ni hieben 41, Tim je zabrén&ne pootoZen{ vymgnného remene
35. Nyni se uvede do pohybu pestrkovac{ zaFizeni 48. Zavie se vysouvac{ ro¥t 13, otevie
se vysouvaci roﬁt 13 v tom patfe, ze kterého byl odebrén tyéovj mqtepiél, ktery Je nyni
se zachyti na vyaunutém vygggvgcim rgétu _2 Svisly dopravnik ”2 sjgde delﬁ. VJgouvaci
rodt 15 s tySovim materidlem se zavle a tyZovy materidl lze znovu pouZit, V pFfipadd, Ze
se jednd o ty¥ovy materidl, se kterym se v deldim nepolitd, sjede svisly dopravanik 25
s tyfovym materidlem a% dold. Tyfovy materidl se zachyti na Zebrech vyprazdnovaciho skluzu
3 a skutdlf se ef k zardice. PFi vyprazdnovéni patra nebo celého zdsobniku odd&lovaci
zefi{zeni 20 pFisludného patre 0ddslf ty¥ovy materisdl a otevie se vysouveef roSt ;2 Tydovy
materidl se skutél{ do polohy vhodné k odebréni. Nyni se uvede do pohybu svisly doprav-
nik 25, ktery prostfednictvim unaBedd g7 odebere ty¥ovy materidl g vysouvacihe reétu 3.
Svisly dopravnik 23 vyjede nehoru, ZayPe se vysouvaci ro8t 15. Svisly dopravalk 25 sjede
dold. TySovy materidl se zachyti na Zebrech vyprazdfiovaciho skluzu 3 8 skutélf se a¥
k nerdZce. Tento eyklus se opakuje aZ do vyprézdn¥ni patra nebo zdsebniku, Tydovy materidl
nahromadény za sebou na vyprazdnovacim skluzu se jednotlivd odebirs tak, e kyvny palec §
- vyzvedne ty¥ovy materidl na zadni roSt 2 tvoi‘eny febry. Tylovy materidl se skutdli do
mista vhodného k odebkréni,
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" PREDMET VYINALEZU

1. Zésobnik ty¥{ pro postrkovaci mechanismus, sklddajic{ se ze svislého dopravniku
s unadedi pro ty¥ovy materidl a 2z rému tvorendho dvdma postramnimi Zely, mezi kterymi
Jsou upevnény jednak @lofné skluzy, sklon&né ke svislému dopravniku, opatfené na koncich
pfivrécenych ke svislému dopravniku vykyvnymi vysouvacimi rodty, jednak vyprazdnovaci
mechanismus, ktery .se nachdz{ pod dloinymi skluzy, vyznadeny tim, Ze dloZné skluzy (11)
jsou opat¥eny ne horrich koncich kyvng uloZenymi vklddecimi ro3ty (13), vysouvaci ro#ty 13
jsou spojeny s natéSecimi mechanismy a vyprazdfiovacf mechenismus je tvofen vyprazdfiovacim
skluzem (3) s opadnym sklonem ne% u dlo¥nych skluzd (11), pFilem? spodni &dst vyprazdﬁo-
vacfho skluzu (3). je apat¥ena kyvnym palcem (6), spojenym s natdleci jednotkou (10).

2. Zésobnik podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze vyprazdhovaci skluz (3), p¥esahujfct
-do dréhy sviglého dopravanfku (25), vysouvaci ro¥ty (15) a unafe& (27) svislého dopravniku
(25) jsou tvoreny vzdjemn& presazenymi Zebry.

i list vykrest

Severografia, n. p., z4vod 7, Most
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